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(54) Zvedaci stal pro zkusebni pracovisté

Zvedaci{ stll pro zkuSebni stanovidté&,
kde zkouZeny vyrobek se upind na upinaci
desku, kterd se zvedd i spousti se zkouSe-
nym vyrobkem p¥esnd do osové vysky dynamo-
metru, pomoci mechanismu tvofeného zvedacim
Sroubem a matici otd&ejici se pomoci Ineko-
veho kola na jejim obvodu a Sneku pohéné-

ného reverza&nim servomotorem. Vodici
sloupy se vertik&ln& posouvaji ve vodicich
svératelnych pouzdrech, jejichZ provozni

vili lze'po ustaveni upinac{ desky v poZa-

dované ogové vySce vymezit sevienim vodi-
cich svératelnych pouzder pomoci rever-
zaénfho servomotoru.
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Vyndlez se tyk& zvedaciho stolu pro zku3ebni stanoviit&, zejména k elektrickym dynamo~-
metrim. '

Dosud zndmé zplsoby ustavovadni zkouSenych vyrobkl, zejména elektrickych i spalovacich
motorl, Cerpadel apodw v ose dynamometru p¥i pouZitf specidlnich p¥ipravkl vyrovndvajicich
rozdilné osové vyiky jsou velmi nékladné a poufije-li se univerzdlnich podloZfek je ustavovéni
pracné, zdlouhavé, nep¥esné a tim i nebezpe&né, nebol presnost ustaveni v ose dynamometru
zdvis{ na peélivém provedeni. Nep¥esnym ustavenim trpf{ loZiska zkou¥eného strojeé i dynamo-
metru, soustrojf za chodu chvéje a dochdz{i i k uvolnénf upnutf zkoufeného stroje a k havarii.

Uvedené nevyhody jsou odstranény zvedacim stolem dle vynélezu, jehoZ podstata spofiva
v tom, %Ze zkouSeny vyrobek je upevn&n p¥imo na upinac{i desku zvedaciho stolu, kterd se
zvedd i spousti se zkouSenym vyrobkem p¥esné& do osové vySky .dynamometru pomoci zvedaciho
mechanismu, jeZ sestdvd z upinaci desky, ke které jsou na spodni strand pevné uchyceny
vodici sloupy svisle posuvné ve vodicich sv&ratelnych pouzdrech ovliddanych reverzainim
servomotorem a pevné uchyceny zvedacf Sroub s maticf, v jejimZ vné&jsSim kruhovém obvodu,
upraveném jako 3nekové kolo je v z&bdru ¥nek, pohdnény reverzadnim servomotorem.

Zvedac{ mechanismus je samosvorny. Vile ve veden{ upinaci desky je po ustavenf osové
vySky vymezena sevfenim vodicfch pouzder. Zkou$eny vyrobek je rychle, pF¥esn& a bezpe&nd
ustaven v ose dynamometru. Chod soustroji b&hem zkoufenf{ je klidny, bez chvéni, loZiska
nejsou vystavena nadm&rnému namahadnf, nehrozf po8kozeni soustrojl p¥i havarii, kterd vidy
znamend i ohroZeni pracovnfkd a bezpednosti na zkuSebné. Za¥izenf je univerzdlnf, vyrobng&
jednoduché, eliminuje ztrdtové &asy pfi montdZi zkouSeného vyrobku na zkuSebnim stanovisti
a tim zvy3uje kapacitu zkusebny.

Na pfipojeném vykrese je zndzornén zvedaci stll pro zkudebni stanoviit&. Upinaci deska
1 opatfend T drdfkami a na spodni strand vodicimi sloupy 2 je zveddna, nebo spousténa mecha-
nismem tvo¥enym zvedacim Sroubem 4 a maticf 5 otdlejic{ se pomoci Znekového kola 6 na jejim
obvodu a &neku 7 pohdnéného reverzainim servomotorem 9. Vodicf sloupy 2 se vertikdlné& posouvajif
ve vodicich svératelnych pouzdrech 3, jejichZ provozni vili lze po ustaveni upinaci{ desky
1 v poZadované osové vySce vymezit sevfenim vodicich sv&ratelnych pouzder 3 pomoci reverzad-
niho servomotoru 8.

Zvedaci stll pro zkulebni stanovi8t& podle vyndlezu lze pouZit ve vSech zkuSebnich
provddéjicich zkouSenf vyrobkl ruznych osovych vySek pomoci zatdiovaciho stroje - dynamo-
metru, tj. tam, kde je zapotfebi ustavit zkoudeny vyrobek pFesn& do osy dynamometru. Jedné
se o zkuSebny elektrickgch strojt tolivgch, spalovacich motort, pfevodovek, &erpadel a
podobnych vyrobkl.

PREDMET VYNALEZU

zZvedacf{ stil pro zkuS$ebni stanovidté, zejména k elektrickym dynamometrim vyznadeny
tim, %e sestdvd 2z upinacf desky (1), ke které jsou na spodni stran& pevn& uchyceny vodici
sloﬁby (2), svisle posuvné ve vodicich svératelnych pouzdrech (3) spfaZenych s reverza&nim
servomotorem (8), a zvedacf Zroub (4) s maticf (5) v jejimZ vn&jSim kruhovém obvodu, upra-
veném jako Snekové kolo (6), je v zdbéru Snek (7) spojeny s daldim reverzadnim servomotorem (9).

1 vykres
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