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(54) Chapag ttku na tkacim stroji, zejména pneumatickém

(57) ReSeni se tykd& chapade titku na pneu-
matickych tkacich strojich. Chapad dtku
sestdvd z pevné Selisti a pohyblivé &eli-
sti, Pohybliva celist je tvoi‘ena Zeleznou
ty&i, spojenou se dvéma protipdlné& vinu-
tymi stejnosmérnymi elektromagnety. Na
obou koncich je opat¥ena koncovym nédstav-
cem, upevnénym k odpruZené vloZce. Koncovy
ndstavec je vyroben z antimagnetického ma-
teridlu. Chapade Gtku je moZno pouzit na
pneumatickych tkacich strojich s pohybli-
vou tryskou, umist&nou na bidlenu.




265554 2

Vyndlez se tykd chapade ttku na tkacich strojich, zejména pneumatickych.

Na pneumatickych tkacich strojfch se k d&vkovdnf Gtku zatkdvaného proudem stla&eného
vzduchu do pro¥lupu pou¥fvé chapade, umist&ného v t&sné blizkosti prohozni trysky. Chapa&
sest4avd ze dvou S4&sti, z nichi jedna je pevnd a druhd pohyblivéd. Pohyblivé &elist.ve sta-
novenych &asovych intervalech vykondvd kyvny pohyb sm&fujicif proti pevné Zelisti, p¥ilem#
periodicky p¥idr¥uje a uvolfiuje ttek k prohozu.

Je zn&m chapad dUtku s pohyblivou &elisti vélcovitého tvaru, kterd vykondvd obloukovy
pohyb se zdvihem 10 mm. Je v3ak nevghodnd tim, %e s cilem zabrénit zadirdni pohyblivé &Celis-
ti m4 otvor v nepohyblivé Selisti chapade v&t3{ prim&r. Tim dochédzi k ob&asnému dniku vzdu-
chu, co¥ n&kdy zpisobuje vylétnut{ dtku. Nevyhodny je tento chapa® také ti{m, %e tla®nd pru-
%Zina, kterou je.pohyblivé Selist chapade opatfena, nezajiftuje v plném rozsahu, aby pohybli-
v& Yelist dosedala na dosedaci{ plochu v kandle nepohyblivé Selisti, kterym ttek prochéazi.
Pohyblivé &elist tohoto chapafe m& pom&rn& nizkou Zivotnost, coi zphsobuje zeslabeni v &4sti
z&vitu, kterého je zde pouZito.

Je také zndm texdikovy chapad, u kterého jsou elisti opat¥eny pru¥nou pryZovou vloZkou.
Tento chapad pracuje s malou spolehlivost{ a dochéz{ k obZasnému uvolndnf dtku. Je ndroény
na presné seffzeni. Dale je zndm chapa&, u kterého je pohyblivé Celist tvo¥ena drdté&nou
smy&kou svirajici dtek v drdZkdch ot4dZejiciho se kotoude. Tento chapad je nevyhodny pro
zpracovadni p¥{z{, které jsou choulostivé vi&i ohybini a pevnému uchycenf.

Obdobné provedeni m4 také chapa& s dréténymi lanky, kterd jsou p¥edpindna plochou pruzi-
nou. Tato lanka p#itladuji dtek na radiusovou ploSinu pevné Zelisti chapade. Je nevyhodny
tim, %e se lanka pom&rn& brzy opot¥ebuji, tak¥e chapa& mi relativn malou Zivotnost.

Spole&nou nevyhodou chapade s dratdnou smylkou i chapale s drdt&nymi lanky je to, Ze
va¥aduji pro své umistdn{ v&t3{ prostor, &im# se na strojich opatfenych vzduchovym z&sobni-
kem komplikuje navod tGtku do prohozni trysky.

Zdvainym nedostatkem v¥ech dosud zndmych chapadt je mechanické ovladéni pohyblivé &elisti
chapade. P¥i dosavadnim uspo¥&ddni vychédzi ndhon od valky a prost¥ednictvim pdk a prufin
se pohyb p¥end&i na pohyblivou &elist. Nevfhody mechanického ovlddéni pohyblivé Zelisti
chapade se projevuji zejména p¥i vysokych rychlostech tkaciho stroje. Mechanick¢ ndhon nesta-
&1 bezpe&n& udrfet utek a vlivem setrva&nych sil nelze p¥esné uréit doby nastaveni zdvojenymi

vadkami. Také nastaveni p¥itla¥né sily Celisti chapace je komplikované.

Mechanické ov14danf pohyblivé &elisti chapade také omezuje moZnost pouZiti vzduchového
zédsobniku na pneumatickych tkacich strojich s pohyblivou tryskou, um{sté&nou na bidlenu.

Ci{lem vyndlezu je odstranit uvedené nedostatky a vyvinout za¥izeni k ovl&déni tdtku
na elektromagnetickém principu s elektronickym systémem ovladani, které by vyhovovalo vysokym
rychlostem tkaciho stroje, nebranilo pouZiti vzduchového zdsobniku a umoZfiovalo snadné nasta-
ven{ p¥{tla¥né sily a &asovych intervalt.

Tyto po¥adavky spliiuje chapa& dtku na tkacich strojich, zejména pneumatickych, ktery
sest&vd z pevné &elisti a pohyblivé Gelisti a jeho podstata spo&ivad v tom, Ze pohyblivéd
Selist ve tvaru ¥elezné tySe tvo¥{ kotvu dvou stejnosmdrnych, protipoln& vinutych elektro-
magnetll a je opatfena alespon na jednom konci odpruienou vlo¥kou, na které je upevnén koncovy

néstavec z antimagnetického materidlu.

Hlavni vyhody elektromagnetického a elektronického zaffzeni k ovladéani dtku spodivaijl
v tom, %e pohyblivd &elist chapade se pohybuje p¥imoZafe, &im% je umoZnéno presndj3f uloZeni
pohyblivé &elisti chapa&e vidi pevné Zelisti chapale a zachycovéni utku v ose prichodu trys-
kou. Elektromagnetické a elektronické ovl1adéni pohyblivé Eelisti chapae umoZnuje snadné
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nastaven{ p¥ftlatné s{ly a pfesné &asové nastaveni &innosti chapale. U&innost tohoto za¥fzenf
'se projevuje zejména p¥i vysokych rychlostech, protoZe elektrické impulsy jsou rychleji{
ne¥ mechanické.

Dals{ podstatnou vyhodou je moZnost instalovat toto za¥fzeni k ovl1&ddni dtku p¥imo
na pohyblivou prohozni trysku, coZ rozéifﬁje moZnost poufiti vzduchového zésobnfku na vSechny
typy pneumatickych tkacich stroji. P¥fmoZary pohyb pohyblivé telisti a koncovy ndstavec
zvét3uji Zivotnost chapade. ’ ’

Pr¥ikladné provedeni chapafe dtku podle vyndlezu je schematicky zobrazeno na p¥ipojeném
vikrese, kde na obr. 1 je konstruk&ni provedeni chapa&e titku a na obr. 2 je blokové schéma
funk&nich %4sti za¥fzeni. ' i

Chapa¢ Gtku na obr. 1 sestdvd z pohyblivé Celisti 1 a pevné Zelisti 2. Pohyblivé Zelist
1 je provedena jako kotva elektromagnetd 3 a 4, v jejich% stfedu je umistdna. T&lo pohybli-
vé &elisti 1 je vyrobeno z Zelezné ty&e. Na obou koncich je k t&lu pohyblivé Selisti 1 p¥i-
pevnéna pruZna vloZika 5 z pryZe, polyuretanu nebo jiné pruZné hmoty. K pfuiné vloZce 5 je
upevnén koncovy néstavec 6, ktery je z antimagnetického materidlu, vhodného pro styk s p¥fz{f,
napffklad z chrommolybdénové ocele, mosazi, slinutého karbidu a podobn&. Druh materidlu
pro vyrobu koncového ndstavce je vyhodné volit podle druhu zpracovAdvaného Gtku, pop¥ipadd
pouZit pro kafdy konec pohyblivé &elisti chapae jiny antimagneticky materidl. PouXitim
tvrd${ &inné &4sti pohyblivé Zelisti, kterou je tento koncovy néstavec 6 a umo¥n&nim p¥imo-
Carého pohybu pohyblivé &elisti 1 se ve srovnini s dosud zndmymi chapadi zna&nd prodlufuje
jejich ¥ivotnost. 2zdvih pohyblivé Selisti 1 se reguluje stavécim Sroubem 7.

Pohybliva Zelist 1 je ovl&d4na pomoc{ elektromagnetického a elektronického systému,
jehoZ sestava zndzorn&n& na obr. 2 se skldd4d ze snimade 8 tvo¥iciho sou¥édst kontrolnfiho
systému snimadd pro zardZky. Za snimalem 8 nésleduje elektronickd &asovaci a vykonovd jednot-
ka 9 a ovlédaci blok 10.

Za¥izen{ k ovl&ddni dtku pracuje synchronn& s ot&&kami tkaciho stroje. Elektricky impuls
k prohozu utku sejme snimal 8 a vede jej do &fasovaci{ a vykonové jednotky 9, kde se signil
zes{li na poZadovanou elektrickou hodnotu a dochdz{ k naasovdni pohybu pohyblivé &elisti
1 chapale prostrednictvim ovlddaciho bloku 10. Odtud je impuls veden do elektromagnetu 3,
umist&ného bli%e k t&lesu trysky. Elektromagnet 3  zpisobuje pfitafeni pohyblivé &delisti
1 do stisku s pevnou &Celistf 2. Druhy elektromagnet 4 zpisobuje naopak rychlé rozev¥eni
Belist{ 1 a 2, p¥i kterém dochdzi k uvoln&ni Gtku na dobu pot¥ebnou k vlastnimu prohozu.

Pf{tla¥nd s{la pohyblivé &elisti 1 zdvis{i na hodnotdch elektrickych veli&in nastavenych
v ovlddacim bloku 10.

Pohyblivé‘éelist 1 je provedena tak, Ze je pruZnou vloZkou 5 a koncovym néstavcem 6 opa-
t¥ena na obou koncich, takfe po opot¥ebovdni na jednom konci je moZno pouhym oto&enim pohybli-
vé gelisti 1 o 180° ziskat dosud zcela neopot¥ebovanou &innou &&st pohyblivé Celisti 1. Timto
uzpisobenim se znadné& prodluZuje Zivotnost celého zaPizeni.

Celou jednotku chapade ttku podle obrédzkd 1 a 2 lze zjednodugit na druhy elektromagnet
4, ktery pouze rozevird 5elisti a misto elektromagnetu 3 na pohyblivou &elist 1 chapale
pisob{ tladnd pruZina se stavitelngm p¥edp&tim p¥itlaku, p¥i&em? regulace zdvihu pohyblivé
Zelisti chapade zlistdvd stejnd. Nevfhodou takového provedeni by vZak bylo poufit{ pruZiny,
tedy mechanického elementu, se kteryh jsou spojeny vySe uvadéné nevghody.
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P'REDMET VYNALEZU

Chapa& itku na tkacim stroji, zejména pneumatickém, sestdvajici z pevné %elisti a po-
hyblivé &elisti, vyznadujfct se tim, %e pohyblivé gelist (1) ve tvaru %elezné tySe tvoff
kotvu dvou stejnosm&rnych, protipdlng vinutych'elektromagnetﬁ (3, 4) a je opatiena alespon
na jednom konci odpruZenou vloZkou (5), na Kkteré je upevn&n koncovy n&stavec (6) z antimagne-

tického materidlu.

1 vykres
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