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4 Dispozitiv pneumatic, de programare

(57) Rezumat: Inventia se referd la un dispozitiv
pneumatic, de programare, destinat a comanda un
ventil pneumatic, care permite, periodic, accesul
unui gaz de lucru, sub presiune ciitre sondi,
operatie necesari la liftarea tifeiului din unele sonde
in gaz-lift, la sondele gaz-lift cu camerd de
acumulare sau la sondele de drenare geologici,
sipate in subteran. Dispozitivul cuprinde un
traductor de presiune (A), ce comunici printr-o
conducti (9), un ventil (8) cu trei cdii, o a doua
conducti (7) si un reductor de presiune (6), cu o
conducti (4) prin care gazul de lucru, sub presiune,
intr# intr-un ventil pneumatic (5), legat de sondi,
printr-o conducti (25). Membrana elastica (2), a
traductorului de presiune (A), printr-o tija (3) cu un
clichet (11), actioneazi o roati dintatdi (12),
solidari cu un disc (13) cu came (18), care, rotind
o tiji de actionare (19), deschide o supapi (22) cu
trei cii, ce comandi, la rindul ei, ventilul
pneumatic (5) si permite trecerea gazului de lucru,
din conducta (4), prin conducta (25), spre sondi.
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Inventia se referdi la un dispozitiv
pneumatic de programare, destinat a comanda
inchiderea sau deschiderea unui ventil
pneumatic, operatie necesari la liftarea titeiului
din unele sonde in gaz-lift, la sondele gaz-lift
cu camerd de acumulare sau pentru sondele de
drenare geologici sipate in subteran, la care
timpul de acumulare a fluidului din strat este
mare,

fn scopul programirii actionirii unui
ventil pneumatic folosit la liftarea diverselor
fluide, este cunoscut un dispozitiv de
programare ce cuprinde wun traductor
pneumatic, cu membrani elastic, una din
camerele traductorului fiind pusi in legituri,
printr-0 conductd §i o supapi unisens, cu o
garniturd de tevi care preia titeiul dintr-o
camerd de acumulare plasati intr-o gauri
foratd intr-un strat petrolifer. Membrana
elasticd a traductorului este solidari cu o tiji,
inconjurati de un resort de comprensiune. Pe
tijd sunt montate nigte bucse opritoare intre
care este plasatli o pirghie articulati pe un bolg
§i avind un brag scurt care actioneazi un stift
fixat pe un disc previzut cu o cami ce se
roteste pe bolful pe care este articulati
parghia. Pe cami se sprijini o tiji de actionare
avind un capit ligiruit pe un ax, iar celdlalt
capdt fiind in contact cu o tiji-obturator a
unei supape cu trei cii pus¥ in legituri, printr-
0 cale cu o sursi de gaz de lucru, iar prin alti
cale, cu un ventil pneumatic ce este comandat
de citre dispozitivul de programare. Ventilul
pneumatic este, la rindul siu, legat la
conducta de alimentare cu gaz de lucru si,
printr-o supapi cu trei c¥i, comunicy §i cu o
garniturd exterioard de tevi, concentrici cu
garnitura de tevi de extractie s§i care
delimiteazd camera de acumulare a titeiului.
Acest dispozitiv prezintd dezavantajul ci
reglarea inchiderii i deschiderii ventilului
pneumatic se face intr-o plaji relativ restrinsi.

Problema pe care o rezolvi inventia,
constd in transformarea miscirii de translatie
a membranei traductorului de presiune intr-o
miscare de rotatie a unui element de comandi
care asigurd reglarea timpului de lucru si a
celui de pauzi a ventilului pneumatic de acces
a gazului de lucru in sondi.

Dispozitivul pneumatic de programare,
conform inveniei, este previzut cu o roati
dintat¥, antrenat¥ de un clichet montat pe tija
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solidard cu membrana elastici a traductorului
de presiune, roata dintati fiind solidari cu un
disc pe care sunt fixate niste came in pozitia
doritd, in functie de timpul ce se doreste a fi
programat, camele interactionind cu tija de
actionare a supapei cu trei cii, iar bucsele
fixate pe tija solidari cu membrana elastici a
traductorului de presiune actioneazi, pe rind,
un ventil cu trei cdi care comunici prin niste
conducte cu un reductor de presiune si
respectiv cu camera inferioari a traductorului
pneumatic, legati cu atmosfera printr-un ventil
micrometric.

Prin aplicarea
urmitoarele avantaje:

- asigurarea regldrii intr-o plaji largi,
a timpului de liftare §i a timpului de pauzi;

- constructie simpl¥, fiabild si cu
siguranti ridicati in functionare.

Se di, in continuare, un exemplu de
realizare a inventiei, in legituri si cu figura,
care reprezinti o vedere de ansamblu,
simplificatd, a dispozitivului pneumatic de
programare. ,

Dispozitivul pneumatic de programare,
conform inventiei, cuprinde un traductor de
presiune A, format dintr-o carcasi rigid4 1 in
care este fixati o membrani elastici 2,
solidard cu o tiji 3. Gazul de lucru sub
presiune, de exemplu, aer, ce trece printr-o
conductd 4 legatd la un ventil pneumatic §,
este preluat prin intermediul unui reductor de
presiune 6, trece printr-o conducti 7 intr-un
ventil 8, cu trei cii si apoi, printr-o conducti
9 este condus intr-0 cameri inferioari a a
traductorului de presiune A, actionind asupra
membranei elastice 2 §i comprimind un arc
spiral 10. Un clichet 11, fixat pe tija 3, se
armeazj pe o roati dintati 12, solidari cu un
disc 13. Ca urmare a deformirii membranei
elastice 2 sub actiunea presiunii gazului de
lucru, roata dintati 12 antreneazi discul 13 in
sensul acelor de ceasornic.

O bucsd 14, solidard cu tija 3,
actioneazd asupra ventilului 8, care inchide
accesul gazului de lucru in camera inferioar3
a a traductorului de presiune A si, totodati,
pune in comunicatie camera inferioard a cu
atmosfera printr-un ventil micrometric 15,
avind rolul de reglare a timpului de evacuare
a gazului. Evacuarea gazului din camera
inferioard a a traductorului de presiune A este
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favorizati si de destinderea arcului spiral 10.

Clichetul 11 se retrage impreund cu
tija 2, fiind pregitit pentru executarea unui nou
ciclu. In cursa de retragere a tijei 2, o bucsi
16 actioneazi asupra ventilului 8 care pune din
nou in comunicatie gazul instrumental din
conducta 7, prin conducta 9 cu camera
inferioard a a traductorului de presiune A,
astfel incat ciclul se repeti. Pentru a preveni
rotirea involuntard a rotii dintate 12, este
previzut un clichet 17. Pe exteriorul discului
13 se monteazi niste came 18, astfel c¥, prin
rotirea rotii dintate 12 impreuni cu discul 13,
una din camele 18 intri in contact cu o tiji de
actionare 19, articulat3 fati de un bolt 20.

Prin rotirea tijei de actionare 19 fati
de bolgul 20, capitul liber al tijei de actionare
19 pierde contactul cu un obturator 21 dintr-o
supapi 22, cu trei cii. Aceasta permite
trecerea gazului instrumental prin reductorul
de presiune 6, printr-0 conducti 23, prin
supapa 22, si printr-0 conducti 24 citre
ventilul pneumatic 5 care deschide accesul
gazului de lucru din conducta 4, printr-o
conductd 25 citre sondi.

Timpii de pauzi, respectiv de liftare,‘

se modifici prin modul de montare a camelor
18 pe discul 13 si prin reglarea corespun-
zitoare a ventilului micrometric 15.
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Revendicare

Dispozitiv pneumatic de programare,
care cuprinde un traductor de presiune cu o
membrani elastici de care este fixatd o tiji, cu
doui bucse, o tiji de actionare articulatd pe un
bolt conlucrénd cu un obturator al unei supape
cu trei cli ce comandi un ventil pneumatic
care permite, periodic, accesul gazului de
lucru sub presiune spre sondi, caracterizat
prin aceea cii, este previzut cu o roatd dintatd
(12), antrenati de un clichet (11) montat pe
tija (3) solidard cu membrana elasticd (2) a
traductorului de presiune (A), roata dintatd
(12) fiind solidari cu un disc (13) pe care sunt
fixate niste came (18) in pozitia doritd in
functie de timpul ce se doreste a fi programat,
camele (18) interactionind cu tija de actionare
(19) a supapei (22) cu trei cii, iar bucsele (14
si 16) fixate pe tija (3) solidard cu membrana
elastici (2) a traductorului de presiune (A)
actioneazi, pe rand, un ventil (8) cu trei cii,
care comunici prin niste conducte (7 si 9) cu
un reductor de presiune (6) §i respectiv cu
camera inferioari (a) a traductorului pneumatic
(A), legati cu atmosfera, printr-un ventil
micrometric (15).

Presedintele comisiei de examinare: ing. Vasilescu Ion

Examinator : ing. Gurzdu Ioan
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