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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen berihrungsempfindlichen Bildschirm fir eine, insbesondere
tragbare oder fest montierte, Bedieneinheit einer SpritzgieBmaschine oder eines Handlingrobo-
ters, umfassend einen Bedienbereich mit einer Vielzahl von auf dem Bildschirm darstellbaren
und einen zugewiesenen berUhrungsempfindlichen Betatigungsbereich aufweisenden Maschi-
nenbedientasten und zumindest einen Anzeigebereich flUr maschinenspezifische Parameter.
Weiters betrifft die Erfindung eine Bedieneinheit fir eine SpritzgieBmaschine oder Roboter (z.B.
Linear- oder Knickarm) mit einem solchen Bildschirm sowie eine SpritzgieBmaschine mit einer
solchen Bedieneinheit.

[0002] Auf dem berihrungsempfindlichen Bildschirm (Touchscreen) einer Bedieneinheit einer
SpritzgieBmaschine sind meist die erforderlichen Tasten fir Bewegungsablaufe der Maschine,
eines Roboters oder einer angeschlossenen Peripherieeinheit grafisch dargestellt. Typischer-
weise sind diese Bedieneinheiten fur SpritzgieBmaschinen meist in einem Bereich der Spritz-
gieRmaschine angeordnet, wo der Bediener einen guten Uberblick Uber samtliche Funktionen
und Bewegungsablaufe der SpritzgieBmaschine hat. Dadurch kann der Bediener - auch bei
Fehlfunktionen - schnell reagieren und unmittelbar die passenden Maschinenbedientasten
betétigen.

[0003] Wa&hrend nun ein Bediener die Bewegungsablaufe der Maschinenteile selbst beobach-
tet, kann der Bediener nicht oder nur schwer gleichzeitig auch seinen Fingerberthrungspunkt
auf der Touchscreen-Oberflache beobachten. Dadurch kann der Bediener unerwlinschterweise
falsche Tasten betédtigen bzw. von der gewlnschten Taste abrutschen, sodass die Maschine
nicht den gewlinschten Vorgang durchfiihrt oder Fehlfunktionen ausgeldst werden.

[0004] Um dieses Problem zu beheben, ist aus der WO 2008/071669 A1 eine Art Fingerfiihrung
mittels haptiler Tasten auf dem Touchscreen einer Bedieneinheit fir eine SpritzgieRmaschine
bekannt. Diese Anbringung haptiler Tasten ist jedoch umstandlich und aufwéndig. Zudem ist die
Position der einzelnen Maschinenbedientasten an die auf der Bildschirmoberflache angeordne-
ten haptilen Tasten gebunden.

[0005] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung liegt daher darin, einen gegenuber dem Stand
der Technik verbesserten berUhrungsempfindlichen Bildschirm fir eine Bedieneinheit einer
SpritzgieBmaschine oder Roboter anzugeben. Insbesondere sollen Fehlberihrungen des Bild-
schirms bzw. einer Maschinenbedientaste minimiert bzw. ausgeschlossen werden, sodass ein
Bediener einer Bedieneinheit sich voll und ganz auf die Bewegungsabléaufe der SpritzgieBma-
schine konzentrieren kann, ohne wahrend des Bewegungsablaufs auf seine Fingerposition am
Bildschirm achten zu mussen.

[0006] Dies wird fur einen Bildschirm mit den Merkmalen des Oberbegriffes von Anspruch 1
dadurch erreicht, dass die Maschinenbedientaste durch dessen BerUhrung in ihrer Position
veranderbar ist, wobei besonders bevorzugt vorgesehen sein kann, dass der Betatigungsbe-
reich der betadtigten Maschinenbedientaste bei Berlhrung mit dem Finger mitwandert. Das
heiRt, wird eine solche Maschinenbedientaste fir Bewegungsabldufe mittels Finger oder Stift
gedruckt, bewegt sich der Betatigungsbereich - und besonders bevorzugt die dargestelle Taste
- mit der Beruhrungsstelle des Fingers bzw. Stifts mit. Damit wird das Ziel erreicht, dass der
Bediener vom Bildschirm wegschauen und auf die Maschinenbewegung hinschauen kann,
ohne dass er mit dem Finger bzw. Stift immer exakt auf derselben Stelle der Bildschirmflache
bleiben muss. Wenn der Finger weggeht, springt der Betatigungsbereich bzw. die dargestellte
Taste nach einer einstellbaren Zeit wieder auf ihren urspringlichen Platz zurtick. Die Taste
kann sich mit der Berlhrung auch beliebig vergréfRern und sich in vergréRerter, dargestellter
Form mit der BerUhrungsstelle mitverschieben.

[0007] Bevorzugt kann daher gemaf einer Ausflhrungsform der Erfindung vorgesehen sein,
dass die GréBe der Darstellung der betétigten Maschinenbedientaste auf dem Bildschirm der
GroRe des Betéatigungsbereichs entspricht. Das heift, der beriihrungsempfindliche Bereich auf
dem Bildschirm, dem eine bestimmte programmierte Funktion zugewiesen ist, stimmt mit der
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GroRe der Darstellung der Maschinenbedientaste Uberein. Natirlich kénnen sich die Tasten-
darstellung sowie der Betatigungsbereich auch beliebig vergrofiern.

[0008] Um die Veradnderung der Tastenposition der Roboter- oder Maschinenbedientaste wie-
der aufzuheben, kann eine separate Taste auf oder neben dem Bildschirm vorgesehen sein.
Bevorzugt ist fur das Aufheben der Funktion allerdings vorgesehen, dass die Dauer der Positi-
onsveradnderung der Taste von der Berlhrungsdauer der betadtigten Maschinenbedientaste
abhéngig ist. Vorzugsweise kann dazu vorgesehen sein, dass sich die Taste nach Ende der
Beruhrungsdauer wieder in die ursprungliche Lage zurlickzieht. Bevorzugt ist vorgesehen, dass
sich die Taste in einem Zeitraum zwischen 0,1 Sekunden und 10 Sekunden, vorzugsweise
zwischen 0,5 Sekunden und 2,5 Sekunden, nach Ende der Berlhrungsdauer (entspricht einer
,Nicht-Berlhrungszeit" nachdem der Finger bzw. Stift die Taste verlassen hat) wieder auf die
ursprungliche Position zurlckbewegt.

[0009] Das heil’t, wenn ein Bediener kurzzeitig mit dem Finger von der Maschinenbedientaste
bzw. dessen Betatigungsbereich weggeht, bleibt die Taste noch kurz auf ihrer aktuellen Position
(z.B. eine Sekunde lang), damit der Bediener z.B. auch einen Tippbetrieb fahren kann. Die
Bewegungsfunktion des Maschinenteils selbst sollte allerdings immer sofort stoppen, sobald der
Finger vom Bildschirm weggeht. Wenn der Finger nach Ablauf der Zeit nicht zurlickkehrt, wird
sofort die Taste zurtickbewegt und der Bediener kann eine andere Taste auf die gleiche Art und
Weise betéatigen oder mit der Ublichen Bedienung fortfahren. Besonders bevorzugt kann dies-
bezlglich auch vorgesehen sein, dass die - wenn der Finger bzw. der Stift innerhalb der festge-
legten Zeit wieder den Bildschirm berUhrt - Tastendarstellung mit der Rickkehr der Berthrungs-
stelle des Fingers bzw. Stifts auf den Bildschirm zur gegebenenfalls neuen Position der Berth-
rungsstelle springt. D. h., bei erneuter Berthrung innerhalb der ,Nicht-Berthrungszeit" folgt die
Taste dem Finger, egal an welcher Position der Finger erneut auftrifft. Wenn der Finger somit
innerhalb der ,Nicht-Berlhrungszeit" auf eine an sich beliebige Stelle des Bildschirms zurlick-
kehrt, springt die Taste zur BerUhrungsstelle und ist wieder voll wirksam (die Maschinenbewe-
gung wird fortgesetzt).

[0010] Um auch eine Zwei- oder Mehrhandbedienung mit einem sogenannten Multitouch-
Bildschirm zu erméglichen, kann bevorzugt vorgesehen sein, dass die Position zumindest zwei-
er Maschinenbedientasten durch deren BerUhrung veranderbar ist. Bevorzugt kann dabei vor-
gesehen sein, dass bei Berlihrung beider Roboter- oder Maschinenbedientasten innerhalb einer
vorgegebenen Zeit von einer Sekunde, vorzugsweise 0,5 Sekunden, eine Verschiebung beider
Maschinenbedientasten erfolgt. Dieser maximale Zeitabstand kann auch noch kirzer, auf ma-
ximal 0,25 Sekunden, programmiert werden, damit nur bei im Wesentlichen gleichzeitiger Be-
rihrung beider Maschinenbedientasten die Verschiebung beider Maschinenbedientasten er-
folgt.

[0011] Generell wird Uber eine Software einer Steuer- oder Regeleinheit festgelegt, welche
Tasten diese speziellen Funktionen haben. Sinnvoll ist diese erfindungsgeméie Lésung einer
Tastenverschiebung fur alle Tasten, die eine Bewegung der Maschine des Roboters oder einer
Peripherieeinheit ausldésen. Die Funktion ist auch fur ein tragbares Roboterbedienterminal sinn-
voll. Die Schaltung, durch die der Betatigungsbereich (und gegebenenfalls die Tastendarstel-
lung) mit der Berthrungsstelle mitbewegbar ist, kann bevorzugt Teil der Steuer- oder Regelein-
heit der SpritzgieRmaschine bzw. des Handlingroboters sein.

[0012] Weitere Einzelheiten und Vorteile der vorliegenden Erfindung werden anhand der Figu-
renbeschreibung unter Bezugnahme auf die in den Zeichnungen dargestellten Ausfihrungsbei-
spiele im Folgenden naher erlautert. Darin zeigen:

[0013] Fig. 1 schematisch einen Bildschirm vor dem Auswahlen einerMaschinenbedien-
taste,

[0014] Fig. 2 einen Bildschirm beim Auswahlen einer Maschinenbedientaste,

[0015] Fig. 3 einen Bildschirm mit betatigter und positionsveranderter Maschinenbedien-
taste und

2/10



> gsterreichisches AT 12 347 U1 2012-04-15
V patentamt

[0016] Fig. 4 und 5 einen Bildschirmbedienablauf bei zwei gleichzeitig betétigten, positionsver-
anderlichen Maschinenbedientasten.

[0017] Fig. 1 zeigt schematisch den Bildschirm 1 mit einem im unteren Bereich angeordneten
Bedienbereich 2 mit einer Vielzahl von angezeigten Maschinenbedientasten 4. In der oberen
Halfte ist ein Anzeigebereich 5 fir maschinenspezifische Parameter X vorgesehen. Die Anord-
nung dieser einzelnen Bereiche 2 und 5 und Maschinenbedientasten 4 ist natlrlich beliebig und
kann je nach Bedienungswiinschen beliebig programmiert werden. In dieser Fig. 1 ist noch
keine Maschinenbedientaste 4 durch Berlhren ausgewahlt. Das heit, die Berlihrungsstelle 6
(Finger oder Stift) befindet sich noch nicht auf einem berthrungsempfindlichen Betétigungsbe-
reich 3 einer Maschinenbedientaste 4.

[0018] In Fig. 2 liegt nun der Berthrungspunkt bzw. die BerUhrungsstelle 6 auf dem Betéati-
gungsbereich 3 der betétigten bzw. ausgewdahlten Maschinenbedientaste 4a. Dabei kann sich
beispielsweise die Darstellungsfarbe der betatigten Maschinenbedientaste 4a gegentber den
anderen nicht betatigten Maschinenbedientasten 4 andern. Die Berthrungsstelle 6 wird durch
einen entsprechenden, nicht dargestellten Sensor detektiert. Dieser Sensor leitet ein der Berth-
rungsstelle entsprechendes Positionssignal an eine nicht dargestellte Schaltung weiter.

[0019] Wie in Fig. 3 ersichtlich, kann mit der Betdtigung dieser Maschinenbedientaste 4a
sogleich eine Positionsveradnderung des Betéatigungsbereiches 3 erfolgen, wobei die Schaltung
veranlasst, dass der Betédtigungsbereich 3 - und vorzugsweise auch die Darstellung der ausge-
wahlten Maschinenbedientaste 4a - mit der Bertihrungsstelle 6 mitwandert. Gleichzeitig wird die
entsprechende Bewegung in einem SpritzgieRmaschinenteil solange ausgefihrt, wie die Taste
4a gedrlckt ist. Das heit, sobald eine Berihrung der Maschinenbedientaste 4a erfolgt, kann
diese dargestellte Maschinenbedientaste 4a und der Betéatigungsbereich 3 mit der Berlhrungs-
stelle 6 auf dem Bildschirm 1 mitwandern (siehe auch kleinen Pfeil). Dadurch kann der Bediener
- ohne auf den Bildschirm schauen zu mussen - immer davon ausgehen, dass er seinen Finger
bzw. den Stift Gberall auf dem Bildschirm 1 (bzw. zumindest im Bereich 2) bewegen darf, ohne
eine andere Maschinenbewegung auszulésen oder die eigene, zugewiesene zu unterbrechen.

[0020] Wenn ein sogenannter Multitouch-Bildschirm eingesetzt wird, kann auch eine Zweihand-
bedienung mit Gleichzeitigkeitsfaktor realisiert werden (siehe Fig. 4 und 5). Der Bediener druckt
auf dem Bildschirm 1 zwei Maschinenbedientasten 4a und 4b im Wesentlichen gleichzeitig.
Sofern beide Tasten 4a und 4b innerhalb einer vorgebbaren Zeit (z. B. 0,5 Sekunden) gedriickt
werden, kdnnen sich beide Tasten 4a und 4b positionsverandern und die Maschinenbewegung
startet. Wird eine der Tasten 4a und 4b bzw. deren jeweiliger Betatigungsbereich 3 losgelassen,
stoppt die entsprechende Maschinenbewegung sofort, und beide Tasten 4a und 4b kehren
nach Ablauf einer Zeit auf ihren Ausgangsplatz zurtck. Die Tasten 4, fur die eine Zweihandbe-
dienung vorgesehen ist, sollten bevorzugt auf die rechte und linke Bildschirmhalfte platziert
werden, damit eine gute Erreichbarkeit gegeben ist und damit sie sich mdglichst nicht Gber-
schneiden kénnen.

[0021] Somit ist es durch die vorliegende Erfindung einem Bediener immer ermdéglicht, seinen
Blick direkt auf die Bewegung an der SpritzgieRmaschine zu richten, ohne dass eine aufwéandi-
ge Fingerfihrung erforderlich ist. Der Finger bzw. Stift, der die Maschinenbedientaste 4a be-
dient, muss auch nicht exakt im urspringlichen betétigten, relativ kleinen Tastenfeld (Betati-
gungsbereich 3) positioniert bleiben, sondern kann sich nach Betatigung frei Uber das gesamte,
Tastenfeld bewegen, da der maschinenbewegungsbeeinflussende Betatigungsbereich 3, vor-
zugsweise samt angezeigter Maschinenbedientaste 4, immer mit der Berlhrungsstelle 6 auf
dem Bildschirm 1 mitwandert.
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Anspriiche

1. Beruhrungsempfindlicher Bildschirm (1) fur eine, insbesondere tragbare, Bedieneinheit
einer SpritzgieBmaschine, umfassend:

- einen Bedienbereich (2) mit einer Vielzahl von auf dem Bildschirm (1) darstellbaren und
einen zugewiesenen berldhrungsempfindlichen Betatigungsbereich (3) aufweisenden
Maschinenbedientasten (4) und

- zumindest einen Anzeigebereich (5) fur spritzgiemaschinenspezifische Parameter (X),

dadurch gekennzeichnet, dass durch einen BerUhrungssensor eine Berlhrungsstelle (6)

eines Fingers eines Bedieners oder eines Bedienerstifts auf dem Betatigungsbereich (3)

der Maschinenbedientaste (4) detektierbar ist, wobei durch eine Schaltung in Abh&ngigkeit

einer vom BerUhrungssensor detektierten Verlagerung der Beruhrungsstelle (6) der der

Maschinenbedientaste (4) zugewiesene Betatigungsbereich (3) mit der Beruhrungsstelle

(6) mitbewegbar ist.

2. Bildschirm nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass sich auch die Darstellung
der Maschinenbedientaste (4) mit der sich verlagernden BerlUhrungsstelle (6) am Bild-
schirm (1) mitbewegt.

3. Bildschirm nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die GréRe der Dar-
stellung der betatigten Maschinenbedientaste (4a) auf dem Bildschirm (1) der GréRe des
Betatigungsbereichs (3) entspricht.

4. Bildschirm nach einem der Anspriche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Berlh-
rung der Maschinenbedientaste (4) mit einer Bewegung eines Maschinenteils der Spritz-
gieBmaschine korrespondiert.

5. Bildschirm nach einem der Anspriche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Positi-
onsverschiebung (3) von der BerlUhrungsdauer der betédtigten Maschinenbedientaste (4a)
abhangig ist.

6. Bildschirm nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass sich die dargestellte Taste
(4) mit dem Ende der Berthrung wieder in ihre urspringliche Position zurlickbewegt.

7. Bildschirm nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass sich die Position (3) in einem
Zeitraum zwischen 0,1 Sekunden und 10 Sekunden, vorzugsweise zwischen 0,5 Sekunden
und 2,5 Sekunden, nach Ende der Berthrungsdauer wieder an ihren urspringlichen Ort
zurtckbewegt.

8. Bildschirm nach einem der Anspriche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Positi-
on des zugewiesenen Betatigungsbereichs (3) zweier Maschinenbedientasten (4a, 4b)
durch deren Beruhrung verénderbar ist.

9. Bildschirm nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass bei BerUhrung beider Ma-
schinenbedientasten (4a, 4b) innerhalb einer vorgegebenen Zeit von einer Sekunde, vor-
zugsweise 0,5 Sekunden, die Position beider Maschinenbedientasten (4a, 4b) veranderbar
ist.

10. Bildschirm nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass bei im Wesentlichen
gleichzeitiger BerUhrung beider Maschinenbedientasten (4a, 4b) die Positionsdnderung
beider Maschinenbedientasten (4a, 4b) erfolgt.

11. Bedieneinheit fir eine SpritzgieBmaschine, gekennzeichnet durch einen Bildschirm (1)
nach einem der Anspriche 1 bis 10.

12. SpritzgieBmaschine, gekennzeichnet durch eine Bedieneinheit nach Anspruch 11, wobei
durch die Berthrung der Maschinenbedientaste (4) eine der Maschinenbedientaste (4) ent-
sprechende Bewegung in einem Maschinenteil, vorzugsweise einem Handlingroboter oder
einer Peripherieeinheit, der SpritzgieRmaschine auch wahrend einer Verlagerung der Be-
rdhrungsstelle (6) ausldsbar ist.
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13. SpritzgieRmaschine nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass die Bewegung
des Maschinenteils wahrend der gesamten Berlhrungszeit der entsprechenden Maschi-
nenbedientaste (4) erfolgt.

Hierzu 5 Blatt Zeichnungen
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> dsterreichisches
patentamt

Kategorie”’ Bezeichnung der Veréffentlichung: Betreffend
Landercode, Verdffentlichungsnummer, Dokumentart (Anmelder), Veroffentlichungsdatum, Anspruch
Textstelle oder Figur soweit erforderlich
A DE 102006019684 Al (TOSHIBA KIKAI K.K) 23. November 2006 1-13
(23.11.2006)
Zusammenfassung; Fig. 5-9 und die dazugehdrigen
Figurenbeschreibungen; Paragraphen 2 bis 18; Patentanspriiche
1 bis 5
A AT 10481 Ul (ENGEL AUSTRIA GMBH) 15. April 2009 (15.04.2009) 1-13

Zusammenfassung; Fig. 5; Figurenbeschreibung; Seite 2, Zeile
4 bis Seite 4, Zeile 3; Anspriche 1 bis 11

gedanken.qut.geschlitzt.
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