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Podnośnik

Przedmiotem wynalazku jest podnośnik do pod¬
noszenia wielkowymiarowych płyt w pozycji po¬
ziomej, zwłaszcza podkładów i form do produkcji
elementów budowlanych, prefabrykowanych w li¬
mach technologicznych fabryk domów.

Wytwarzanie budowlanych elementów prefabry¬
kowanych wymaga równomiernego podnoszenia i
qpuszczania wielkowymiarowych płyt w pozycji
poziomej bez przechyłów i przekoszeń. Obecnie do
podnoszenia i opuszczania podJkłaidów i form "w
liniach technologicznych fabryk domów stosowa¬
ne są ciężkie suwnice pomostowe lub bramowe,
2-hakowe z trawersą lub wciągarką 4-linową.
Znane i stosowane do tego celu są również pod¬
nośniki śrubowe mające napęd od silnika poprzez
przekładnie ślimakowe, lub podnośniki z układa¬
mi nożycowymi napędzane cylindrami hydraulicz¬
nymi.

Wszystkie te urządzenia są ciężkie i skompliko¬
wane, zużywają stosunkowo dużo energii i przy
stosowaniu ich w liniach faibryk domów wyma¬
gają dużej wprawy i uwagi obsługującego.

Podnośnik według wynalazku posiada sztywną,
płaską ramę pracującą w pozycji poziomej w pro¬
wadnicach i wyposażoną najkorzystniej w dwa
wały synchronizujące ustawione względem siebie
pod kątem 90°. Wały te są osadzone obrotowo w
łożyskach zamocowanych do konstrukcji ramy i .
posiadają na końcach koła zębate współpracujące
z zębatkami osadzonymi w pionowych ścianach 30
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obudowy. Napęd, powodujący podnoszenie i opu¬
szczanie ramy, stanowi co najmniej jeden cylin¬
der hydrauliczny, zamocowany przegubowo do
konstrukcji ramy i podłogi obudowy, zasilany z
odpowiedniego źródła energii, lub silnik hydra¬
uliczny albo elektryczny napędzający jeden z was-
łów synchronizujących. Wielkość skoku podnosze¬
nia i opuszczania ramy podnośnika regulowana
jest wyłącznikami krańcowymi współpracującymi
z ustawialnymi zderzakami.

Zastosowanie układu wałów synchronizujących
i prowadnic • zapewnia pełną stabilizację ramy
w czasie pracy, .gdyż przechyły czy przekoszemia w
płaszczyźnie poziomej jak i przesunięcia na boki
w czasie jej podnoszenia i opuszczania zachodzą
jedynie w minimalnych granicach spowodowanych
luzami międzyzęibnymi kół zębatych i zębatki oraz
luzami w prowadnicach. Ponadto zastosowanie do
podnoszenia i opuszczania ramy cylindra lub cy¬
lindrów hydraulicznych ailbo silnika hydraiuilicz-
nego lub elektrycznego napędzającego wał syn¬
chronizujący oraz do regulacji skoku podnoszenia
i opuszczania ramy — wyłączników krańcowych z
ustawialnymi zderzakami, czyni podnośnik prosty
w konstrukcji, pewny w działaniu i łaitwy w ob¬
słudze.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykładach wykonania na rysunku, na którym
fig. 1 przedstawia schematycznie w widoku z gó¬
ry podnośnik, w którym do podnoszenia i opusz-
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czania ramy zastosowany jest cylinder hydrauli¬
czny fig. 2 — przekrój A—A naznaczony na fig. 1
i fig. 3 — podnośnik w widoku z góry, w którym
podnoszenie i opuszczanie ramy jest realizowane
poprzez wał synchronizujący napędzany silnikiem
hydraulicznym lub elektrycznym.

Jak uwidoczniono na • fig. 1—3 podnośnilk skła¬
da się ze sztywnej, płaskliej ramy 1 wyposażonej
w wały synchronizujące 2 posiadające koła zęba¬
te 3 współpracujące z zębatkami 4 osadzonymi w
pionowych ścianach 5 obudowy. Ponadto rama 1
ma roiki prowadzące 6 współpracujące z prowad¬
nicami 7 zamocowanymi również do pionowych
ścian 5 obudowy. Do podnoszenia i opuszczania
ramy 1 służy cylinder hydrauliczny 8 zamocowa¬
ny przegubowo do konstrukcji ramy 1 i podłogi
9 obudowy, lub silnik 10 napędzający wał syn¬
chronizujący 2. Ponadto rama 1 zaopatrzona jest
w wyłączniki krańcowe 11, które Współpracują z
inasitawialnymi zderzakami 12 umieszczonymi na
pionowych ścianach 5 obudowy.

Zastrzeżenia patentowe

1. Podnośnik do podnoszenia wielkowymiaro¬
wych płyt w pozycji poziomej, zwłaszcza podkła-
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dów i form do .produkcji elementów budowlanych,
prefabrykowanych w liniach technologicznych fa¬
bryk domów, posiadający sztywną, płaską ramę
przemieszczaną w pionie, znamienny tym, że po¬
siada ramę (1) prowadzoną w prowadnicach (6, 7)
i wyposażoną najkorzystniej w dwa wały syn¬
chronizujące (2) osadzone obrotowo w łożyskach
zamocowanych do ramy (1) i posiadające na koń¬
cach koła zębate (3) współpracujące z zębatkami
(4) przymocowanymi do pionowych ścian (5) obu¬
dowy.

2. Podnośnik według zastrz, 1, znamienny tym,
że napęd ramy (1) stanowi co najmniej jeden cy¬
linder hydrauliczny (8) zamocowany przegubowo
do konstrukcji ramy (1) i podłogi (9) obudowy.

3. Podnośnik według zastrz. 1, znamienny tym,
że napęd ramy (1) stanowi silnik (10) hydraulicz¬
ny lub elektryczny napędzający wał synchronizu¬
jący (2).

4. Podnośnik według zastrz, 1, znamienny tym,
że rama (1) wyposażana jest w wyłączniki krań¬
cowe (11) współpracujące z nastawialnymi zderza¬
kami (12) umieszczonymi na pionowych ścianach
(5) obudowy.

Fig. I

Fig. 2
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