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Okolem ¥eBeni je vyvinout mechanicky
manudlni ddvkovad kapaliny, zejména inzulf-
nu p¥i jeho aplikaci, kter§y by neobsahoval
slo¥ité aretadni za¥fzeni a kter§ by umoZ-
fioval rovnd&% aplikaci inzulinu tlakem na
pist injek&nf st¥fkalky, jeho’ je soulésti.
za tim Gdelem je ddvkoval, ktery sestdvé
ze dvou &dsti, ve spodni &4sti opat¥en
injek&ni st¥fkadkou z um&lé hmoty k jedno-
rdzovému pou¥itfi a v horni &4sti samoiez-
nou matici Sroubového mechanismu, jehoZ
Sroub je tvofen Zebry pistnice pistu injek-
&n{ st¥fkadky, jimi% je pLst veden v podél-
nych drd¥kdch spodni &4sti dévkovale. Podle
vyndlezu je rovn&%f z4vit samofezné matice
opat¥en podélnymi dréfkami pro vedeni Zeber
pistnice pistu injek&ni st¥fkalky z um&lé
hmoty k jednorédzovému pou¥itf.
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Vyndlez se tyk4 manudlnfho mechanického dévkovade malgych mno¥stv{ kapaliny, napffklad
pro dévkovédni inzulfnu p¥i jeho aplikaci diabetikem.

Je zndm manudlni mechanicky dévkova& inzulinu ve tvaru plnicfho pera, ktery sestédvé
ze dvou &4stf, kde prvni &4st je opat¥ena 3roubovym mechanismem, jeho% 3roub je tvoren v&l-
covym t&lesem pistnice pistu injek¥ni st¥fka¥ky a druhd &4st cejchovanym vélcem injek&nf
stfikaky, ktery je s prvni &asti spojen rozebirateln& a ukon¥en hadifkou s injek&ni jehlou.

Nevyhodou tohoto manudlnfho mechanického ddvkovae inzulinu je to, ¥e pist s pistnict,
kterd je trvalou souddsti prvni ¥4sti tohoto dévkovale, je nutno pfed plnénim cejchovaného
vdlce injek&ni st¥f{kalky sterilizovat, ddle to, ¥e jeho pouffvinim ﬁzniké vile mezi Zroubem
a maticf Zroubového mechanismu, co¥ mi negativni dopad na p¥esnost ddvkovdni inzulfnu a
to, Ze je opatfen pouze ukazatelem,jedné ot&¥ky matice Sroubového mechanismu, co? odpovidd
konstantnimu mnoZstv{ ddvkovaciho inzulfnu, tak¥e nelze p¥esn& ddvkovat men%{ nebo v&t¥f
mnoZstvi inzulinu neZ odpov{d4 jedné otd¥ce matice Eroubového mechanismu.

Je ddle zndm manudlni mechanicky ddvkovad inzulfnu ve tvaru plniciho pera, ktery sestdva
ze dvou Z4stf, kde prvn{ ¥4st je opat¥ena samofeznou matic{ Zroubového mechanismu, ukondenou
kuli¢kovym aretovacim za¥fzenim, jeho? Zroub je tvofen pfstnic{ pfstu injekdni st¥fkadky
druhé &Aasti, kterd je rozebiratelnd spojena s prvni &4sti. Samo¥eznd matice &roubového mecha-
nismu je ve tvaru jednostranné otev¥eného dutého t&€lesa a Zroub tvofen Zebry pistnice pistu®
injek&n{ st¥f{kafky z umdlé hmoty pro jednorizové pouZitl. Ob& ¥&sti d4vkova¥e jsou navzdjem
spojeny spojkou, mezi nif¥ je ucpdvka s vy¢fezy pro prichod Zeber pIstnice injekdnf st¥fkadky.

Nevyhody tohoto manuélniho mechanického dévkovade inzulfnu spo&ivajf v néro&nosti vyroby
jeho areta&niho kulilkového za¥fzenf a jeho ddriby, déle to, Ze manipulace s nim p¥i jeho
plnéni inzulinem je komplikovand, protoZe je nutno S&stedn& demontovat kuli&kové aretovact
za¥{zen{. Dal¥{ jeho nevfhodou je to, %e vykazuje ztf¥enou mo¥nost kontroly jeho odvzduin&ni
pfi jeho plné&ni inzulfnem, d&le to, Ze aplikace inzulfnu nelze provad&t opakovanym vpichem
pouze jednou rukou a to, Ze mnoZstvi aplikovaného inzulfnu lze urdit pouze podle pod&tu krokl
kulitkového aretovaciho za¥fzenf.

Uvedené nevyhody dosud zndmych manudlnich mechanickych dévkova&li kapaliny se odstrani

manudlnim mechanickym dédvkovalem podle vyndlezu ve tvaru plniciho pera, ktery sestévd ze

dvou C&&sti, kde ve spodni &4sti je uloZena injekdnf st¥fkalka k jednordzovému poufiti z plas-
tické hmoty a v hornf &4sti samofeznd matice Zroubového mechanismu, ukondend klobou&kem,

kde. samofezné matice méd tvar dutého vdlce a Sroub ¥roubového mechanismu je tvo¥en Zebry
pistnice pfstu injek&ni st¥fkalky z plastické hmoty, kde pistnice je vedena drdZkami pro
prichod Zeber pistnice do vnit¥nfho prostoru samofezné matice Zroubového mechanismu. Podstata
vynilezu spoivd v tom, Ze samofeznd matice m4 z4vit pferuSen podélnymi drédfkami o Sf¥ce
vét8f ne¥ je tloultka Zeber pistnice pfstu injek&nf st¥fkadky.

, V¥hodou manudlniho mechanického davkovade kapaliny podle vyndlezu je to, Ze nem& areto-
vac{ za¥izeni, déle, Ze plndni injekéni st¥ikatky a jeji odvzdudn&nf{ lze provaddt také mimo
dévkovad, Jeho dal3{ vghodou je to, %¥e je moZno volit aplikaci inzulfnu bud krokovinim nebo
vytla&enim pfedem zvoleného mnoZstv{ inzulinu tlakem na pist injek&ni st¥fikadky, coiZ lze
provddét jednou rukou a dédle to, Ze vytladenf{ celé ddvky inzulfnu je signalizovdno akusticky.

Manudlni mechanicky davkoval kapaliny podle vynédlezu je jako p¥iklad znézorn&n na p¥ilofe-
ném vykresu, kde obr. 1 zndzorhuje svisly Fez ddvkova&em p¥i spojeni jeho zdvito¥ezné matice
se Zébry pistnice pistu jeho injek&éni st¥fka¥ky z um&lé hmoty k jednordzovému pouZiti, obr. 2
zndzorfuje svisly ¥ez tIimté% ddvkovalem v poloze Zeber pistu injekdnf st¥fkadky v podélnych
dré¥kdch z4vitu zAvito¥ezné matice, obr. 3 znédzorfiuje Yez dévkovalem rovinou A-A z obr. 1
a predstavuje jikté&ni pohybu zavito¥ezné matice v osovém sméru, obr. 4 zndzorhuje Yez
dévkova&em rovinou B-B z obr. 2 a p¥edstavuje polohu pistnice a zdvito¥ezné matice p¥i dévko-
vin{ kapaliny krokovdnim, obr. 5 zndzorhuje ¥Yez rovinou C-C z obr. 1 a pfedstavuje polohu
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pistnice a zdvito¥ezné matice rovnd% p¥i ddvkovénl kapaliny krokové&nfm, obr. 6 zndzorfuje fez
rovinou D-D z obr. 2 a pfedstavuje vzdjemnou polohu Zeber pfstnice a podélngch dré¥ek z&vito-
fezné matice, umo%fujic{ osovy posuv zdvitofezné matice po pistnici a obr. 7 zndzoriuje
rozvinuty plast zdvito¥ezné matice se &ty¥mi dr&fkami s oznadenim mno%stvi inzulinu v jednot~
kéch.

Podle p¥fkladného provedeni sestévd manudlni mechanicky dévkova& kapaliny ze dvou dutgch
vdlcovych &4stf, kde ve spodni duté vdlcové ¥&sti 2 je uloZena a objfmkou 3 zajisténa injek&-
ni st¥fkatka 14 z um&lé hmoty pro jednorézové pouZiti. Horn{ konec spodni duté vilcové ¥&sti
2 je jak na povrchu, tak v dutind osazen, kde osazenf dutiny slou¥{ k op¥eni hornfho konce
cejchovaného vdlce injek&ni{ st¥fka&ky 14 a osazen{ povrchu k op¥eni spodnfho konce horn{
duté vélcové C4sti 1. Osazenf dutiny spodnf duté vdlcové &4sti 2 je opatfeno &tyimi podélngmi
dréZkami, ve kterych jsou suvné uloZena Zebra 15 pistnice pistu injek&n{ st¥fkadky 14 z umd-
1¢ hmoty k jednorézovému pou¥itf, kterd jsou zalist&na do samofezné matice 8 Zroubového mecha-
nismu, kde samofeznd matice mé& tvar dutého vélce. Zavit samofezné'matice 8 md rovné&Z &tyfi
podélné dréZky pro posuv Zeber 15 pistnice pistu injekdnf st¥fka¥ky 14 z umdlé hmoty pro
jednordzové pouZitf. Spodni konec spodni duté vdlcové &4isti 2 je ukonden krytem 6 s vloZfkou
2, j1% prochdzi hadifka kffdlové jehly 17 nebo krytem 4 a zdtkou 5 pro uzav¥en{ injekdni
jehly 16. Horni konec zdvitofezné matice § je uzavien kloboulkem 9. Poloha z&vitorezné matice
8 v axidlnim sméru je zajiSt&na objimkou 11 a stabilizadn{ vidlicf 10, kter4 se opfr4d o osa~
zeni na spodnim konci zévitofezné matice 8 a o kloboudek 9. Horni konec horni duté valcové
C4sti 1 je na povrchu osazen a zplo¥té&n a v osazen{ vytvofena drd%fka. Na osazenf hornf duté
vélcové &&sti 1 je nasunuta zplo¥tdl4 objimka 11. ZploXtZ1lé osazeni horn{ duté valcové &&sti
1 a stabiliza®n{ vidlice 10 po nasunuti na sebe vytvédfej{ vdlcovy povrch s dréZfkou, na kterém
je nasunuta zploXt¥1l4 objimka 1l vytvAfejfcf z&voru, jejf% poloha je zajiifovana z&padkou
12 situovanou v mist& drZdku 14 a radidln& pfestavitelnou k ose dévkovale.

Plnéni injek&ni stifkadky inzulinem se provddi vn& d4vkovade stejnym zplisobem jako
u klasické injekéni st¥{kadky. Naplné€nd a odvzdudnénd injekdnf st¥fkadka 14 se vlo%{i do
spodni duté vilcové &asti 2 po sejmuti krytu 4, 5 nebo 6 a po vySroubovini objimky 3 tak,
%e Zebra 15 pistnice se zasunou do dr&¥ek osazeni dutiny spodnf duté v&lcové &4sti 2 a soulasnd
do podélnych dréZek z&vitu zdvitofezné matice 8. Po Uplném zasunutf{ injek&n{ st¥fikadky do
spodn{ duté vdlcové Easti 2 ddvkovale se uzavfe p¥isludnymi kryty 4, 5 nebo 6.

OdméF¥eni jednotlivych d4vek inzulinu je mofno provddé&t dvéma zplsoby. Podle prvniho
zpisobu oté&enim kloboudku 9 ve sm&ru hodinovych rudi&ek po pfedchozim zajifténim axid&lnfho
posuvu vidlice 10 a z4vitofezné matice 8 objimkou 11l. S kloboulkem 9 se ot&&f i z4vitoFeznd
matice 8, kterd se za¥ez&vad do Zeber 15 pistnice, &im¥ ji posouvad ve smé&ru osy. Po otodeni
klobou&ku 9 o 90° dostanou se Zebra 15 pistnice 2znovu do dréfek p¥erudujfcifch 3roubovici
z4vitu zévitofezné matice 8, takie odpor proti otodenf je tém¥¥ nulovy. To umo¥ffiuje rozpoznat
kaZdy krok pistu injek&ni stffkalky 14 jehoZ délku ur¥uje stoupdni zdvitu samofezné matice
8, takZfe mno¥stvi aplikovaného inzulinu miZfe diabetik urfovat po&tem krokd pfstu injekdnf
st¥fkatky 14.

Podle druhého zplsobu se ddvkovdn{ inzulinu provadi vytlalenim celé pfedem zvolené
ddvky tlakem na klobou&ek 9 shora. PEiprava ddvkovale pro tento zplsob odm&fen{ ddvky inzulfnu
se provede takto: vyvozenim s{ly F na volny konec zdpadky 12 je uvolnénd objimka 11, kterd
se pooto&enim pfesune do polohy vyznalené na obr. 4, &imZ se uvolnf{ stabilizaini vidlice
10, tak%fe zévitofeznou matici 8 lze tahem vysouvat z ddvkovale. Po Cdsteéném vysunutf lze
zédvitofeznou matici 8 ot&let, anif by se posouval pist injek&ni stifkalky 14. Volba velikosti
ddvky se provede vysunutim a ot&&enim z&vitofezné matice 8 tak, aby hrot z&padky 12 zapadl
do dré¥ky s ddajem poZadovaného mnoZstvi ddvky inzulinu. P¥itom zdpadka 12 zajistf polohu

objimky 11.

Poototenim kloboudku 9 ve sm&ru hodinovych rutifek se zdvitofené matice 8 svym zédvitem
pfipevn{ k pistnici 15 v poZadovaném mist& a stiskem kloboutku 9 dojde k vytlafeni zvoleného

mno%stvi inzulfnu.
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Ukon&en{ dévkovan{ inzulinu je akusticky signalizovdno zapadnutim hrotu zépadky 12
do nepferuSované drafky v hornf &&sti zdvitofezné matice 8. Je také moZno vyrcbit dévkovad

kapaliny pouze pro jeden z obou moZnych zplsobl odm&fen{ velikosti dévek.

PREDMET VYNALEZU

Manudlni mechanicky dévkovad kapaliny, sestévajfic{ ze dvou &&sti, kde ve spodnf &4sti
je ulo¥ena injekdn{ st¥fkadka z plastické hmoty k jednor&zovému pou¥it{ a v hornf Z&sti
samofeznd matice Broubového mechanismu, kterd je ukonlena kloboulkem, kde samofeznd matice
m& tvar dutého vdlce a &roub Sroubového mechanismu je tvo¥en Zebry pistnice pistu injek&ni
st¥ika&ky z plastické hmoty, kde pistnice je vedena podélnymi drd¥fkami ve spodni &é&sti ddvko-
vade pro prichod feber pistnice do vnitinfiho prostoru samo¥ezné matice Sroubového mechanismu,
vyzna¥eny tim, %e rovnd¥ samofeznd matice (8) md zdvit pferuden podélnymi dréZkami o Sifce
vit3{ ne¥ je tloustka Zeber (15) pistnice pistu injekéni st¥fkaky (14).

1 vykres
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