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(54) (57) УСТРОЙСТВО ДЛЯ УСТАНОВКИ И 
СТАБИЛИЗАЦИИ ФАЗОВОГО ПОЛОЖЕНИЯ МАГ­
НИТНОГО НОСИТЕЛЯ по ’авт.св.№ 1059619, 
отличающееся тем, что,

с целью повышения точности стабили­
зации фазового положения, в него вве­
дены реверсивный счетчик, суммирующий 
вход которого подсоединен к выходу 
•первого элемента И, а выход - к входу 
второго счетчика и к третьему входу 
частотного дискриминатора, и четвер­
тый элемент И, первый вход которого 
соединен с выходом делителя частоты, 
причем второй вход и выход четвертого 
элемента И подключены соответственно 
к выходу и второму входу реверсивного 
счетчика. · -
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Изобретение относится к области 

накопления информации, а именно к 
устройствам для установки и стабили­
зации фазового положения носителя.

По основному авт.св. № 1059619 
известно устройство для установки и 
стабилизации фазового положения маг­
нитного носителя из трех последо­
вательных электрических цепей, первая 
из которых содеожит генеоатор эта- 
лонной частоты, первый элемент И, 
первый счетчик, вторая - фазовый 
дискриминатор, второй элемент И, 
второй счетчик, третий элемент И, а 
третья - цифро-аналоговый преобразо- 
ватель, усилитель мощности и электро­
двигатель, а также датчик частоты, 
кинематически свызанный с электро­
двигателем, а электрически - с первым 
входом фазового дискриминатора, вто- 2θ 
рой вход которого соединен с выходом 
генератора эталонной частоты и с вто­
рым входом второго элемента И, третий 
вход которого связан с выходом тре­
тьего элемента И, причем выход фазб- 25 
вого дискриминатора подключен к 
второму входу первого элемента И, 
выход второго счетчика - к второму 
входу первого счетчика и к первому 
входу цифро-аналогового преобразо- 
вателя.

Устройство содержит также частот­
ный дискриминатор и последовательно 
соединенные корректор и делитель 
частоты, причем первый вход частот- 35 
ного дискриминатора подключен к вы­
ходу генератора эталонной частоты,. 
второй вход - к датчику частоты, вы­
ход - к второму входу цифро-аналого­
вого преобразователя, вход корректо- 40 
ра подключен к выходу первого счет­
чика, а выход делителя частоты - к 
третьему входу цифро-аналогового 
преобразователя. Известное устройство 
при относительной простоте его кон- 45 
струкции позволяет обеспечить отно­
сительно высокую точность установки 
фазового положения магнитного носи­
теля С1 ].

50
Недостаток известного устройства - 

малая точность стабилизации фазового 
положения магнитного носителя, что 
обусловлено возникновением режима 
автоколебания из-за квантования по 55 
уровню при вычислении разности фаз 
сигналов, приходящих на фазовый дис- 1 
криминатор.

Цель изобретения - повышение точ­
ности стабилизации Фазового положения 
магнитного носителя.

Цель достигается тем, что в уст­
ройство для установки и стабилизации 
фазового положения магнитного носи­
теля введены реверсивный счетчик, 
суммирующий вход-которого подсоеди­
нен к выходу первого элемента И, а 
выход - к входу второго счетчика и 
к третьему входу частотного дискри­
минатора, и четвертый элемент И, 
первый вход которого соединен с выхо­
дом делителя частоты, причем второй 
вход и выход четвертого элемента И 
подключены соответственно к выходу и 
второму входу реверсивного счетчика.

Предлагаемое устройство за счет 
введения в него реверсивного счетчика 
и четвертого элемента И позволяет в 
значительной степени повысить точ- * 
ность стабилизации фазового положения 
магнитного носителя.

На чертеже дана схема предлагае­
мого устройства. · · _

Устройство содержит три последо­
вательных электрических цепи, в пер­
вую из' которых входит генератор 1 эта­
лонной частоты, первый элемент И 2, 
первый счетчик 3, во вторую - фазовый 
дискриминатор 4, второй элемент И 5, 
второй счетчик 6, третий элемент И 7, > 
а в третью - цифро-аналоговый преоб­
разователь 8, усилитель 9.мощности и 
электродвигатель 10, а также датчик 11 
частоты, кинематически связанный с 
^последним. При этом выход генератора 1 
эталонной частоты соединен с первым ’ 
входом первого элемента И 2, выход 
первого элемента И 2 — с первым вхо­
дом первого счетчика 3, а выход 
фазового дискриминатора 4 - с первым 
входом второго элемента И 5.

В устройстве датчик 11 частоты 
электрически связан выходом с первым 
входом фазового дискриминатора 4, 
второй вход которого соединен с вы­
ходом генератора 1 эталонной частоты 
и с вторым входом второго элемента 
И 5. Третий вход второго элемента И 5 
связан с выходом третьего элемента 
И 7, а выход фазового дискриминатора 
4 подключен к второму входу первого 
элемента И 2« Причем выход второго 
счетчика б подключен к второму входу 
первого счетчика 3 и к первому входу 
цифро-аналогового преобразователя 8.

Предлагаемое устройство содержит 
также частотный дискриминатор 12,
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выход которого подключен к второму 
входу цифро-аналогового преобразова­
теля 8, и последовательно соединен­
ные корректор 13 и делитель 14 час­
тоты.· Выход делителя 14 частоты под- 5 
ключей к третьему входу цифро-анало­
гового преобразователя 8, а вход 
корректора 13 - к выходу первого 
счетчика 3. Первый вход частотного 
дискриминатора 12 подключен к выходу 10 
генератора 1 эталонной частоты, а 
второй вход - к выходу датчика 11 
частоты.

Кроме того, устройство содержит 
реверсивный счетчик 15, суммирующий 15 
вход которого подсоединен к выходу 
первого элемента И 2, а выход - к 
входу второго счетчика 6 и к третье­
му входу частотного дискриминатора 
12, и четвертый элемент И 16, первый 20 
вход которого соединен с выходом 
делителя 14 частоты. При этом втррой 
вход и выход четвертого элемента И 16 
подключены соответственно к выходу и 
второму входу реверсивного счетчи- 25 
ка 15.

Установка и стабилизация фазового 
положения магнитного носителя записи 
посредством предложенного устройства 
происходит следующим образом. 3θ

Импульсы фазового дискриминатора
4, ширина которых равна фазовому 
рассогласованию, разрешают прохожде­
ние сигнала генератора 1 эталонной 35 
частоты через первый элемент· И 2 на 
первый счетчик 3 и на реверсивный 
счетчик 15, а через второй элемент 
И 6 - на второй счетчик 6. По спаду 

импульсов фазового дискриминатора 4 
во второй счетчик 6 и реверсивный 
счетчик 15 записывается код, соот­
ветствующий ошибке. В случае пере­
полнения второго счетчика 6 на выходе 
третьего счетчика 7 появляется зап­
рещающий сигнал, запирающий второй 
элемент И 5.

С первого элемента И 2 поступают 
пачки импульсов тактовой частоты, 
которые просчитываются' первым счет­
чиком-3. Код с выхода первого счет­
чика 3 поступает через корректор 13 
и делитель 14 частоты на цифро-ана­
логовый преобразователь 8, на кото­
рый подается также код частотного 
дискриминатора 12, характеризующий 
отклонение скорости вращения электро­
двигателя 10 от ее номинального зна­
чения, и код второго счетчика 6. 
Цифро-аналоговый преобразователь 8 
преобразует коды второго счетчика 6 
и частотного дискриминатора 12 в 
длительность импульсов, следующих с 
частотой, определяемой сигналом с 
выхода делителя 14 частоты. При этом 
импульсы с выхода делителя 14 часто­
ты поступают через четвертый элемент 
И 16 на реверсивный счетчик 15, сиг­
нал которого запирает четвертый эле­
мент И 16 и устанавливает во втором 
счетчике бив частотном дискримина­
торе 12 коды, соответствующие нулевой 
ошибке по фазе.

Использование изобретения по срав­
нению с базовым объектом позволяет в . 
значительной степени повысить точ­
ность стабилизации ‘фазового положения 
магнитного носителя.
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