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‘ ﬁéelem vynélezu ge. opraoovéni odleh—”“-
'_ilych tj. vnjtrnioh s zadnich stran obrob—‘
Lfku bez pfitomnosti obsluhy stroja Zylédté .
' ~numerioky rizenych. Opraeovéni bez obsluhy;l
-ise provédi néstrojem, ktery je v odstavné _>'t
4—¢yékévaoi poloze p¥ed odlehlou strancu o
L naéroubovén né. neotoény axiélné odpruzeny '
'vodstavny trn, ktery je upnut pa pevné zh~ N
"kladné. Predéni stro1e v automatickém oyk-_'
1y se provede nadroubovénim néstroje na
pracovni trn, kuery provede za nezménéne—~-
ho smyslu ot48eni vySroubovéni z odstavné=
ho trnu, nebot zdvit odstavného trnu'mé'
opadny smysl stoupéni. Pracovni operacs ‘né-
stroje se provédi za nezm§néného smyslu )
otééeni. Po dokon¥eni pracovni opezace ng-
stroj programové najede na souradnice od-
stavného trnu a zmdnou smyslu otééek se
provede zaSroubovéni na .odstavny trn a
souéasné vy$roubovéni néstroje z pracovai-
ho trnu. Presnost vedeni zlepdujf véloové
nebo kuZelové st¥edfof ploohy. Odstrafiové-
ni nelistot mezi zdvity a st¥ediocimi plo-
chami je zaji¥tdno dré¥kami, Upnuti néstro-

je na praoovni trn je spolehlivé, tuhé a
Je soho'pno pPenést veXkeré Fezné sily.
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Vynélez FeXi ndstroj pro samofinné opracovéni odlehlé strany od vietena, urleny
pro aonfldnicové obrédbéc{ stroje, zejména qgmericky tizend, umistény v odstavné poloze
pFed odlehlou stramou. :

Dosud zmémé néstroje k samolinnému opracovéni odlehlych stran od vietens, poufiva-
j1 vyklép¥ni pracoval S4sti bFitu do v¥choz{ polohy, které je zajidtdno excemtrickym
ulofenim pracofni Sdsti é odstfedivou silou ée»odklipi nebo sklédpi reversaci otdZek.
Tohoto nla;rdjo nelze poufit tam, kde je vEt3{ pomér mezi prim¥rem Zeln{ diry s primé-
rem opracpvand,odlehlé strany v disledku omesené moZnosti excentrického uloZeni.

Pro lfi?oni hran jsou znémy ndstroje umist¥né pfed odlehlou stramou, kde kuZel
pracovaiho trau samosvornéd 2at1§50n do nédstroje teato undidi. Pou!itiitéchto néstroji
Je omeseno na malé Fresmé sily jaké vznikaji pFi sréfeni hran. Déle se poulivé ntnt:oja
pro sniovnlni o@lehlfch stran otvord bes zdsahu obsluhy, kdy ni% unoiiujq stranové vy-
bolea{. U t¥chto néstrojd musi byt zardika na pPedmi Zdsti vi'etena, cely ndstroj je
velmi slofity a primérovy pom¥r je téi omezeny. ' '

V¥8e uvedené nedoststky odstranuje néstroj. pro samo¥inné opracovéni odlehlé stra-
ny od vietena podls vyndlezu, urdeny pro sou¥sdnicové obrébdc{ stroje, zejména numeric-
ky P{zend, umist¥ny v odstavaé poloze pied odlehlou stranvu.

deutata vynélezu spo¥ivd v tom, ¥e ndstroj mé vytvoreny vnit¥ni nebo vnéj%{ z&-
vit noeny a konccntricky proti je vytvoren zdvit odstavnf. Proti odstavnému zdvitu
néatrojo‘jc ustavin na ylvné-zékladné neoto¥ny odstavny tra s odstavnym zévitem. Proti
nosnému zdvitu ndstroje je ustaven pracovni trn se zdvitem nosnym. Zévit nosny je opa¥-
ného smylu stoupéni nek ztvit odstavnf. Je vyhodné, je-li odstavny trn axidln& odprufen,
néatroj a tray maji vytvofeny vélcové nebo ku¥elové st¥edfci plochy a na zdvitech a
stPedicich plochdch jsou vytvoreny dréfky. '

Ustavenim ndstroje pred odlehlou stranu urenou k opracovévéni a'jednoduchy zpl-~
sob preddvdni nédstroje s odstavného trau na pracovni ﬂrn se ziskal automaticky jcdno¥
duchy universdlni nédstroj pro ¥iroky rozsah prim&rd a SIi’fek opracovdai ,V ktery neni ome-
zen pom&rem mezi primérem Zeln{ diry a opracované odlehlé p;ochy. Upnut{ nédstroje na
pracovni trn je spolehlivé, tuhé a je échopno prenést vedkeré Fezné sily.

P¥{kladné provedeni ndst:oje pro ssmo¥inné opracovéni odlehlé strany od vietena
podle vynédlezu je znézornéno na prilofeném vykresu , kde na obr; 1l je zobrazen ndstroj
v odstavné poloze, na obr. 2 v pracevai poloze a ha obr. 3 p!i‘pradéytni nédstroje s pra-
covmfho trau ne odstavany trn.

Néstroj pro opracovéni odlehlé strany 61 obrobku 6 od vietena obrdb&ciho stroje
podle vyndlezu sestévéd z néstroje 1

y ktery je umistén v odstavné'poloze pted odlehloﬁ
stranou 61. Ndstroj 1 mé vytvofen nosny zdvit 11 i kdncentricky proti je vytvolen
odstavny zdvit 12. Proti odstavnému zévitu 12 jé ustaven na pevné zékladn¥ 7 neotolny
odstavny Zep 3 s odstavnym zévitem 31. Zdékladna 7 mi¥e Syt tvolena stolem obrébéciho
stroje, upfnacim pFipravkem nebo opracovanou Edstf obrobku 6. Proti nosnému zdvitu 11

méstroje 1 je ustaven pracovai trn 2 8 nosnym zévitem 21. Noané zévity 1l, 21 jsou



opaéného’amyalu atoupéni nef odstavné zdvity 12,31. Viem p¥{padim naprogramovaného p¥e-
dén{ néstroje 1 vyhovuje, jestliZe odstavny trn 3 Je axi#lné odpruZen pruZfinou 5. Pro
zlepieni piesnosti vedenf néstroje 1 jsou na trnech 2, 3 vytvoreny vélcové, popripads
xuZelové stPedfc{ plochy 111, 121, 211, 3il. Pro odstranéni pfipadnych nelistot mezi zé-
vity a airedicimi plochami jsou na nosném zévitu 21 a st¥ed{ci plode 2il vytvoreny dréi-
ky 4. .

Néstroj bodle vynélezu pracuje tak, Ze pracovni trn 2 pevn¥ ustaveny ve vietenu
gejiména numetricky ¥Fizeného obrdbéciho stroje v automatickém cyklu se ustavi proti sou-
fadnicim ndstyoje 1 a za otéfeni trmu v pracovnim smyslu dojde k zaSroubovéni ndstroje
na pracovai trn 2, pfi nezménéném smyslu oté¥eni se provede vy3roubovéni néstroje 1
2 ddstavného trnu 3. Pro programovéni je vyhodné naméfknout odstavny ten 3 o délku zé-
vitu 8 potom’pravést pouze otéfenim trnu 2 v pracovnim smyslu p¥edéni nédstroje 1.
Néstroj 1 ze nezm¥né&ného smyslu oté¥en{ provede pracovni operaci na obrobku é, po které
se progremové vréti opét proti soufadnicim odstavného trnu 3 a zménou smyslu oté¥ek
pracovntho trnu 2 se analogickym zplsobem provede predéni ndstroje 1 na odstavny trn 3.

Néstroj podle vyndlezu je Siroce pou¥itelny pro samofinné 6pracovéni 6d1eh1ych
strQn.a velky rozséh'prﬁmérﬁ a 8iFek na priklad p¥i zarovnévéni, frézovéni a daldim
opracovéni odlehlych a vnitfnich stran obrobkd bez zésahu obsluhy strojt. Néstroj 1ze
vjhodné pouXft na vSech obréb&cich strojich, které jeou vybaveny pifedvolbou nebo auto-

matickym nastavovénim soufadnic, zvlié¥td vhodné jsou obréb&c{ stroje numericky #{zend.

‘ PREDMET VYNKLEZU
1. Néatrdj pro samofinné opracovén{ odlehlé strany od viretena, urieny pro soufadnicové
obréb&ci stroje, zejména numericky ¥izené, umistény v odstavn: poloie pied odlehlou
. stranou, vyznaleny tim,.Ze né vytvoren vnitfni nebo vn&j8{ nosny zévit (11) a kon-
centricky proti je vytvofen odstavny zﬁVit (12), proti kterému je ustaven na pevné
zékladné (7) neotolny odstavny trn (3) s odstavnym zévitem (31) & proti nosnému zé-
vitu (11) ndstroje (1) je ustaven pracovni trn (2) ve vietenu s nosnym zdvitem (21),

pri¥em? nosny zévit (11,21) je opalného smyslu stoupani ne? odstatny zdvit (12,31).
2. Néstroj podle bodu 1 vyzna¥eny tim, %e neoto¥ny odstavny trn (3) je axidlnd odprufen.

3. Ndstroj podle bodd 1 a 2 vyznadeny tim, Ze na néstroji (1) & tranech (2,3) Jjsou vytvo-
feny vdlcové nebo kufelové st¥edfci plochy (111,121,211,311).

4, Néatroj podle bodd 1 a¥ 3 vyznaleny tim, Ze na zdvitech (11,12,21,31), pop¥ipadé
st¥edfcich plochéch (111,121,211,311) jsou vytvoFeny drédZiky (4).
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