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(54) Zafizeni pro p&stovani velkoobjemovych krystala s hydraulickym

posuvem

Vyndlez se tykd pohybového zafizeni vy-
uZivajiciho principu st¥idavé hydrauliky
pfi pé&stovdni velkoobjemovych krystald.

Tém¥¥ u v3ech zndmych metod rdstu mono-
krystald z taveniny, u metody visutého pds-—
ma, p¥ipadnd u &isticich metod, jako je péds~-
movd rafinace, je jednou z podstatnych me-
chanizalnich souldsti za¥Fizeni pohybovy
mechanismus ovléddajici pomaly pohyb rostou-
ciho krystalu v teplotnim poli kultivadni
pece, nebo posuv topného elementu vytvifeji-
ciho v ingotu zpracovdvaného materidlu roz~
tavené pédsmo, nebo pohyb Fady topnych ele-
mentd p¥i pdsmové rafinaci. Pro uvedené
iely bylo pouZito nejrdzndjdich zpdsobd
od nejjednodufsich plovdkovych komor postup-
n& vyprazdnovanych nebo dopluovanych kapa-
linou, a% po riznd& provedené pfevodové me-
chanismy ovlddané plynule béZicimi nebo pfe-
ruSované spousténymi elektromotory.

Pro rist velkoobjemovych krystald a pro
sériovou vyrobu krystald na synchronizova-
nych pecich se jevi jako vyhodné pouiit
principu hydraulického pohybu Hydraulicky
fizeny pohyb je pohyb nuceny, ktery je vy-
hodn83j%i neZ %ast&ji pouZivany zpdsob vyuzZi-
ti viastni hmotnosti kelimku nebo soustavy
kelimku s nosidem spoudtZ€né peci{ a brzdéné
fidicim servomechanismem. U takovych soustav
s vé&t3i hmotnosti byvd nutné provdddt cds-
teéné odleh&eni soustavy protizdvaZim, coi
v3ak zvySuje hodnoty klidového tfeni a sni-
Zuje tak pFesnost pohybu.

Jsou zndmy hydraulické posuvy, pouZité
k pfiprav® monokrystald, zaloZené na mecha-
nickém spojeni noside s krystalem nebo ke-
limkem s hydraulickym vdlcem, jehoZ &innost
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je fizena vhodnym mikro&erpadlem. Pro rést
velkoobjemovych krystald dosahujicich hmot-
nosti aZ n¥kolika set kilogramd je takové
jednoduché provedeni nepostadujici. Kulti-
va&ni drdha spolu s délkou potFebnou k vy-
sunuti nosife s krystalem z pece je znalnd
a jednoduché propojeni vilce a pohybujicich
se dild pece ve spolelné ose je velmi roz-
mérné a neumofnuje volny p¥istup ke spodni
€dsti nosile, ktery je metodou &asto vyZa-~
dovany. Bolni spojeni vodicich ramen nevy-
hovuje pro v&t3i hmotnost ovlidané soustavy.

Tyto nedostatky feSfi zaFizeni podle vy=
nédlezu., V zafizeni se vyuiiva principu st¥i-
davé hydrauliky, ktery je zdvojen a oba sy-
stémy pracuji synchronnd.

Zatfizeni pro p&stovédni velkoobjemovych
krystald s hydraulickym posuvem zobrazené
na p¥iloZeném vykrese ze zdvojeného st¥ida-
vého hydraulického systému tvoFeného pFiji-
macimi vdleci 1 a 3, které jsou mechanicky
propojeny s nosidem 5 a hydraulicky pevné
spojenymi s vysilacimi vdlci 2 a 4. Vysila-
ci vdlce 2 a 4 jsou mechanicky pevné spoje=
ny s pracovnim vdlcem 6. K pracovnimu vdl-
ci 6 je pfes elektromagneticky rozvadsd 7
pfipojeno vstfikovaci pistové Eerpadlo 8
s pojistnym ventilem 9, ptidem? v odpadové
vétvi hydraulického systému je umistdn pro-
pouStéci ventil 10. V uzavieném hydraulic-
kém systému pEijimacich vdlet 1, 3 a vysi-
lacich védlcd 2, 4 jsou umist&ny uzaviraci
ventily 11. )

Pfijimaci hydraulické vdlce 1 a 3 jsou
pracovni védlce umist&né p¥imo pod pecnim
prostorem a jsou navzdjem hydraulicky pevné
spojeny s vysilacimi hydraulickymi vdlci



195600

3

a 4, které pfesn& kopiruji pohyb vdlcd 1
3. Uspofdddnim hydraulického systému podle
vyndlezu je zajidténo, Ze jakykoliv pohyb
vlastniho pracovniho vdlce 6 se synchronné&
pfenese na p¥ijimaci vdlec | a 3 a tim
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i na nosi& 5. Mikropohyb pracovniho hydraulic-

kého vdlce 6 zajiStuje vst¥ikovaci pistové
Zerpadlo 8 s ménitelnou velikosti a fetnosti
ddvkovdnil Smdr pohybu vdlce 6 se m&ni pomoci

" elektromagnetického rozvad&ie 7. Pfepoultéci
ventil 10 zaji8tuje tuhost hydraulického sys=-
tému, pojistuny ventil 9 zabezpeluje hydrau-
licky systém p¥i p¥ipadné havdrii p¥ed pFeti-
Zenim. Pomoci uzaviracich ventild 11 se plni
a odvzdu¥nuje uzavieny hydraulicky systém
vdled 1, 2 a 3, 4.

Uspofdddni hydraulického systému zabez-
pefuje stejny chod vélcd i zna&nd od sebe
vzddlenych., Spodni &4st kultivalni pece je
volnd a snadno piistupnd. V p¥ipad& havdrie
a vyliti taveniny nejsou zasafeny a zneli$-

PREDMET

Zatizeni pro pé&stovani velkoobjemovych
krystald s hydraulickym posuvem, vyznalené
tim, %e sestdvd ze zdvojeného st¥idavého
hydraulického systému tvofeného ptijimacimi
vdlei /1, 3/ mechanicky propojenymi s nosi-
¢em /5/ a hydraulicky pevné spojenymi s vy-
silacimi vdlei /2, 4/ mechanicky spojenymi
s pracovanim vdlcem /6/ pEFipojenym ptes
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tény pohybové mechanismy. Uspofdddni rovni:
umoZfiuje v prostoru pod peci umistit nddr
vhodného rozméru, znamend také vydkovou
disporu mista. NavrZené uspofidddni pohybové-
ho mechanismu umoZnuje ovldddni dlouhé tady
synchronizovanych aparatur pro rlst krysta-
14 i p¥i pdsmové rafinaci, umoZnuje progra-
movdni pohybu umisténim zp&tnovazebnich
snimaéd polohy nebo rychlosti pohybu na vy-
silacich vdlcich vytvédfejicich tenty% po-
hyb, "ale umisténych odd&len& mimo prostor
vystaveny pEipadnym korozivnim vypardm.

Pohybové za¥izeni pro pé&stovidni velko-
objemovych krystald podle vyndlezu bylo ové-
feno pfi p8stovani scintilaénich krystald
NaJ/Tl/ p¥i ovladdni pohybu soustavy o hmot-
nosti 35 kg. ZaFizeni umoZnilo realizovat
poZadovany program polohové fizené rychlos-
ti spousténi, ménici se v rozsahu od 2 mm/h
do 0,5 mm/h. :

NALEZU

elektromagneticky rozvdd&& /7/ ke vstiiko-
vacimu pistovému ferpadlu /8/ s ‘pojistnym
ventilem /9/, pEi¥emZ v odpadové vétvi hy-
draulického systému je umistdn propoudtéci
ventil /10/ a v usavfeném systému valcd
/1, 2/ a /3, 4/ jsou umistdny uzaviraci
ventily /11/.

1 list vykresi

Severografia. n. p., zhvod 7. Most
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