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marteau {7, 8). Un organe de réglage (13) est monté dans
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Description

La présente invention se rapporte a un dispositif
de réglage pour bascule & double marteau de remise
a zéro de mobiles indicateurs de chronographe dont
chaque marteau est destiné a agir sur une came de
remise & zéro en forme de coeur, un premier de ces
marteaux étant solidaire d'un bras refié élastique-
ment au reste de ladite bascule, des moyens de ré-
glage servant & agir sur ce bras en vue de déplacer
le marteau qui ui est associé.

Dans les mécanismes de chronographes, la bas-
cule de remise & zéro & double marteau a pour fonc-
tion de ramener simultanément & zéro les mobiles in-
dicateurs des secondes et des minutes en agissant
sur des cames en forme de cceurs calées sur ces
mobiles. Le mobile indicateur de secondes est flot-
tant, tandis que celui des minutes est positionnée
par un ressort sautoir. De ce fait et pour garantir le
retour & zéro de ces mobiles on régle les deux mar-
teaux de telle sorte que le marteau de remise a zéro
du mobile des secondes vienne appuyer, en fin de
course, contre les deux épaulements de la came en
ceeur de ce mobile, alors que le marteau de remise a
zéro du mobile des minutes est tenu a une trés faible
distance des épaulements de la came en coeur du
mobile des minutes, la position angulaire de ce mo-
bile étant de toute fagon parfaitement définie par le
ressort sautoir.

Compte tenu des tolérances de fabrication, la
portion de celui des deux marteaux de la bascule de
remise & zéro qui n'appuie pas contre les épaule-
ments de la came en coeur doit éire ajustée pour
chaque chronographe lors de son assemblage. Pen-
dant de nombreuses années, ce réglage était obte-
nu en limant les faces des marteaux jusqu'a l'obten-
tion du jeu souhaité. Cette opération nécessite I'en-
[dvement de la bascule et sa remise en place autant
de fois que nécessaire.

Diverses solutions ont été proposées pour rem-
placer l'opération de limage et permettre par la méme
occasion d'effectuer le réglage des marteaux de re-
mise & zéro sans devoir enlever la bascule. L'une
de ces solutions a été décrite dans le CH 271 999 et
montre une bascule formée par l'assemblage de
deux marteaux dont l'un est pivoté sur l'autre par
lintermédiaire d'une goupille. Un excentrigue et une
vis de serrage associée a une rondelle de friction
servent & ajuster la position de ce marteau autour
de sa goupille et & le fixer dans la position adéquate.

On a également proposé dans le CH 236 800 de
former des portions élastique sur les bras des mar-
teaux et de disposer entre ces bras une vis de ré-
glage & téte conique prenant appui simultanément
sur chacun d'eux. Le filetage de cette vis est enga-
gé dans une plaquette indépendante s'appuyant
contre ces bras. En vissant ou en dévissant la vis
i téte conique, on modifie la pénétration du cdne
entre les bras élastiques et donc I'écartement de
ces bras et la position des marteaux.

La premiére de ces deux solutions est relative-
ment compliquée. Elle nécessite deux pieces pour
les marteaux, le chassage d'une goupille dans I'un
d'eux, la fixation d'un excentrique, une rondelle de
friction et une vis de fixation. En outre le vissage
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de la vis de serrage est réalisé dans une piéce trés
mince et le dépassement de la vis sous la bascule
peut poser des problémes d'encombrement. Par
ailleurs, le serrage de la vis peut aussi avoir une ré-
percussion sur le réglage de la position du marteau.
Quant & la second solution mentionnée, elle ne pro-
pose aucun moyen assurant le maintien de la vis de
réglage & téte conique dans la position choisie.

Le but de la présente invention est de remédier
au moins en partie aux inconvénients des solutions
susmentionnées.

A cet effet, la présente invention a pour objet un
dispositif de réglage pour bascule & double marteau
de remise & zéro de mobiles indicateurs de chrono-
graphe selon la revendication 1.

Les avantages de ce dispositif résultent de sa
simplicité, puisqu'il ne comporte en tout et pour tout
qu'un seul organe et de l'auto-verrouillage de l'or-
gane de réglage dans Ia position choisie.

Le dessin annexé illusire, schématiquement et a
tire d'exemple, une forme d'exécution du dispositif
de réglage objet de la présente invention.

La fig. 1 est une vue en plan de ce dispositif.
La fig. 2 est une vue en coupe selon la ligne Il
de la fig. 1.

Sur le dessin annexé et dans la description qui va
suivre, n'ont été représentés et décrits que les élé-
ments nécessaires a la compréhension de linven-
fion. C'est ainsi que la fig. 1 illustre une bascule 1 de
remise a zéro a double marteau, montée pivotante
autour d'un axe 2. Ceite bascule 1 présente une dé-
coupe interne 3 et une fente 4, entre cette découpe
et un bord externe de la bascule, destinée a ména-
ger deux bras 5 et 6 portant chacun un marteau 7
respectivement 8 & leurs extrémités. La découpe in-
terne 3 est conformée pour créer une partie élasti-
que 6a & la base du bras 6, tandis que le bras 5 est
relié de fagon pius rigide au corps de la bascule 1.
Celle-ci est illustré dans sa position limite de remise
a zéro des mobiles indicateurs de chronographe,
l'organe d'actionnement de cette bascule et le res-
sort de rappel n'ayant pas été représentés, I'un
étant destiné & déplacer la bascule 1 selon la fléche
F1 et l'autre selon la fleche F2.

Dans la position limite de remise & zéro illustrée,
le marteau 7 appuie contre deux épaulements 9a, Sb
d'une came de remise & zéro 9 en forme de coeur,
calée sur I'axe 10 du mobile indicateur de secondes
(non représenté) assurant ainsi la position angu-
laire de mise & zéro bien définie de ce mobile.

Lorsque la bascule 1 de remise & zéro occupe
cetie méme position limite illustrée par la fig. 1, le
marteau 8 doit se trouver & une trés faible distance
des épaulements 11a, 11b d'une seconde came de re-
mise & zéro 11 en forme de coeur calée sur l'axe 12 du
mobile indicateur de minutes {non représenté). Le
jeu enire le marteau 8 et ces épaulements doit étre
trés faible, de I'ordre de 0,01 mm et sert uniqguement
& garantir le bon contact entre le marteau 7 et les
épaulements 9a, 9b de la came de remise & zéro 9.

Compte tenu des tolérances existantes et du trés
faible jeu nécessaire entre le marteau 8 et les épau-
lements 11a, 11b, un ajustement de la position de ce
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marteau 8 est nécessaire lors de l'assemblage
comme il a déja été dit. A cet effet, un organe de ré-
glage 13, logé dans la découpe interne 3, est monté
pivotant dans un per¢age 14 ménagé dans une por-
tion de la bascule 1 qui fait saillie dans la découpe 3
et est fixé par rivetage, comme illustré par Ia fig. 2.
Cet organe de réglage 13 comporte une téte d'ac-
tionnement 15 semblable & une téte de vis et une
came de réglage 16 dont le bord est dentelé et vient
en prise avec un ergot 3a formé par le bord de la dé-
coupe interne 3, dans la portion ol celle-ci délimite
le bras 6 du marteau 8.

On a représenté sur la fig. 1 en trait plein respec-
tivement en traits interrompus les deux positions li-
mites du marteau 8 respectivement de I'ergot 3a aux
deux extrémités de la course de réglage de la came
16. On constate que la plage de réglage du marteau
8 se situe de part et d'autre de la position occupée
par les épaulements 11a, 11b de la came de remise &
zéro 11, afin de tenir compte des tolérances de fabri-
cation. On constate encore que la pression exercée
par le bras 6 sur la came de réglage 16 par l'intermé-
diaire de I'ergot 3a passe pratiquement par le centre
de pivotement de ['organe de réglage de sorte
qu'aucun couple ne s'exerce sur cet organe et que
sa position angulaire ne peut, par conséquent, pas
changer accidentellement, assurant ainsi un ré-
glage précis et constant de I'ajustement du marteau
8.

Revendications

1. Dispositif de réglage pour bascule & double-
marteau de remise & zéro de mobiles indicateurs de
chronographe dont chaque marteau (7, 8) est desti-
né a agir sur une came de remise & zéro en forme de
ceeur (9, 11), un premier de ces marteaux (8) étant
solidaire d'un bras (6) relié élastiquement au reste
de ladite bascule (1), des moyens de réglage (13) ser-
vant & agir sur ce bras (6) en vue de déplacer le
marteau (8) qui lui est associé, caractérisé par le
fait que lesdits moyens (13) comportent une came
(16) associée & un organe de réglage (15) monté rota-
tivement sur ladite bascule (1) autour d'un axe paral-
léle & son axe de pivotement (2), le bord de cette
came (16) étant dentelé et en prise avec un ergot
(3a), I'un des éléments came (16) ou ergot (3a) étant
solidaire dudit bras (6).

2. Dispositif de réglage selon la revendication 1,
caractérisé par le fait qu'une découpe (3) et une
fente (4) sont ménagées dans le corps de ladite bas-
cule (1) pour former deux bras (5, 6) dont ['extrémité
de chacun constitue I'un desdits marteaux (7, 8), la-
dite came de réglage (16) étant disposée dans
I'épaisseur de cette découpe (3), ledit ergot (3a)
étant formé par une portion du bord de ceite dé-
coupe (3). ’

3. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que la force exercée par l'ergot (3a) sur
le bord dentelé de ladite came de réglage (16) est ap-
proximativement dirigée vers le cenire de pivote-
ment de cette came.
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