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matic a strejnich diledl

1

Vynélez se tykd vyhazovaciho zafizeni vi-
ceoperadnich postupovych lisit na vyrobu
§roubfi, matic a strojnich dilci.

Dosavadni viceoperani postupové lisy na
vyrobu $roubd, matic a strojnich dilci za
oh¥evu i bez ohfevu jsou nghony vyhazova-
&0 vyliskt z pevné zdpustky odvozeny od
vatkovych mechanism{i, majicich v obou
smérech nuceny pohyb. Ndhony vyhazovadl
jsou jednim z hlavnich uzlf, které omezuif
zvySovani pracovni{ rychlosti postupového
lisu. U jinych za¥izeni je pohyb vyhazova-
cich trni odvozen od klikového mechanis-
mu a dvouramenné nebo jednoramsenné pé-
ky, &imZ se projevi znafnd nevyhoda v ma-
1é tuhosti mechanismu projevujici se v oka-
mZiku, kdy dojde ke styku vyhazovactiho
trnu s vyhazovacim vyliskein. V tomto bods

nastdva napruZeni v3ech dild kinematické- .

ho Fetézce a takto akumulované energie se
v dal8f €4sti vyhazovaci drdhy pFrenese na
vyhazovaci vylisek. Tato energie .je poté
pf‘-edév&na piendSecim kle§tim ve forms tie-
¢l préace, coZ mé za nfsledek potfebu ne-

- Umé&rng velké svéraci sily v kleStindch pfe-

né8eciho zaFizeni.

Dal3i nevyhodou popisovangch zafizeni
je, Ze spojovaci &len mezi vyhazovacim me-
chanismem a vyhazovacim trnem zaujimé
polohu s velkou odchylkou od drahy vyhazo-
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vactho trnu a tim se stdvd prestavovéni vy-
hazovaci dréhy obtiZné. Sila ve spojovacim
¢lenu namdhd vyhazovaci trn nejen silou
osovou, -ale i silou radidlni,” jeZ zphsobuje

‘rychlé a znalné opot¥ebeni vodicich Easti

vyhazovaciho trnu. Nevyhodou popisované-
ho vyhazovaciho zaFizeni je také to, Ze nelze
libovolné volit Easov§ prib&h dréhy.
Uvedené nevyhody odstraiiuje vyhazovaci
za¥izen! viceoperatnich. pestupovfch lisd
podle vynélezu, jehoZ podstata speliva v
tom, Ze sestdvd z kolenového mechanismu
tvofeného ojnici, ojninim &Gepem, spojova-
¢im ramenem a mezikusem - majicim tvar
dvouramenné pédky, jeho¥ jedno rameno je

‘¢pojeno prostfednictvim Gepu na ramenu

s pFestavitelnym kamenem a k druhému ra-
menu mezikusu je pﬁpojeno tdhlo spojené
s koncem vyhazovaciho pi‘estavitelnéhov
trnu.

Dal3fm v¢znakem uvedeného zafizeni je
to, Ze stfed zak¥iveni ramene mezikusu je
totoZny se stfedem ojni€niho Eepu. DalSim
vyznakem je, Ze spojovaci rameno je propo-
jeno s epem pfes naté4Civy vystfednik s
aretaci prostfednictvim Sroubu a matice.

Pohyb vyhazovactho trnu je =zajiStén v
obou smérech nucend s minimédlnim napru-
Zenim mechanism®  kinematického Fet&zce
a tim je zajiSt&no, Ze vyhazovaci v¥lisek
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neni ze zépustky vystielen, ale sleduje po-
hyb vyhazovaciho trnu. Tento nuceny pohyb
- ovliviiuje p¥i prestaveni dréahy vyhazovaci-
ho trnu polohu spojovaciho &lenu mezi vy-
hazovacim za¥F{zenim a vyhazovacim trnem
minim4lnd, tak¥e i radidlni sloZka sfly pt-
sobict na vyhazovaci trn je minimélni, coZ
se. projevi v minimélnim "opot¥ebeni vodi-
cich &4sti vyhazovaciho trnu. Déle se da
ovlivnit Sasovy pribsh drdhy vyhazovacich
trnd a tim zajistit nejvhodn&jsi pom&ry &a-
sovych zévislosti mechanismi. postupového
lisu, &im¥ lze zvy$ovat pracovni rychlost a
tim také mnoZstvi vyrdb&nych kusi.
Priklad provedeni pFedmé&tu vynélezu je
zndzornsn na vyKresech, kde obr. 1 znadf
pohled a Zaste¥ny Fez vyhazovacim zarize-
nim u viceoperatnich lisf, obr. 2 znali pi-
dorys vyhazovactho zafizehi a obr. 3 znati
S4stetny Fez alternativnim FeSenim vyha-
zovactho zafizeni. - - T
Pohyb vyhazovacitho mechanismu je od-
vozen od beranu 1 uloZeného ve stojanu 2

lisu; ozubend kola 3, 4, 5 pFeddvajl kliko-.

vému hiideli 8 shodny podet. otdfek s bera-
nem 1. Na klikovém hiideli 6 jsou kliky 7
a jejich pofet se rovnd poftu vyhazovacich
trntt 8. Na ka¥dou kliku 7 je véazéna jedna
ojnice 9. Kolenovy mechanismus 10 tvorl

spojovaci rameno 11 a rameno-12, pritemZ-

spojovaci rameno 11 je na jednom konci
uchyceno oton& pres natégivy vystFednik
13 na epu 14 pevnd uloZeném ve stojanu 2.
Nata¥ivy vyst¥ednik 13 je opatfen vyb&Zkem
. 15 a Sroubem 18. Nat4adivym vystfednikem
13 je mo¥no otéfet kolem zak¥ivené kulisy
17, pevn& spojené se stojanem 2 a pomoct
matice 18. lze pevn& nastavit vystfednost
natdivého vystfedniku 13 vzhledem k ose
gepu 14.'Na opatném konci je spojovaci ra-
meno 11 a rameno 12 vgkyvné spojeno s oj-
. ni¢nim -Sepem 19 pres mezikus 21, ktery fe
vytvoten jako dvouramennd péka kyvnd

uloZend na epu 26, pevn# spojeném se sto- -

janem 2./ Dalsl :Tep 20-je. atonym bodem
prestavitelngého. ramena 22, jeZ je uchycen
k mezikusu 21-¥roubem 24 a matici 25. Ra-
meno-27 mezikusu 21 je vytvofeno jako za-
~hnut4 ‘kulisa pro- kazdy" vyhazovaci trn 8.
Tghlo' 28 je poslednfm mezi¢ldnkem mezi
mezikusem 21 -a vyhazovacim pfestavitel-
nym trnem 8.a ototné kolem &ept 29, 30.

. Alternativni feSenf je na obr. 3; kde ojni-

4

ce 9 je spojena prost¥ednictvim . ojni€ntho

gepu 19 s mezikusem 31, ktery je kyvnd
oto¥ny kolem pevn& uloZeného Zepu 32. Me-
zikus 31 je ‘vytvofen jako dvouramennd pé-
ka, kterd na svém rameni 33 -vytvofeném
jako zahnutd kulisa mé pFestavitelny ké&men
34, pro kaZdy vyhazovaci pfestavitelny trn
8, pevn& spojeny se zahnutou kulisou Srou-
bem 35 a matici 36. Prestavitelny kdmen 34
je prostfednictvim epu 37 kyvn& spojen s
tahlem 38, které je druhym koncem. pro-
st¥ednictvim Sepu 39 spojeno s kolenovym
mechanismem 40. Rameno kolenového me-
chanismu 41 je uchyceno natééivym vystred-
nikem 13 na &epu 14. Rameno 42 je kyvn&
propojeno &epem 38 s rameriem kolenového
mechanismu 41 a tdhlem 38. ‘
Druhy konec ramene 42 je spojen s vyha-
zovacim pFestavitelnym trnem 8. '
Funkce zabizeni podle vynélezu je nésle-
dujici. P¥i pohybu beranu'l lisu se otddeji
ozubené kola 3, 5, 4. Ozuberié kolo 5 je ne-
naznafenym zpfisobem naklinovdno na kli-
kovém hifdeli 6 a pohyb ojnice 3 je vyvo-
zen klikou 7. P¥i pohybu ojnice 9 koné ko-
lenovy mechanismus 10 kyvny pohyb, ktery
se prostfednictvim kamene 13 prend3! na
mezikus 21 majici. taktéZ kyvny pohyb, a
soufasn® pres tdhlo 28 na vyhazovaci pfe-
stavitelny trn 8. , "
P¥i sefizovani stroje je rnutno ménit zdvih
vyhazovacich pFestavitelngch trnQt 8, coZ se
provadi prestavovénim kamene 23 na zak¥i-
vené S&sti paky s ramenem 27 mezikusu 21,
Zak¥iveni pdky s ramenem 27 mezikusu
21 je provedeno tak, Ze Kk¥ivost zakiivené
kulisy Je shodnd s délkou ramene 12 kole-
nového mechanismu 10 a st¥ed kFivosti je
totoZny se stfedem ojni&ntho &epu 19 kole-
nového mechanismu 10 v poloze naznagéné,
tj. v krajni pFedni poloze vyhazovaciho pfe-
stavitelného trnu 8 v okamZiku dokon&en{
vyhazovaciho zdvihu. Pfestavovéni . krajni
pFedni polohy vyhazovéan! je zaji§tdno pfe-
stavenim nataivého vystFedniku 13..
-Zatrizen! podle obr. 3 je funk¥n¥ shodné
s predchozi alternativou, jen zakfiven! ku-

Jlisy - je urdeno vzdélenosti roztefe Zepl 37,

39, tdhla 38. Stfed k¥ivosti je shodny s &e-
pem 39 kolenového mechanismu 10, kdy vy-
hazovac{ trn je v krajni p¥edni poloze, tj.
po ukon&eni vyhazovaciho zdvihu.

-
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PREDMET VYNALEZU

1. Vyhazovaci zaf{zen{ viceoperaénich po-
stupovych lislt na vyrobu $roubd, matic a
strojnich dilc s alespoil jednim pfestavi-
telnym trnem s nucenym pohybem, odvoze-

nym od pohonu beranu lisu a uloZenym v -

nehybné zdpustce, vyznatujici se tim, Ze se-
stdvd z kolenového mechanismu (10}, tvo-

- ¥eného ojnici (9), ojnitnim &epem (18],
spojovacim ramenem (11), ramenem (12]

a mezikusem (21), majicim tvar dvoura-
menné paky, jejlZ jedno rameno je spojeno
prostfednictvim fepu {20} na ramenu (12}
s prestavitelnym ramenem (22) a k druhé-

mu ramenu je pfipojeno tdhlo (28], spojené
s koncem vyhazovaciho prestavitelného tr-
nu (8). '

2. Vyhazovaci zafizeni podle bodu 1, vy-
znadujici se tim, e stfed zakFiveni ramene
mezikusu (21) je toto¥ny se stfedem oj-

~ni¢nfho tepu (19).

3. Vyhazovaci zaFizen{ podle bodu 1, vy-
znaGujici se tim, ¥e spojovaci rameno ({11)
je spojeno s fepem (14) pies nata&ivy vy-
stfednik (13) s aretaci prostfednictvim Srou-
bu (16) a matice (18).

3 listy vykresi

-

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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