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1 2
Zariadenie obsahuje stél opatreny dré42-
kaml s posuvnyml vozfkmi, priom vo svo-
jom pripravnom priestore je opatreny pred-
nymi podperami polotovaru a na svojom
manipuladnom priestore zadnymi podpera-
mi polotovaru, priom predné podpery a
zadné podpery st vysdvatelné pod & nad G-
roveit vozikov.
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Navrhované rieSenie sa tyka zariadenia
pre prisun pruhovych polotovarov do ma-
nipulaného priestoru nakladata najméa v
automatickych tvérniacich linkdch.

Sa znéme zariadenia pre prisun pruho-
vych polotovarov do manipulaéného pries-
toru makladada, ktoré posuvajt materidl u-
loZeny v palete, prifom paleta zostava v
manipulagnom priestore nakladafa aZ do
odobratia posledného polotovaru z nej. Ne-
vyhodou takého zariadenia je to, Ze pred
prisunutim novej, plnej palety je potrebné
prézdnu paletu odoberat z manipula&ného
priestoru nakladafa, k &omu je potrebné
celd tvarniacu linku zastavit.

Tdto nevyhodu odstraiiuje zariadenie po-
dla vynélezu umoZiiujiice prisun polotova-
ru do manipuladného priestoru nakladafa
bez zastavenia automatickej linky, ktorého
podstata spotiva v tom, Ze st6l je vo svo-
jom pripravnom. priestore opatreny pred-
nymi podperami polotovaru a vo svojom
manipulatnom priestore zadnymi podpera-

mi polotovaru, pri€om predné podpery po-

lotovaru a- zadné podpery polotovaru sid
vystvatelné pod a nad droveil vozikov.

PouZitim zariadenia podla vynédlezu sa
dosiahne kontinuglny prisun polotovarov do
manipulatného. priestoru.nakladata bez po-
treby pouZitia paliet, a tfm bez potreby za-
stavenia linky pri v§mene paliet.

4

Priklad vyhotovenia zariadenia podla pri-
hladky vynalezu je na pripojenom vykrese,
kde obr. 1 je pohlad na zariadenie z boku
a na obr. 2 je pédorys.

Zariadenie sa skladd zo stola 1 opatre-
ného drazkami, v ktorych s uloZené po-
suvné voziky 3. V pripravnom priestore je
stdl opatreny prednymi podperami 2 polo-
tovaru a v manipulanom priestore zad-
nymi podperami 4 polotovaru.. i

zariadenie pracuje takto: Na spustenych
zadnych podperach 4 polotovaru je zbytok
stohu polotovarov, odkial ich. odoberéd na-
klada®. Na nadvihnuté predné podpery 2

_ polotovaru sa do zésoby pripravi dal3i stoh

polotovarov. Po odobrati posledného polo-
tovaru z manipulagného priestoru nezna-
zorneny snima® d4 impulz na prisun polo-
tovaru, vtedy sa spustia predné podpery 2
polotovaru po Ttroveil zavadzacich vozi-

_ kow. 3, ktoré sa. pohybuji v-dréZkach stoela

1. Tym sa polotovar oprie o zavAadzacie vo-
ziky 3, ktoré ho presuni nad zadné podpe-
ry 4 polotovarov. Tieto sa nadvihnd nad u-
roveili zavadzacich vozikov 3 a preberd z
nich polotovar. Zavadzacie voziky 3 sa vré-
tia do pripravnej polohy, kde sa nadvihnd
predné podpery 2 polotovaru a stiasne po-
lotovar sa spusti so zadnymi podperami 4
polotovaru.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie pre prisun pruhovych poloto-
varov do manipuladného priestoru nakla-
data, najmd v automatickych tvérniacich
linkdch obsahujtice st6l opatreny drazkami
vyznatené tym, Ze stdl (1) je vo svojom
pripravnom priestore opatreny prednymi

podperami (2) polotovaru a vo svojom ma-
nipuladnom priestore zadnymi podperami
(4) polotovaru, pritom predné podpery (2)
polotovaru a zadné podpery (4) polotovaru
s vystivatelné pod a mad iroveii “vozikov

(3).
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