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(54) Nosny ram podvozku pro uloZeni pracovnich orgéani nebo adaptéru

zemédélského stroje

Nosny rém je urden pro uchycen{ odpo-
jitelnych pracovnich orgénd nebo adaptéru 6 8 1
zem¥ddlského stroje. Nosny rdm je k pfedku ‘
stroje uchycen tladnymi tdhly, skloubenymi
s tladnym p¥i&nikem uchytného rému a spo-
Jjenymi pri{énymi ¥epy s pfednim nosnym pFi-
&nikem. Ten Je opatren prednimi nosnymi

koly a ge k ndmu pripevndno jedno postran-
podéilné ramenc. a jedno postranni
vykyvné podélné rameno, opatiené zadnimi

ni pevn

nosnymi koly.
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Vynélez se tyké nosného rdmu podvozku pro uloZenf pracovnich orgdni nebo adaptéru
zem3d315kéns stroje. :

Se zvysSovédnim vykonnosti zem&dslskych stroji roste zdkonitd i Jejich hmotnost a celko~
vé rozm¥ry, které zejména u strojd s velkym pracovnim zébdrem zplsobuji nepiipustnd velkou
transportnl 8{¥ku stroje pro p¥epravu.na vefejnych komunikacfch nebo %eleznici.

Jsou sice znémy rizné typy nosnych réud pro adaptéry snebo ndkterd zatizeni stroje,
kterd jsou odpojitelnd a maji moZnost prepravy tak, %e celkovou transportni 3{fku stroje
oproti pracovnl ¥{¥ce zmen¥ujf, avdak prinddeji bud obtf¥nou ovladatelnost celého agregdtu
nebo nezaruduji moZnost dobrého kopirovdni povrchu a profilu terénu.

Obtiiné ovladatelnost sgregdtu je zavinéna nevhodnym spojenim podvozku se zékladnim
strojem nebo pojizdnym energetickym zdrojem. Spatné kopirovéni pddniho profilu pak zhor-
Suje kvalitu prdce stroje.

. Noany rém podvozku pro ulofenf pracovnich orgénd nebo adaptéru zemdd¥lského stroje
podle vyndlezu tyto nevfhody a nedostatky odstranuje. Jeho podstate spodfivé v tom, %e k pied-
nimu nosnému p¥i¥niku nosného rédmu, opat¥enému pfednimi nosnymi koly, je pFipevnino Jjedno
postranni pevné podélné rameno a jedno postrenn{ vykyvné podélné rameno, opatrend zadnimi

nosnymi koly.

Nosny rdm podvozku pro uloZenf pracovnich orgéni nebo adaptéru zemsddlského stroje
podle vyndlezu p#inda{ moZhost dobrého ovldddni celého agregdtu, piifemf zaruduje i pot-
Febné kopirovéni pldniho nebo terénntho profilu, takfe kvalita préce agregétu'je z hle=~
diske dodrZovéni pot¥ebné pracovni vysky sklfzecfho nebo Jiného orgénu nad piddou vyhovuj{-
ci.

Priklad provedeni nosného rému podle vynélezu Je schematicky zndzorndn na pHipojenych
vykresech, kde obr. 1 piedstavuje pldorys podvozku a obr, 2 je Jeho bokorysnym Fezem.

Zékladni pfedni nosny prf&nfk ] je po strandch opatfen pednimi nosnymi koly 2, g; ,
s vyhodou samostavitelnymi, pi¥ed nimi¥ mohou byt uspoPéddny d&lide 4 porostu. K zdkladni-
mu prednimu nosnému pf{¥nfku | je pFipojeno svym pFednim koncem jedno postranni pevné podél-
né rameno 4 a jedno postranni vykyvné podélné remeno 5, spojené se zdkladnim piednim nos-
nym pfidnikem ] pomoci spojovaciho Zepu §.

Na zadnim konci postranniho pevného podélného, ramene 2 a postranntho vikyvného podél-
‘ného ramene i Jsou uspoddddna zadn{ nosné kola I, 1; opét s vyhodou samostavitelnd, piipo-
Jend v tomto pripadd stejnd jako predni nosnd kola g pomoci svislych Zepld 8.

S vyhodou miZe byt alespon-jedno z nosnych kol 2, 27, I, 17, resp. jeho svisly &ep 8,
opatfen F{dicim remenem 3, napojenym na ¥fdfef linedrni motor 10, napt. hydraulibky vélec,
spojeny s Ffdfcimi orgdny nezndzorngného stroje nebo pojizdného energetického zdroje,
neni{ to vak podminkou.

Jedno z podélnych ramen 4, 5 miZe byi s vyhodou opat¥eno uchyty L1l pro taZnou trans-
portnt oj 12. Zékladn{ pPedni nosny prf¥nfk | tvo¥f spolu s podélnymi rameny 4, 5 zdklad-
nl nosny rdm 13, k ndmuZ je p¥ipojen pifénymi Sepy 14 vichytny rém 12, opatfeny uchytnym
pii¥nikem 16 a s vyhodou propojeny nezndzorndnym jednim nebo vice linedrnimi motory se
zékladnim nosnym rdmem 13 nebo strojem, resp. pojfzdnym energetickym zdrojem.

Ochytny prfdntk 16 Jje opatfen stbednim podélnym Zepovym spojem 17, jehoZ prostiednice
Jtvim je prfipojen na tladny p¥i¥nfk 18, kter$ je po strandch opatfen stydnymi kladkami 19.
Tyto jsou uloZeny ve vedenich 20, usporddanych na \chytném rdmu 15.
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K tla¥nému pfi¥niku 18 jsou tladnymi klouby 21 pF¥ikloubena tla¥nd tdhla 22, napojend
na nezndzorndny stroj nebo pojfzdny energeticky zdroj.

" Podvozek podle vyndlezu funguje takto: K dchytnému rdmu 15 se uchyt{ pracovnf orgény
nebo adaptér stroje a tla¥nd téhla 22 se spoji se strojem nebo pojizdnym energetickym
zdrojem. '

P¥i prdci je vykyv celé predni ¥dsti agregdtu podle osy stfedniho podélného .&epového
spoje 1] a pomocf sty¥ny¥ch kladek 19 ve vedenich 20 zajistdna moZnost pf{¥ného vychyleni
a dobrého kopirovdni terénu, k ZemuZ podstatnd pfispivé postranni vikyvné podélné rameno
2, priZemz ovledatelnost v Fizeni Je zaji¥t¥na semostavitelnsti nosnych kol 2, 2., Y J_'.,
pfipadnd *iditelnostf elespon jednoho z nich pomoci #fdictho linedrnfho motoru 10.

PREDMUET VINALEZU

1. Nosny rém podvozku pro uloZeni pracovnich orgéni nebo edaptéru zem¥d¥lského stroje,
uchyceny k pifedku stroje nebo pojizdného energetického prostfedku tladnymi tédhly, skloube-
nymi s tla¥nym pPi¥nikem uchytného rému.a spojenymi pridnymi Zepy s pfednim nosnym pri-
&nikem, vyznaeny tim, Ze k prfednfmu nosnému pFi¥niku (1), opatienému pfednimi nosnymi
koly (2, 2"), je pripevndno Jedno postranni pevné podélné ramenc (4) a jedno postranni
vikyvné podélné remeno (5), opatfené zadnimi nosnymi koly (7, 7°).

2. Nosny rém podle bodu 1, vyznaleny tim, %e alespon jedno z nosnych kol (2, 2°, 7,

7°) Je opatfeno svislym Zepem (8) a napojeno na #idici rameno (9) nakloubend na linedrni _
motor (10).

2 vykresy
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Obr. 2
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