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(54) Manipula&ni stolek nfxikrosknpu

Vynélez se tyka manipula&niho stolku .mi-
kroskopu pro plynulou zm&nu polahy prépa-
ratu, uchyceného na nosi¢i, jenZ je uloZen
ve 'vybrdni nosného télesa.

Doposud zndmé manipulaéni stolky p0u21-
vané v mikroskopii neumoZiiovaly snadnou
a plynulou zménu polohy prepardtu v pri-
b&hu pozorovéni, aniZ by nedoslo k jeho
dniku z mezi hloubky ostrosti. objektivu: Po
kaZdé upravé polohy prepardtu pak muse-
lo ‘opakovat pracné vyhledavénl zadaneho
detailu, coZ zt8%ovalo pozorovani.

Podstata vynélezu spocwé v tom, Ze pre-
parat je uchycen na nosi¢i, jenZ je uloZen
v nosném tdlese tvaru polokule, které je
volné uloZeno v negativné tvarovaném loZi
nosného sloupku. Nosi¢ preparatu je stavi-
telny kolmo na horni plochu nosného t&lesa
a preparét je nastaven ve stfedu a v roviné
této polohy, neboli ve stiedu otadeni pos—‘
ného tdlesa. Pozorovany detail preparatu te-
dy p¥i manipulaci s nosnym télesem neméni
své umisténi a zfistdvd v mezich hloubky-
ostrosti. Aretace nosného télesa je za]iste—

na:tdinkem permanentniho magnetu, uloze-
ného v dutiné sloupku.
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Vynédlez feS8i manipula¢ni stolek mikro-
skopu pro plynulou zménu polohy preparé-
tu uchyceného na nosidi, ktery je uloZen
ve vybrani nosného télesa. '

 PFi pozorovani prepardtli, napiiklad ste-
reo-mikroskopem, ¢&asto wyvstdva potFeba
zmény polohy preparatu tak, aby se zdfiraz-
nily n&které detaily, nap¥iklad zménou smé-
ru plisobeni svétla, a Z4ddand informace se
ziskala v optiméalni kvalité. Vcelku bez pro-
blémi bylo doposud moZno upravovat polo-
hu preparédtu pouze ve vodorovné roving za
pouZiti tzv. k¥FiZového mikroskopického stol-
ku. Av3ak Casto potfebnd manipulace zejmé-
na s drobnymi prepardty v jinych smérech
pomoci jehel, pinzet nebo zasahovédni do
struktury preparatu skalpelem, byla dopro-
vazena Fadou nedostatkii, které spodivaly
v nemoZnosti pFesného nastaveni preparatu
a stabilizace této polohy. Situaci navic kom-
plikuje mald hloubka ostrosti objektivu mi-
kroskopu pi#i vétSich zvétSenich, takZe zkou-
many povrch preparatu pfi manipulaci uni-
kal' mimo meze ostrosti. Tento nedostatek
se vyrazné projevuje u manipulaénich stol-
ki@l riznych modifikaci zdkladniho principy,
jenZ je popsén v Csl. autorském osvédCeni
&. 166 390, jeho% podstata spodiva v tom, Ze
na kulovy ¢ep upevnény na svislém sloupku,
shora doléhd miskové vybrdni valcového
¢epu, nesouci pracovni desku s preparatem.
Volné spojeni valcového a kulového Cepu
zajiStuje pfevletnd matice. Hlavni nevyhoda
tohoto ustroji, naptiklad pro mikroskopic-
ké pozorovani, spoivd v tom, Ze kaZd4 zmé-
na orientace preparatu proti pozorovacimu
mistu, tj. ohnisku objektivu, je provézena
zménou jeho umisténi v prostoru, protoZe
kaZdy bod pracovni desky pii manipulaci
opisuje kruhovou drdhu v poloméru rovném
jeho vzdalenosti od stifedu kulového Eepu.
KaZda manipulace tedy vyZaduje nové zdlou-
havé vyhleddvani detailu preparatu a za-
ostfovani, coZ vyrainé ztéZuje pozorovani.
Navic shora popsany princip manipulatniho
stolku neumoZiluje plynulou zménu polohy
b8hem pozorovani, vyhleddvéani a -aretace
polohy pomoci pfevletné matice je nepfles-
né a pracné a rozpéti ndklonu pracovni des-
Ky je nedostatetné.

Tyto okolnosti podstatn& ztéZovaly pozo-
rovani rastrovaci elektronovou mikroskopii,
kterd pro dsaZeni nejlep§ich vysledkfl umoZ-
fiuje pozorovat .prepardt upevn&ny na no-
si¢i v rliznych polohéach ve sklonu aZ do 90
stupiifi. Pfed aplikaci této metody je totiZ
€asto nezbytné vyhledat pod optickym mi-
kroskopem nejcharakteristictsjsi dédst vzor-
ku pro pripravu prepardtu a po jeho upev-
néni na nosiéi znovu opticky prozkoumat,
aby se ziskala ucelend informace. Pro ide4l-
ni pfipravu prepardtu ke zkouméni rastro-
vaci elektronovou mikroskopii tedy vyvsta-
vé potfeba tustroji, které by umoZiiovalo ma-
nipulaci s preparatem simulujici podminky
této metody, tzn. aby zajiStovalo p&t stupii@
volnosti a preparédt setrvdval vZdy v mezich
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hloubky a ostrosti a byl dostateénd stabi-
lizovén, ’ ’
Vyty&ené poZadavky Fe$i a nevyhody zn4.
mého stavu techniky odstrafiuje manipulad-
ni stolek mikrooskopu podle vyndlezu, je-
hoZ podstata spotiva v tom, Ze nosné téle-
so je vytvofeno do polokoule, jehoZ kulovou
plochou je voln& vloZeno v negativné tva-
rovaném ldZku sloupku, ktery je ukotven
v zdkladové desce a méd v dutind umistén
permanentni magnet, zatimco preparat je
na nosi¢i uspofddan v rovind horni plochy
nosného télesa. Nosi¢ preparatu je v nosném
télese uloZen posuvng ve sméru kolmém
k horni plo¥e, pricem? zespodu na nosicé
doléhd Celo distanéniho 3roubu a ze strany
telo upeviiovaciho 3roubu, na jehoZ volném
konci je upevn&na manipulaéni rukojet.
Technické ucCinky vyndlezu se projevuji
v tom, Ze nosné téleso, uloZené na kulové
ploSe, umoZituje zmé&nu polohy preparatu
v libovolng orientovaném néaklonu aZ do 90
stupiidl a rotaci kolem vertikdlni osy beéz o-
mezeni, pFfiCemZ preparat se soustavné na-
chéazi v mezich hloubky ostrosti, 8im% se vy-
razng usnadiiuje pozorovéni. Zména polohy
je plynuld, nemusi se rozklddat na jedno-
tlivé sloZky. Bezpe&nd fixace polohy nosné-
ho télesa je zarudena udinkem magnetic-
kych sil od permanentniho magnetu. Volné
uloZeni nosného télesa umoZiiuje vkladat do
néj nosi¢ s prepardtem i mimo pfistroj, coZ
v muohych pripadech podstatn& usnadiiuje
pfipravu a manipulaci. Jednoduchd Kkon-
strukce manipulaéniho stolku mikroskopu
podie vyndlezu umoZiiuje rovnéZ jeho pou#i-
ti pro riizné specidlni prepardty pouhou vy-
ménou nosného télesa. VySkové stavitelny
nosi¢ prepardtu umoZiluje naprosto piresné
nastaveni pozorovaného detailu do roviny
horni plochy nosného télesa a tim do stifedu
jeho pootaceni, ¢imZ se usnadni pfipravai po-
zorovani rtzné velkych a tvarovanych pre-
paréitl, a podpofi se tak zékladni ti¢inek vy-
nélezu. Vynédlez vytvafi p¥edpoklady pro vy-
razné usnadnéni pripravy preparatd, napii-
klad pro rastrovaci elektronovou mikrosko-
pii, urychleni a zpresnéni pozorvani touto
metodou a dosaZeni optimédlnich vysledki.
Déle je popsdn pFiklad provedeni vy-
nédlezu a doplnén vykresem, na ném?Z je sche-
maticky .zobrazen manipulaéni stolek mikro-
skopou v podélném fFezu.
Manipulagni stolek mikroskopu sestiava
z nosného té&lesa 3, zhotoveného do polo-
koule, kterd je kulovou plochou uloZena na .
negativné tvarovaném liZku 6 sloupku 4,

‘jenZ je upevn&n v zdkladové desce 2. Ve

stfedu nosného télesa 3 je kolmo k horni
ploSe 7 vytvofen odstupiiovany priichozi o-
tvor, jehoZ stfedni ¢4st tvoFi vybréni pro no-
si¢ 12 prepardtu 11. Ve spodni §é4sti je na-
Sroubovén distanéni 3roub 8, jehoZ &elo do-
1éhé na nosi€ 12, a v horni §asti je pro

" snadné vyjiméni nosife 12 pinzetou uprave-

no osazeni 15. Ze strany je proti nosi¢i 18
v nosném t&lese 3 uspofdddn upeviiovaci
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groub 9, jehoZ volny konec je opatfen ma-
n1pu1acn1 rukojeti 10. V duting 11 sloupku
4 je uloZen permanentni magnet 5 pro sta—
bilizaci polohy nosného t&lesa 3, které je
stejné jako sloupek 4 zhotoveno z mékké
_oceli.

Funkce mampulacmho stolku mlkroskopu
je ndsledujici:

Do vybrani nosného télesa 3 se vloZi no—
si¢ 12 s prepardtem 13 a distan¢nim Srou-
bem 8 se upravi jeho poloha tak, aby pozo-
rovany detail preparatu 13 byl v roving har-
ni plochy 7, tedy soudasné ve st¥edu pooté-
¢eni nosného télesa 3. Tim se zabezpeli sté-

14 poloha sledovaného objektu v mezich

hloubky ostrosti objektivu mikroskopu. Eo-
té se nosi¢ 12 zajisti upeviiovacim Sroubem

i 6

9. Vychylovanim rukojeti 10 se snadno méni
poloha nosného télesa 3 a orientace prepa-
ratu 13 podle skute€nosti a potfeb vysledo-
vanych objektivem 1 mikroskopu aZ do do-
saZeni optimélniho stavu. Timto zpilisobem
pfipraveny prepardt 13 se potom vloZi na-
pfiklad do pracovniho pole rastrovaciho e-

~lektronového mikroskopu, odkud se pak i-
hned ziskévaji Z4dané informace bez dalsi:

vyhleddvaci manipulace s preparatem 13.
Manipulaéni stolek m1krosk0pu podle vy-
ndlezu lze s tdspéchem uplatnit na v3ech
pracovistich, pouZivajicich jak optické mi-
kroskopie, tak i specialnich metod,  jako
rastrovaci elektronové mikroskopie nebo
transmisni elektronové mikroskopis.

PREDMET VYNALEZU

1. Manipulaéni stolek mikroskopu pro ply-
nulou zménu polohy prepardtu uchyceného
na nosi¢i, ktery je uloZen ve vybréni nos-
ného télesa, vyznafeny tim, Ze nosné téle-
so (3) je vytvofeno do polokoule, jehoZ
kulovou plochou (14) je volné vloZeno v.ne-
gativné tvarovaném ldZku (6] sloupku (4],
ktery je ukotven v zédkladové desce (2) a ma
v dutiné (11) umistén permanentni magrxﬁet
(5), zatimco prepardt (13) je na nosi¢i (12)
uspofdddn v rovin& horni plochy (7] nas—
ného télesa (3]).

2. Manipulatni stolek mikroskopu po-
dle bodu 1, vyznadeny tim, Ze nosi¢ (12)
preparatu (13} je v nosném télese (3) ulo-
Zen posuvné ve sméru kolmém k horni plo-
e (7), pFiCemZ zespodu na nosi¢ (12) dolé-
ha Celo distanéniho Sroubu (8]} a ze strany
¢elo upeviiovaciho Sroubu (9), na jehoZ

volném konci je upravena manipulaéni ru-

kojet [10]).

1 li;'st vikresi

severografia, n. p., zdvod 7, Most
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