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Uklad do generowania zlozonej sytuacji radiolokacyjnej
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Przedmiotem wymalazku jest uklad do genero-
wania zlozonej sytuacji radiolokacyjnej, stosowany
w urzadzeniach do szkolenia nawigatoré6w napro-
wadzania samolotéw, nawigatoré6w-operatorow sy-
steméw ladowania oraz operatoréw urzadzen
wskaZnikowych w podsystemach zbierania i opra-
cowywania informacji radiolokacy jnej.

Znane ukiady generowania zlozonej sytuacji ra-
diolokacyjnej lub pojedynczych tras obiektéw po-
wietrznych operuja zdeterminowang sytuacjg po-
wietrzna, to jest zaprogramowanym wcze$niej prze-
biegiem poszczegbélnych tras i ich zbioréw. Taka
sytuacja radiolokacyjna jest zapamietywana przez
zarejestrowane na tasmie papierowej, magnetycznej
lub przez odpowiednie obwody elektroniczne wy-
specjalizowanych urzadzen. Sytuacje te sa nastep-
nie odtwarzane i zobrazowywane mna stanowiskach
szkolnego personelu. Znany uklad zawiera wiec
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ukladu jest ograniczona jlo§¢ i charakter genero-
wanych zakiocen aktywnych i pasywnych.

"Znany jest z amerykariskiego opisu patentowego
nr 3865323 uklad do przeksztalcania sygnatu dla
symulacji: zobrazowania powierzchni ziemi na
wskazniku radaru pokladowego. Uklad ten zawie-
ra komputer, synchronizujacy sprzezony z nim
symulator: radaru.

Istota ukladu wedlug wynalazku polega na tym,
ze genmerator sygnaléw radiolokacyjnych wiaczony
jest do wyjscia komputera poprzez blok sprzeze-
nia zwrotnego, a kompulter sterowany jest poprzez
polaczone z jego wejSciami generatory wspblrzed-
nych odlegtosci i wspobirzednych katowych. Gene-
rator wspéirzednych odleglto$ci polaczony jest po-
nadto z blokiem sprzezenia zwrotnego oraz gene-
ratorem wsp6irzednych katowych. Do wyjs¢ gene-
rator6w sygnaléw radiolokacyjnych, wspOlrzed-

‘czytmk tasmy, rejestr, qu.Wdy synchronizacji g nych odlegltoéci i wspéirzednych katowych wlaczo-
i sterowania oraz blok wyjSciowy. Wada znanego . . .
. ‘ A . . ny jest blok zobrazowania.

ukladu jest brak mozliwosci dynamicznego zmie-

niania przebiegu poszczegélnych tras lub catej Uklad wedlug wynalazku umozliwia programo-
sytuacji powietrznej w procesie szkolenia, stosow- wang zmiane parametréw sygnaldéw radiolokacyj-
nie do stopnia opanowania nauczonych procedur o nych, zapewniajaca pelng elastyczno$é generowa-
obstugowych, posiadanych nawykéw i predyspozy- nia zlozonej sytuacji radiolokacyjnej w kazdej
cji psycho-fizycznych szkolonych oséb. Ta wlasci- kolejnej podstawie czasu oraz dynamiczng zmiane
wos¢ znanego ukladu wywiera istotny wplyw na -tras obiektow powietrznych, a takze intensywnos¢,
zakres i stopien wyszkolenia pilotéw, nawigato- usytuowanie i charakter zaklécen, stosowanie do
row oraz operator6w. Dodatkowa wadg znamego 3, ‘zalozonych warunkéw pracy stacji radiolokacyjnej
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i sposobdw wykonywania procedur przez szkolny
personel obslugujacy system.

Wynalazek w przykiadzie wykonania przedsta-

wiony jest na rysunku, ktéry jest schematem blo-
kowym. ukladu. N .
. Wyjscie komputera 1 polaczone jest poprzez
blok 2 sprzeiemia zwrotnego z generatorem 3 sy-
gnatéw radiolokacyjnych, do wyjscia ktérego wia-
czony jest blok 4 zobramowania. Z wejsciami kom-
putera 1 polaczone s3 gemerator 5 wspélrzednych
odleglosci i gemerator 6 wspéirzednych katowych,
z ktérych kazdy polgczony jest réwmiez z blokiem
zobrazowania. Generator 5 wspoélrzednych odle-
glosci polgczony jest ponadto z blokiem 2 sprze-
ienia zwrotnego oraz generatorem 6 wspoirzed-
nych katowych.

W komputerze 1, wedlug wprowadzonych zalo-
zen na sytuacje radiolokacyjng, generowame s3a
potozenia toréw lotu, odpowiadajgce kolejnym na-
miarom stacji radiolokacyjnej oraz dane dotyczace
obszar6w oraz intensywnosci zakl6écen. Sygnaly
synchronizacji wytwarzane w bloku 2 sprzezenia
zwrotnego w momentach wysylania sygnaléw son-
dujacych, przekazywane sa do komputera 1 na za-
sadzie przerwania i do bloku 4 zobrazowania w
celu synchronizowania podstawy czasu. Komputer
1 po przyjeciu przerwania, pobiera aktualng war-
to$é wspolrzednej katowej z gemeratora. 6 wsp6i-
rzednych katowych i na tej podstawie przekazuje
do bloku 2 sprzezenia zwrotnego parametry sy-
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gnaléw i zaklocen, ktére maja byé wygenerowane
w zakresie kolejnej podstawy czasu. Blok 2 sprze-
zenia zwrotnego na podstawie stanu licznika od-
leglosci generatora 5 wspéirzednych odleglosci
i danych z komputera 1 o odleglosci wystepowa-
nia obiektéw powietrznych i zakl6écen dla kazdego
momentu czasu, wypracowuje odpowjednie para-
metry — wartosci liczb. Dla kaidego elementu
rozréznialnego odleglosci generator 3 sygnaléw ra-
diolokacyjnych wytwarza sygnat, podawany do
bloku 4 zobrazowania.

Zastrzezenie patentowe

Uklad do generowania zloZzonej sytuacji radio-
lokacyjnej, zawierajacy komputer i generator ra-
diolokacyjny, znamienny tym, ze komputer (1) po-
laczony jest swoim wyjSciem z generatorem (3)
sygnaléw radiolokacyjnych, poprzez blok (2) sprze-
zenia zwrotnego, a wej$ciami — z synchromizujg-
cymi go generatorem (5) wspoéirzednych odleglosci
i generatorem (6) wspoéirzednych katowych, przy
czym generator (5) wspéirzednych odleglo$ci pola-
czony jest z blokiem (2) sprzeZemia zwrotnego oraz
generatorem (6) wspéirzednych katowych, a do
wyisé generatora (3) sygmalu radiolokacyjnego, ge-
neratora (5) wspéirzednych prostokatnych i gene-
ratora (6) wspélrzednych katowych wlgczony jest
blok (4) zobrazowania.
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