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(54) Zapojen{ pro programovatelns #izeni oyklu posuvovs:

Jednotky se dvéma pracovnimi stoly

Zapojeni pro programovatelné Fizeni
cyklu posuvové jednotky se dvéma prascov-
nimi stoly je urdeno predeviim pro oviddé-
n{ pracovnich jednotek ageoiélnich stroji
a automatickyoh vyrobnich linek, kde poza-
duje rychly p¥echod z jednoho typu obrob-
k8 na druhy. Blok ovldddni pracovni jed-
notky je jednosmérné nepojen na bloky lo-

: giok{ch obvodl pro ¥igen{ oyklu pracovnich
stollu, a na bloky porovndvacich & vyhodno~
sovacich obvodd, kterd jsou napojeny na
bloky logickyfch obvodd pro Fizeni oyklu
pracovaioh stold, které jsou zpdtnovazebnd
propojeny # bloky programovatelnych pamdti

- & Jednoemdrné na néhony‘graoovnioh spoll,
na kteréd jsou jednosmérn napojeng snima-

: Se polohy, k nimZ Jsou pFipojeny Sitale
impulsal, 5itaﬁe impulzd jsou napojeny na

- indikeci polohy a na bloky porovanavacich

@& vyhodnocovgceich obvodd, kiteré jsou zpdt-
novazebnd propojeny s bloky programovatel-

nych pamdti.
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‘Vynalez se tyké zapojeni pro programovatelné Fizeni cyktd‘ _
posuvové jednotky se dvéma pracovnimi stoly, pohénénym1 navzajem .

nezavislymi posuvovymi mechanismy, ze;ména pro automatické obré-' '
béct Linky. | .

Stavebnicoveé. obrébéci stroje a autovmat1cké obrébéc1 Linky

se konstruuji 3 vyuiitim funkénich uzld, . které jsou vyvinuty a
vyrébénﬁ jako &asti - stavebnicové soustavy, SOuéasny VyVOJovy brend,
ze;ména u automatickych obrébécich linek sméFuJe od Jednouéetovyeh
'soustav k tak zvanym pruinym obrabécim Linkam o ruzném stupni‘_
pruinosti. To vyiadu;e zkonstruovéni ‘novych speciélnich jednotek
~a uzld, protoie stévajici soudasti stavebnicové soustavy neumoi~ﬁ?!,
nujt ve v&ting p?ipadu snadnou a rychlou piestavbu podle okam-"f
2ité potﬁeby. Nové speciélni jednotky a uzly potrebuji zkonstruové~
ni nového zapo;en&, které by pﬁederim vylouéito u stévajicich _ 
‘konstrukci pouiivané mikrospinaée, které vyiaduji pki’ pfechodu “7
na jiny obrobek pfestaveni éasto vetkého poltu naréiek. ‘ :

Vy§e uvedené nevyhody ﬁeéi v podstatné mife zapojeni pro " i
programovatelné Fizeni cyklu posuvové jednotky se dvéma pracov- ,}
nimi stoly podle. vynélezu, jehoi podstata spoéivad v tom, e blok
ovladéni posuvové jednotky je piipojen svym prvnim vystupem k' “‘ ;
x prvnimu vstupu waku Logickych obvodl pro i#izenf cyklu pracovni*.’f

 ho stolu A a svym druhym vystupem k prvnimu vstupu bLoku logickych ‘

. - obovdl pro fizeni cyklu. pracovniho stolu B, z nich# kaidy blok

tosickych obVodu pro Fizeni cyklu pracovniho stotu je zpétnova~  j 
_ zebnd spojen jednak s pristuinym pracovninm stolem, Jednak s blo-
u:kem programovatetné paméti a déle je svym prvnim vystupem phipo~- ;
aJen k prvnimu vstupu hnaci Jednotky pracovniho stolu, jejii prVni
“vystup je'pripojen k pracovnimu stolu a Jej42 druhy vystup je
’ 'p?ipoJen ke vstupu snimace polohy pracovniho stqluwgfiqugného‘y‘
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svym vystupem ke vstupu snimate impulst, jehoz prvni vystup je
pFipojen ke vstupu indikace polohy a jehos druhy.vistup je pifipo~
jen k prvnimu vstupu bloku porovnivacich a vyhodnocovacich obvodu,
pricdemz k druhému vstupu bloku porovnévacich a vyhodnocovacich
obvod( Je piipojen svym tFfetim vystupem blok ovladani pracovni
~jednotky a k jeho tFetim vstupim je pFipo:en svymi druhymi vystu-
py blok programovatelnych paméti, zatimco svym prvnim vystupem

je blok porovnévac1ch a vyhodnocovacich obvodi pFfipojen k prvnimu
vstupu bloku programovatelnych paméti, svym druhym vystupem je .
piipojen ke &tvrtému vstupu bloku Logick&ch obvodd pro fizeni cyks=
tu pracovniho stolu a'svym tretim vystupem je pifipojen k- patému
vstupu bloku Log{ckych obvodd pro Fizeni cyklu opaéného pracovniho
stolu.

Zapojeni pro programovatelné fizeni cyklu posuvové jedhdfky
se dvéma pracovnimi stoly podle vynétezu zabezpecuje plné auto=
maticky cykLus obrabéni. Nastaveni drahy posuvové jednotky a jeijt
korekce v absotutnich hodnotéch umoznuje nastavit cykty, JeJ1ch
délky, htoubky vrtanych otvord, vel1kasti posuvli pro kaidy stal
zvlééf a s Libovolnym stupnénm vzé;emné zavisLost1. Zapojeni tak
umoinUJe, aby 'se posuvova Jednotka stala vhodnym stavebnicovym
‘ppvkem pro sestavovani pruinych vyrobnich lLinek.

Prikladné zapojeni pro programovatelné fizeni cyklu posuvové
jednotky se dvéma pracovnimi stoly je schematicky znazornéno na
pFipojeném vykresu. |

‘ Blok 1 ovladani posuvové jednotky je pripOJen svym prvnim
vystupem 11 k prvnimu vstupu 21 bloku 2 Logickych pbvodu.pro fize~
ni pfacovniho stolu &, Blok 2 Llogickych obvedi pro F#izeni cyklu ‘
pbacovniho stolu A je zpétnovazéﬁné‘sbbjen jednak svym druhym
vstupem 22 a druhym vystupem 27 s pracovnim stolem A, jednak svym
tiretim vstupem 23 a tFetim vystupem 28 s druhym vstupem 72 a

AA-prvnim vystupem 73 bLoku 7 programovatelnych paméti k programovéni

dréhy pracovniho stolu A, Déle je blok 2 Logickych obvodu pro Fi-‘
zen1 cyklu pracovnlho stolu A p51p03en svym prvnim vystupem 26
k prvnimu vstupu 31 hnaci jednotky 3, kterd je pripojena svyn
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prvnim vystupem 32 k pracovnimu stolu A a svym druhym vystupenm 33
ke vstupu 41 snimalfe 4 polohy pracovniho stolu A. Snimag 4 je
svym vystupem 42 pF1po:en ke vstupu 51 ctitaie 5 impulsl, jeho2
prvni vystup 32 je pripo:en ke vstupu 81 indikace 8 polohy pra-
covniho stolu A a jeho? druhy vystup 83 je pfipojen k prvnimu
vstupu 61 bloku 6 porovnévacich a vyhodnocovacich obvodl okamii{é
polohy pracovniho stolu A. Ke druhému. vstupu 62 towhoto bloku je
_pitipojen svym tfetim vystupem 12 blok 1 ovLédani posuvové jednotky
a ke tfetim vstupim 63 bloku 6 porovnavacich a vyhodnocovacich
obvodi okam#ité polohy pracovniho stolu A je pFipdjen svymi dru-
hymi vystupy 74 blok 7 programovatelnych paméti k programovani
drahy pracovniho stolu A. Blok 6 je dale svym prvnim vystupenm 64
pifipojen k prvnimu vstupu 71 bloku { programovatelnych paméti,
svym druhym vystupem 65 ke &tvrtému vstupu Ei bloku 2 logickych
obvodli pro Ffizeni cyklu pracovniho stolu A a svym tfetim vystupem
66 k patému vstupu.gg'btoku 2'logickych obvodd pro Fizeni cyklu
pracovniho stolu B.

Obdobhé je blok g'togickych obvodl pro fizeni cyklu,vpracov-.
niho stolu B zpé&tnovazebné spojen jednak svym druhym vstupenm gg‘
a druhym vystupem gl's pracovnim stolem B, jedhak svym tretim
vstupem 23°a tFetim vystupem 28°s druhym vstupem 72°a prvnim
vystupem ?3'bloku 7 programovatelnych paméti k programovani drahy
pracovniho stolu B. Dale Je blok . 2 Logickych obvodl pro Fizeni
cyklu pracovniho stolu B pﬁ1po;en svym prvnim vystupem 26 ke
vstupu‘il hnaci Jednotky i, kterd je pfipojena svym prvaim vystu=--
pem gg'k pracovnimu stolu B a svym druhym vystupen ig'ke vstupu '
gl'snimaée i’poLohy pracovniho stolu B. Snimaé i’je svym vystupem
42"pFipojen ke vstupu 51°&itale 5 impulsi, jeho: prvni vystup 52°
je ptipojen ke vstupu 81'indikace 8 polohy pracovniho stolu B a
jeho: druhy vystup 53°je pFipojen k prvnimu vstupu 61 °bloku 6°
 porovnévacich a vyhodnocovacich obvodi okamZ2ité polohy pracovnihd
stolu B. Ke druhému vstupu 62°tohoto bloku je pFipojen svym tie-
Ctdm Q}stupem 12'blok 1 ovladani posuvové jednotky a ke tketim
-vstupudm gi'btoku g'porovnévacjbh a vyhodnocovacich obvodli okam-
3ité polohy pracovniho stolu B je pripojen®svymi druhymi vystupy
Zi'blok Z programovatelnych paméti k programov?ni drahy pracovniho
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stolu B. Blok 6 je dale svym prvn1m vystupem 64 pripojen k prvni-
mu vstupu n “bloku 7 programovatelnych pamétl, svym druhym vystu-
pem .65 *ke Etvrtému vstupu 24 btoku 2 log1ckych obvodt pro ifizent
cyklu pracovniho stolu B’ a. svym tietim vystupenm ég k patému vstupu
25 bloku 2 logickych obvodﬁ pro Fizeni cyklu pracovniho stolu A;“ |

Sepnutim nezakresleného ovladade v bloku 1 ovladani posuvové
jednotky se navoli pozadovany cyklug ktery se spusti st1sknut1m
rovnéZ nezakresleného startovaciho tladitka. Elektricky signél je
z prvntho vystupu 11 bloku 1 ovladani posuvové jednotky piiveden
kK prvnimu vstupu 21 bloku 2 Llogickych obvodl pro fizeni cyklu pra-
~covniho stolu A. Z prvniho vystupu 26 tohoto bloku jde elektricky
signal ke vstupu 31 hnaci jednotky 3 pracovniho stolu A a hnaci -
jednotka 3 se pFipoji>na sit. Soudasnd je elektrickym signalem
vyslanym_ze tfetiho vystupufgg bloku 2 ke druhému vstupu 72 bloku
7 programqvatelhych paméti k programovani drahy pracovniho stolu A

~ -aktivovana pamét zvoleného pracovniho cyklu. Hnaci jednotka 3 po-

hani pracovni stil A poZadovanym smérem a zvolenou .rychlosti, pii=-
tem: soufasn& ota&i snimalem 4 polohy pracovnihé stolu A. Snimad &
vy;ité impulsy do &itate 5 impulslt, kde jsou tyto impulsy zpraco-
'vévény a pfevadény na jednotky délky a v této podob& vysilany
jednak do indikace 8 polohy pracovniho stolu A, jednak k prvnimu
vstupu 61 bloku 6 porovnévaciéh‘a vyhodnocovacich obvodd okamfité
polohy pracovniho stotu A. K jednomu ze tPetich vstupl 63 bloku 6
je soutasné pirivadén 2 jednoho ze druhych vystupt 74 bloku Z pro-
gramovatelnych paméti elektricky s1gnét o hodnoté pozadované dra-
hy pro dany cyklus. Obé& pfivadéné hodnoty jsou v bloku 6 porov=-"
ndvacich a vyhodnocovacich obvodd porovnany a v okamziku, kdy po=-
Loha pracovniho stolu A odpovidé poloze naprogramované, je vyslan
,éLektricky signdl jednak z prvniho vystupu 64 bloku 6 k prvnimu '
“vstupu 71 bloku 7 programovatelnych pam#ti, &imZ je dan impuls

ke &teni dalsi paméti, jednak z druhého vystupu 65 bloku 6 ke
T &tvrtému vstupu 24 bloku g,Logickych obvodd pro fizent cyktu pra=
covniho stolu A. V bloku 2 dojde k sepnuti nebo rozepnuti prislug-
‘ného siltového obvodu, ktery podle zadaného programu v bloku 7 -
programovatelnychipaméti bud odpoji hnaci jednotku 3 pracovniho
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stolu A od sit&, zméni rychlost‘posuvu,'nébo provede jiny ﬁkoh.: ‘
Pracovni stidl A se pohybuje podle programu ai do doby, kdy je v @:
prislu&né paméti zaznamgnana instrukce “stop". P*i pohybu sebou
soubasné viede pracovni stual B. Snimag 4 poLohy pracovniho stolu
B je v této fazi mimo provoz. Po dosaZeni uvedené polohy pracov-

" niho stolu A je vyslan ze tifetiho vystupu 66 bloku 6 porovnévacich
a vyhodnocovacich obvody okamzite polohy pracovniho stotu A etek-

- tricky signal k patému vstupu 25 bloku 2 log1ckych obvodu pro
Fizeni cyklu pracovniho: stolu B, gim2 se uvede tinnost cyklus '
pracovniho stolu B. Pracovni stdtl A zustava zabrzdén v naprogra-‘
mované poloze a déle se nepohybu;e. Sepnutim silovych obvodu v

bloku 2 Logickych obvodd pro Fizeni cyklu pracovniho stolu B a

‘ néslednym elektrickym signélem 2 prvniho vystupu 26 bloku 2 ke,'

vstupu 31 hnaci jednotky 3 pracovniho: stolu,g se piipo;i hnaci; 

,‘jednotka 3 na siE. Soutasné. je etektr1ckym s1gnélem,pf1vedenyn

ze tietiho vystupu 28 bloku 2 ke druhému vstupu 72 bloku - 7
programovatelnych paméti k programovéni drahy pracovniho stolu B
aktiwpvéna pamé{ zvoleného pracovniho cyklu. Hnaci jednotka 3

‘pohéni pracovni stal B poiadovanym smérem a zvolencu rychlosti a
soutasné otaéi snimaéem: 4 poLohy pracovniho stolu B. Snimat 4 :

vysila 1mpulsy do éitaée S 1mpuLsu, kde Jsou tyto imputsy zpra-' '

_covévény a pﬁevédény na Jednotku détky a v této podobé jsou Vye o
- sitany Jednak do ind1kace 8 potohy pracovniho stotu B, jednak

Lk prvnimu vstupu 61 btoku 6 porovnévacich ) : o
a vyhodnocovacich obvodd. okam3iteé potohy pracovniho stolu B.

K Jednomu ze tietich vstupu 63 bloku 6 je soutasné’ pFivédén z

Jednoho ze druhych vystupu. 74 bloku 7 programovatetnych paméti

elektr1cky signal o hodnoté poiadované drahy prlcovniho stolu,ﬂ

—-’ .

.- pro dany cyklus, obé p*ivédéné hodnoty jsou V. bloku 6 porovnény_

"a v okamziku, kdy poloha pracovniho stolu B odpovidé poloze na- '
'programované, -je vyslan elektricky signél jednak z prvniho vys-
‘ tupu 64 bloku 6 k. prvnimu vstupu 71 bloku 7 programovateln#ch
"jfpaméti timt je dan imputs ke &tent dal3i paméti, jednak z drus
3hého vystupu 65 bLoku 6 ke étvrtému vstupu 24 hLoku 2 Logic-n
- kych obvoda pro Fizeni cyklu pracovniho stolu g, ktery provede
JpFislu%nou zménu cyklu. Pracovni stul B pokratuje vvpohybu podta
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programu, dokud neprovede cely naprogramovy cyklus a nedosahne
vychozi polohy., Po dosaZent v?chozi polohy pracovniho stolu B je
vyslan ze druhého vystupu 65 bloku 6 porovnévacich a vyhodnoco-
vacich obvodd okan!ité polohy pracovniho stolu B elektrieky signél
‘,ke étvrténu vstupu gi bloku‘g logtckych obvodu pro fizent cyklu
pracovniho stolu B, &imZ se pracovni stal B zastavi a zabrzdi.

V tomto pkamiiku je vyslan elektricky signal ze tretiho vystupu
86 bloku 6’ k patému vstupu 25 bloku 2 togickych obvodd pro Fi-
- zent cyktu pracovniho stolu A, Nasleduje etektricky sign&l ze tie~
tiho vystupu 28 tohoto bloku ke druhému vstupu 72 bloku ? progra-
novatelnych\paméti, kde je aktivovana paméf cyklu pracovniho sto=~
lu A pro posuv .zp&t, Pracovni stdl A vysild pfi cesté zpét signaly
do titate S'imbulsﬁ, kde jsou tyto impulsy zpracovavany a pFevé4‘
dény na Jednotky délky. P¥i névratu do vychozi polohy pracovni
stal A sebou unadi i pracovni stul B, pfritemd snimaé 4 polohy
pracovniho stolu B je v této fazi opét mimo provoz.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro programovatelné Fizeni cyklu'posuvové\jéhnotky
se dvéma pracovnimi stoly, poh4n&nymi navzéjem nezavislymi posu=
vovymi mechanismy, vyznadujici Se'tim, Ze blok 71/ ovladani po-
suvové jednotky je pPipojen svym prvnim visfupem /11/ k prvanimu
vstupu /7217 bloku /2/ lLogickych obvodi pro Fizeni cyklu pracov-"
~niho stolu A a svym drqhym vystupem /11°/ k prvnimu vstupu /21°/

bloku /2°/ Logickych obvodiy pro Fizeni cyklu précovnihO'stblu‘B, ,
z nichZ kazdy blok /2, 2°/ logickych obvodd pro gizent cyklu pras -
covniho stolu je zpé&tnovazebn& spojen Jednak s pﬁislu§nym pracov»f
‘nim stolem /A B/, jednak s btokem /7, 7°7 programovatelné paméti
a dile je svym prvnim vystupem 126,26°/ pfipojen k prvnimu vstupu
I31 31°/ hnaci jednotky /3, 3°/ pracovniho stolu, jejis prvni vVys=
tup /32, 32"/ je pripojen k pracovnimu stolu /A,B/ _a jeaii druhy
vvystup /33,33° / je ptipojen ke vstupu/41 41°¢ snimate 14,4° / po=~
Lohy pracovniho stoLu,pFipo;eného svym vystupem /42,42 / ke vstu=-
pu /51,51 “/ snimate 15,5°7 1mpulsu, jehoZ prvni vystup 152,52° /-
Je pr1p03en ke vstupu /81,81 */ ind1kace /8,8 poLohy a jeho dru=
hy vystup /53,53 / je pfipo;en k prvnimu vstupu /61,61 l ‘bloku
16,6°1 porovnévacich a vyhodnocovacich obvodu, ijéemi Kk druhému
'vstupu 162,62° 7 bloku 76,6/ porovnévacich a vyhodnocovacich obvo-‘
di je pfipojen svym tifetim vystupem /112,12°1 bLlok 11/ ovLédén1
pracovni jednotky a k jeho tietim vstupum 163,63° I Je pfipOJen
svymi druhymi vystupy /74,74°/ blok I7,7 / programov:tetnych pa- :
V méti, zatimco svym prvanim vystupem /64, 64 / je btok 16,6°1 porov—‘
‘névacich a vyhodnocovacich obvodi. ptipojen k prvnimu vstupu /71,
, 7% bloku /7 7%/ programovatelnych paméti, svym druhym vystupemb
' 165 65°/ je pripOJen ke étvrtému vstupu /24,24 l bloku /2,2 l
'Log1ckych obvodu pro Fizeni cyktlu pracovniho stolu a svym: tFetim',
':vystupem /66 66 / je pP1po;en k patému vstupu IZS 25° 1 bloku 12,
'2 / tog1ckych obvodu pro rizeni cyktu opaéného pracovniho stolu.

1 vykres
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