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Programovatelné ptejezdové zabezpe&ovaci zafizeni

s detekef statickych poruch vstupnich povelil a spinacich
obvodi je uréeno pro fizeni venkovnich prvkd, to je
naveéstnich svétel vystraznikid, zvukové vystrahy,
zévorovych pohont a navéstnich svétel piejezdniki a
zahrnuje blok (1) fizeni, vstupni bloky (2, 3), blok (4)
komparétort, blok (5) spinacich obvodi, blok (8)
vstupnich povell, blok (9) napajeni a blok (10)
venkovnich prvki, ptipadng blok (11) indikagnich prvka
pfipojeny na vystupni bloky (6, 7). Blok (8) vstupnich
poveli a blok (9) napéjeni jsou pfipojeny pies prvni
vstupni blok (2) a druhy vstupni blok (3) na blok (1)
fizeni, ktery je pfipojen na blok (4) komparétoru, ktery je
spojen pes blok (5) spinacich obvodi s blokem (10)
venkovnich prvki. Blok (1) fizeni je pfipojen na blok
(12) vystupniho rozhrani, jehoZ prvni vystup je pfipojen
k bloku (8) vstupnich povelil a zérovesi k bloku (5)
spinacich obvodi.
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poruch vstupnich poveld a spinacich obvoda

Oblast techniky

Vynalez se tykad programovatelného pfejezdového =zabezpedovaciho
zafizeni s detekci statickych poruch vstupnich poveld a spinacich
obvodl, které je urcené pro fizeni venkovnich prvkd, tj. navéstnich
svétel vystraznikd, zvukové vystrahy, =zavorovych pohondzggggvéstnich
svétel prejezdnikl. Programovatelné prejezdové =zabezpelovaci zafFizeni
zahrnuje blok rizeni, vstupni bloky, blok komparatord, blok spinacich
obvodl, blok vstupnich povell, blok napajeni a blok venkovnich prvka,
pfipadné blok indikaénich prvkd napojeny na vystupni bloky. Blok
vstupnich povell a blok napadjeni jsou pfipojeny pfes prvni vstupni blok
a druhy vstupni blok na blok #izeni, ktery Jje pfipojen na blok
komparatorli, ktery je spojen pres blok spinacich obvodd s blokem

venkovnich prvka.

Dosavadni stav techniky

‘%, QMM&US 4,620/.(303 (Siemens AG, DE)){8 popisuje uspofadani obvodu pro

rekognifikaci statické a dynamické poruchy obvodu. Centrdlni #idici

jednotka Jje spojena s nékolika obvody a Jje vybavena dvéma vstupy
pferuseni. Z té€chto vstupl pferudeni, nejdtive, kdyZ Jjsou sestavy
obvodl v bezporuchovém stavu, je aktivovan pagfe jeden s niZ3i
preruSovaci prioritou. Je pouzit registr, do Sé?zi jsou =zapisovana
data s ohledem na presnou sestavu obvodd, kterd je tizena v kaZdém
pripadé, kdy mohou byt data zapisovany, pfi Fizenl centrédlni #idici
jednotkou. Dalep je pouzit alesponl jeden poruchy zjidtujici obvody
ktery, kdyZ nastane ©porucha v prislu3né sestavé obvodu, vydava
poruchovy signal, kdyZ je tato sestava fizena. S uvedenymi pferuSenymi
vstupy Je spojeno fidici =zatizeni, které v odpovéd na takovy chybny
signal zpusobi, pomoci aktivovaného vstupu pferu3eni, provedeni prvni
rutiny pferuSeni, Dbéhem niZ je aktivovan vstup prerudeni s vy33si
prioritou preruSeni. Pfed dokoncéenim rutiny preruSeni je pak dale
sestava obvodu, urcend daty v registru, znovu frizena. Pokud se chybny
signdl znovu objevi, kdyZ je toto provedeno, fidici zarizeni zprovozni

dalsi rutinu prferuSeni pomoci vstupu pferuSeni, ktery byl pravé
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aktivovan. Jednd se o rozliSeni chyby pfedem zakébdvaHYCH:pf%ﬁénnyﬁﬁwVé
vnitfnich obvodech centralni fidici jednotky. Toto FfeSeni se tyka
rozpoznani statickych a dynamickych poruch vznikajicich v #idicim
obvodu, netykad se detekce statickych poruch venkovnich prvkld a

spinacich obvoda.

yMUSA 5¢1704776 (The BOEGING Co., US)%isuje zatizeni pro selekci

a detekci poruch v leteckém primyslu. Re3eni je zaloZeno na komparaci
dvou vstupnich signéh@( a nasledné vyrovnani signalu. Neobsahuje
testovani na statickou poruchu vstupnich signdll a spinacich obvodd.

Také existuje Fada patentd,

icich odchylek od pfedem

probley
AN O

fes

nastavené urovné napéti. Napf}é:f i ~“PRAHA s.r.o., Praha)
fe5i zplsob bezpeé&ného vyhodnoceni informace na vstupnim obvodu
zabezpelovaciho zarizeni a bezpecny vstupni obvod. Zplisob vyhodnoceni
informace na vstupnim obvodu zabezpelovaciho zafizeni zahrnuje
zkratovani vstupu napé&tového komparatoru pomoci elektronického spinace
a zjiStovani drovn& napéti mezi vstupnimi  svorkami napétového
komparatoru. Vlastni zptisob probiha tak, Ze mikroprocesorovy systém
vyhodnocuje informaci na vstupnim obvodu v Easové posloupnosti tak, Ze
se nejprve provede vybiti kondenzatoru, jeho  zkratovani  pomoci
elektronického spinae, a nasledn& se toto zkratovani zru3i a poté se
prostfednictvim napétového komparatoru zjisti, zda kondenzator zlstal
vybit pod uUroven komparadni hladiny napétového komparatoru po
pfedepsanou minimalni dobu vybiti. Vyhodou tohoto teZeni je odstranéni
faleSné indikace pritomnosti stejnosmérného napé&ti na vstupnich

obvodech zplUsobené elektromagnetickym ruSenim. Nevyhodou je, Ze ze

zjisténi  komparani hladiny nelze uréit s dostatednou pFfesnosti

faktickou uUroven vstupniho napéti. 3, e 2
P P ﬁ%&ﬁydy fﬂyﬁgﬁvg )
PfedloZeny vynalez predstavuje pokrace 966 majitele AZD

Praha S.r.o., Praha, cz, o) nazvu ,, Programovatelné prejezdové

,‘? . , s
zabezpecovacl zafizeni, a to pfi platnosti celého tohoto vynalezu

v nezmeéneéné podobé, jak je uvedeno ve stati.?Dosavadni stav techniky’

tohoto prfedloZeného vynalezu. Toto zarizeni 1lze naprogramovat na rizné
typy a usporadani ovladacich kolejovych a ovladanych venkovnich prvkd
s rozli¢nymi vazbami podle potfeby a filosofie zabezpeceni prejezdll.

Zatrizeni umozZfuje zabezpefeny pfenos dat na dalku, zajistuje bezpecné
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provadéni logickych a Sasovych funkci a moznost zébékpeééﬁi'rozliénYCh
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variant venkovnich a ovladacich zatizeni zménou konfigurace softwaru.
Toto programovatelné pfejezdové zabezpedovaci zafizeni bylo
uspésné realizovano a je provozovano ve stovkach aplikaci v Ceskeé
republice 1 =zahranidi. Za uelem dal3iho zlepSeni je cilem tohoto
vyndlezu testovani vstupnich poveld a zpé&tné vazby spinacich obvodi,

pfipadné napajeni.

Podstata vynalezu

UkaT™ lezu spliluje programovatelné ptejezdové zabezpelovaci
zarizeni s detekci statickych poruch vstupnich povelldl a spinacich
obvodl, podle predvyznaku tohoto vynalezu. Blok vstupnich povel® a blok
napajeni jsou pfipojeny pfes prvni vstupni blok a druhy vstupni blok na
blok rizeni, ktery je pfipojen na blok komparatort, ktery je spojen
pfes blok spinacich obvodi s blokem venkovnich prvka. Podstata tohoto
vynalezu spoliva v tom, Ze blok rizeni je pfipojen na blok vystupniho
rozhrani, jehoZ prvni vystup Je piipojen k bloku vstupnich povell a
zaroven k bloku spinacich obvodi.

Hlavni vyhodou tohoto vynalezu je, 2Ze blok vystupniho rozhrani
zprostfedkovdva testovani bloku vstupnich poveld a soucasnéd testovani
zpétné vazby z bloku spinacich obvodd do obou vstupnich bloki, a to na
statickou poruchu. Statickou poruchou v tomto pfipad se rozumi:

1) Trvala porucha logické 0, napfiklad preruSeni signalu

vstupniho povelu bloku vstupnich povell, respektive preruSeni

signalu bloku spinacich obvodd.

2) Trvala porucha logické 1, napriklad poruchové privedeni

signdlu bloku vstupnich povell, respektive poruchové pfivedeni

signalu bloku spinacich obvod® na neznazornény zdroj napéti.

Toto uspofadani umoZfiuje bloku fizeni detekovat popsanou statickou
poruchu v bloku vstupnich povelll nebo v bloku spinacich obvodiy a
nasledné zajistit bezpe&nou reakci prostfednictvim ovladani vystupl z
bloku fizeni, zapojenych na pfisludné vstupy bloku komparatortl, a
prevést tak blok venkovnich prvkd do bezpeéného stavu.

ZlepSené vyhodné provedeni pfedstavuje programovatelné
pfejezdové zabezpecovaci zafizeni s detekci statickych poruch vstupnich

povell a spinacich obvod, kde blok Fizeni je také pfipojen pres blok
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vystupniho rozhrani, jehoz druhy vystup je pfipéﬁéﬁ'na'%ﬁgk.napéjeni.
Toto zlep3ené feSeniy dopliiuje uvedené testovani na statickou poruchu
vstupnich poveld a spinacich obvodd o testovani Urovné napéti bloku
napajeni. Podle tohoto vynalezu je moZné detekovat mimotoleranéni
urovenl napé&ti jiZz v bloku napéjen?x v pfipadé, kdy uroven napeéti Jje
vy551i nebo niz3i nes pfedem stanovend toleranéni urovef napéti. K tomu
miZze dojit v pripadg, kdy zdroj napéti bloku napajeni jiZz neni schopen
zajistit poZadovany vykon své&telného zdroje, napf. pro navéstni svétla

vystraZnikt.

Pfehled obrazkid na vykresech

Obr. 1 pfedstavuje dosavadni stav techniky, a to blokové schéma
zapojeni programovatelného pfejezdového zabezpe&ovaciho zarizeni, kde
zndzorfiuje 3%
blok 1 Fizeni,
prvni vystup blok,
druhy vstupni blok,
blok 4 komparatort,
blok 5 spinacich obvodd,
prvni vystupni blok,
druhy vystupni blok,
blok 8 vstupnich poveld,
blok 9 napéajeni,

blok 10 venkovnich prvki g 2/

blok 11 indikacénich prvka.

Vynalez je podrobné popsan na prikladném provedeni, zndzorn&ném
na obr.2, predstavujicim blokové schéma zapojeni programovatelného
pfejezdového zabezpe&ovaciho zafFizeni s detekci statickych poruch
vstupnich povelll a spinacich obvodd, kde mimo shodnych vztahovych
znaCek uvedenych v obr. 1, obr. 2 navic znazornuje
13 blok 12 vystupniho rozhrani.

Dalsi zlepSené prikladné provedeni podle tohoto vynalezu
predstavuije obr. 3, znazornujici blokové schéma zapojeni
programovatelného pfejezdového zabezpecovaciho zarizeni s detekci

statickych poruch vstupnich poveld a spinacich obvodll, navic s detekci

=
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drovné napéti bloku napajeni, kde vztahové~:°£nééky‘°‘féb Shodné

S predchozim pfikladnym provedenim.

Priklady provedeni vynalezu

P¥fiklad 1

Tento priklad provedeni znazornény na obr. 1 predstavuje stav
techniky dle Cz 282 966.

Programovatelné prejezdové zabezpeCovaci zafizeni spolupracuje
s blokem 8 vstupnich povelt. Blok 8 vstupnich povell obsahuje povely
automatického Fizeni, odvozené od jizdy vlaku, nebo povely dalkového
fizeni, odvozené od &innosti jinych =zabezbedovacich zatizeni, nebo
povely rucniho ¥izeni, nebo libovolnou kombinaci vySe uvedenych t#i
skupin poveld. Programovatelné prejezdové zabezpecovaci zarizeni
spolupracuje téZ s blokem 10  venkovnich prvka, ktery obsahuje
vystrazniky nebo zavory nebo prejezdniky, nebo vystraZniky a zZavory,
nebo vystrazniky a prejezdniky, nebo  vystraiZniky a zavory a
pfejezdniky. Toto programovatelné pfejezdové =zabezpedovaci zarizeni
spolupracuje téZ s blokem 9 napajeni a miZe spolupracovat s blokem 11
indikaénich prvki.

Blok 8 wvstupnich poveld a blok 9 napajeni jsou napojeny pres
vstupni bloky 2 a 3 na blok 1 #izeni, ktery je napojen na blok 4
kompardtord, ktery ije spojen pfes blok S5 spinacich obvodd s blokem 10
venkovnich prvk. Blok 1l fizeni je bezpe&nad programovatelna fFidici
jednotka. Prvni vstupni blok 2 Jje bezpelné periferni zaFizeni pro
bezpelny zapis vstupnich poveld do datové paméti. Druhy vstupni blok 3
je na prvnim vstupnim bloku 2 nezavislé bezpecné periferni zatrizeni pro
bezpelny zapis vstupnich povelll do datové pamé&ti. Blok 4 komparatorli je
bezpeény soudinovy obvod kritickych vystupi bloku 1 Fizeni pro ovladani
bloku 5 spinacich obvodi. Blok S spinacich obvoda ;séﬁﬁggg spinacimi
relé typu N ve smyslu mezindrodniho kodexu UIC 736[%?33????§3spinacich
relé jsou zapojeny jednak v obvodech bloku 10 venkovnich prvkdl a jednak
Jjako zpétné vazby do obou vstupnich obvodd blokt 2 a 3.

zakladni blokové schéma zapojeni je nasledujicijf

—_—s
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Prvni vystup bloku 8 vstupnich povell e piip@jen R*9rvVému vstupu

prvniho vstupniho bloku 2, druhy vystup bloku 8 vstupnich povell je
pfipojen k prvému vstupu druhého vstupniho bloku 3. Vystup prvniho
vstupniho bloku 2 je pripojen k prvému vstupu bloku 1 Ffizeni, vystup
druhého vstupniho bloku 3 je pfipojen ke druhému vstupu bloku 1l rizeni.
Prvy vystup bloku 1 Ffizeni je pfipojen k prvnimu vstupu bloku 4
komparatort, druhy vystup bloku 1l Ffizeni je pfipojen ke druhému vstupu
bloku 4 komparator®, treti vystup bloku 1 Eizeni ve funkci zpétné vazby
pro zajisténi testovani je pFfipojen ke druhému vstupu prvniho vstupniho
bloku 2, ¢&tvrty vystup bloku 1 fizeni ve funkci zpé&tné vazby pro
zajisténi testovani Je pfipojen ke druhému vstupu druhého vstupniho
bloku 3. Vystup bloku 4 komparatord je pripojen ke vstupu Dbloku 5
spinacich obvoda. PrvniVVYStup bloku 5 spinacich obvodd ije pfipojen ke
vstupu bloku{enkovnich prvk druhy vystup bloku 5 spinacich obvoda

je pfipojen ke tFetimu vstupu prvniho bloku 2 vstupnich obvod®, treti

vystup bloku 5 spinacich obvodd je ptipojen ke tfetimu vstupu druhého
bloku 3 vstupnich obvodd. Prvni vystup bloku 10 venkovnich prvkd je
pfipojen k patému vstupu prvniho vstupniho bloku 2, druhy vystup bloku
10 venkovnich prvka je pfipojen k patému vstupu druhého vstupniho bloku
3. Prvni vystup 9 napdjeni je ptipojen ke &tvrtému vstupu prvniho bloku
2 vstupnich obvodl, druhy vystup bloku 9 napajeni Ije pfipojen ke
ctvrtému vstupu druhého vstupniho bloku 3.

Nasledujici UuUprava s blokem 11 indikaénich prvkd vytvari
rozhrani pro bezpe&nou komunikaci. Potom je paty vystup bloku 1 fizeni
piipojen ke vstupu prvniho vystupniho bloku 6, 3esty vystup bloku 1
fizeni je pripojen ke vstupu druhého vystupniho bloku 7, vystup prvniho
vystupniho bloku 6 Jje pripojen k prvnimu vstupu bloku 11 indikaénich
prvkd a vystup druhého vstupniho bloku 7 je pfipojen ke druhému vstupu
bloku 11 indikaénich prvki. Pritom prvni vystupni blok 6 je bezpedné
periferni zatizeni pro bezpe&ny prenos vystupu z bloku 1 Fizeni do
bloku 11 indika&nich prvkd a druhy wvystupni blok 7 je bezpeéné
periferni zafizeni pro bezpeény pfenos vystupu =z bloku 1 Fizeni do
bloku 11 indikac¢nich prvki.

Pro toto uspotadani bloku 1 Ffizeni Jje vhodné, kdyZ je tvoren
Jjednoprocesorovou jednotkou s interni datovou paméti, ktera je

prostfednictvim adresové a datové sbérnice propojena s externi
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programovou paméti obsahujici programové vybavésst, é‘deﬁjnéébbhau
externi datovou paméti,¢ a s dvojnasobnym adresovym prostorem pro
ptipojeni perifernich zafizeni, p¥i funkéni kontrole adresovani na
sbérnici pocitade. Na mistd Fizeni 1lze pouzit i dvouprocesorovou
jednotku bez potfeby synchronizace.

Toto programovatelné prejezdové zabezpecovaci zatizeni pracuje
nasledovné X

Blok 1 fizeni prost¥ednictvim prvniho vstupniho bloku 2 a druhého
vstupniho bloku 3 nepfetrzité sleduje stav vstupnich povell z bloku 8
vstupnich povell. Vstupni povely jsou vyvolany automaticky Jjizdou
vliaku, dalkové ¢&innosti jiného zabezpeCovaciho zafFizeni nebo ru&né
C¢innosti obsluhy.

Kazdy vstupni povel se preCte prvym vstupem prvniho vstupniho
bloku 2 a po Upravé se pfenese na blok 1 fizeni. V bloku 1 Fizeni se
podle algoritmu bloku 1l rizeni provede vypocdet vystupnich signald,
vysledek vypoltu se pfenese na prvni vstup bloku 4 komparatoru.

Soubé&Zné se kazdy vstupni povel nezavisle prelte prvnim vstupem
druhého vstupniho bloku 3 a po dupravé se prenese na vstup bloku 1
fizeni. V bloku 1l Ffizeni se podle algoritmu bloku 1 fizeni provede
vypoCet vstupnich signalq, vysledek vypoltu se prenese na druhy vstup
bloku 4 komparatori.

Zjisti-1i blok 4 komparatord, které jsou konstruovany Jako
bezpelné obvody, jejichZ funkce Je nezavisld na &innosti bloku 1
fizeni, Ze povely, které pfichazeji prvym a druhym vstupem z bloku 1
*izeni, jsou shodné, pteda vysledny povel prostfednictvim bloku 5
spinacl do bloku 10 venkovnich prvkd k provedeni.

Z2jisti-1i blok 4 komparadtorQ nesoulad v povelech, prichazejicich
z bloku 1 fizeni prvym a druhym vstupem, prevede venkovni prvky do
bezpecnéjsiho stavu.

Timto zpasobem se ?idi vedkera &innost prvka bloku 10 venkovnich
prvkl programovatelného prejezdového =zabezpecovaciho zafizeni, to je
zapinani a vypinani <&ervenych svétel optické vystrahy, zapindni a
vypinani bilych svétel aktivni signalizace, zapinani a vypinani navésti
nuzavieny prejezd“ na prejeznicich a opakovacich prejezdnicich a

uzavirani a otevirani zavor.

-
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Blok 1 Fizeni nepretriité kontrolﬁﬁ%;" ¢innost celého
programovatelného prejezdového zabezpeCovaciho zatizeni, a to tak, 7Ze
trvale testuje svou vlastni C¢innost, <¢innost vstupnich bloka 2 a 3,
vystupnich bloku 6 a 7, bloku 4 komparator®l, bloku 9 spinacich obvodt a
bloku 9 napajeni. Zjisti-1li blok 1 fizeni zavadu, ktera ¢innost
zafizeni neomezuje, informuje o =z4avadé urdené dopravni zamé&stnance.
Zjisti-1i blok 1 Fizeni zavadu, ktera cinnost za¥izeni omezuje, uvede
zarizeni do bezpedného stavuy a o zavadé informuje uréené dopravni
zaméstnance. UrCenymi dopravnimu zaméstnanci jsou osoby odpovédné za
tizeni vlakové dopravy v dot&eném tratovém Useku a nebo strojvedouci
vlakl, které se k pfejezdu bliZi. Informovani mohou byt téZ pracovnici
UdrzZby.

Programovatelné prejezdové zabezpe&ovaci  zarizeni podle Cz
282 966 zajistuje sledovani Urovné napdjeni ve venkovnich prvcich,
zpétnou vazbou 2z bloku 10 venkovnich prvka pfes vstupni bloky 2,3
do bloku 1 Fizeni, ktery zajisti pres blok 4 komparatort bezpecné&jsi
stav  programovatelného pfejezdového zabezpecovaciho zarizeni, prti

detekci sniZené urovné napajeni ve venkovnich prvcich.

PEfiklad 2
€]

Prikladné provedeni zobrazené na obr. 2 predstavuje programovatelné
prfejezdové zabezpecCovaci zafizeni s detekci statickych poruch vstupnich
povelll a spinacich obvodi, podle predloZeného vynalezu. Zafizeni je
zcela shodné s predchozim pfikladnym provedenim dle pfikladu 1, s tim,
Ze navic obsahuje blok 12 vystupniho rozhrani. Blok 12 vystupniho
rozhrani prfedstavuje jednoduchy vystupni interface. Pfiton@ﬁﬁgiok 1
Fizeni j§ pr¥ipojen ptres blok 12 vystupniho rozhrani na blok 8 vstupnich
povell a zaroved na blok 5 spinacich obvoda.

A podrobné&ji, sedmy vystup bloku 1 Ffizeni je pripojen k prvnimu
vstupu bloku 12 vystupniho rozhrani, pficemZ prvni vystup bloku iz
vystupniho rozhrani je pfipojen k prvnimu vstupu bloku 8 wvstupnich
povell a zaroven Je tentyZ vystup bloku 12 vystupniho rozhrani
pfipojen k druhému vstupu bloku 5 spinacich obvodd. VSechny vystupy
bloku 8 vstupnich povell, které 9sou pfipojené na prvy vstup prvniho

vstupniho bloku 2, 9jsou logicky inverzni ke vsem vystuptim bloku 8

e
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bloku 3. A zaroven druhy vystup bloku S5 spinacich obvoda, ktery ije
pfipojen na paty vstup prvniho vstupniho bloku 2, je logicky inverzni k
tfetimu vystupu bloku 2 spinacich obvodl, ktery je pfipojen na paty

vstup druhého vstupniho bloku 3.

Pro zvySeni vykonu bloku 1l fizeni je vyhodné, kdyZ blok 1l rizeni
je dvouprocesorova jednotka nebo dvojice Jednoprocesorovych Jjednotek
s interni datovou paméti, jeZz je prostfednictvim adresové a datové
sbérnice propojena s externi programovou paméti obsahujici programové
vybaveni, S externi datovou paméti a s adresovym prostorem pro
pfipojeni perifernich zarizeni, pf¥i funk&ni kontrole adresovani na
sb&rnici poc&itace.

Toto programovatelné prejezdové zabezpecCovaci zatizeni s detekci

statickych  poruch vstupnich povell a spinacich obvodﬁx» podle

pfedloZeného vyndlezuge pracuje zcela shodpé& s pfedchozim p¥ikladnym
, iy o ~ LAl E A4
provedenim dle p¥ikladu 1g s tim, zZe navic va F .
Blok 1 fizeni prostfednictvim bloku 12 vystupniho rozhrani a dale
pfes prvni vstup bloku 8 vstupnich poveld odepina napajeni pro v3echny

vystupy bloku 8 wvstupnich povell a =zaroveh prostfednictvim bloku 12

vystupniho rozhrani a dale pfes druhy vstup bloku 5 spinacich obvodt
odepina napajeni pro druhy a treti vystup bloku 5 spinacich obvoda.

Kazdy vstupni povel s takto odepnutym napadjenim se predte prvym a
patym vstupem prvniho vstupniho bloku 2 a po Upravé se pfenese na blok
1l fizeni. V bloku 1l fizeni se podle algoritmu bloku 1 Ffizeni provede
kontrolni vypod&et vstupnich povelt s takto odepnutym napéjenimx a
vysledek kontrolniho vypoltu se spoleCné& s ostatnimi kontrolami
¢innosti celého programovatelného ptejezdového zabezpe&ovaciho zarizeni
pfenese na prvni vstup bloku 4 komparatord.

SoubézZné se kaZdy vstupni povel s takto odepnutym napdjenim
nezavisle ptfecdte prvnim a patym vstupem druhého vstupniho bloku 3 a po
Upravé se prenese na vstup bloku 1 ¥izeni. V bloku 1 fizeni se podle
algoritmu bloku 1 Fizeni provede kontrolni vypoCet vstupnich poveld
S takto odepnutym napéjenim? a vysledek kontrolniho vypodtu se spolecné
S ostatnimi kontrolami &innosti celého programovatelného pftejezdového

zabezpecovaciho zafrizeni pfenese na druhy vstup bloku 4 komparatort.

e
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Toto usporadani umoZzfiuje bloku 1 fizeni,~?E‘ﬁeteﬁﬁfn'stat§CK6L
poruchu v bloku 8 wvstupnich povelé a v bloku S spinacich obvodd a
nasledné =zajisti bezpednou reakci prostfednictvim ovladani prvniho
vystupu bloku 1 ¥fizeni a druhého vystupu bloku 1 Fizeni, které jsou
zapojeny na prvni a druhy vstup bloku 4 komparatort a pfevede tak

venkovni prvky do bezpecnéjiiho stavu.

P¥riklad 3

ZlepSené provedeni sledovani udrovné napajeciho napéti ve
venkovnich prvcich, mimo v pfedchozim pfikladu uvedené detekce statické
poruchy, je zndzorné&no na blokovém schéma zapojeni na obr. 3, které je
naprosto shodné s prikladnym provedenim dle pfikladu 2, s tim rozdilem,
Zze blok 1 Fizeni je pripojen pres blok 12 vystupniho rozhrani na blok 9
napajeni.

Podrobnéji, druhy vystup bloku 12 vystupniho rozhrani je pripojen
k prvnimu vstupu bloku 9 napajeni.

Toto zlepsené provedeni programovatelného ptejezdového
zabezpeCovaciho zarizeni s detekci statickych poruch vstupnich poveld a
spinacich obvodi, podle predloZeného vynadlezu, pracuje =zcela shodné&

s pfedchozim pf¥ikladnym provedenim dle prikladu 2, s tim, Ze navic

{Eﬁok 1 fizeni prostfednictvim bloku 12 vystupniho rozhrani testuje
uroven napéti bloku 9 napéjeni.

Prvni vystup bloku 9 napdjeni se v okamZiku testovani precte
ctvrtym vstupem prvniho vstupniho bloku 2 a po uUpravé se pfenese na
blok 1 fizeni. V bloku 1l fizeni se podle algoritmu bloku 1 rizeni
provede kontrolni vypo&et UUrovné napéti bloku 9 napajeni, ayvysledek
kontrolniho vypo&tu se spoledn& s ostatnimi kontrolami cinnosti celého
programovatelného pfejezdového =zabezpedovaciho zaf¥izeni pfenese na
prvni vstup bloku 4 komparatort.

Soubé&Zné se druhy vystup bloku 9 napajeni v okamZiku testovani
nezavisle precte &tvrtym vstupem druhého vstupniho bloku 3 a po upravé
se pfenese na vstup bloku 1 Fizeni. V bloku 1l Fizeni se podle algoritmu
bloku 1 +tizeni provede kontrolni vypoCet urovné napéti bloku 9

napajeni a vysledek kontrolniho vypoltu se spolecnd s ostatnimi
paj 4 Y
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kontrolami Einnosti celého programovacelného ’:"éféjeiébvgﬁ
zabezpe&ovaciho zarizeni pfenese na druhy vstup bloku 4 komparatord.
Toto uspofadani umoZiuje bloku 1 Ffizeni,Ze detekuje mimotoleranéni
Grovefi napéti v bloku 9 napajenig a nasledné zajisti bezpecnou reakci
prostfednictvim ovladani prvniho vystupu bloku 1 ¥izeni a druhého
vystupu bloku 1 £fizeni, které jsou zapojeny na prvnl a druhy vstup

bloku 4 kompardtorid a prevede tak venkovni prvky do bezpecnéj3iho

stavu.
Prumyslova yyuZitelnost

Programovatelné prejezdové zabezpeCovaci zarizeni s detekci
statickych poruch vstupnich poveldl a spinacich obvodd, pripadné
doplnéndlgg o detekci urovné napajeciho napéti, je urceno k
zabezpeceni provozu na Zelezniénich a vleCkovych uroviiovych
prejezdech ve smyslu CSN EN 34 2650, pfipadné dalsich ¢eskych a

evropskych norem.
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Programovatelné prejezdové zabezpeclovaci zafizeni s detekci
statickych poruch vsfupnich povell a spinacich obvodl, které e
urcéeno pro Frizeni venkovnich prvka, to je navéstnich svétel
vystraznika, zvukové vystrahy, =zavorovych pohondég’;évéstnich svétel
prfejezdnikli, a které =zahrnuje blok (1) #izeni, vstupni bloky (2,3),
blok (4) komparatorl, blok (5) spinacich obvodl, blok (8) vstupnich
povell, blok (9) napadjeni a blok (10) venkovnich prvka, pFipadné& blok
(11) indikaénich prvkl pfipojeny na vystupni bloky (6,7), pfidemZ blok
(8) vstupnich poveld a blok (9) napadjeni Jjsou pfipojeny pfes prvni
vstupni blok (2) a druhy vstupni blok (3) na blok (1) fizeni, ktery je
pfipojen na blok (4) komparatortl, ktery Jje spojen pfes blok (5)
spinacich obvodd s blokem (10) venkovnich prvkl, vyznadujici se tim,
ze blok (1) fizeni je pfipojen na blok (12) vystupniho rozhrani, jehoZ
prvni vystup Jje pfipojen k bloku (8) vstupnich povelld a =zaroven k

bloku (5) spinacich obvoda.

. Programovatelné prejezdové zabezpeCovaci zarizeni s detekci statickych

poruch vstupnich povelll a spinacich obvodﬁx podle naroku 1,
vyznacujici se tim, Ze blok (12) vystupniho rozhrani obsahuje dva

vystupy, ptfic¢emZ druhy vystup je pfipojen na blok (9) napajeni.
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