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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest naped pojazdu ptywajacego.

Nasladowanie sposobu poruszania sie ryb i morskich ssakéw stanowi nowa, dynamicznie rozwi-
jajaca sie, dziedzine nauki. Badania nad biomimetycznymi systemami napedowymi prowadzone sa
w osrodkach naukowych co najmniej od korica ubiegtego wieku. Znane sg biomimetyczne napedy BCF
(ang. Body and/or Caudal Fin), nasladujace ruch falowy ciata i ptetwy ogonowej ryby oraz napedy MPF
(ang. Median and/or Paired Fin), nasladujace ruch falowy ptetw srodkowych lub parzystych ryb. Cecha
wspdlna tych obu znanych rozwiazan jest ruch falowy lub oscylacyjny ptetw.

Z dokumentu patentowego JP3416522 (B2) znany jest podwodny korpus wyposazony w wiele
par hydroptatow rozmieszczonych szeregowo w celu oscylacji przez ruch posuwisto zwrotny obracaja-
cych sie watdw zamocowanych na ich przednich krawedziach. Wspétpraca watéw obrotowych pozwala
na ptynne dziatanie wielu hydroptatéw jako ptetwy ogonowej generujacej naped, zas sterowanie cen-
trum oscylacji umozliwia sterowanie korpusem.

Natomiast z polskiego patentu PL215382 znana jest dwukadtubowa jednostka ptywajaca majaca
miedzy kadtubami, ponizej linii wodnej, falujacy pednik ptetwowy, odksztatcany falowo w ptaszczyznie
pionowej, przy czym pednik ztozony jest z wielu cztonéw w postaci prostokatnych ptyt o réwnej szero-
kosci, nieco mniejszej od rozstawu miedzy rownolegtymi, wewnetrznymi burtami kadtubéw. Dtugosé
cztonu jest réwna dtugosci cieciwy, wpisanej w fale lokomotoryczna miedzy punktem zerowym, a sasia-
dujacym wierzchotkiem amplitudy. Cztony potaczone sg ze sobg szeregowo jednoosiowymi przegubami
miedzy cztonowymi wzdtuz szerokosé ptyt. Potozenie kazdego z cztondw wyznaczaja taczniki, zamoco-
wane przegubowo przy kazdym z jednoosiowych przegubdéw miedzy czionowych oraz potaczone z ze-
spotem napedowym, zabudowanym na ramie, taczacej oba kadtuby. Pednik ptetwowy generuje fale
lokomotoryczna w kierunku prostopadtym do kierunku wychylania cztondw.

Z kolei z polskiego patentu PL215828 znany jest sposéb falowego napedu jednostek ptywaja-
cych, polegajacy na wprowadzaniu w ruch w ptaszczyznie prostopadtej do kierunku przeptywu ptynu,
pewnej liczby ramion, ktére na pewnej czesci swej dlugosci wystaja z kadtuba jednostki, oraz na ktérych
zamocowany jest powierzchniowy element parcia. Kazde z ramion, wykonujacych ruch wahliwy, badz
posuwisto zwrotny, napedzane jest indywidualnym generatorem o zmiennej amplitudzie i czestotliwosci
wychylen, sterowanym z centralnej, elektronicznej jednostki sterujace;.

Celem wynalazku jest opracowanie wysoko sprawnego biomimetycznego systemu napedowego,
ktéry pozwalatby na napedzanie jednostki ptywajacej. Konstrukcja systemu napedowego, wyposazo-
nego w jeden silnik napedowy, umozliwia generowanie sity naporu uzaleznionej od geometrii mechani-
zmu i predkosci obrotowej silnika napedowego. Sposéb pracy napedu pozwala na efektywne wykorzy-
stanie energii napedu dzieki minimalizacji sit znoszacych wystepujacych w rozwiazaniach opartych na
mechanizmach dzwigniowych. Ponadto elementy sktadowe zaprezentowanego napedu podlegaja
zmniejszonemu zuzyciu, w stosunku do biomimetycznych konstrukcji napedowych, w ktérych silniki re-
alizuja naprzemienny ruch w obu kierunkach.

Zgodnie z wynalazkiem naped pojazdu ptywajacego zawierajacy silnik, podstawe, mechanizm
prostowodowy Peaucelliera-Lipkina, przy czym ramie napedowe, potaczone jest z korba napedowa me-
chanizmu prostowodowego Peaucelliera-Lipkina, sktadajacego sie z pierwszego ramienia mechanizmu
potaczonego wspdlinym przegubem walcowym z trzecim ramieniem mechanizmu i drugim ramieniem
mechanizmu oraz czwartego ramienia mechanizmu potaczonego na jednym swym koncu wspdlnym
przegubem walcowym z drugim ramieniem mechanizmu, a na swym drugim korcu potaczonego wspol-
nym przegubem walcowym z piatym ramieniem mechanizmu i széstym ramieniem mechanizmu, a trze-
cie ramie mechanizmu na swym drugim konhcu jest potaczone wspdlnym przegubem walcowym z piatym
ramieniem mechanizmu, a dodatkowo ramie napedowe ostatniego modutu napedowego, potaczone jest
korba napedowa mechanizmu prostowodowego Peaucelliera-Lipkina, sktadajacego sie z pierwszego
ramienia mechanizmu potaczonego wspdélnym przegubem walcowym z trzecim ramieniem mechanizmu
i drugim ramieniem mechanizmu oraz czwartego ramienia mechanizmu potaczonego na jednym swym
koncu wspdlnym przegubem walcowym z drugim ramieniem mechanizmu, a na swym drugim koncu
potaczonego wspdlnym przegubem walcowym z piatym ramieniem mechanizmu i széstym ramieniem
mechanizmu, a trzecie ramie mechanizmu na swym drugim koncu jest potaczone wspdlnym przegubem
walcowym z piatym ramieniem mechanizmu, a ponadto zawierajacy ramie ptetwy, a takze elastyczna
membrane, charakteryzuje sie tym, ze zawiera co najmniej dwa moduty napedowe, potaczone ze soba
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szeregowo, z ktérych pierwszy potaczony jest ponadto z pierwsza podstawa napedu, do ktérej przymo-
cowany jest silnik, a ostatni potaczony jest dodatkowo z koricowa podstawa napedu.

Silnik ma koto pasowe, ktére za posrednictwem pierwszego pasa zebatego, napinanego napina-
czem pierwszego modutu, jest potaczone z pierwszym kotem pasowym pierwszego modutu, z kolei
pierwsze koto pasowe pierwszego modutu posiada mimosrodowo usytuowany czop pierwszego mo-
dutu, do ktérego przymocowane jest obrotowo ramie napedowe pierwszego modutu. Nadto korba na-
pedowa potaczona jest z piatym ramieniem mechanizmu, zas$ z drugim koricem drugiego ramienia me-
chanizmu prostowodowego Peaucelliera-Lipkina pierwszego modutu potaczone jest ramie ptetwy pierw-
szego modutu, z ktérym potaczona jest elastyczna membrana.

Pierwsze koto pasowe pierwszego modutu osadzone jest na wale pierwszego modutu wraz
z drugim kotem pasowym pierwszego modutu, ktére to koto znajduje sie na przeciwlegtym, wzgledem
pierwszego kota pasowego, kohcu watu pierwszego modutu, za$ podstawa ostatniego modutu pota-
czona jest z podstawa poprzedzajacego modutu.

Natomiast drugie koto pasowe poprzedzajacego modutu za posrednictwem ostatniego pasa ze-
batego, napinanego napinaczem ostatniego modutu, jest potaczone z drugim kotem pasowym ostat-
niego modutu, ktére jest osadzone na wale ostatniego modutu wraz z pierwszym kotem pasowym ostat-
niego modutu, tak iz to koto znajduje sie na przeciwlegtym, wzgledem drugiego kota pasowego, koncu
watu ostatniego modutu.

Pierwsze koto pasowe ostatniego modutu napedu posiada mimosrodowo usytuowany czop ostat-
niego modutu, do ktérego przymocowane jest obrotowo ramie napedowe ostatniego modutu, nadto
korba napedowa potaczona jest z piatym ramieniem mechanizmu, za$ z drugim koncem drugiego ra-
mienia mechanizmu prostowodowego Peaucelliera-Lipkina ostatniego modutu potaczone jest ramie pte-
twy ostatniego modutu, z ktérym potaczona jest elastyczna membrana.

Do drugiego konca podstawy ostatniego modutu przymocowana jest koricowa podstawa napedu,
do ktdrej przymocowane jest nieruchomo ramie ptetwy korncowej podstawy napedu z zamocowanym do
niego koncem elastycznej membrany.

Ruch obrotowy silnika wprawia w ruch obrotowy koto pasowe pierwszego modutu napedowego
za posrednictwem pasa zebatego. W wyniku ruchu obrotowego kota pasowego z osadzonym na nim
mimosrodowo czopem, potaczonym z ramieniem napedowym, korba napedowa mechanizmu prosto-
wodowego Peaucelliera-Lipkina wykonuje ruch oscylacyjny, wprowadzajac w ruch ten mechanizm pro-
stowodowy, sktadajacy sie ze wspomnianych wyzej ramion.

W wyniku ruchu elementéw mechanizmu prostowodowego, ramie ptetwy wykonuje ruch posuwi-
sto-zwrotny. Amplituda wykonywanego ruchu zalezy od dtugos$ci ramion mechanizmu prostowodowego,
dtugosci korby napedowej mechanizmu prostowodowego oraz potozenia osadzonego na kole pasowym
mimosrodowo czopa i dtugosci ramienia napedowego sprzegnietego z czopem. Ruch jednego kotfa pa-
sowego potaczonego wspdinym watem z kolejnym kotem pasowym przenoszony jest za posrednictwem
pasa zebatego na kota pasowe kolejnych modutéw.

Srednice kot pasowych oraz sposéb rozmieszczenia mimosrodowo osadzonych czopéw na po-
wierzchni czotowej két pasowych i dlugoéci ramion prostowoddéw Peaucelliera-Lipkina w poszczegol-
nych modutach napedowych, sa tak dobrane, aby umozliwi¢ ruch falowy membrany przymocowanej do
ramienia pierwszego modutu napedowego oraz do analogicznych ramion w kolejnych modutach nape-
dowych. Zmiana predkosci obrotowej silnika napedowego wptywa na czestotliwosé falowania mem-
brany.

Zaleta rozwiazania weditug wynalazku jest zastosowanie jednego silnika, ktérego wat obraca sie
w jednym kierunku, umozliwiajace zwiekszenie czestotliwosci falowania membrany w stosunku do roz-
wiazan z silnikiem, ktérego wat wykonuje ruch oscylacyjny. Ponadto realizacja ruchu obrotowego watu
silnika w jednym kierunku ogranicza zuzycie czesci mechanicznych napedu. Dodatkowo wygenerowana
przez naped wedtug wynalazku fala biegnaca ma ten sam ksztatt i amplitude na catej szerokosci mem-
brany, dzieki czemu przeptywajacy ptyn, w matym stopniu przemieszcza sie w poprzek membrany,
a w wiekszym stopniu wzdiuz niej. Skutkuje to zwiekszona efektywnos$cia systemu napedowego w sto-
sunku do innych znanych rozwiazan, w ktérych ramiona ptetw wykonuja ruch wahliwy.

Naped pojazdu ptywajacego pokazano w przyktadach realizacji na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia pojedynczy modut napedu pojazdu ptywajacego w widoku ogdlinym, fig. 2 przedstawia na-
ped pojazdu ptywajacego sktadajacy sie z dwdch modutdw napedu, w widoku ogdinym, fig. 3 przedsta-
wia naped pojazdu ptywajacego sktadajacy sie z dwdch modutéw napedu, w widoku ogdlnym ze strony
przeciwnej w stosunku do widoku na fig. 2, natomiast fig. 4 przedstawia naped pojazdu ptywajacego
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w drugim przyktadzie wykonania tj. sktadajacy sie z czterech modutéw, w widoku ogdlnym, a fig. 5
przedstawia naped pojazdu ptywajacego w drugim przyktadzie wykonania, w widoku ogélnym ze strony
przeciwnej w stosunku do widoku na fig. 4.

Naped pojazdu ptywajacego wedtug wynalazku sktada sie w pierwszym przyktadzie wykonania
z dwéch modutéw napedowych potaczonych ze soba szeregowo, z ktérych pierwszy potaczony jest,
ponadto, z pierwsza podstawa 4 napedu, do ktérej przymocowany jest silnik 1, a ostatni potaczony jest
dodatkowo z koricowa podstawa 11 napedu.

Silnik 1 ma koto pasowe 2, ktére za posrednictwem pierwszego pasa zebatego 3, napinanego
napinaczem 5 pierwszego modutu, jest potaczone z pierwszym kotem pasowym 6 pierwszego modutu
napedu.

Z kolei pierwsze koto pasowe 6 pierwszego modutu napedu posiada mimosrodowo usytuowany
czop 7 pierwszego modutu napedu, do ktérego przymocowane jest obrotowo ramie napedowe 13 pierw-
szego modutu napedu, potaczone z korba napedowa 21 mechanizmu prostowodowego Peaucelliera-
Lipkina, skfadajacego sie z pierwszego ramienia 14 mechanizmu potaczonego wspdlnym przegubem
walcowym z trzecim ramieniem 17 mechanizmu i drugim ramieniem 15 mechanizmu oraz czwartego
ramienia 18 mechanizmu potaczonego na jednym swym koncu wspdlnym przegubem walcowym z dru-
gim ramieniem 15 mechanizmu, a na swym drugim koncu potaczonego wspdlnym przegubem walco-
wym z pigtym ramieniem 19 mechanizmu i széstym ramieniem 20 mechanizmu, nadto korba napedowa
21 potaczona jest z piatym ramieniem 19 mechanizmu, a trzecie ramie 17 mechanizmu na swym drugim
koncu jest potaczone wspdlnym przegubem walcowym z pigtym ramieniem 19 mechanizmu.

Z drugim kohcem drugiego ramieniem mechanizmu 15 prostowodowego Peaucelliera-Lipkina
pierwszego modutu napedu potaczone jest ramie ptetwy 16 pierwszego modutu napedu, z ktérym pota-
czona jest elastyczna membrana 10. Pierwsze koto pasowe 6 pierwszego modutu napedu osadzone
jest na wale 9 pierwszego modutu napedu wraz z drugim kotem pasowym 22 pierwszego modutu na-
pedu, ktére znajduje sie na przeciwlegtym koncu watu 9 pierwszego modutu napedu.

Podstawa 8 pierwszego modutu napedu potaczona jest z podstawa 23 drugiego, tj. ostatniego
modutu napedu, natomiast drugie koto pasowe 22 pierwszego modutu napedu jest za posrednictwem
ostatniego pasa zebatego 24, napinanego napinaczem 25 ostatniego modutu, potaczone z drugim ko-
tem pasowym 26 ostatniego modutu napedu, ktére to koto 26 jest osadzone na wale 27 ostatniego
modutu napedu wraz z pierwszym kotem pasowym 28 ostatniego modutu napedu, ktére znajduje sie,
wzgledem drugiego kota 26, na przeciwlegtym koricu watu 27 ostatniego modutu napedu.

Z kolei pierwsze koto pasowe 28 ostatniego modutu napedu posiada mimosrodowo usytuowany
czop 29 ostatniego modutu napedu, do ktérego przymocowane jest obrotowo ramie napedowe 30 ostat-
niego modutu napedu, potaczone z korbg napedowa 31 mechanizmu prostowodowego Peaucelliera-
Lipkina ostatniego modutu napedu, sktadajacego sie z pierwszego ramienia 32 mechanizmu potaczo-
nego wspdlnym przegubem walcowym z trzecim ramieniem 33 mechanizmu i drugim 34 ramieniem
mechanizmu oraz czwartego ramienia 35 mechanizmu potaczonego na jednym swym koncu wspdlnym
przegubem walcowym z drugim ramieniem 34 mechanizmu, a na swym drugim kohcu potaczonego
wspolinym przegubem walcowym z pigtym ramieniem 36 mechanizmu i széstym ramieniem 37 mecha-
nizmu, nadto korba napedowa 31 potaczona jest z pigtym ramieniem 36 mechanizmu, a trzecie ramie
33 mechanizmu na swym drugim koncu jest potaczone wspdlnym przegubem walcowym z piatym ra-
mieniem 36 mechanizmu.

Z drugim kohcem drugiego ramieniem mechanizmu 34 prostowodowego Peaucelliera-Lipkina
ostatniego modutu napedu potaczone jest ramie ptetwy 38 ostatniego modutu napedu, z ktérym pota-
czona jest elastyczna membrana 10. Natomiast do drugiego konca podstawy 23 ostatniego modutu
napedu przymocowana jest koncowa podstawa 11 napedu, do ktérej przymocowane jest nieruchomo
ramie ptetwy 12 koncowej podstawy 11 napedu z zamocowanym do niego koncem elastycznej mem-
brany 10.

Naped pojazdu ptywajacego wedtug wynalazku sktada sie w drugim przyktadzie wykonania
z czterech modutéw napedowych potaczonych ze soba szeregowo, z ktérych pierwszy potaczony jest,
ponadto, z pierwsza podstawa 4 napedu, do ktérej przymocowany jest silnik 1, a ostatni potaczony jest
dodatkowo z koricowa podstawa 11 napedu.

Silnik 1 ma koto pasowe 2, ktére za posrednictwem pierwszego pasa zebatego 3, napinanego
napinaczem 5 pierwszego modutu jest potaczone z pierwszym kotem pasowym 6 pierwszego modutu
napedu.
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Z kolei pierwsze koto pasowe 6 pierwszego modutu napedu posiada mimosrodowo usytuowany
czop 7 pierwszego modutu napedu, do ktérego przymocowane jest obrotowo ramie napedowe 13 pierw-
szego modutu napedu, potaczone z korba napedowa 21 mechanizmu prostowodowego Peaucelliera-
Lipkina, skiadajacego sie z pierwszego ramienia 14 mechanizmu potaczonego wspdlnym przegubem
walcowym z trzecim ramieniem 17 mechanizmu i drugim ramieniem 15 mechanizmu oraz czwartego
ramienia 18 mechanizmu potaczonego na jednym swym koncu wspdlnym przegubem walcowym z dru-
gim ramieniem 15 mechanizmu, a na swym drugim koncu potaczonego wspdlnym przegubem walco-
wym z pigtym ramieniem 19 mechanizmu i széstym ramieniem 20 mechanizmu, nadto korba napedowa
21 potaczona jest z piatym ramieniem 19 mechanizmu, a trzecie ramie 17 mechanizmu na swym drugim
koncu jest potaczone wspdlnym przegubem walcowym z pigtym ramieniem 19 mechanizmu.

Z drugim kohcem drugiego ramieniem mechanizmu 15 prostowodowego Peaucelliera-Lipkina
pierwszego modutu napedu potaczone jest ramie ptetwy 16 pierwszego modutu napedu, z ktérym pota-
czona jest elastyczna membrana 10.

Pierwsze koto pasowe 6 pierwszego modutu napedu osadzone jest na wale 9 pierwszego modutu
napedu wraz z drugim kotem pasowym 22 pierwszego modutu napedu, ktére znajduje sie na przeciw-
legtym koricu watu 9 pierwszego modutu napedu.

Podstawa 8 pierwszego modutu napedu potaczona jest z podstawa 39 drugiego modutu napedu,
natomiast drugie koto pasowe 22 pierwszego modutu napedu za posrednictwem drugiego pasa zeba-
tego 40, napinanego napinaczem 41 drugiego modutu napedu, jest potaczone z drugim kotem pasowym
42 drugiego modutu napedu, ktére jest osadzone na wale 43 drugiego modutu napedu wraz z pierwszym
kotem pasowym 44 drugiego modutu napedu, ktére znajduje sie na przeciwlegtym korcu watu 43 dru-
giego modutu napedu.

Z kolei z pierwsze koto pasowe 44 drugiego modutu napedu posiada mimosrodowo usytuowany
czop 45 drugiego modutu napedu, do ktérego przymocowane jest obrotowo ramie napedowe 46 dru-
giego modutu napedu potaczone z korba napedowa 47 mechanizmu prostowodowego Peaucelliera-
Lipkina, sktadajacego sie z pierwszego ramienia 48 mechanizmu potaczonego wspolnym przegubem
walcowym z trzecim ramieniem 50 mechanizmu i drugim ramieniem 49 mechanizmu oraz czwartego
ramienia 51 mechanizmu potaczonego na jednym swym koncu wspdlnym przegubem walcowym z dru-
gim ramieniem 49 mechanizmu, a na swym drugim koncu potaczonego wspolnym przegubem walco-
wym z pigtym ramieniem 52 mechanizmu i széstym ramieniem 53 mechanizmu, nadto korba napedowa
47 potaczona jest z piatym ramieniem 52 mechanizmu, a trzecie ramie 50 mechanizmu na swym drugim
koncu jest potaczone wspdlnym przegubem walcowym z piatym ramieniem 52 mechanizmu.

Z drugim konncem drugiego ramienia mechanizmu 49 prostowodowego Peaucelliera-Lipkina dru-
giego modutu napedu potaczone jest ramie ptetwy 54 drugiego modutu napedu, z ktérym potaczona jest
elastyczna membrana 10.

Natomiast do drugiego korca podstawy 39 drugiego modutu napedu przymocowana jest pod-
stawa 55 trzeciego modutu napedu, przy czym pierwsze koto pasowe 44 drugiego modutu napedu za
posrednictwem trzeciego pasa zebatego 56, napinanego napinaczem 57 trzeciego modutu napedu, jest
potaczone z pierwszym kotem pasowym 58 trzeciego modutu napedu, ktére jest osadzone na wale 59
trzeciego modutu napedu wraz z drugim kotem pasowym 60 trzeciego modutu napedu, ktére znajduje
sie na przeciwlegtym koricu watu 59 trzeciego modutu napedu.

Pierwsze koto pasowe 58 trzeciego modutu napedu posiada mimosrodowo usytuowany czop 61
trzeciego modutu napedu, do ktérego przymocowane jest obrotowo ramie napedowe 62 trzeciego mo-
dutu napedu potaczone z korbg napedowa 63 mechanizmu prostowodowego Peaucelliera-Lipkina, skfa-
dajacego sie z pierwszego ramienia 64 mechanizmu potaczonego wspolnym przegubem walcowym
Z trzecim ramieniem 66 mechanizmu i drugim ramieniem 65 mechanizmu oraz czwartego ramienia 67
mechanizmu potaczonego na jednym swym konhcu wspélnym przegubem walcowym z drugim ramie-
niem 65 mechanizmu, a na swym drugim koricu potaczonego wspdlnym przegubem walcowym z piatym
ramieniem 68 mechanizmu i széstym ramieniem 69 mechanizmu, nadto korba napedowa 63 potaczona
jest z pigtym ramieniem 68 mechanizmu, a trzecie ramie 66 mechanizmu na swym drugim koncu jest
potaczone wspodlnym przegubem walcowym z pigtym ramieniem 68 mechanizmu.

Z drugim koncem drugiego ramienia mechanizmu 65 prostowodowego Peaucelliera-Lipkina trze-
ciego modutu napedu potaczone jest ramie ptetwy 70 trzeciego modutu napedu, z ktérym potaczona
jest elastyczna membrana 10.
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Podstawa 55 trzeciego modutu napedu, na swym drugim koncu, potaczona jest z podstawa 23
ostatniego modutu napedu. Natomiast drugie koto pasowe 60 trzeciego modutu napedu za posrednic-
twem ostatniego pasa zebatego 24, napinanego napinaczem 25 ostatniego modutu napedu, jest pota-
czone z drugim kotem pasowym 26 ostatniego modutu napedu, ktére jest osadzone na wale 27 ostat-
niego modutu napedu wraz z pierwszym kotem pasowym 28 ostatniego modutu napedu, ktére znajduje
sie na przeciwlegtym koricu watu 27 ostatniego modutu napedu.

Pierwsze koto pasowe 28 ostatniego modutu napedu posiada mimosrodowo usytuowany czop 29
ostatniego modutu napedu, do ktérego przymocowane jest obrotowo ramie napedowe 30 ostatniego
modutu napedu, potaczone z korba napedowa 31 mechanizmu prostowodowego Peaucelliera-Lipkina,
sktadajgcego sie z pierwszego ramienia mechanizmu 32 potaczonego wspdlnym przegubem walcowym
z trzecim ramieniem 33 mechanizmu i drugim ramieniem 34 mechanizmu oraz czwartego ramienia 35
mechanizmu potaczonego na jednym swym koncu wspélnym przegubem walcowym z drugim ramie-
niem 34 mechanizmu, a na swym drugim korcu potaczonego wspdlnym przegubem walcowym z piatym
ramieniem 36 mechanizmu i széstym ramieniem 37 mechanizmu, nadto korba napedowa 31 potaczona
jest z pigtym ramieniem 36 mechanizmu, a trzecie ramie 33 mechanizmu na swym drugim koncu jest
potaczone wspodlnym przegubem walcowym z pigtym ramieniem 36 mechanizmu.

Z drugim kohcem drugiego ramieniem mechanizmu 34 prostowodowego Peaucelliera-Lipkina
ostatniego modutu napedu potaczone jest ramie ptetwy 38 ostatniego modutu napedu, z ktérym pota-
czona jest elastyczna membrana 10.

Natomiast do drugiego korica podstawy 23 ostatniego modutu napedu przymocowana jest kon-
cowa podstawa 11 napedu, do ktérej przymocowane jest nieruchomo ramie ptetwy 12 koricowej pod-
stawy 11 napedu z zamocowanym do niego koricem elastycznej membrany 10.

Wykaz oznaczen

1 — silnik

2 —  Kkofo pasowe

3 -  pierwszy pas zebaty

4 - pierwsza podstawa napedu

5 - napinacz pierwszego modutu

6 — pierwsze koto pasowe pierwszego modutu

7 — czop pierwszego modutu

8 - podstawa pierwszego modutu

9 - watpierwszego modutu
10 - elastyczna membrana
11 —  kohcowa podstawa napedu
12— ramie ptetwy koncowej podstawy
13 - ramie napedowe pierwszego modutu
14 -  pierwsze ramie mechanizmu pierwszego modutu
15 - drugie ramie mechanizmu pierwszego modutu
16—  ramie ptetwy pierwszego modutu
17 -  trzecie ramie mechanizmu pierwszego modutu
18 -  czwarte ramie mechanizmu pierwszego modutu
19 - piate ramie mechanizmu pierwszego modutu
20 -  szoéste ramie mechanizmu pierwszego modutu
21 —  korba napedowa mechanizmu pierwszego modutu
22 - drugie koto pasowe pierwszego modutu
23 - podstawa ostatniego modutu
24 - ostatni pas zebaty
25 - napinacz ostatniego modutu
26 - drugie koto pasowe ostatniego modutu
27 - watostatniego modutu
28 -  pierwsze koto pasowe ostatniego modutu
29 - czop ostatniego modutu
30 - ramie napedowe ostatniego modutu
31 —  korba napedowa mechanizmu ostatniego modutu

32 -  pierwsze ramie mechanizmu ostatniego modutu
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33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
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trzecie ramie mechanizmu ostatniego modutu
drugie ramie mechanizmu ostatniego modutu
czwarte ramie mechanizmu ostatniego modutu
piate ramie mechanizmu ostatniego modutu
sz6ste ramie mechanizmu ostatniego modutu
ramie ptetwy ostatniego modutu

podstawa drugiego modutu

drugi pas zebaty

napinacz drugiego modutu

drugie koto pasowe drugiego modutu

wat drugiego modutu

pierwsze koto pasowe drugiego modutu

czop drugiego modutu

ramie napedowe drugiego modutu

korba napedowa mechanizmu drugiego modutu
pierwsze ramie mechanizmu drugiego modutu
drugie ramie mechanizmu drugiego modutu
trzecie ramie mechanizmu drugiego modutu
czwarte ramie mechanizmu drugiego modutu
piate ramie mechanizmu drugiego modutu
sz6ste ramie mechanizmu drugiego modutu
ramie ptetwy drugiego modutu

podstawa trzeciego modutu

trzeci pas zebaty

napinacz trzeciego modutu

pierwsze koto pasowe trzeciego modutu

wat trzeciego modutu

drugie koto pasowe trzeciego modutu

czop trzeciego modutu

ramie napedowe trzeciego modutu

korba napedowa mechanizmu trzeciego modutu
pierwsze ramie mechanizmu trzeciego modutu
drugie ramie mechanizmu trzeciego modutu
trzecie ramie mechanizmu trzeciego modutu
czwarte ramie mechanizmu trzeciego modutu
piate ramie mechanizmu trzeciego modutu
sz6ste ramie mechanizmu trzeciego modutu
ramie ptetwy

Zastrzezenie patentowe

Naped pojazdu ptywajacego zawierajacy silnik, podstawe, mechanizm prostowodowy Peau-
celliera-Lipkina, przy czym ramie napedowe, potaczone jest z korba napedowa mechanizmu
prostowodowego Peaucelliera-Lipkina, sktadajacego sie z pierwszego ramienia mechanizmu
potaczonego wspdlinym przegubem walcowym z trzecim ramieniem mechanizmu i drugim ra-
mieniem mechanizmu oraz czwartego ramienia mechanizmu potaczonego na jednym swym
koncu wspdinym przegubem walcowym z drugim ramieniem mechanizmu, a na swym drugim
koncu potaczonego wspdlnym przegubem walcowym z piatym ramieniem mechanizmu i sz6-
stym ramieniem mechanizmu, a trzecie ramie mechanizmu na swym drugim kohcu jest pota-
czone wspdlinym przegubem walcowym z pigtym ramieniem mechanizmu, a dodatkowo ramie
napedowe ostatniego modutu napedowego, potaczone jest korba napedowa mechanizmu pro-
stowodowego Peaucelliera-Lipkina, sktadajacego sie z pierwszego ramienia mechanizmu po-
taczonego wspdlnym przegubem walcowym z trzecim ramieniem mechanizmu i drugim ramie-
niem mechanizmu oraz czwartego ramienia mechanizmu potaczonego na jednym swym
koncu wspdinym przegubem walcowym z drugim ramieniem mechanizmu, a na swym drugim
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koncu potaczonego wspdlnym przegubem walcowym z piatym ramieniem mechanizmu i sz6-
stym ramieniem mechanizmu, a trzecie ramie mechanizmu na swym drugim konhcu jest pota-
czone wspoélnym przegubem walcowym z piatym ramieniem mechanizmu, a ponadto zawie-
rajacy ramie ptetwy, a takze elastyczng membrane, znamienny tym, Zze zawiera co najmnie;
dwa moduty napedowe, potaczone ze soba szeregowo, z ktérych pierwszy potaczony jest po-
nadto z pierwsza podstawa (4) napedu, do ktérej przymocowany jest silnik (1), a ostatni pota-
czony jest dodatkowo z koricowa podstawa (11) napedu, przy czym silnik (1) ma koto pasowe
(2), ktore za posrednictwem pierwszego pasa zebatego (3), napinanego napinaczem (5)
pierwszego modutu, jest potaczone z pierwszym kotem pasowym (6) pierwszego modutu,
z kolei pierwsze koto pasowe (6) pierwszego modutu posiada mimosrodowo usytuowany czop
(7) pierwszego modutu, do ktérego przymocowane jest obrotowo ramie napedowe (13) pierw-
szego modutu, nadto korba napedowa (21) potaczona jest z piatym ramieniem (19) mechani-
zmu, za$ z drugim korcem drugiego ramienia mechanizmu (15) prostowodowego Peaucel-
liera-Lipkina pierwszego modutu potaczone jest ramie ptetwy (16) pierwszego modutu, z ktd-
rym potaczona jest elastyczna membrana (10), a ponadto pierwsze koto pasowe (6) pierw-
szego modutu osadzone jest na wale (9) pierwszego modutu wraz z drugim kotem pasowym
(22) pierwszego modutu, ktére to koto (22) znajduje sie na przeciwlegtym, wzgledem pierw-
szego kota pasowego (6), koricu watu (9) pierwszego modutu, za$ podstawa (23) ostatniego
modutu potaczona jest z podstawa (8) poprzedzajgcego modutu, natomiast drugie koto pa-
sowe (22) poprzedzajacego modutu za posrednictwem ostatniego pasa zebatego (24), napi-
nanego napinaczem (25) ostatniego modutu, jest potaczone z drugim kotem pasowym (26)
ostatniego modutu, ktére jest osadzone na wale (27) ostatniego modutu wraz z pierwszym
kotem pasowym (28) ostatniego modutu, tak iz to koto (28) znajduje sie na przeciwlegtym,
wzgledem drugiego kota pasowego (26), koncu watu (27) ostatniego modutu, a z kolei z pierw-
sze koto pasowe (28) ostatniego modutu napedu posiada mimosrodowo usytuowany czop (29)
ostatniego modutu, do ktérego przymocowane jest obrotowo ramie napedowe (30) ostatniego
modutu, nadto korba napedowa (31) potaczona jest z pigtym ramieniem (36) mechanizmu,
za$ z drugim koricem drugiego ramienia mechanizmu (34) prostowodowego Peaucelliera-Lip-
kina ostatniego modutu potaczone jest ramie ptetwy (38) ostatniego modutu, z ktérym pota-
czona jest elastyczna membrana (10), przy czym do drugiego konca podstawy (23) ostatniego
modutu przymocowana jest koncowa podstawa (11) napedu, do ktérej przymocowane jest
nieruchomo ramie ptetwy (12) koncowej podstawy (11) napedu z zamocowanym do niego
koncem elastycznej membrany (10).
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