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. Dienst voor de intellectuele Eigendom

De Minister van Economie,

Gelet op de wet van 28 Maart 1984 op de uitvindingsoctrooien

inzonderheid artikel 22;

Gelet op het Koninklijk Besluit van 2 December 1986, betreffende het aanvragen,
verlenen en in stand - houden van uitvindingsoctrooien, inzonderheid artikel 28;

Gelet op het groces-verbaal opgesteld door de Dienst voor Intellectuele Eigendom op
14 Maart 012 - te 11u00 : : _

BESLUIT :

Enig ‘artikel-Er wordt toegestaan aan : CNH BELGIUM N.V.
Leon Claeysstraat 3A, B-8210 ZEDELGEM(BELGIE) ' .

vertegenwoordigd door : DUMAREY Robrecht, CNH BELGIUM N.V., Léon Claeysstraat 3 A -
B 821 ZEDELGEﬁ. v .

een uitvindingsoctrooi voor de duur van 20 jaar, onder voorbehoud van de betaliné van
de jaartaksen voor : EEN METHODE EN EEN SYSTEEM VOOR HET BEPALEN VAN DE BELASTING OP
EEN ONDERDEEL VAN HET AANDRIJFSYSTEEM VAN EEN PLUNJER IN EEN BALENPERS.

UITVINDER(S) : Bonte Xaviervé.J.M., Krakeeldijk 3, NL-4515 RZ Ijzendijk (NL); Tallir
.Frederik, Pinstraat 1A, B-8730 Oedelem (BE)

ARTIKEL 2.- Dit octrooi is toegekend zonder voorafgaand onderzoek van zijn
octrooieerbaarheid, zonder waarborg voor zijn waarde of van de juistheid van
de beschrijving der uitvinding en op eigen risico van de aanvrager(s).

Voor eensluidend verklaard afschrift

Brussel , 03 December 2013
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Een methode en systeem voor het bepa!en van de belastlng op een onderdeel

-~ van het aandrufsysteem van een plunjer in-een balenpers

Toepassingsgebied van de uitvinding

De onderhavnge untvundmg heeft betrekklng op methodes en systemen die worden
toegepast in balenpersen om gewassen te oogsten, meer in het bijzonder op methodes en
systemen voor het bepalen van de belasting op een onderdeel van het aandrijfsysteem'van een
plunjer in een balenpers en op het gebruik van dergeluke methodes en systemen om dergeluke

balenpersen: te sturen

Achtergrond van de uifvinding
Een ~ag.rari5che.v.balenpérs ~is--een-- getrokken- - machine - die -doorgaans achter een

landbouwvoertuig zoals een tractor wordt vdortgetrokken en die in de landbouw wordt

~aangewend om balen te vormen van agrarische gewasmaterialen zoals stro, hooi, kuilvoer of

andere biomassa,.die tijdens een oogst- of maai—operaties werden voortgebracht Een balenpers

omvat doorgaans een toevoerkanaal waarlangs de blomassa in een balenvormende kamer wordt

~ geladen. In de balenvormende kamer wordt de blomassa doorgaans samengeperst of op een

andere manier bewerkt om balen te vormen. Deigevormde balen worden met touw of een
soortgelijk Iih’tVdfmig'matériéalvafgéb"c?r'i&éh'6f'b§'e"e”h'arideré"méAniér:verpék't om hen zelfdrégend
te maken. Vervolgens worden de balen door middel van een uitwerpmechanisme uitgeworpen.
Met verwijzing naar de tekeningen, toont FIG. 1 een agrarische balenpers 600 die een
chassis 512 omvat dat vooraan IS wtgerust met een naar voren gerichte -dissel 514 met ‘
koppemdd en (met getoona; om ae bauenpers 600 aan-: een trekker te koppelen. Een
opneemeenheld 513 tilt het in ruen gelegde gewasmateriaal van het veld terwul de balenpers 600 -
eroverheen wordt getrokken en’ Iaadt dlt materlaal m het voorste gedeelte van een naar achteren _'
en naar »bov'en gebogen, Iadmgvormend toevoerkanaal 515. Het toevoerkanaal 515 staat
bovenaan in verbinding ‘met ‘een daarboven gelegen, zich longitudinaal uitstrekkende,

balenvormende kamer 516 waarin gewasladingen worden geladen door een cyclisch werkend

vulmechanismé 517. Een.oh'onderb'roke‘n"wer'kend" Iaadmechénisrﬁe 519 aan de onderkant van het'

- toevoerkanaal 515 voedt en Iaadt voortdurend ‘materiaal in het kanaaI 515 om Iadmgen van het

gewasmateriaal de mterne conflguratle van het kanaal 515 te laten aannemen, voorafgaand aan
de periodieke verplaatsing door het vulmechanisme.517 en. het-inbrengen in de balenvormende
kamer 516. Het toevoerkanaal 515 kan uitgerust zijn met middelen (niet geillustreerd) om te

bepalen of daarin een volledige lading gevormd is en om~ als reactie daarop — het vulmechanisme
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517 in werking te stellen. Elke bev'veging‘van het vulmechanisme 517 introduceert een “lading” of

“vlok” van het gewasmaterlaal Ult het kanaal 515 in de kamer 516. Een plunjer 562 beweegt

Iongltudmaal heen en weer |n de balenvormende kamer 516 Blomassa d|e vsa het toevoerkanaal

515 wordt ingevoerd, wordt daarbij verdlcht, ‘bv. samengeperst of op een andere manier
behandeld, om ba'er' te vormen vo'geqs de he boven besch even werkmg van de agrarlsch:
balenpers 600 Er worden rechthoeklge balen gevormd De gevormde balen worden afgebonden
met touw of een soortgelijk lintvormig materiaal om hen zelfdragend te maken, bv. voor transport
en opslag. Eens afgebonden, worden de bélén via de afvoeropening van de balenvormende kamer
516 (ﬂtgestotén_ ob eéﬁ af_yder in de vé_(m-van een goot, in zijﬁ algerheenheid aéngeduid mét 520;

. De.werkiﬁg vanleen.?dergelfjke 'hvoge-dichtheidsbalénpers-Veroorzaakt zZware belaétingen op
de onderdelen van de 'ba'lér'np"ers -’N’ioélsﬂ'dé plunjef, zi.j'n aandrijfelementen of andere onderdelen -
die tot ayerijmof,:.__een_Asne‘lle slijtagé,vkunn.en,.,Ieiden als. de. balenpers niet correct bediend wordt.
Hoewel sensormetingen en een op basis d.aarvan gestuurde bediening gekend zijn in de stand der
techmek bv. op de kamer van de balenpers is in dit vakgebled geweten dat het meten -van

belastmgen met belastmgssensoren en rekstroken, zoals buvoorbeeld voorgesteld in EP0655190

. duur is enfof een complexe opstelhng verelst met een nauwkeurige kalibratie wegens de zware '

‘belastingen d|e daarbu betrokken zun Bovendlen “werd vastgesteld dat er ondanks de -

belastingsmetingen in EP0655190 nog steeds breekbouten van de tandwielkast breken, wat

aantoont dat er onvoorzien hoge belastinger op dé tandwielkast'inwerken.

Samenvatting van de uitvinding
Het is een doel van uutvoerlngsvormen van de onderhawge urtvmdmg om een

velhgheldssysteem en een methode te voor2|en om de tandWIeIkast van een agrarlsche balenpers ‘

: tegen overbelastmgen te beschermen

. De bovengenoemde doelstellmg wordt verwezenlukt door methodes en systemen volgens
uutvoermgsvormen de van onderhavnge uutvmdmg

In een eerste aspect voor_ziet de onderhavige uitvinding in een elektronische inrichting

voor het bepalen'vah een'w‘aérd’e d.ie representatief is voor of een schatting geeft van de belastiﬁg ,

op één of meerdere onderdelen van een’ aandrufsysteem van een balenpers voor geoogste

,gewassen Het. aandrufsysteem wordt gebrulkt om-de plunjer- van de balenpers aan te drijven om

de geoogste gewassen in balen te persen. De elektronische mnchtlng omvat een eerste poort voor
het verwerven, bv. ontvangen, vaﬂ_n:_emeqi_eg[s‘;__e waarde die representatief is voor of een schatting
geeft van de belasting op de plunjer; een tweede poort voor het verwerven, bv. ontvangen, van

een tweede waarde die representatief is voor of een schatting geeft van de positie van één of
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meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem ten opzichte van de belasting op de plunjer; en een
rekeninrichting om op basis van deze eerste en tweede waarde de waarde die representatief is
voor: of een’ schétting geeft ‘vé-n de belasting op één of meerdere onderdelen van het
aandrufsysteem te. berekenen -Om-de waarde die- representatnef is voor-of de schatting geeft van
de belasting op één of heerdere o*\derdelen van het aandrijfsysteem te bepalen, kunnen de
eerste en de tweede waarde worden_.gecombineerd, bv...met . behulp..van. een wuskundlge

combinatie zoals vermenigvuldigen. De elektronische inrichting volgens untvoermgsvormen van de

“onderhavige uvtvmdmg kan ook een derde poort omvatten om de vastgestelde belastm_gswaarde

uit te voeren. L . _

Een dérg'elijke el‘ekt.rdni'sc'ﬁ'e ihrichtihg kan in het bijzon'de'r op een vierkante balenpers
worden aangewend Daarom voorzlet het eerste aspect van de onderhawge mtvmdlng ook in een
vierkante balenpers om rechthoeklge balen van agrarische gewasmatenalen te' vormen. De
vnerkante balenpers omvat een p!unjer omde geoogste gewasmaterialen te verdlchten door een )
heen-en- weergaande bewegmg in de Iengtenchtmg van een balenvormende kamer en een
aandrijfsysteem om de heen-en:w_eergaande beweging van de plunjer aan te drijven. De vierkante

balenpers omvat ook een elektromsche mnchtmg om een waarde d|e representatief is voor of een

-schattmg geeft van de belastmg op een of meerdere onderdelen van een aandrufsysteem van een

balenpers voor geoogste gewassen te bepalen De elektronische inrichting omvat een eerste poort.
voor het verwerven, bv. ontvangen van een eerste waarde dle representatlef is voor of een
schattmg geeft van de belastmg op de plunjer een tweede ‘poort voor het verwerven, bv.
ontvangen, van een tweede waarde die representatief is voor of een schatting geeft van de positie
van één of meerdere oni:lérdelen van het aandrijfsysteem ten opzichte van de belasting op de
plunjer en een rekenmr:chtmg om op. basis van deze eerste en tweede waarde de waarde die
representatnef is.voor. of de. schattlng geeft van.de. belastmg op- één-of meerdere onderdelen van
het aandrijfsysteem te bepalen. Om de waarde dle representatlef is voor of de schattmg geeft van
de belasting op een of meerdere onderdelen van het aandrufsysteem te. bepalen kunnen de
eerste en de tweede waarde worden gecombmeerd bv. door middel van een wnskundnge
combinatie zoals vermemgvuldlgen De elektronlsche mnchtmg volgens uutvoermgsvormen van de
onderhavige uutvmdmg kan ook een derde. poort omvatten om de vastgestelde belastmgswaarde
uit te voeren. '

Het is” voordelig omeenelektron&fhemrnchtmg Vb]éehs ‘uitvoeringsvormen van de
onderhavige uitvinding fe gebruikén aangezien deze niet alleen rekening houdt met de belasting
op de plunjer; ‘maar 0ok ‘met de positie,” buvoorbeeld de hoekstand van'onderdelen van het

aandrljfsysteem De u:tvmders van deze mrlchtlng stelden vast dat, los van de belasting op de
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plunjer, de bélasting op de onderdéién Qan het aandrijfsysteem kan variéren, en dit afhankelijk van
de positie van de -onderdelen- van--het -aandrijfsysteem.-In--een veiligheidssysteem volgens
uitvoeringsvormen van de onderhaVige uitvindling, gebaseerd op een elektronische inrichting
volgens uitvberi‘ngsvo‘r‘me‘n van dg onderhavige uitvinding, wordt rekening gehouden met deze ‘
variatie. _

In untvoenngsvormen van de onderhavnge untvmdlng kunnen de een of meerdere
onderdelen van het aandnjfsy:;:teerﬁv;m f;gt;:/-en welke zijn.van een. kruk zun dne Verbonden is met

‘de plunjer, een vhegwuelbreekbout of een daarmee verbonden tandwielkast.

" Een elektronische mnchtmg volgens ustvoermgsvormen van de onderhavnge untvmdmg kan

. ook meerdere positiesensoren omvatten, die op het aandrijfsysteem zijn bevestigd om-de tweede _

waarde die represe‘ntatief is voor of een schatting geeft van de positie van één of meer
onderdelen van het aandrufsysteem te bepalen

.In een alternaneve mtvoermgsvorm omvat. de elektronlsche mnchtlng voorts een .
posmesensor d|e op ‘het’ aandrufsysteem is bevestlgd om een referentleposme van één of
meerdere onderdelen van het aandrufsysteem te bepalen en een snelheidssensor om de snelheldv
van één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem te bepalen. Signalen van de positie-;en_ '
de snetheidssensor verschaffen ‘s'amen de tweede waarde die representatief is voor of een
schatting geeft van de pbéitie Vaﬁ één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem. Deze

uitvoeringsvorm kan element per*élement met de vorige uitvoeringsvorm worden gecombineerd,

- in zoverre dat men uit deze untvoermgsvormen de meest geschlkte untvoermgsvorm kan klezen

in een volgende wtvoermgsvorm is een beeldscherm voorzien om de waarde die .
representatief is voor- of de-schatting-geeft van-de lading op één of meerdere onderdelen van een
aandrijfsysteem aan de'o{pera.toi"vah de baledbefs weer te geven. Dit beeldscherm kan' de
operator van. de_‘balehp‘e»‘r'}s” helpen om een maximale productiviteit uit zijn mach(iné»te' r;élén
zonder daarbij grenzen te overschrijden en. onderdelen van de machine te vernielen of aan

versnelde slijtage bloot te stellen Dit’ beeldscherm kan maar moet nlet voorzien. worden in de

tractor die de balenpers voorttrekt

In nog andere untvoe_rmgsyormen_ is een stuursignaal genererende .eenheid voorzien voor
het bepalen van een :s'tfljafs'igh‘aé'lu om de belasting op ‘éyé;{‘o'fwrriéérde're".or‘lyd‘er»de'len van een
aandrijfsysteelm te controleren. ‘De stuursignaal genererende eehheid kan opslag middelen
omvatten om een referentiewaarde voor de maximumbelasting op één of meerdere onderdelen
van het aandrijfsysteem op te_'sluaajvn.' Ze kan ook een fekeninr'richting‘ omvatten om op basis van‘de
waarde die representatief is voor of de schatting geeft van de belasting op één of meerdere

onderdelen van het aahdriijyste'ém“ee'n‘ stuursignaal te bepalen door met behulp van een
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vergelijkingéinrichting de waarde ;die‘ irvepr,esentatief is voor of de .s'chat'ting,g‘eeft van de belasting
op één of. méerdere onderdelen-- Van het-aandrijfsysteem met -de opgeslagen referentiewaarde
voor de mammumbelastmg op de één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem te
vergeluken e e

In nog andere uitvoeringen kan de rekeninrichting middelen omvatten om dqor de
operator inge\’/oei'de g'eg"ev‘ené te ontyangén, om rekening te houden met gegevens die door de
operator van de_ ‘t-)_ale‘np‘ers werdeni _ingévoérd. Zo kan de sturing van aanstuurbare onderdel‘e>n van
de balenpers’ reké_nin’g houden' met 5g'ég'evéﬁs"di<‘é door de- operator van de balenpers werden

ingevoerd. . :
De elektronische inrichting volgens uitvoeringsvormen ivan het eerste aspect van de
onderhavige uitvinding k’a“n“"fun‘ctioﬁéét“‘\;‘efbanaéh' zijn met ten minste. één aanstuurbaar
onderdeel va_nv dé balenpers en met een aandriffmechanisme dat functioneel met dat
aaﬁstu.urbare - 6nderdeel:verbonden- is.om dit .in overeenstemming met het gegenereerde ‘
stuursignaal te sturen _ |
B ln een tweede aspect voorzuet de onderhavnge untvmdmg een methode voor het bepalen
van een waarde dle representatnef is voor of een schatting geeft van de belasting op één of
meerdere onderdelen van een aandrufsysteem waarbu de één of meerdere onderdeien van het
aandrufsysteem bedoeld zﬁn om een plunjer van een balenpers voor geoogste gewassen aan te'
drijven. De methode omvat de stappen van het verwerven, bv. ontvangen, van een eerste waarde
die representatlef is voor of een schatting geeft van de belastmg op de plunjer; het verwerven, bv.
ontvangen van een tweede waarde die representatlef is voor of een schattmg geeft van de posntle
van.één of meerdere onderdelen-van- hetnaandrufsysteem -ten opzuchte van de belastmg op de
plunjer en het comblneren van de eerste en de tweede waarde om daardoor een waarde te
bepalen die representatnvef,Js_‘__v_oo_r_of_‘_ge,n_ schatting_geeft van de belasting op. één of.m‘eer‘der_ev ‘
onderdelen van een aandrijfsysteem. | |
In ultvoerlngsvormen van dlt aspect van de uitvinding kunnen de één of meerdere
onderdelen buvoorbeeld een kruk zun die verbonden is met de plunjer een vliegwielbreekbout, of
een daarmee verbonden tandwuelkast
i uitqa;ef;ag'svaraajahj‘o'a‘ajjiﬁgfjfftw;s:'éa‘é‘" aspect van de onderhavige uitvinding kan het -
combineren een vermenigvuldigiﬁg omvatten van de eersfe waarde en een goniometrische
transformatie (zoals sin(x) of cos(x)) van de tweede waarde, waarbij de waarde die representatief
is voor of een Qchatting geeft van de belastihg op één of meerdere onderdelen van een
aandrijfsysteem wordt ger,elateerd;_aan het koppel dat op één of meerdere van deze onderdelen

wordt uitgeoefend.’
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In uitvoeringsvormen van dit aspect van de onderhavige uitvinding kan de positie van één
of meerderevonderdelen,WOrden_bepaa_ld op basis' va.n signalen die afkomstig zijn van meerdere
posmesensoren die op het aandrufsysteem zijn bevestlgd om positiebepaling mogelijk te maken.
in alternatleve wtvoerlngsvormen kan de posme van de een of meerdere onderdelen worden
bepaa!d op bas:s .van.een s:gnaaly dat- »afkromstlg is.van een 'eferentleposetle sensor dle op he;
aandrijfsysteem is bevestigd om positiebepaling mogelijk te maken, in combinatie met een
snelhéidésenébr om de snelheldvaneen ofmeerdere onderdelen van V‘He‘tﬂéandrijfsysteem te
meten. Deze. uitvoeringsvorm kan met de vorige uitvoeringsvorm worden gecombineerd, in
zoverre dat voor elk van de betrokken aandrijvingsonderdelen de meest geschikte aanpak kan
worden gekozen. | . ‘_ » | v

Cn ee,rj dé’_fde aspect,.voorziét.dé;onderhavige.,uitv.inding,in'éenmethode om het monitoren
van de activit_eiie’h'Van"dé ‘bailer"\:befsv door een balenpers operator mogelijk te maken. Deze
methode omvat methode stappen zoals in één van de methode uitvoeringsvormen van het
tweede aspect, met'een stap vooﬁ het weergeven‘va‘n de waarde die representatief is vdor of een
schatting geeft van de belasting op één of meerdere onderdelen van een aandrijfsysteem.

in een werde aspect van de mtvmdmg wordt een methode voorgesteld die gebruikt kan -
worden voor het controleren van de- belastmg op één. of- meerdere onderdelen van een "
aandrijfsysteem om de pIun;erll van een’ balenpers voor geoogste gewassen aan te druven. De
methode om\)at de staf) 'v.én het Qerwer\)en bv. ontvangen, van een waarde die representatief is
voor of een schattmg geeft -van ~de-- belastmg -op-één--of meerdere ‘onderdelen van ‘een .
aandrufsysteem die volgens u1tvoermgsvormen van het tweede aspect van de uitvinding werd
bepaald. De methode omvat ook de stap van het bepalen van een stuursignaal om de belastlng op
één of meerdere. onderdelen van-het aandrufsysteem te controleren op basis van de verworven
representatieve waarde voor of schattmg geeft van de belastmg op één of meerdere onderdelen ,
van het aandrufsysteem ‘ ( R

Uitvoeringsvormen van .het vierde aspect kunnen verder ook het verwerven, bv.
ontvangen, van door de operator van de balenpers ingevoerde gegevens omvatten, waarbij de
sfap Voor het bepalen vaﬁ het stuursignaal rekening houdt met de van de o'perator van de-
balenpers verkregen gegevens. - : '

Een methdde'v(‘jlgensl uitvoeringsvormen van de onderhavige uitvinding kan verder

~worden a_a_nge.palsti .Qm..de..,be!ast,ifig op_één of meerdere onderdélen van_het aandrijfsysteem te

controleren door middel van ten rihste één aanstuurbaar onderdeel, dat door een
aandrijfmechanisme kan .worden aangespg‘qu.pe_»rr_\lethqde omvat dan verder de toepassing van

het stuursignaal op het aandrijfmechanisme van het aanstuurbare onderdeel.
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Een voordeel van uitvoeringsvormen van de onderhavige uitvinding is dat er methodes en
systemen worden voorzien die in balenpersen voor het oogstén van gewasmaterialen kunnen
wordén toegévpaiét,“i'n het bij-ibn(ﬂ:i'énr m‘ethodes en syéiefﬁeh voor het bepalen van de belasting op
één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem van de plunjer. Dergelijke methodes en

systemen kunnen wo'de" gebruikt om dergelijke balenpersen te controleren. De methodes en

systemen die volgens untvoermgsvormen van de onderhavnge uitvinding worden voorzien, zujn

. eenvoudig,. goedkoop en. FOBUUSE oo et el

Speuﬁeke en voorkeu_rdragendé“ aspectén" van dé uitvinding zijn opgenomen in de
aangehechte onafhankelijke en afhankelijke conclusies. Kenmerken van de afhankelijke c.oncvl‘usies
kunnen worden gecombineerd met kenmerken van de onafhankelijke conclusies en met
kenmerken van andere afhankeluke conclusies zoals aangewezen en niet enkel zoals uitdrukkelijk
in de conclusies wordt beschreven

Ter samenvattmg vari de: untvmdmg en de voordelen dle 2e b}edt ten opZ|chte van de stand
van dé techniek, 'w;éfaéﬁ""b’g‘b’ééﬁ{ﬂéf ‘aaé}fs’{'e"l'liﬁééh"féﬁ“"v'db'r‘del’eh van de uitVihding hierboven
beschreven. Het spreekt echter vb_or zich dat niet noodzakelijk al deze doelstellingen of vdbrdele'n
kunnen behaald'w’b‘rden met-etke willekeurige ‘specifieke ditvoeringsvorm van'deze uitvinding;_Zo
zullen vakmensén ohderkenheﬁ dét dé uifvinding kan worden verwezenlijkt of uitgevoerd op een -
manier die één‘of een déei van de hierin _beschrejen voordelen behaalt of optimaliseert, zonder
noodzakelijk andlerev doelstellingen of voordelen te behalen die hierin worden beschreven of

De hlerboven vermelde en: andere éVs;;e—ctveyn van de ultvmdlng zullen duudeluk bhjken uit en
verhelderd worden door de hneronder beschreven u:tvoermgsvorm(en)

Korte beschrijving van de figuren ‘ .

FIG. 1 toént een algemeneischets vén een balenpers _ v

FIG. 2 toont een schematlsch overzucht van een volledlg balensysteem volgens
uutvoenngsvormen van de onderhavnge U|tvmd|ng N |

FIG.3 toont een stroomdlagram van methodes volgens uitvoeringsvormen  van de :
onderhavige uvtvmdmg _ T

FIG. 4 toont een systeem of een elektromsche inrichting die in uitvoeringsvormen van de
onderhavige uitvinding wordt toegepast.

FIG. 5 toont de belastmg op de plun;er en het krukkoppel als functie van de Krukhoek voor
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FIG. 6 toont de belastmg op de plunjer en het krukkoppel als functie van de krukhoek voor

een tweede voorwaarde
" FIG.7 illustreert een ‘voorbeeldmatige visuele weergave van een belastingswaarde die
volgens u:tvoermgsvormen van de onderhawge uitvinding werd verworven.

De ﬁguren zijn slechts scheﬂat|sch én met limitatief. In de figuren kunncn de afmetingen
van bepaaldg elementen overdreven en niet op schaal zijn voorgesteld voor illustratieve
doeleinden. De afmetingen en. relatieve afmetingen komen niet noodzakelijk overeen met de
werkeluke mtvoermgen van de wtvmdmg _

~ De referentlenummers m de conclusues mogen met worden gemterpreteerd om de
beschermlngsomvang te beperken

in de verschlllende ﬁguren verwuzen dezelfde referenﬂenummers naar dezelfde of naar

gelukaardlge elementen

Gedetallleerde beschruvmg van de ultvmdmg

‘ De onderhawge mtvmdlng zal worden’ beschreven met betrekking tot specnfleke
uutvoermgsvormen -en met- verwuzmg ‘naar-bepaalde-figuren; maar de uitvinding is daar niet toe
beperkt en wordt enkel beperkt door de conclusies.

_ Het dient ;t.e “worden,_o,pgémer,k,t,_dat,,,de__term_‘omvatf,.zoals gebruikt.in de conclusies niet
mag worden opgevat als beperkt tot de daarna beschreven middelen; deze term sluit geen andere
elementen of stappen UIt Hlj valt dan ook te interpreteren als een specificatie van de
aanweznghend van de beschreven kenmerken waarden stappen of elementen waarnaar verwezen
w.ordt, maar ‘sluit de’ aanweZIghe‘ld of toe\'/Oegmg van één of meerdere andere kenmerken,
waarden, stappen, elémenten of combinaties daarvan niet uit. De omvang van de uitdrukking ‘een
inrichting die middelen A-en B omv"ét’ mag'dus niet worden beperkt tot inrichtingen die slechts>uit'
eIementen A en’ B bestaan Het betekent dat, met betrekklng tot de huidige titvinding, A en B de
enige relevante elementen zijn.

Verwijzing doorheen deze specnflcatle naar.‘één mtvoerlngsvorm of ‘een uitvoeringsvorm’

betekent dat een speaflek kenmerk een specnﬂeke structuur of een _specifieke elgenschap

beschreven |n verband met de untvoermgsvorm |s opgenomen in ten mnnste een untvoermgsvorm ’

van de onderhavuge uitvinding. Het voorkomen van de woordgroepen in één uitvoeringsvorm’ of
‘in een wtvoenngsvorm op diverse plaatsen in deze spec:flcatle hoeft dus niet noodzakelijk
telkens naar dezelfde uutvoermgsvorm te verwuzen maar kan dlt weI doen Verder kunnen de

specifieke kenmerken, structuren of eigenschappen gecombineerd worden op eender welke
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geschikte manier, zoals voor eén gemiddéldé vakimah ‘duidelijk zou zijn’ op basis van deze
bekendmaking, in één of meerdere uitvoeringsvormen.
Op dezelfde manier moet men er rekening mee houden dat in de beschrijving van

voorbeeldmatlge untvoermgsvormen van de untvmdmg versch|llende kenmerken van de uitvinding

soms en een enlfele uutvoermgsvorm flguur of beschr.Jvmg daarvan worden gegroepeerd om de

openbaarmakung te’ stroomhjnen en 'het begrip van één of meerdere van 'de verschillende

mventleve aspecten te bevorderen Deze wuze van openbaarmakmg mag echter nlet worden

opgevat aIs uiting van een bedoelmg dat de beschreven uitvinding meer eigenschappen vereist -

dan expliciet vernoemd in |edere conclusie. Zoals de volgende conclusies aangeven zijn de
inventieve aspecten eerder in mmder dan alle kenmerken van een enkele, eerder openbaar
gemaakte untvoermgsvorm gelegen De conclusues dle op de gedetallleerde beschrijving volgen,
worden -dan ook expllcuet in-deze- gedetallleerde beschruvmg opgenomen, waarbu elke conclusue v
op zichzelf voor een afzonderluke uvtvoermgsvorm van deze mtvundmg staat. '

.. Verder, hoewel sommlge _hierin __beschreven. . untvoerlngsvormen een. selectle van’
kenmerken omvatten die in andere uitvoeringvormen opgenomen zijn, zun ook combinaties van.
kenmerken van verschlllende untvoenngsvormen bedoeld als binnen de reikwijdte van de’_ )
mtvmdmg gelegen en vormen deze combmatles andere mtvoenngsvormen zoals door de’ vakman .

zou worden begrepen Zo kan Jine de volgende conclusies, elk van de beschreven

'untvoermgsvormen gebrunkt worden m eender ‘welke combinatie. -

In balenpersen volgens de stand van de techniek kan een operator enkel . de

-drijfstangkrachten’ (van dé drufstang dle het aandrufsysteem en de plunjer verbindt) vaststellen
Het nadeel daarvan is dat d1t geen indicatie geeft in termen van koppels en krachten die hem de

_ algemene prestaties van-de machme kunnen aangeven. De operator zal daarom moeten ervaren

wat de grenzen. van de machlne zun in de specmeke omstandlgheden waarmee hu geconfronteerd ‘
wordt (geoogste gewassoort vochtlgheldsgraad ) Voor alle zekerheld zaI een operator altijd een'
veiligheidsmarge aanhouden op zun ervaring, wat de prestaties van de balenpers beperkt. Dit alles
leidt tot het hmderluk breken van breekbouten en/of een suboptlmaal werkende machlne als de
omstandlgheden emgszms veranderen~ in balenpersen volgens de stand van de technlek bepaalt _
een dlchtheldsregulerlngssysteem»de dichtheid van de baal op basns van de kracht dle wordt
uitgeoefend op de plunjer die de baal samenperst. Dit kan gebeuren door een drukdoos op de
plunjer, op de pln van de drufstang, of op de. tandwnelkast Dit voorkomt een overbelasting op de
drijfstangen,. de‘..vplunjer:,--en--»-de- ~structuur-van. de --balenpers. ~\»/oor -de - tandwielkast van de
hoofdaandrijving is het echter béla:ng.rijke’rjvom ook tegen hoge uitgangskoppels beschermd te zijn.

Het gangbare dichtheidsreguleringssysteem __kan__daar. niet. voor. zorgen,, waard_oor het
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uitgangskoppel te hoog kan worden wanneer de balenpers op hoge capacitet werkt. Dit resulteert
in een verkorteilevensduurA van de tandwielkast van de hoofdaandfijving van de balenpers, het
breken van de vhegmelbreekbout en een werkmgsstop In balenpersen volgens de stand van de
technlek meet het d|chthe|dsreguler|néssysteem de krachten op de kast en regelt dit systeem de
druk in de zuigers van de balenkamer. Dit voorkomt een overbelasting van de drijfstangen, de
plunjer en de balenpersstructuur, maar doet niets om het uitgangskoppel op de krukas te
beperken. S . | | B

De onderhawge uutvmdmg voorzlet in-methodes en- systemen voor gebruxk in balenpersen

voor het oogsten van gewassen meer in het buzonder methodes en systemen om de belasting op

_één of meerdere onderdelen_.van_het_,aandr,ufsysteem.van_de.,plunjer te bepalen. Verder voorziet

de onderhavige uitvinding in het gebruik van dergelijke methodes en systemen om dergelijke
balenpersen ka'an te Sturen De methodes en systemen volgehs uitvoeringsvormen van de
onderhavige u1tvmdmg zijn eenvoudlg, goedkoop en robuust en vermuden averij of snelle shjtage

ook al wordt’ de balenpers mgezet voor het persen van balen met een hoge dichtheid, met een

“hoge belastmgen op een of meerdere onderde|en van de balenpers in het bijzonder op één of o

meerde onderdelen van het aandrufsysteem van de plunjer, zoals de kruk en/of het vliegwiel (en
de vhegwuelbreekbouten) en/of de hieraain’ verbonden tandwielkast.

De onderhawge uvt\nndmg voorziet in methodes en systemen om dergelijke be!astmgen op
een indirecte manier te bepalen, dus niet door deze belastingen op zich met een sensor op het

betrokken onderdeel te meten, maar door gegevens te gebruiken die op andere locaties in de

balenpers werden gem‘ettén;vi_ri‘?_\e_t_“ b‘ijz:o'_n'd_»e_[‘gege'ye}r}ghbetr_éfferj;j'e 'devbelaistving op de plunjer (die

op zich ook'in‘diréét bepaald kunnen zijn). Het is niet mogelijk om:koppels in een balénpers op een

betrouwbare manier rechtstreeks te meten Bovendlen houdt de indirecte methode rekening met

 de werkmgsdynamlek De krachten op de één of meerdere onderdelen waarvan sprak varleren

namelijk met.de tijd en zijn afhankeluk van de relatieve positie van de kruk ten opzichte van de
plunjer. In plaats van de meest’ ongunstlge omstandigheid (bv de maximum toelaatbare belastlng
op de plunjer) te gebrmken om de operator over de werklngsomstandlgheden van de machme te |
informeren, en/of znch op: controlesystemen te- beroepen, wordt dus -een meer realistische-
belastlngsschattmg gebrwkt door rekenmg te houden met deze posities.

~De onderhavige ultvmdmg geeft de operator. dan. ook een realistische kijk op de
werkmgsomstandlgheden van de machme Deze kan vervolgens zijn werkzaamheden aanpassen
(als hij dit wenst te doen) terwul controlesystemen verder preventleve maatregelen kunnen
nemen mdnen voorafbepaalde drempels worden bereikt. In de plaats van een conservatleve

benadering te gebruiken die’ op-maxnmum'toelaatbare plunjerbelastingen is gebaseerd, wordt
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volgens uitvoeringvormen van de onderhavige uitvinding voorgesteld om een redelijk accurate
schatting van de “\/vv/erkeli‘jk'ioptr'edende beiastingen te geb}uiken —door het koppel op de vkruk'te
berekenen — en 'v'e_rvolgen5 'de-bel'asting van de plunjer te projecteren en onder de juiste hoek in .
zijn Verschillende’ :c:bfnbcii'nént:é'n'"t_'e_‘ éblifs?étn“—"in"h'ét’bij‘z'é‘ridér’Orth’o'g(')"naalj ‘en tangentieel op de
kruk — door ee'n aoniomeirische tfansformatie toe te passen op de positiebepaling van de kruk.

- De uitvinding is gebaseerd ‘ophetinzicht dat de maximale’ belasting van de plunjer op zich
geen. betrouwbare representatleve waarde is, maar gecombmeerd moet worden met de
werkelijke werkmgsomstandlgheden— die hier weergegeven worden door de-positie van de kruk
ten opzichte van te plunjer. Afhankeluk van de hoekposme van de:kruk, is voor eenzelfde kracht op
de plunjer een ander koppel van toepassmg op. het aandrufsysteem Verder is de u1tvmdmgv
gebaseerd op het mzucht dat het versfrekken van dergeluke belastmgsmformatte aan de operator
en/of het gebrwk van dergehjke belastmgsmformatte in controlesystemen zal resulteren in een
gemlddelde exploutatle bu hogere belastmgen (omdat men geen ruime vemgheldsmarges hoeft te
hanteren), terwijl een goede.werking gewaarborgd blijft omdat met de werkeluke belastingen
rekening wadt 'gehouden‘ Verder staaft ‘deze vitvinding de eenvoudige integratie van deze

aanvullende mformat|ebron (hetzu met hetzij zonder verdere feedback van de operator die,

,buvoorbeeld op de: weergegeven mformatle reageert).in. controlesystemen voor balenpersen, .

waardoor het voordeel om op een velhge manier te werken in omstandlgheden die een hoge
belasting genereren, een te verwaarlozen kostprijs heeft.

' FIG. 1 toont een algemene schets van een balenpers 600 met een balenvormende kamer
516 en een plunjer 562, waarvoor de ontwikkelde methodes en systemen geschikt zijn. De
balenpers van Flé 1 to'o'nt geen é'peciﬁe'ke detaile met befrekking tot uitvoeringsvormen van de

onderhavige untvmdmg Daarom wordt deze balenpers als ‘stand van de techniek’ gelabeld Maar

“een vergehjkbare balenpers voorzuen van mnchtlngen of systemen volgens wtvoermgsvormen van

de onderhavuge mtvmdmg zou geen stand van de techniek’ zijn. ‘

~ FIG. 2-toont een schematisch overzicht-van een balensysteem volgens-uitvoeringsvormen
van de onderhavuge uutvmdlng Deze flguur illustreert in het buzonder een balenpers 400 met een ‘
interne, balenvormende kamer 402, een plunjer 410 die geschlkt is voor het uitvoeren van een

heen-en-weergaande beweglng 411 in de balenvormende kamer 402, aldus een baal vormt en

deze naar de achterkant van de balenpers 400 voortbeweegt ln de nchtmg 405 waarin de -

gewassen en de balen znch voortbewegen en een plunjer aandrufsysteem 401 voor het aandrijven

van de plunjer 410 FIG. 2 toont verder een systeem of een elektronische mrnchtmg 100 volgens
u1tvoermgsvormen van de onderhavuge wtvmdmg voor het bepalen van een waarde die

representatief is voor of een schatting geeft van de belasting op één of meerdere onderdelen van
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het aandrijfsyéteem 401, dat-kan wbrdéﬁhaangesloté‘n op een sfuuréignaal genérerende eehh_eid »
160 voor het-bepalen vaﬁ» ten -minste»éénvstuursighaal- 485-voor-ten minste één aanstuurbaar
onderdeel 480 van de balenpers 400 zoals een beweegbare wand van de baIenvormende kamer
402, en zun aandrufmechamsme 490. Het aandrufmechanlsme 490 kan het aanstuurbaar

onderdee' 480 aandruven om een. geschlkte actxe te ondememer of om, bijvoorbeeld in het geval

van een beweegbare wand op basus van het stuursugnaal 485 een geschlkte posutle inte nemen

Bu wuze van voorbeeld wordt -een mogeluke ultvoenng van het plunjer aandrufsysteem
401 gelllustreerd in FIG. 2. Het plunjer aandrijfsysteem_ 401 omvat een tandwielkast 440 dae
aangedreven wordt “door een hoofdtandwuelkast (met afgebeeld) van de balenpers 400 De

tandwielkast 440 drijft een vliegwiel 430 aan, dat op zijn beurt een kruk 420 aandruft om de

. plunjer 410 in een'heen-en-weergaande'bewegmg te brengen. In het plunjer aandrufsysteem 401

wordt bugevolg een roterende bewegmg van de tandwnelkast 440 omgezet in een Imeanre

beweging van de plunjer 410 Doorgaans zijn.er vhegwnelbreekbouten voorzien tussen de kruk 420, .

die de plunjer aandruft en- het vhegw1e| dat de kruk aandruft Als de krachten op het viiegwiel een_
vooraf bepaalde grens overschruden zullen de vhegwnelbreekbouten breken en bugevolg een -
stilstand van de balenpers 400 veroorzaken. ' ' ' v

In ove‘re’enstemmingHmet vitvoeringsvormen van. de onderhavige uitvinding kan een eerste
groep middelen (met afgebee|d) zoals sensoren worden voomen om een eerste waarde 476 te
verstrekken die. representa’tlef is voor of een schatting geeft van de belasting op de plunjer, en kan
een tweede groep mlddeien zoals sensoren’ 450, 460,470, ‘worden’ voorznen ‘om een tweede
waarde 475 te verstrekken dle representatlef is voor of een schatting geeft van de positie van één
of meerdere onderdelen van~vhet-~plunjer~~aandrufsysteer_n 401. De eerste en-de tweede waarde,
respec_tievelijk 475, 476, WOrdeh géconﬁb:ineerd om een waarde 477 te bepalen die represéntatief
is voor of eé.h Schatfi‘n'g v'geéft ':\"/an de belasting ob één of meerdere ohderdeleh van het
aandrljfsysteem 401. Deze comblnatle kan in de elektromsche mnchtmg 100 worden u:tgevoerd

Twee verschlllende u:tvoerlngsvormen van middelen voor het verschaffen van posme—
informatie over een of me-erdere “onaé;gelueAn va-n_”l;'e—t plunjer aandrufsysteem 401 worden
voorgesteld in  FIG. 2. Een_ eerste untvoenngsyorm omvat één of meerdere positiesensoren 450 om
de positie van de kruk 420 te bepalen, bv. te meten. In de plaats daarvan of als aanvulli'ng:dvaarop
kan volgens een twééde uityoering'SVOrm-een sensor 470 worden voorzien om de snelheid van het
vliegWieI 430 te metén, in combinatie met een referentie positiésensor of -detector 460. In elkvan
de hierboven beschreven uit\_/‘o?ri_r_j;gsyc_)rmenvworden_ positie-indicatiesignalen 475 gegeven-voor

één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem 401.
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In dit verband dlent te: worden opgemerkt dat untvoermgvormen van de onderhavage
untvmdmg gencht zun .op.- het_. bepalenwvan mformat:e 477 over de .belasting op -de
aandrufonderdele»nv die vervqlgens gebrwkt kan worden door de operator zelf (bv. via een
beeldscherm), die zijn wg:rk‘zﬂaam‘hed_gn__p}ij_\_/.qq_r_bgel_d'_kabnMaa_npa_sse,n (de snelheid verlagen, de
instellingen van de balenpers aanpassen), of door een controlesysteem dat de onderdelen van het
aandrijfsysteem tegen breuk moet beschermen In buzondere uutvoermgsvormen kan -een
gecombineerd gebrunk van mformatle over de belastmg op de aandrufonderdelen door zowel de

operator als een controlesysteem worden toegepast Verder kunnen ook door de operator

“ingevoerde gegeye_ns_ op het ;_:ontrplesysteem worden toege'past. Ve‘rder( benadrukt de uitvinding

het belang van het gebruik van relatieve positie-informatie — in wezen de hoe.k van de kruk 420 ten
opzichte van de plunjer 410. |

De waarde 477 die representatuef is voor of de schatting geeft van de belastmg op één of
meerdere onderdelen van het plunjer aandrijfsysteem 401 kan worden toegepast op een

stuursignaal genererende eenheid 160 om -een stuurS|gnaa| 485 te genereren dat op een

aandrufmechamsme 490 kan worden toegepast om ten mmste een aanstuurbaar onderdeel 480"

van de batenvormende kamer 402 aan te sturen.

FIG. 5 en FIG. 6 tonen de belastmg F op de plunjer 410 en het koppel T op de kruk 420 in
functie - van de krukh_oek, _en' dit. respectievelijk voor ‘ een eerste en een tweede
werkingsomstandigheid. FIG. 6 toont de belasting en de koppelverplaatsing in vergelijking met
FIG. 5 zoals aangeduid in stippellijnen Uit deze figuren, in het bijzonder uit FIG. 6, blijkt dat'hoewel »
de maxmumbelastmg op de piunjer voor de verschlllende krukhoeken min of meer gelijk blijft, het
bere|kte maxrmumkoppel verschllt in. amphtude (sterkte) wanneer beide werklngsomstandlgheden
worden vergeleken De werkmgsomstandvgheden zijn in d|t opzicht verschillend dat het'
maximumkoppel wordt bereikt op een moment waarop de relatieve posme van de kruk ten
opzichte van de plunjer, die wordt‘ weergegeven door de krukashoek, verschillend is.

Zoals - hierboven béschréVen, kan de positie-informatie 475 over één of me.ebrd'ere'
onderdelen van Ahé}t 'pl‘unj.er aa_ﬁdfijfsysteém 401'op uiteenlopende manieren worden bepaald.
Verder dient t_e‘vw:brdén Qpéémerkt_‘datfdé sensor'én 450, 460, 470 om een waarde te bepalen die
representatief is ‘\'/éd?‘ of ‘é"eh"'$‘éh‘at}iﬁ§"gé'éﬁ' van 'dé"bb%itié'\'/'?a‘h'ééh' of r"neér'dere' onderdelen van
het aahdrijfsyﬁteém, niet ;ioodzakelijk zédanig aanwezig zijn dat de vdlledige beweging van de
kruk 420 kan worden gécontrbléerd»~~Wanneer'"mén -ontwerp="en werkingsinformatie in een .
optimale sensorposmonermg opneemt kan men er nameluk voor kiezen om de sensoren te
plaatsen in de buurt van die posities waar een maximumkoppel te verwachten valt. Zo kan men de

kosten voor het plaatse_n.vanvposmesensore‘n beperken en/of de mate van detail verhogen door

., -
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de meeste sensoren in de buurt van deze cruciale posities te. plaatsen, zodat daar een meer
gedetallleerde steekproef van posme -informatie mogelijk is.

FIG. 3 toont een stroomdlagram van een uatvoermgsvorm van een methode van de

~ onderhavige uutvundmg dle een stap omvat van het ontvangen 10 van een eerste waarde 476 die’

representat:ef is voor of een schattmg geef\‘ van de.. belastlng op de plu'\jer het ontvangen 20 van
een tweede waarde 475 die representatief is voor of een schatting geeft van de positie van één of
meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem 401, met betrekking tot de belasting op de plunjer
410; en van het _c.ombinierén 30 (bv. door vermenigvuldiging 40) van de eerste en de tweede
waarde 475, 476-om een waarde 477 te-bepalen die representatief is voor of een schattihg geeft:

van de belastmg op één of meerdere onderdelen van een aandrufsysteem 401, met een optaonele

_weergave 50 van het. resultaat of de waarde die. representanef is. voor de belastmg op de'

aandrljfonderdelen, en/of het bepa!e_n 60 van een stuursignaal 485 (al dan niet rekening houdend
met‘door een operatbr- fngevoerde gegevens 70) om toe te passen 80 op ten minste één
aanstuurbaar onderdeel 480 van de balenpers 400 via een aandnjfsysteem 490. Er dlent te worden

opgemerkt dat de verkregen waarde 476, die gerelateerd is ‘aan_de belasting van de plunjer, een'
rechtstreeks gemeten waarde (belastmgsmetmg) kan zijn of een schattmg die uit andersoortlge v
metmgen wordtafgeletd- Ook. voor sngnaal 475. dat informatie geeft over-de posme van één of.
meerdere onderdelen van’ het aandrufsysteem 401 kan men een berekende of geschatte waarde .
gebruiken. Zo zal bu wuze van voorbeeld wanneer een waarde van een referentie posmesensor in

combinatie met-een snelheidswaarde wordt-gebruikt; de-positie van-de kruk 420 bepaald wor_den

~ door deze gegev’ens‘ te combinéren. Louter bij Wijze van voorbeeld en zonder de onderhavige

uitvinding te bepérkeﬁ kdhnén een S-tal _positiesensoren op de kruk worden geb'ruikt telkéns v-
bevestigd op ongeveer 5° verschll van elkaar, op 15 tot 55° voor de posme waar de maxnmale
‘plunjer belastlng wordt berelkt In: de plaats daarvan kan een rpm sensor op het vltegwuel op een

6-tal punten m combmatle met”éé%nmsensor_ voor. de maximum plunjer belastmg op krukas 420 -
worden gebrwkt A

" FIG. 4 toont een systeem of een elektronische inrichting 100 volgens uitvoeringsvormen

van de o'nvdverhavige uitvinding voor het bepalen van een waarde 477 die representatief is voor of

een schatting geeft van de belasting op één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem 401,
en een stuursignaa"l g'einekre'repdleé;e‘t‘)hgid 16?0» voor het bg'pgleni van ten minste één stuursignaal
485. De inrichting 100 heeft een eerste poort 110 voor het verwerven 10, bv. ontvangen, van een
eerste waarde 476‘die r_ebreséntatief"is voor of een sChatting'gee‘ftvvan de belasting op de plunjer
410; een tweed‘e‘l poort 129 voor hgt_ \/;e‘r“vy_gfy_eﬁngp{mt_)v\_/. ontvangen, van eer‘)mtweede waarde_ 475

die representatief is voor of een schatting geeft van de positie van één of meerdere onderdelen
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' van dat aandrijfsysteem 401, naargelang de belasting op de plunjer 410; en een rekeninrichting

130 om de eerste en de tweede waarde 475, 476 te combineren om een waarde 477 te bepalen
die representatlef is'voor-of een schattmg geeft van'de belasting op één of meerdere onderdelen
van een. aandrufsysteem 401. Een optlonele beeldschermlnrlchtmg 150 voor de weergave van het
resultaat, of de waarde die representatief is voor“de,belastmg op de aandrijffonderdelen, dat met
de elektronische mnchtmg 100 is verbonden is eveneens afgebeeld

’ FIG 7 toont een mtvoermgsvorm van een mogeluke vasuahsermg van parameters op de
beeldschermmnchtmg 150. In de :geillustreerde uitvoeringsvorm wordt -de belasting op één of
meerdere onderdelen van het aandrufsysteem weergegeven zoals bepaald volgens
uutvoermgsvormen van, de onderhavnge wtvmdlng, aIsook de capacutelt van de balenpers Wanneer
een vooraf bepaalde belastmgswaarde wordt overschreden, kan dit op de beeldscherminrichting
150 worden weergegeven om de operator een visuele indicatie te geven van het feit dat hij

passende acties moet ondernemen om: de belasting op de onderdelen van het aandrufsysteem te

.beperken. In.k.de\ plaats ~-daar~van~-of-»-mv-«comblnatle.~-~daarmee- zou er ook -een auditief sngnaal :

gegenéreerd kunhén worden. In ’.akltérriat‘iéve uitvoe‘r'in'gs\/ormen zou dit auditieve signaal allegn
gegenereerd _,kunne;n“worAdénz ,zod_r_a}_éyen vooraf_bepaalde drempel boven _de vooraf be'péalde,}
belasting‘swaarde wdrdt o'verschreden In de plaats daarvan of in comblnatle daarmee zou,
wanneer de belastmg op de aandrufonderdelen buvoorbeeld nog zou bluven toenemen een .
e_lektromsch of een m}echamsc_h yelll_ghendssysteem in werk_mg gesteld kunnen worden om het
aandrijffnechani.éme.-van‘-»dé "pIUnj‘er'ZIiO te beschermen. Zo zou bijvoorbeeld een beweegbare
wand Van de balenvoriménde kamer geopend kuniner worden om de belasting op de plunjer te
beperken, of zou de snelheid van de trekker kunnen Worden verlaagd. De inwerkingtreding van

een-dergelijk- elektromsch of- mechamsch velllgheldssysteem "kan worden’ aangestuurd door een

'stuur5|gnaal 485 dat door een stuursugnaal genererende eenheid 160 wordt gegeven op baS|s van

de belastmgswaarde 477 voor de ‘één of meerdere onderdelen’ van het aandrufsysteem 401. ‘

- In specufleke untvoermgsvormen heeft de stuursignaal . genererende eenheid 160 een
geheugeneenheld 170 voor het opslaan van een of meerdere referentlewaarden voor de
maxumumbelastmg op  één of meerdere onderdelen van het aandrufsysteem 401 en een’
rekeninrichting 180 (bv een vergelljkmgsmrlchtlng) om het stuursngnaal 485 te bepalen. Optloneel
kan de controlesysteem genererende eenheld 160 over een mvoersysteem 190 beschlkken om
door de operator ingevoerde gegevens te ontvangen. ' '

Er dient te worden opgemerkt dat de voorziene methode en het voorziene "systeem

volledlg mtegreerbaar zun |n methodes van de stand van de techniek om balenpersen te bedienen

en te sturen, In een untvoerlngsvorm van_een. dergelijke. integratie reageert de dichtheidsregeling
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bij lage krukkoppels (of Ia“gé capaciteit) op de drijfstang-/plunjerkracht om een overbelasting op de
drijfstangen; ,dé pIunjef é,rlnydé ,strd:c'tu'ur.yan;de balenpers te vermijden. Dé regeling _werkf door de
druk.in de .zuige_rs.vén de—balenka\mer“ te.verlagen terwijl-de operator tijdens de werking op zijn
monitor een curve kan volgen die:‘b’pmhét krukkoppe! (dat een combinatie is van densiteit &
capaciteit) is_gebéseerd.;._De;e.,curve_,zqqnt hem_het verband tussen de feitelijke capaciteit (in
combinatie met de werkelijke dichtheid) en dé maximale capaciteit (voor de werkelijke dichtheid).
De ve|||ghe|dssystemen volgens mtvoermgvormen van de onderhavige uitvinding treden in
werklng wanneer, om:de één of andere redden, het krukkoppel te hoog wordt (de grens. van de
vIuegwuerreekbout benadert) Eefst 'krijgt de operator een alarmmgnaal om hem/haar erop te
wuzen dat hu/zude capaateltsgrens‘(voor de gebruukte dlchtheldsmstellmg) heeft bere|kt..|nd|en
de operator niet op dit signaal reageert, zal de balenpers de druk in de balenkamer verlagen om de
tandwuelkast van'de hoofdaandruvmg tegen een te hoog koppe! te beschermen

Aange2|en de huerboven beschreven methodes volgens uitvoeringsvormen van de
onderhavige uitvinding, bij gebrwk voor. online controle, in realtime worden untgevoerd kunnen
deze methodes worden UItgevoerd door elektromsche mnchtmgen of systemen die daar ofwel
speCIerk voor ontworpen zun of umversele elektromsche mnchtmgen zun in comblnatne met
instructies om de methodes uit te voeren-zoals beschreven. ~Typlsche vernchtmgen die dergehjkev
inrichtingen kunnen ondersteunen zun ondermeer gegevensmzamehng, Iaagdoorlaat flltermg,
standaard gegevensbewerkmg zoals optellen aftrekken en vermemgvuldlgen vergeluken en
andere wiskundige functies zoals het berekenen van een goniometrische transformatie van
bepaalde signalen. Verdéer wordt de opslag ondersteund van waarden, bv. drempelwaarden._,'om

deze te kunnen vergelijken. De elektronische inrichtingen, sensoren en aandrijfmechanismen zijn

_allemaal .= hetzij..met -draad,- .hetzij. .draadloos. —operationeel met elkaar verbovnden.v De

aandfijfmecbhéhién'i‘.eh kuhﬁe_rfhYd;éu.l‘isc':h,:pneumétisth of elektronisch zijn.

_Ten slotte voorzien ui,tyg‘eri:ngs\y.qrm_en._.\_@n,_ de ,,én.d_erha_vige uitvinding  op zich in
indicatoren voor de prestaties” van de balenpers, voor gebruik op een automatische,
semlautomatlsche of volledlg door.een operator zelf aangestuurde manier. Ultvoenngsvormen van
de onderhavnge wtvmdmg kunnen worden aangewend om de algemene prestaties van
balenpersen te optlmahseren en/of de onderdelen daarvan te beschermen Ultvoermgsvormen
van de onderhavuge uutvmdlng voorznen een op het krukkoppel of equalent daarvan gebaseerde’
monitoring van = de vprestat:es ~van de balenpers, ~en een daaruit volgend'-
dichtheidsregule'ringssystéem’"dat'i‘de'"to:tale'capaciteit -optimaliseert, de tandwielkast van de
hoofdaandrijving fegénvovervbelésting beschermt en een dnnodig breken van vliegwielbreekbouten

voorkomt. Uitvoeringsvormen van de onderhavige ditvinding doen een beroep op signalen met
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betrekking tot de drijfstang- of plunjerkracht (zoals gemeten of op een andere manier bepaald) in
combinatie met positie-informatie om het werkelijke koppel van de krukas van de balenpers te

bepalen.
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Conclusies

1.-

Een viérka_ﬁté balenpers (400) voor het vormen van rechthoekige balen van agrarisch

__gewasmateriaal, dieomvat: -

een plunjerx(410) voor het verdichten van geoogst gewasmateriaal door een longitudinale

heen-en- weergaande bewegmg in een balenvormende kamer (516),
een aandrufsysteem (401) om de heen -en- weergaande beweging van de plunjer (410) aan

te drijven, en -

"een’éléktrbﬁiécﬁé T.iﬁﬁé»h'ti_hg”(i'OO) 'om een waarde f'e"“b”e‘bélén'die representatief is voor of

een schatting geeft -van - de belasting op één of meerdere onderdelen van het

'aandrufsysteem (401) waarbu deze elektronlsche mnchtmg (100) omvat:

een eerste poort (110) voor het verwerven (10) van een eerste waarde die representatief is
voor of een schatting geeft \(an de belasting op de plunjer (410);

een tweede poort (120) voor het verwerven (20) van een tweede waarde die representat|ef

is voor of een schattmg geeft van de posme van een of meerdere onderdelen van het

aandrljfsysteem in functle vande belastlng op de plunjer en

een rekemnrlchtmg (130) voor het bepalen (30) van de waarde die-representatief is voor of

“de schattmg geeft van de belastlng op een of meerdere onderdelen van het aandrufsysteem

{401) op basis van de.eerste en de tweede waarde.
De vierkante balenpers {400) volgens conclusie 1, waarin de onderdelen van - het

aandrijfsysteem ‘(4‘0_1)_’ bestaan uit één. of meerdere elementen uit de groep van een kruk

..(420). die .verbonden .A.is.‘met,,d‘e..ﬁ,plunjer.__, (410),. een ;vl_i‘egwielbreekbout (430) of een

tandwiélkast (440).

De vierkante balenpers (400) volgens één van de conclusies 1 of 2, die verder een veelvoud

.aan positiesensoren'(450) om\/at ‘bevestigd op het aandrijfsysteem (401) om de tWeede;

waarde te bepalen die representatief is voor of een schattmg geeft van de posme van één of
meerdere onderdelen van het aandrufsysteem (401).

De v1erkante balenpers (400)volgens één van conclusies 1 of 2, die verder een positiesensor |

" (460) omvat, b‘(’evestlgd op het aandrijfsysteem (401), om een referentiepositie van één of

meerdere on_derdelénivan"'het aandrijfsysteem (401) te- bepélen, en die evéneens een
snelheidssensor (4‘70)-omvat om-de-snelheidvan-één of meerdere onderdelen van het
aandrijf_éyste'em (401) te bepalen, waarbij de signalen van de positiesensor en de

snelheidssensor samen de tweede waarde die representatief is voor of schatting geeft van

. de positie van één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem (401) verschaffen.
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De vierkante balenpers (400) volgens. één van de voorgaande conclusies, die verder een

beeldscherm (150) omvat voor het weergeven (50) aan een balenpersoperator van de

waarde d|e representatlef is voor of een schattmg geeft van de- belasting op één of

meerdere. onderdelen van een. aandrufsysteem (401)

De vierkante balenper_s (400)'volgens één van de voorgaande conclusies, die verder een

stuursignaal genererende eenheid (160) omvat voor het bepalen van een stuursignaal om

de belasting op één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem (401) te controleren
waarbij de stuurSIgnaal genererende eenheld (160) een geheugeneenheid (170) omvat voor

het opslaan van een referentlewaarde voor de maleale belastmg op één of meerdere

’ onderdelen van het- aandrufsysteem (401) en een rekeninrichting (180) voor: het bepalen ‘
“{60) van een stuur5|gnaal op basns van de waarde 'die representatief is voor of de schattmg

‘geeft van de belasting op één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem (401) aan de ‘
“hand van een vergelukmgsmnchtmg om de waarde die'representatief is voor of de schatting:

'geeft van de belastmg op een of meerdere onderdelen van het aandrufsysteem te"

vergeluken met de opgeslagen referentiewaarde voor de maxnmale belastmg op één of

~meerdere onderdelen van het aandrufsysteem

Een methode voor het bepalen van een waarde dne representatlef us voor of een schattmg

geeft van.de belastmg op: één of meerdere onderdelen van een aandrufsysteem (401),

waarbij deze één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem {401) dienen voor het

' aandrijvél:\v vaneenplunjer(410)vaneenba|enpersvoor vgéobgste .gewas‘s'en, de methode

~omvattend

het verwerven (10)'Van een‘eerste waarde die representatief is voor of een schétﬁng geeft

van de belastmg op de pIunJer (410)

_.A_het verwerven (20) van.een tweede .waarde. representatlef is voor.of een schatting geeft van.-

de posme van één of meerdere onderdelen van het aandrufsysteem in functle van de

het combineren (30)‘van de eerste en de tweede waarde om een waarde die representatief
is voor of een schatting geeft van de belastmg op één of meerdere onderdelen. van een
aandrufsysteem (401) te bepalen

De methode volgens conclusue 7, waarin het bepalen van een waarde dle representatlef is

“voor of éen’ S’éhét’t’iﬁgf"g‘ééff "vé'"rf‘dé"ﬁélasfih"g“ 6p één of meerdere’ onderdelen van een

‘aandrijfsysteem (401) het bepalen omvat van een waarde die representatief is voor of een

schatting geeft van de-belasting-op-één of ' meerdere elementen uit-de groep van een kruk
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(420) die verbonden is met de plunjer (410), een vliegwielbreekbout (430) of een

~tandwielkast (440). -~ - e m

De methode volgens één van conclusies 7 of 8 waarin het combineren het
vermemgvuldlgen (40) van de eerste waarde met een goniometrische’ transformatle van de
tweede waarde omvat, waarb-J de waarde die representatlef is voor of de schatting geeft

van de belastmg op een of meerdere onderdelen van een aandrufsysteem (401) gerelateerd

is aan het koppel dat op één of meerdere van deze onderdelen wordt untgeoefend

De methode volgens een van conclusies 7 tot 9, waarbij de tweede waarde die

“representatlef is voor of een schattmg geeft van de posntne van de één of meerdere

onderdelen wordt bepaald op basis van signalen verkregen van een veelheid aan
posmesensoren (450), die op het aandrijfsysteem (401) zijn bevestigd om posmebepahng

mogeluk te maken

De. methode volgens .6én. van. _conclusies .7 ..tot. 9, waarbu de tweede waarde die

representatief is voor Qf een schat_tmg geeft van de posntle_van één of meerdere onderdelen .

\wordt bepaald op-basis van een signaal verkregen van een referentie positiesensor (460),

die op het aandrijfsysteem' (401) is bevestigd om positiebepaling mogelijk te maken, in

combmatle met eensignaal verkregen van een snelheidssensor (470) om de snelheid van

één of meerdere onderdelen van het aandrufsysteem (401) te meten.

Een methode om- de ‘monitoring -van -de werking van de ‘balenpers door een operator

'vmogeluk‘te maken, waa‘rbu “de’Zé"'m”e'th”b’d‘e"stép‘p‘e’n’"uit“éé'n ‘van de voorgaande conclusies

omvat; en het weergeven (50) van.de waarde die representatlef is voor of een schatting
geeft van-de belastmg op één of-meerdere onderdelen-vaneen aandrufsysteem (401).-.

Een methode die kan worden gebruikt voor het controleren van de belastlng op een of

.meerdere onderdelen van een aandrufsysteem (401) voor het aandrijven van een plunjer

. {410) van een balenpers voor geoogste gewassen waarbu de methode omvat:

het verwerven van een waarde die representatlef is voor of een schattlng geeft van de

" belastlng op één of meerdere onderdelen van -een aandrufsysteem (401) zoals bepaald

volgens één van c»onclusuesv7 tot 12; en het bepalen (60) van een stuursignaal voor het

controleren van de belasting op één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem (401)

op basis van de bekomen waarde die representatief is voor of schatting geeft van de -
belasting op één of meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem (401).

De methode volgens claim 13, die verder een stap omvat voor het verwerven (70) van door

 de operator ingevoerde gegevens, waarbij de stap voor het bepalen.van het stuursignaal

rekening houdt met de gegevens die via de operator worden verkregen.
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. De methode volgens één. van conclusnes 13 of 14, verder aangepast voor het controleren

van de belastmg op een of meerdere onderdelen van het aandrufsysteem (401) door middel

van ten minste één. aanstuurbaar onderdeel (480) stuurbaar door een aandrufmechanlsme

(490), waarbij de_methode_ eveneens een stap omvat voor het toepassen (80) van het

“stuursignaal op het aandrijfmechanisme (490) van het aanstuurbare onderdeel (480).
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Samenvatting

-Een fnet_hode en een systeem voor het bepalen van de belasting op een

onderdeel van het aandrijfsysteem van een plunjer in een balenpers_

Een V\"/a‘ai'vd'_e 477) "diewrépfésehta‘t:ief is voor of een schatting geeft van de belasting op een

“onderdeel van het aandrifsysteem (401) van de plunjer (410) wordt bepaaid op basis van de

combinatie van een verkregen waarde (476) die repreSentatief is voor de belasting op de plunjer
(410) met ve‘r’ki‘e‘geri"poéitieiin‘forméfié"‘(217'5‘)"6'\'ié'r"hét aandrijffonderdeel met betrekking tot de -

plunjer (410).

+FIG. 2
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De Examinator

Reininghaus, F
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Aanvraagnummer

SCHRIFTELIJKE OPINIE BE201200169

Onderdeel | Basis van de opinie

1. Deze opinie is opgesteld op basis van de conclusies ingediend voor aanvang van het onderzoek.

2. Met betrekking tot nucleotide en/of aminozuur sequenties die, in voorkomend geval, genoemd worden in de
aanvraag, is deze opinie opgesteld op basis van de volgende elementen:

a. Aard van het element:
[ een lijst van de sequentie(s)
[1 tabel(len) met betrekking tot de lijst van de sequentie(s)
b. Type drager:
O op papier
O in elektronische vorm
¢. Moment van indiening of levering:
[J opgenomen in de aanvraag zoals ingediend
L1 samen met de aanvraag elektronisch ingediend
O later geleverd
3. [0 Bovendien, wanneer er mer dan één versie of kopie van een sequentielijst of van één of meerdere tabellen
die er betrekking op hebben, werd ingediend, zijn de benodigde verklaringen ingediend,dat de informatie,
die later of bij wijze van aanvullende kopieén werd geleverd naar gelang het geval, identiek is aan diegene

die oorspronkelijk werd geleverd en niet verder gaat dan de openbaarmaking in de internationale aanvraag
zoals oorspronkelijk ingediend.

4. Aanvullende opmerkingen:
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Onderdeel V. Gemotiveerde verklaring ten aanzien van nieuwheid, inventiviteit en industriéle
toepasbaarheid; citaten en explicaties ter ondersteuning van deze verklaring

1. Verklaring
Nieuwheid Ja: Conclusies 1-15
Nee: Conclusies
Inventiviteit Ja: Conclusies 1-15
Nee: Conclusies
Industriéle toepasbaarheid Ja: Conclusies 1-15

Nee: Conclusies

2. Citaten en explicaties:

Zie apart blad

Onderdeel VIl Opmerkingen betreffende de aanvraag

De voigende gebreken in de vorm of inhoud van de aanvraag werden vastgesteld:

Zie apart blad

Onderdeel VIl Opmerkingen betreffende de aanvraag

Zie apart blad

BE237B (Januari
2007)



SCHRIFTELIJKE OPINIE Aanvraagnummer
(APARTE BLADZIJDE) BE201200169

Betreffende Item V

Beargumenteerde verklaring met betrekking tot nieuwheid, inventiviteit of
industriéle toepasbaarheid; referenties en toelichting ter ondersteuning van deze
verklaring ‘ '

Er wordt verwezen naar de volgende documenten:

D1
D2

D3

1.1

1.2

1.3

DE 198 18 127 C1 (W-ELGER GEB [DE]) 18 november 1999 (1999-11-18)

US 5 123 338 A (MATHIS MICHEL H [FR]) 23 juni 1992 (1992-06-23),
familielid van het geciteerde EP0655190

US 4 692 857 A (CHI CHARLES H [TW]) 8 september 1987 (1987-09-08)

Duidelijkheid

In conclusie 1 is de passage "in functie van de belasting op de plunjer" niet
duidelijk. De beschrijving helpt evenmin om uitleg te geven over hoe de positie
van aan aandrijfdeel, in het bijzonder de "kruk" in conclusie 2, afhankelijk is van
een belasting op een plunjer. Conclusie 1 vermeldt veeleer dat de belasting van
het aandrijfdeel zelf afhankelijk is van en af te leiden is uit de positiegegevens

- ervan en uit de belasting op de plunjer.

Deze passage is buiten beschouwing gelaten, ofschoon bekend is dat in geval
van een flexibele tandwielkast zoals getoond in D1 de "tandwielkast" in conclusie
2 inderdaad van positie kan veranderen afhankelijk van de belasting op de
plunjer. De latere opstelling wijkt echter af van de context van de beschrijving.

Conclusie 12, geformuleerd als een onafhankelijke werkwijzeconclusie, is
onduidelijk omdat het bereik van bescherming ervan niet wordt gedefinieerd.
Door het omvatten van "stappen" van een der voorgaande conclusies zonder te
specificeren welke stappen (enkele of alle?) van welke conclusie(s) dit betreft,
wordt het bereik van bescherming niet beperkt of afdoende gedefinieerd.
Conclusie 12 is geinterpreteerd als een conclusie die afhankelijk is van de
werkwijzeconclusies 7-11, waarbij de weergavemaatregel gewoon als een
verdere stap is toegevoegd.

Conclusie 15 is onduidelijk, omdat deze het aansturen van de belasting op een
deel van het aandrijfsysteem door middel van een "aanstuurbaar onderdeel"
betreft. Daar deze conclusie een deskundige in het vakgebied niet vertelt wat
voor soort aansturing of onderdeel wordt bedoeld, kan deze conclusie uitsluitend
worden onderzocht in het licht van de beschrijving, door een beweegbare
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SCHRIFTELIJKE OPINIE Aanvraagnummer
(APARTE BLADZIJDE) BE201200169

kanaalwand als een mogelijke uitvoeringsvorm te specificeren.
De combinatie van alle maatregelen volgens conclusie 15 is uit de formulering
van alleen de conclusie niet duidelijk.

2 Nieuwheid en inventiviteit

De bezwaren met betrekking tot duidelijkheid daargelaten, lijkt de materie die
door de conclusies wordt gedefinieerd nieuw en inventief en industrieel
toepasbaar te zijn.

2.1 Inrichtingsconclusies
In D1, dat wordt geacht de meest nabij gelegen stand van de techniek bij de
materie volgens conclusie 1 te zijn (waarbij de verwijzingen tussen haakjes van
toepassing zijn op dit document) wordt geopenbaard:

Een vierkante balenpers voor het vormen van rechthoekige balen van agrarisch
gewasmateriaal, die omvat:

een plunjer (8) voor het verdichten van geoogst gewasmateriaal door een
longitudinale heen-en-weergaande beweging in een balenvormende kamer (3),
een aandrijfsysteem (4-7, 9) om de heen-en-weergaande beweging van de
plunjer (8) aan te drijven, en

een elektronische inrichting (20) om een waarde (druk en/of verplaatsing van
cilinder 15) te bepalen die representatief is voor of een schatting geeft van de
belasting op een of meerdere onderdelen (tandwielkastbehuizing) van het
aandrijfsysteem, waarbij deze elektronische inrichting omvat:

een eerste poort (impliciet) voor het verwerven van een eerste waarde (druk van
cilinder 15, ontvangen door sensor 18; kolom 3 regels 37-41) die representatief is
voor of een schatting geeft van de belasting op de plunjer (8);

een tweede poort (impliciet) voor het verwerven van een tweede waarde
(verplaatsing van cilinder 15, ontvangen door sensor 34, kolom 4, regels 23-25)
die representatief is voor of een schatting geeft van de positie van een of
meerdere onderdelen van het aandrijfsysteem (tandwielkast), (hier inderdaad "in
functie van de belasting op de plunjer”).

Het verschil tussen de materie volgens conclusie 1 en deze bekende balenpers
is dat de elektronische inrichting voorts omvat: - _

een rekeninrichting voor het bepalen van de waarde die representatief is voor of
de schatting geeft van de belasting op een of meerdere onderdelen van het
aandrijffsysteem op basis van de eerste en de tweede waarde.
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Derhalve is conclusie 1 nieuw met betrekking tot octrooieerbaarheid.
Inventiviteit:
i. probleem:

Het door de onderhavige uitvinding op te lossen probleem kan derhalve worden
beschouwd als een verbetering met betrekking tot een veiligheidssysteem om
overbelasting op het aandrijfsysteem van de plunjer te voorkomen.

ii. inventieve oplossing:

De oplossing volgens conclusie 1 van de aanvrage wordt geacht inventief te zijn
met betrekking tot octrooieerbaarheid, omdat nergens in de stand van de
techniek een oplossing wordt geopenbaard of gesuggereerd zoals door het
bovengenoemde verschil wordt vertegenwoordigd. Er is geen aanwijzing die een
‘deskundige in het vakgebied op een voor de hand liggende wijze naar de
oplossing volgens de conclusie leidt waarin een waarde die de belasting op een
aandrijfdeel vertegenwoordigt niet alleen is gebaseerd op de belasting op de
plunjers, maar eveneens op de positie van de aandrijfdelen. Dit leidt tot een
nauwkeuriger bepaling van de feitelijke belasting of overbelasting.

In D1 wordt inderdaad een veiligheidssysteem om overbelasting te voorkomen
geopenbaard, maar in feite is het geconcentreerd op een combinatie van een
inrichting voor het verlagen van de persdruk (beweegbare wand van het
perskanaal) en buffermiddelen (cilinders) voor het verlagen van belastingpieken
op de persopstelling. De inrichting voor het verlagen van de persdruk reageert
direct op een waarde (druk in de buffercilinder) voor de belasting van de plunjer
of de verplaatsing van de gebufferde tandwielkastbehuizing onder piekbelasting,
maar niet op een gecombineerde representatieve waarde.

Voor het regelen van de baaldichtheid in D2 gaat de belasting van de pIunjér of
zelfs de reactiekracht ervan op de tandwielkastbehuizing direct over in de
aandrijving van een inrichting voor het verlagen van de persdruk (beweegbare
wand van het perskanaal).

In D3 wordt eveneens een veiligheidssysteem om overbelasting te voorkomen
geopenbaard. En in feite wordt de positie van een aandrijfkruk van een pers
constant bewaakt voor het real-time berekenen van de snelheid en acceleratie
en waaruit belastingsinformatie voor het actief vrijmaken van een buffercilinder
wordt afgeleid. De belasting van de plunjer als zodanig wordt echter niet direct
bewaakt.
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De conclusies 2-6 zijn afhankelijk van conclusie 1 en worden als zodanig
eveneens geacht aan de eisen van nieuwheid en inventiviteit te voldoen.

2.2  Werkwijzeconclusies 7-15

De redenering die hierboven wordt beschreven voor de inrichting geldt mutatis
mutandis voor de respectievelijke werkwijze volgens onafhankelijke conclusie 7
(maatregelen zijn analoog aan conclusie 1) en de daarvan afhankelijke
conclusies 8-15 (zie voor de conclusies 12 en 13 de opmerkingen onder 1.2 en
onder Betreffende Item VII).

Betreffende Item VIi

Bepaalde gebreken van de aanvrage

De onafhankelijke conclusies zijn niet opgesteld op het tweedelige formulier,
hetgeen in het onderhavige geval juist zou zijn, waarbij de maatregelen die in
combinatie bekend zijn uit de stand van de stand van de techniek in de aanhef
worden geplaatst en de overige maatregelen worden opgenomen in het
kenmerkende deel. '

De bekende stand van de techniek die in D1 wordt geopenbaard, wordt niet
genoemd in de beschrijving, noch wordt daarin melding gemaakt van dit
document.

Conclusie 13 omvat alle maatregelen volgens conclusie 7 door verwijzing en is
derhalve onjuist geformuleerd als een conclusie die daarvan afhankelijk is of van
de conclusies 7-12.

Betreffende Item VII

Bepaalde opmerkingen aangaande de aanvrage

zie Betreffende Item V, hoofdstuk 1.
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