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Urzadzenie do sterowania ykladéw rozruchowych maszyn
wyciggowych
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ste-
rowania ukladéw polegajacych na zanurzaniu elek-
trod w elektrolicie, sluzgcych do rozruchu maszyn
wyciggowych. Urzadzenie to zawiera serwomotor
hydrauliczny z dZwigniowym sprzezeniem zwrot-
nym.

Znane urzadzenie do sterowania elektrolitycznych
rozrusznikéw maszyn wyciggowych polega na ukla-
dzie dZwigniowym, uruchamianym recznie przez ob-
stugujgcego maszyne. Znaczny ciezar ruchomych
elektrod lub naczynia z elektrolitem podnoszone-
go w celu zanurzenia nieruchomych elektrod, wy-
maga nakladu pracy, ktéory moze byé osiggniety
albo wywieraniem duzej sily na rekoje§é sterujg-
cg, albo przesuwaniem tej rekoje$ci wzdluz diugie-
go odcinka. Jedno i drugie jest niewygodne dla
obslugujgcego maszyne wyciggowa.

Wynalazek ulatwia obsluge rozrusznika przez za-

- stosowanie serwomotoru hydraulicznego, ktéry wy-

konuje wlasciwg prace. Dzieki zastosowaniu wy-
nalazku obslugujgcy maszyne przesuwa rekoje$é
sterujgcag wzdluz niewielkiego odcinka wykonujge
to z niewielkg silg.

Urzadzenie wgdlug wynalazku ma zwrotne sprze-
Zenie rozwigzane w szczegélnie prosty sposéb.

Urzgdzenie wedlug wynalazku przedstawione jest
w przykladzie wykonania na rysunku schematycz-
nym, ktérego fig. 1 przedstawia polgczenie calego
mechanizmu hydraulicznego z zespolem zasilania,
a fig. 2 — uklad hydrauliczny urzgdzenia.
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Jak uwidoczniono na fig.'1, elektrody 1 roz-
rusznika obracajgcego si¢ wokél nieruchomej osi?2
polaczong 'sg z ruchomym cylindrem 3 serwomoto-
ru hydraulicznego poprzez wychylng diwignie 4
sztywno polaczong z elektrodami. DZwignia steru-
jaca 5 polgczona jest z recznie sterowang dzwignig
manewrowg 6 poprzez cieglo 7, dzwignie wahadlo-
wa 8 i przekladnie lancuchowg 9. Jak uwidocz-
niono na fig. 2 dzwignia sterujgca 5 polgczona jest
przegubowo z suwakiem sterujgcym 10 oraz ru-
chomym cylindrem 3.

Nieprzesuwny tlok 11 z kanalami przelotowymi
12 i 13 wykonanymi w jego przegubowo zamoco-
wanym tloczysku polgczony jest przewodami hy-
draulicznymi 15 i 16 z pompa zebatg 14 poprzez
rozdzielacz 17. Miedzy pompa 14 a rozdzielaczem
17 podlaczony jest zawér bezpieczenstwa 18. Pom-
pa 14 sprzegnieta jest z silnikiem elektrycznym 19.
Zbiornik oleju 20 polaczony jest przewodem ssaw-
nym 21 z pompa 14 przewodem splywowym 22
z zaworem bezpieczeristwa 18 oraz gietkim prze-
wodem splywowym 23 z ruchomym cylindrem 3.
Pompa zebata 14 napedzana silnikiem elektrycz-
nym 19 zasysa olej przewodem ssawnym 21 ze
zbiornika 20 i tloczy go poprzez rozdzielacz 17,
przewodem 15, kanalem 12 do przestrzeni 24 ru-
chomego cylindra 3.

Wzrastajace ci$nienie oleju, dzialajgc na powierz-
chnie 25 ruchomego cylindra 3 usiluje przesungé
g0 w dél. Poniewaz jednak kanal splywowy 26
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cylindra 3 zasloniety jest suwakiem sterujgcym 10,
olej zawarty w przestrzeni 27 nie majgc odplywu,
nie zezwala na przesuwanie sie cylindra w dél
Pompa 14 tloczac w dalszym ciggu olej do ukladu
zwieksza jego ci$nienie, pod wplywem ktérego
tlok 28 rozdzielacza 17 otwiera kanal 29, ktérym
olej dostaje sie do przewodu 16 i poprzez kanal
przelotowy 13 wplywa do przestrzeni 27 ruchome-
go cylindra 3. Cisnienie oleju zawartego w prze-
strzeni 27 dzialajgc na wiekszej powierzchni usilu-
*je przesungé cylinder w kierunku do géry.

._,:lPoniewaz jednak swobodny koniec dZwigni 5 jest
minimalny ruch cylindra 3 do
gory powoduje natychmiastowy ruch suwaka steru-
jacego 10 w dol, otwierajgc kanal splywowy 26
przez co zmniejsza sie ci$nienie w przestrzeni 27
i nastepuje natychmiastowy ruch cylindra 3 w
dél. Dzieki temu suwak sterujgcy 10 zamyka kanat
splywowy 26 uniemozliwiajacy wyplyw oleju =z
przestrzeni 27, zapobiegajac przesuwaniu sie cylin-
dra 3 w dél. Caly cykl powtarza sie i trwa do
chwili ustawienia sie suwaka sterujgcego 10 w
polozenie odpowiadajgce ograniczonemu przymknie-
ciu odplywu przez kanal 26, a w konsekwencji sta-
bilne ustawienie cylindra 3.

Stabilne polozenie cylindra jest skutkiem réwno-
wagi sit wynikajacej z dlawienia ci$nienia oleju
na odplywie 26. Jest to sytuacja wyj$ciowa dla ste-
rowania przemieszczeniem cylindra 3, a tym samym
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sterowaniem elektrod. Przestawienie ‘swobodne-
go konca dzwigni 5 w kierunku do géry powoduje
przesuniecie réwniez do géry suwaka sterujgcego
10, zamkniecie kanalu splywowego 26, a przez to
ruch cylindra 3 do géry. - .

Analogicznie reczne przestawianie swobodnego
konca dzwigni 5 w Kkierunku do dolu powoduje
przesuniecie do dolu suwaka sterujgcego 10, otwar-
cie kanalu splywowego 26 oraz spadek ci$nienia w
przestrzeni 27, a przez to ruch cylindra 3 do dotu.
Cigglemu ruchowi dzwigni sterujacej 5 w goére
lub w dé! odpowiada nadazny ruch cylindra 3.
Zawoér bezpieczenstwa 18 chroni uklad hydraulicz-
ny przed nadmiernym wzrostem ci$nienia. Nalezy
nadmienié, ze przemieszczanie swobodnego konca
dzwigni 5 moze byé dokonywane nie tylko recznie.
Mozna go réwniez sterowaé przy uzyciu dowolne-
go ukladu sterujacego. :

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do sterowania ukladéw rozruchowych
maszyn wyciggowych, znamienne tym, ze zawiera
serwomotor hydrauliczny z dZwigniowym sprzeze-
niem zwrotnym, skladajgcy sie z nieprzesuwnego
tloka (11) z przelotowymi kanalami (12, 13) wyko-
nanymi w jego przegubowo zamocowanym tlo-
czysku, doprowadzajgcymi ciecz do ruchomego cy-
lindra (3), do ktérego przymocowany jest suwak
sterujacy (10) z przegubowo osadzong dzZwignig (5).
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Fig. 1
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Fig.2
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