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当连接对象连接至连接器时，第一端子的上

颚部将上触点压在上侧信号线上。因此下侧信号

线被压在下触点上，使得触点支承部被压在壳体

的止动部上。施加至止动部的力的至少一部分用

作使用于接收第一端子的下颚部的接收部的上

壁向下变形的力。第一端子的下颚部的增强部从

下方增强上壁。由于可降低上壁所需的强度，所

以壳体可小型化，因此连接器可小型化。
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1.一种能够与具有状板或片状形状的连接对象连接并且能够安装在安装对象上的连

接器，其中

所述连接对象在上下方向具有上表面和下表面；

所述上表面和所述下表面分别形成有上侧信号线和下侧信号线；

所述连接器包括至少一个第一端子、至少一个第二端子、和壳体；

所述壳体形成有止动部和在与所述上下方向垂直的前后方向延伸的接收部；

所述壳体具有限定所述接收部的上表面的上壁；

所述止动部连续至所述上壁或由所述上壁的一部分形成；

所述至少一个第一端子由所述壳体保持；

所述至少一个第一端子的每一者具有上颚部、下颚部和第一被固定部；

所述上颚部设有至少在所述上下方向能够移动的上触点；

所述下颚部位于在所述上下方向比所述上颚部更靠下方的位置；

所述下颚部由所述接收部接收；

所述下颚部设有增强部；

所述第一被固定部当所述连接器安装在所述安装对象上时被固定至所述安装对象；

所述至少一个第二端子与所述至少一个第一端子不同且分离，并且由所述壳体保持；

所述至少一个第二端子的每一者具有两个端部；

所述端部中的一者形成有当所述连接器安装在所述安装对象上时被固定至所述安装

对象的第二被固定部；

所述端部中剩余的一者设有触点支承部；

所述触点支承部上形成有下触点；

当所述连接对象连接至所述连接器时，所述上颚部将所述上触点压在所述上侧信号线

上，因此所述下侧信号线经由所述下触点将所述触点支承部压在所述止动部上，并且所述

上壁接收用于使所述上壁向下变形的力；并且

所述增强部从下方增强所述上壁；

所述接收部到达所述止动部下方的位置；

所述止动部由所述上壁的一部分形成；并且

所述触点支承部在所述前后方向的位置与所述增强部在所述前后方向的位置重叠。

2.根据权利要求1所述的连接器，其中

所述触点支承部具有与所述上下方向交叉的板状形状。

3.根据权利要求1所述的连接器，其中

当所述连接对象连接至所述连接器时，所述连接对象在所述上下方向被夹持在所述上

触点与所述下触点之间。

4.根据权利要求3所述的连接器，其中

当假设一条平行于所述上下方向的假象直线时，所述上触点、所述下触点、所述止动部

和所述增强部位于所述假象直线上。

5.根据权利要求1所述的连接器，其中

所述至少一个第一端子是彼此不同并分离的两个或多个所述第一端子；

所述至少一个第二端子是彼此不同并分离的两个或多个所述第二端子；
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所述第一端子分别与所述第二端子对应；

所述壳体保持所述第一端子和所述第二端子，使得所述第一端子在与所述上下方向和

所述前后方向两者垂直的节距方向排列，同时所述第二端子在所述节距方向排列；并且

所述第一端子中的任一者和与所述第一端子中的所述任一者对应的所述第二端子在

所述节距方向位于彼此相同的位置。

6.根据权利要求1所述的连接器，其中

所述至少一个第二端子的每一者具有被压配至所述壳体中的压配部；并且

所述压配部设置在所述第二被固定部与所述触点支承部之间。

7.根据权利要求1所述的连接器，其中

所述增强部邻接所述接收部的所述上表面。

8.根据权利要求1所述的连接器，其中

所述上壁在所述前后方向具有后端；

所述下颚部在所述前后方向朝向前方由所述接收部接收；并且

从所述后端至所述增强部的距离比从所述增强部至所述止动部的距离长。
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连接器

技术领域

[0001] 本发明涉及可与诸如柔性印刷电路(FPC)或柔性扁平电缆(FFC)的板状或片状的

连接对象连接的连接器，并且特别涉及可与两侧具有信号线的连接对象连接的连接器。

背景技术

[0002] 日本特开2004-206987号公报(专利文献1)公开了一种连接器。参照图16，专利文

献1的连接器900具有由导体制成的第一端子910、由导体制成的第二端子920、由绝缘体制

成的壳体930和由绝缘体制成的致动器940。在开启致动器940的状态下，连接对象950插入

连接器900中。之后，如图16中所示关闭致动器940，第一端子910变形，使得第一端子910和

第二端子920将连接对象950夹在两者之间。因此，形成在连接对象950的两侧的信号线与第

一端子910和第二端子920连接。

发明内容

[0003] 本发明的目的是提供一种可与两侧具有信号线的连接对象连接并且小型化的连

接器。

[0004] 本发明的一方面提供一种能够与具有板状或片状形状的连接对象连接并且能够

安装在安装对象上的连接器。连接对象在上下方向具有上表面和下表面。上表面和下表面

分别形成有上侧信号线和下侧信号线。连接器包括至少一个第一端子、至少一个第二端子、

和壳体。壳体形成有止动部和在与上下方向垂直的前后方向延伸的接收部。壳体具有限定

接收部的上表面的上壁。止动部连续至上壁或由上壁的一部分形成。至少一个第一端子由

壳体保持。至少一个第一端子的每一者具有上颚部、下颚部和第一被固定部。上颚部设有至

少在上下方向能够移动的上触点。下颚部位于在上下方向比上颚部更靠下方的位置。下颚

部由接收部接收。下颚部设有增强部。第一被固定部当连接器安装在安装对象上时被固定

至安装对象。至少一个第二端子与至少一个第一端子不同并分离，并且由壳体保持。至少一

个第二端子的每一者具有两个端部。端部中的一者形成有当连接器安装在安装对象上时被

固定至安装对象的第二被固定部。端部中剩余的一者设有触点支承部。触点支承部上形成

有下触点。当连接对象连接至连接器时，上颚部将上触点压在上侧信号线上。因此下侧信号

线经由下触点将触点支承部压在止动部上，并且上壁接收用于使上壁向下变形的力。增强

部从下方增强上壁。

[0005] 第一端子的上颚部将上触点压在连接对象上。被按压的连接对象经由第二端子的

下触点将触点支承部压在壳体的止动部上。由止动部接收的力的至少一部分用作使用于接

收第一端子的下颚部的接收部的上壁向下变形的力。下颚部的增强部增强上壁，以降低上

壁所需的强度。因此，壳体可小型化，因而连接器整体可小型化。

[0006] 可通过研究以下对优选实施例的说明和参照附图，理解本发明的目的和更完整地

理解本发明的结构。
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附图说明

[0007] 图1是示出根据本发明的第一实施例的连接器的透视图。包括在所示的连接器中

的致动器处于开启状态。

[0008] 图2是示出图1的连接器沿线A-A截取的截面图。

[0009] 图3是示出图1的连接器与连接对象的透视图。连接对象连接至连接器，并且致动

器处于关闭状态。

[0010] 图4是示出图3的连接器和连接对象沿线B-B截取的截面图。

[0011] 图5是示出包括在图1的连接器中的第一端子的透视图。

[0012] 图6是示出包括在图1的连接器中的第二端子的透视图。

[0013] 图7是示出包括在图2的连接器中的壳体的截面图。

[0014] 图8是示出包括在图1的连接器中的致动器的透视图。

[0015] 图9是示出图8的致动器沿线C-C截取的截面图。

[0016] 图10是示出连接至图3的连接器的连接对象的透视图。

[0017] 图11是示出图10的连接对象沿线D-D截取的截面图.

[0018] 图12是示出根据本发明的第二实施例的连接器的透视图。包括在所示的连接器中

的致动器处于开启状态。

[0019] 图13是示出图12的连接器沿线E-E截取的截面图。

[0020] 图14是示出根据本发明的第三实施例的连接器的透视图。包括在所示的连接器中

的致动器处于开启状态。

[0021] 图15是示出图14的连接器沿线F-F截取的截面图。

[0022] 图16是示出专利文献1的连接器的透视截面图。

[0023] 虽然本发明允许各种改型和替换形式，但是在附图中以示例的方式示出并将在文

中详细说明本发明的具体实施例。然而应当理解的是，附图和详细说明并非旨在将本发明

限制于所公开的特定形式，而是相反，本发明旨在涵盖包括在由所附权利要求所限定的本

发明的思想和范围内的所有改型、等效形式和替换形式。

具体实施方式

[0024] 【第一实施例】

[0025] 参照图1至图4，根据本发明的第一实施例的连接器10在使用时安装并固定至电路

板(安装对象，未示出)。连接器10可与板状或片状的连接对象600连接。如图10和图11中所

示，连接对象600在上下方向(Z方向)具有上表面610和下表面630。在本实施例中，上表面

610形成有三条上侧信号线620，同时下表面630形成有三条下侧信号线640。上侧信号线620

在上表面610上沿与上下方向垂直的节距方向(pitch  direction)(Y方向)排列。类似地，下

侧信号线640在下表面630上沿节距方向排列。然而，在本发明中连接对象600的结构不限于

此。上侧信号线620的数目可小于或大于三条。类似地，下侧信号线640的数目可小于或大于

三条。此外，上侧信号线620的数目和下侧信号线640的数目可彼此不同。例如，单一的公共

电极可用作上侧信号线620或下侧信号线640的替代品。

[0026] 如从图1至图4中所理解的，连接器10设置有由导体制成的三个第一端子100、由导

体制成的三个第二端子300、由绝缘体制成的壳体400和由绝缘体制成的致动器500。第一端
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子100彼此不同并分离。类似地，第二端子300彼此不同并分离。在本实施例中，第一端子100

的数目与第二端子300的数目彼此相等。第一端子100分别与第二端子300相对应。虽然第一

端子100的数目和第二端子300的数目根据连接对象600的结构而决定，但是它们各自可以

是一个或多个。

[0027] 如从图1、图2和图7中所理解的，壳体400形成有接收连接对象600(参见图4)的对

象接收部410、部分地容纳致动器500的致动器容纳部420、第一端子容纳部430和第二端子

容纳部440。在与上下方向和节距方向两者垂直的前后方向(X方向)，壳体400具有前端402

和后端404。对象接收部410在前端402开口。致动器容纳部420朝向后端404就位，并且向后

(向正X方向)和向上(向正Z方向)开口。第一端子容纳部430分别与第一端子100相对应，并

且连接在对象接收部410与致动器容纳部420之间。各第一端子容纳部430具有用于接收第

一端子100的下颚部230(参见图5)的下颚接收部(接收部)432。下颚接收部432在前后方向

(X方向)向前(向负X方向)延伸并到达止动部444下方的位置。下颚接收部432的上表面434

是壳体400的上壁450的下表面。换言之，壳体400具有限定下颚接收部432的上表面434的上

壁450。上壁450具有上壁后端408。第二端子容纳部440分别与第二端子300相对应，并且向

前和向上开口。各第二端子容纳部440具有保持部442和止动部444。止动部444是第二端子

容纳部440的底面的向后(正X侧)的区域。在本实施例中，止动部444至少部分地位于下颚接

收部432的上方。即，止动部444的至少一部分由上壁450的一部分形成。然而，本发明不限于

此。如果止动部444和上壁450彼此连续，则止动部444和上壁450(或下颚接收部432)可在前

后方向(X方向)彼此远离。

[0028] 如图5中所示，各第一端子100具有第一被固定部110和第一端子主体部200。第一

被固定部110是在连接器10安装并固定到电路板(安装对象，未示出)上时被固定至电路板

的部分。本实施例的第一被固定部110位于连接器10的后端404附近。

[0029] 如图5中所示，第一端子100的第一端子主体部200具有上颚部210、下颚部230、联

结上颚部210与下颚部230的联结部250和被致动部260。上颚部210从联结部250向前(向负X

方向)延伸。上颚部210设有上触点220。上触点220向下(向负Z方向)突出。由于上颚部210和

联结部250的至少一者的弹性变形，上触点220至少在上下方向可移动。下颚部230从联结部

250向前延伸，并且在上下方向位于比上颚部210低的位置。下颚部230具有压配部232。压配

部232被压配且固定至下颚接收部432。因此，第一端子100由壳体400保持。下颚部230还设

有增强部240。增强部240位于压配部232的前方(负X侧)。本实施例的增强部240具有矩形形

状的平面(具体地，垂直于上下方向的平面)。在本实施例中，增强部240在前后方向位于上

触点220的后方。被致动部260与联结部250一起形成C形。被致动部260是如后所述由致动器

500致动的部分。

[0030] 如图2和图4中所示，下颚部230由下颚接收部432朝向前方接收，使得压配部232被

压配至下颚接收部432中。结果，第一端子100由壳体400保持。具体地，如从图1和图3中所理

解的，第一端子100在节距方向(Y方向)排列。如图2中所示，在上触点220突出至对象接收部

410中的状态下，第一端子100由第一端子容纳部430部分地接收。此时，增强部240邻接下颚

接收部432的上表面434(参见图7)或上壁450的下表面。在本实施例中，如图2和图4中所示，

被致动部260部分地容纳在致动器容纳部420中。

[0031] 如从图2、图5和图6中明显可见，第二端子300与第一端子100不同并分离。如图6中
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所示，各第二端子300具有两个端部和阶梯状形状。具体地，第二端子300具有第二被保持部

310、第二被固定部320、触点支承部330和下触点340。第二被保持部310、第二被固定部320

和触点支承部330各自具有与上下方向交叉的板状形状。第二被固定部320在第二端子300

的端部中的一者上形成，同时触点支承部330在第二端子300的端部中的另一者上形成。第

二被保持部310位于第二被固定部320与触点支承部330之间。第二被保持部310设有一对突

起部(或压配部)。

[0032] 如从图1、图2、图6和图7中所理解的，第二被保持部310是由壳体400的保持部442

保持的部分。在本实施例中，第二被保持部310位于壳体400的中部前端406的附近。第二被

固定部320是在连接器10安装并固定到电路板(安装对象，未示出)上时被固定至电路板的

部分。本实施例的第二被固定部320位于壳体400的中部前端406的前方，并且在比第二被保

持部310低(负Z侧)的位置向前(向负X方向)延伸。

[0033] 如图6中所示，触点支承部330位于比第二被保持部310更靠上方(正Z侧)的位置，

并且向后(向正X方向)延伸。触点支承部330从下方(负Z侧)支承下触点340。换言之，下触点

340在触点支承部330上形成。如从图2和图6中所理解的，下触点340朝向上方。

[0034] 如图2和图4中所示，第二被保持部310由壳体400的保持部442保持，使得第二端子

300由壳体400保持。在这种状态下，触点支承部330邻接壳体400的止动部444。在本实施例

中，触点支承部330在前后方向(X方向)的位置与增强部240在前后方向的位置重叠。如从图

2中所理解的，下触点340突出至对象接收部410中。

[0035] 如图1中所示，第二端子300在节距方向(Y方向)排列并且由壳体400保持。如从图2

和图4中所理解的，第一端子100和与之对应的第二端子300在节距方向位于彼此相同的位

置。结果，第二端子300的下触点340在上下方向(Z方向)面向第一端子100的上触点220。

[0036] 如图8中所示，致动器500形成有三个通道部510。通道部510分别与第一端子100

(参见图2)相对应。如图9中所示，在各通道部510中设有致动凸轮520。如图2和图4中所示，

致动器500安装至第一端子100，使得致动器500部分地容纳在致动器容纳部420中，并且致

动凸轮520位于被致动部260之间。这种安装使得致动器500能够在图2中所示的开启状态与

图4中所示的关闭状态之间旋转。

[0037] 如从图2中所理解的，当致动器500处于开启状态时，致动凸轮520未将负载施加至

被致动部260。在这种情况下，上触点220与下触点340之间在上下方向的距离大于连接对象

600(参见图4)的厚度。因此，当致动器500处于开启状态时，连接对象600可无需插入力而插

入对象接收部410中。

[0038] 另一方面，如从图4中所理解的，当致动器500处于关闭状态时，致动凸轮520使被

致动部260之间的间隔加宽，使得上触点220向下移动。在这种情况下，将连接对象600在上

下方向夹持在上触点220与下触点340之间。具体地，当连接对象600连接至连接器10时，上

颚部210将上触点220压在连接对象600的上侧信号线620上。此时，下侧信号线640向下按压

下触点340。结果，触点支承部330经由下触点340接收向下的力，并被压在止动部444上。在

本实施例中，止动部444是上壁450的一部分。因此，当连接对象600连接至连接器10时，上壁

450接收用于使上壁450向下变形的力。在这种情况下，增强部240从下方(负Z侧)增强上壁

450。换言之，增强部240与用于使上壁450向下变形的力相对。以这种方式，下颚部230的增

强部240增强接收力的上壁450，所述力由从上颚部210施加的力引起，用于使上壁450向下
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变形。因此，可减轻由连接对象600的连接引起且施加至壳体400的负载。因此，壳体400所需

的强度小。根据本实施例，壳体400可小型化，因此连接器10整体可小型化。

[0039] 特别地，在本实施例中，触点支承部330无需具有弹簧特性。因此，第二端子300可

在前后方向(X方向)缩短。因此，不仅能够实现小型化，而且能够实现高频特性的改善。

[0040] 【第二实施例】

[0041] 参照图12和图13，根据本发明的第二实施例的连接器10A具有与根据上述第一实

施例的连接器10(参见图1)基本相同的结构。因此，图12和图13中所示的部件中与第一实施

例相似的部件，将由与第一实施例相同的附图标记表示。

[0042] 如从图12和图13中所理解的，本实施例的连接器10A设置有第一端子100A、第二端

子300、壳体400A和致动器500。第二端子300和致动器500与上述第一实施例的连接器10的

那些相同。此外，第一端子100A和壳体400A在基本结构上与第一实施例的那些相同。因此，

在下文中将主要说明本实施例与第一实施例的不同点。

[0043] 如从图2和图13中所理解的，第一端子100A的下颚部230A在前后方向(X方向)比第

一实施例的下颚部230长。此外，壳体400A的下颚接收部432A在前后方向比第一实施例的下

颚接收部432长。

[0044] 如图13中所示，下颚部230A的尖端在前后方向(X方向)比上触点220更向前(向负X

方向)突出。换言之，在前后方向，上触点220的位置处在增强部240A的范围内。这里，如果假

设一条平行于上下方向(Z方向)的假想直线，则上触点220、下触点340、止动部444和增强部

240A可位于该假想直线上。即，当单独观察第一端子100A时(在将第一端子100A置入连接器

10A中之前)，上触点220在上下方向(Z方向)面向增强部240A。因此，当连接对象600连接至

连接器10A时，从上触点220施加至连接对象600的力的方向是笔直朝向增强部240A的方向。

通过这种结构，力作用在第一端子100A的上颚部210与第一端子100A的下颚部230A之间。因

此，与第一实施例相比，增强部240A可有效地增强上壁450A。在本实施例中，壳体400A未被

施加伴随连接对象600的连接的不必要的负载。因此，根据本实施例，壳体400A可进一步小

型化，因此连接器10A整体可小型化。

[0045] 【第三实施例】

[0046] 参照图14和图15，根据本发明的第三实施例的连接器10B具有与根据上述第一实

施例的连接器10(参见图1)基本相同的结构。因此，图14和图15中所示的部件中与第一实施

例相似的部件，将由与第一实施例相同的附图标记表示。

[0047] 如从图14和图15中所理解的，本实施例的连接器10B设置有第一端子100B、第二端

子300、壳体400B和致动器500。第二端子300和致动器500具有与上述第一实施例的连接器

10的那些相同的结构。此外，第一端子100B和壳体400B在基本结构上与第一实施例的那些

相同。因此，以下将仅说明与第一实施例的不同点。

[0048] 如从图2和图15中所理解的，第一端子100B的下颚部230B在前后方向(X方向)比第

一实施例的下颚部230短。压配部232的上表面和增强部240B的上表面形成一个平面。此外，

壳体400B的下颚接收部432B在前后方向比第一实施例的下颚接收部432短。即，下颚接收部

432未到达止动部444下方的位置。因此，邻接第二端子300的触点支承部330的止动部444不

是下颚接收部432B的上壁450B的一部分。然而，止动部444连续至上壁450B。换言之，壳体

400具有将施加至止动部444的外力传递至上壁450B的结构。
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[0049] 如从图4和图15中所理解的，同样在本实施例中，当连接对象600连接至连接器10B

时，上颚部210将上触点220压在连接对象600的上侧信号线620上。结果，下侧信号线640向

下按压下触点340，同时触点支承部330被压在止动部444上。施加至止动部444的力的一部

分用作使上壁450B向下变形的力。在这种情况下，增强部240B从下方(负Z侧)增强上壁

450B。这里，期望增强部240B的位置在前后方向(X方向)邻近止动部444。具体地，从上壁后

端408至增强部240B的距离可比从增强部240B至止动部444的距离长。因此，同样在本实施

例中，可减轻当连接对象600连接时施加至壳体400B的负载。根据本实施例，壳体400B可小

型化，因此连接器10B整体可小型化。此外，根据本实施例，可不受止动部444的位置限制地

设定增强部240B在上下方向(Z方向)的位置。例如，可在上下方向上比止动部444更靠上方

的位置设定增强部240B的位置。

[0050] 虽然以上参照多个实施例对本发明进行了具体说明，但是本发明不限于此，并且

允许各种改型和替换形式。

[0051] 例如，虽然连接器10、10A、10B均设置有致动器500，但是本发明不限于此。本发明

的连接器可以是不具有致动器500并需要用于将连接对象600插入到连接器中的插入力的

连接器。

[0052] 尽管已说明了被认为是本发明的优选实施例，然而本领域的技术人员将会意识

到，可在不脱离本发明的思想的情况下，进行其它和另外的修改，并且旨在要求保护属于本

发明的真实范围内的所有这样的实施例。
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