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(54) Zémek upinaciho zafizeni, zejména prc automatickou vyménu néstroji

Refeni se tyka z&mku upinacfho za¥i-
zen{ u kterého se Fe${ spojeni nastroje
s upinacim tdhlem, umisténym v ndstrojovém
drzéku, resp. vietenu. Podstatou FfeSeni -
je takové usporddéni klece s upinacimi
elementy /kulidky nebo &elisti/ a ovléada-
cich vaékovych ploch, Ze klec, umisténd
posuvne v duting drZdku, se p¥ipojuje
gvymi upfinacimi elementy soudasné k upi-
nacimu tédhlu pomoci dvojice odl&dacich
vadkovych ploch, rozmf{st&nych radidiné
okolo podélné osy ndstrojové upinaci du-
tiny. Zamek upinacfho za¥{zeni mi%e byt
pro své vyhody /maly zastavény prostor,
kratky upinaci zdvih/ zabudovén zejména
do né&strojovych drZdkd pro automatickou
vymé&nu vym&nitelngch ndstrojovych hlavic
typu BTS.
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Vyndlez se tykd zdmku upinaciho za¥izeni, u kterého se Ye¥{ spojeni néstroje s upinacim
tdhlem, umist&nym v ndstrojovém drZédku, resp. v¥etenu. ' .

U dosud zndmych provedeni zdmk( upinacich za¥izeni pro automatickou vym&nu ndstroji je
klec, nesoucl upinaci elementy /kuli®ky nebo Celisti/, souldstf upfinaciho téhla. Upinaci
elementy zdmku, vlefené p¥i upinacim zdévihu t&hkls touto kleci, se radidln& sviraji okolo
uchopovaci plochy na upinaci stopce néstrcje, prostfednictvim vadkové plochy, umisté&né v dutiné
drZdéku, resp. vfetena. K pfenosu upinaci sfly doch&zi a% v kone&né f4zi zdvihu upinaciho
tdhla, kdy nucen& sev¥ené upinac{ elementy zdmku dosednou na axidlni uchopovaci plochu, vytvore-

nou na upinaci stopce ndstroje.

Hlavni nevyhodou t&chto zdmkid upinacich za¥izeni je dlouhy zdvih upinacfiho tdhla, nutny
pro zajisténi plynulého a bezpedného nuceného sevfeni upinacich elementt z&mku. Dlouhy zdvih
upinaciho téhla vyZaduje bud pouZiti velmi dlouhého svazku tali¥ovych pruZin pro dosaZen{
optimdlni charakteristiky, nebo velkého po&tu ot&dek utahovaciho Sroubu. V prvém ﬁfipadé
je FfeSeni ndrolné na zastavény prostor v drZdku resp. v¥etenu, v druhém p¥ipad& je ovladéni

upinade ndro&né na &as..

Uvedené nedostatky odstranuje zdmek upinaciho za¥izenf podle vyn&lezu, jeho? podstatou
je takové uspofddani klece s upinacimi elementy a ovlddacich va&kovych ploch, Ze klec, umist&ni
posuvné v dutiné drzdku, se pf¥ipojuje svymi upinacimi elementy soudasn® k upinaci stopce
ndstroje i k upinacimu tdhlu pomoci dvojice ovlidacich va&kovych ploch, rozmist&nych radiidlné&
okolo podélné osy ndstrojové upinaci dutiny, které p¥i pohybu klece smé&rem do upinaci dutiny
vytladi upinaci elementy z télesa klece do prostoru upinacich ploch ndstrojové stopky i upinaci-
ho téhla.

Cely zdvih zdmku, nutny pro zamknuti je odvozen od pohybu nédstroje, nikoliv od pohybu
upinaciho tédhla. Upinaci tdhlo vykondva pak pouze zdvih nutny pro bezpe&nosti p¥eb&h upinacich
elementil v zam€ené poloze a pro vlastni vyvozeni upinaci sily. P¥i uvolfovéni ndstroje se
upinaci tdhlo p¥esune smérem dopfedu pouze o hodnotu bezpe&nostniho pf¥eb&hu upinacich elementi
a vlastnim pohybem ndstroje ven z upinaci dutiny dojde k odpojeni z&mku od ndstroje i od

upinaciho téhla.

Hlavni vyhodou zdmku upinaciho za¥izeni podle vyndlezu je zkrdceni nutného zdvihu upinaci-
ho tdhla cca na t¥etinu puvodni hodnoty, co? zejména p¥i pouZiti sloupce tali¥ovych pruZin
pro vyvozeni upinaci sily umoZnuje uUm@rné& zkratit jeho délku a tim i zastav&ny prostor, resp.

Gmérné sni%it nutny polet otAfek utahovaciho $roubu.

Na p¥ipojenych vykresech jsou zndzornény p¥iklady provedeni z&mkG upinaciho za¥izeni

podle vynéfézu, kde na obr. 1 a 2 jsou zdmky kulickové a na obr. 3 je zdmek Celisfovy.

V dutin& drZ&ku 1 /obr. 1/ se pohybuje upinac{ tédhlo 2 a klec zé&mku 3, nesouci dv& Fady
kuliéek 4. V pfedni poloze upinaciho tdhla 2 a klece zdmku 3 zapadnou kulidky 4 do zé&pichd
navazujicich na ovlddaci vadkové plochy 5 a 6, vytvofenych v dutiné drZdku 1. P¥i nasouvént
ndstroje s upinaci stopkou 7 do dutiny drZéku je klec zdmku 3 tlalena ndstrojem smérem vzad
a kuliéky 4 obou ¥ad se po ovladacich vadkovych plochdch vysunou do prostoru upinacich ploch
na upinaci stopce 7 a upinacim tdhle 2. Pohybem upinaciho tédhla 2 vzad se kuliky 4 zadnf
Yady uzaviou v prostoru klece 3, dutiny drZ&ku 1 a upinac{ plochy tdhla 2, &imZ dojde k p¥enosu
upfnaci sily na nastroj. Analogicky probihd uvolfiovdni ndstroje z drZaku.

U nastroje, kde upinaci plochu ndstrojové stopk§ 7 tvo¥i vnit¥ni zdpich v dutiné stopky
/obr. 2/, se p¥i pohybu klece zd&mku 3 vzad kulilky 4 pY¥edni ¥fady nucené rozpinaji nab&hnutim
na ovladdaci valkovou plochu 5 na Zele rozpinacfho trnu 8, ktery je souddsti upinaciho téhla

2. Funkce vSech ostatnich soudésti upinaciho za?izeni je shodnd se za¥izenim popsanym podle
obr. 1. :
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%pinaci zaf{zeni pro v&tSi upinaci sily /obr. 3/ m4 v dutiné drZdku 1 umisté&nu klec
zdmku 3, kterd p¥idrZuje posuvné upinaci Selisti 9, opat¥ené na vné&js{ plose dvojici ozubt,
rozpinané na vnit¥ni povrch dutiny drZdku 1 pruZinami 10, pri¢emZ ozuby Celisti 9 do zépichu
u ovlddacich valkovgch ploch 5 a 6.

Néstroj s upinaci stopkou 7 p¥i pohybu smérem do dutiny tladi klec 3 a &elisti 9 jejich
vnéjsimi ozubyAproti ovladacim vatkovym plochdm 5 a 6, a% dojde k zamknuti &elist{ 9 na upinacich
plochdch nédstrojové stopky 7 a upinaciho tdhla 2. Pohybem upinaciho tdhla 2 vzad dojde
k pfenosu upinaci sily a k upnuti ndstroje. Uvolnéni ndstroje se déje posunutim upinaciho téhla
2 kup¥edu a ndslednym pohybem ndstroje s upinaci stopkou 7 ven z dutiny drZdku 1, p¥idemZ
jsou Celisti zémku 9 s kleci 3 taZeny vp¥ed, aZ vné&jSi ozuby Celisti 9 zapadnou do zdpicht *
u vakovych ploch 5 a 6 v dutiné drZdku 1. Tim se odpoji Celisti zamku 9 od ndstrojové stopky

7 a od upinaciho téhla 2.

Maly zastavény prostor a kratky upinaci zdvih zdmku upinaciho za¥izeni podle vyndlezu
umoZiuje jeho zabudovdni zejména do ndstrojovych drZdkid automatickou vyménu vyménitelnych
nédstrojovych hlavic typu BTS /"block tool systém"/, a to jak pevny rap¥. v ndstrojové hlavé

soustruh, tak do pohdn&nych vEeten pro vrtaci, vyvrtdvaci a frézovaci operace.

PREDMET VYNALEGZU

1. Zédmek upinaciho za¥izeni, zejména pro automatickou vyménu ndstroji, spojujici pomoci
upinacfch elementl nap¥. kulifek nebo Celisti upinaci stopku ndstroje s upinacim tdhlem,
umfst&nym v dutiné ndstrojového drZdku, resp. vfetena, vyznaleny tim, Ze v dutiné driédku
/1/ je umist&na posuvné klec /3/ s upinacimi elementy a dvojice ovlddacich va&kovych ploch
/5, 6/, rozmist&nych radidln& okolo podélné osy dutiny drZdku /1/, p¥idemZ tyto ovlddaci
vadkové plochy /5, 6/ jsou vidy na opadné strand té&les upinacich elementd neZ upinaci plochy

ndstrojové stopky /7/ a upinaciho tdhla /2/.

2. zamek upinaciho za¥izeni podle bodu 1 vyndlezu vyznaleny tim, Ze upinaci elementy
tvo¥{ kuliéky /4/, umisté&né v télese posuvné klece /3/ ve dvou ¥addch proti ovlddacim vackovym
plochém /5, 6/, vytvo¥enym na vnit¥ni ploSe dutiny nastroiového drZdku /1/ nebo na povrchu

rozpinaciho trnu /8/.

3. Zdmek upinaciho za¥izeni podle bodu 1 vyn&lezu vyznaleny tim, Ze upinaci elémenty
tvo¥i delisti /9/, opatfené na vné&jsi ploSe dvojici ozubd, umisténych proti ovlddacim valkovym
plochédm /5, 6/, na vnit¥ni ploZe dutiny ndstrojového drZaku /1/, p¥idemZ do posuvné klece

/3/ Jjsou vloZeny pruZiny /10/.

3 vykresy
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