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DESCRIPCION
Dispositivo de indexacion
Campo técnico

La presente invencion se refiere a un dispositivo de indexacion configurado para indexar una posicién angular de
un objeto objetivo de accionamiento mediante el uso de un motor de accionamiento como fuente de
accionamiento, y que incluye un mecanismo de transmisién de accionamiento que incluye un primer engranaje
unido a un eje de salida del motor de accionamiento, un segundo engranaje unido a un eje de accionamiento
para accionar el objeto objetivo de accionamiento, y un engranaje intermedio configurado para transmitir la
rotacion del primer engranaje al segundo engranaje y soportado de manera rotatoria con respecto a un eje
intermedio fijado a un armazén, estando el eje intermedio insertado en una porcién extrema en un orificio de
alojamiento formado en el armazon.

Antecedentes de la invencion

Como dispositivo de indexacidn que se utiliza para una maquina de trabajo, por ejemplo, existe un dispositivo de
indexacién de rotacién que incluye un eje principal que tiene un extremo al que se fija una mesa sobre la que se
coloca una pieza de trabajo, y un motor de accionamiento que sirve como fuente de accionamiento para accionar
rotacionalmente el eje principal, y configurado para indexar una posicién angular de la mesa como un objeto
objetivo de accionamiento accionando rotacionalmente el eje principal con el motor de accionamiento. El
dispositivo de indexacion de rotacion tiene un mecanismo de transmision de accionamiento para transmitir el
accionamiento del motor de accionamiento al eje principal, en su armazon. Ademas, el mecanismo de
transmisién de accionamiento incluye un eje de accionamiento para accionar rotacionalmente el eje principal
(mesa), un engranaje (primer engranaje) unido a un eje de salida del motor de accionamiento y un engranaje
(segundo engranaje) unido al eje de accionamiento. Ademas, con respecto al mecanismo de transmisiéon de
accionamiento, hay uno que tiene un engranaje (engranaje intermedio) para transmitir la rotacién del primer
engranaje al segundo engranaje. La Literatura de Patentes 1 divulga un dispositivo de indexacién de rotaciéon que
incluye un engranaje intermedio de este tipo.

El dispositivo de la Literatura de Patentes 1 es un dispositivo de indexacion de rotacidén en el que el eje de
accionamiento en el mecanismo de transmisiéon de accionamiento descrito anteriormente es un eje de tornillo
sinfin. Es decir, el mecanismo de transmisién de accionamiento en el dispositivo de indexacién de rotacion (en lo
sucesivo, denominado "dispositivo existente") en la Literatura de Patentes 1 incluye un denominado mecanismo
de engranaje de tornillo sinfin configurado por una rueda de tornillo sinfin unida al eje principal y un eje de tornillo
sinfin que incluye un tornillo sinfin engranado con la rueda de tornillo sinfin. En el mecanismo de transmision de
accionamiento, el engranaje intermedio esta soportado por un eje intermedio dispuesto en una forma que se
inserta en un orificio de eje (orificio de alojamiento) del armazén en una porcién extrema. Noétese que el eje
intermedio esté fijado de manera no rotatoria al armazdn, y el engranaje intermedio esta soportado de manera
rotatoria con respecto al eje intermedio.

En el dispositivo existente, como mecanismo (mecanismo de fijacion) para la fijacién del eje intermedio al
armazon, se emplea un mecanismo de bloqueo que utiliza un tornillo de bloqueo y una bola de acero. En cuanto
al mecanismo de fijacion (mecanismo de bloqueo), mas especificamente, el eje intermedio esta formado en la
porcion extrema insertada en el orificio de alojamiento con una pluralidad de orificios de tornillo hembra abiertos
hacia una cara extrema del mismo y que penetran hacia una direccion de linea de eje y orificios pasantes que
penetran cada uno desde cada orificio de tornillo hembra hacia una superficie periférica externa. Ademas, el
tornillo de bloqueo esta atornillado en el orificio de tornillo hembra en la porcion extrema del eje intermedio, y
esta configurado como un denominado tornillo de bloqueo ahusado con una superficie ahusada en una porcién
extrema de punta.

En el mecanismo de fijacion, la bola de acero esta dispuesta en cada uno de los orificios pasantes en la porcidon
extrema del eje intermedio, y el tornillo de bloqueo esta atornillado en cada uno de los orificios de tornillo hembra,
de modo que la bola de acero esta dispuesta entre la superficie ahusada del tornillo de bloqueo y una superficie
periférica interna del orificio de alojamiento. Ademas, al apretar el tornillo de bloqueo de modo que se desplace
en la direccidn de linea de eje y, de este modo, aplicar una fuerza de presion axial a la bola de acero, una fuerza
radial actla sobre |la superficie periférica interna del orificio de alojamiento a través de la bola de acero, y el eje
intermedio se fija al armazon.

Lista de citas
Literatura de Patentes

Literatura de Patentes 1: JPS63-067052U
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En el dispositivo existente que emplea el mecanismo de fijacion como se describié anteriormente, surge un
problema debido a que un liquido refrigerante utilizado durante el procesamiento de la pieza de trabajo se infiltra
en el armazon y, por consiguiente, se reduce el rendimiento de lubricacién de un aceite lubricante almacenado
en el armazodn.

En concreto, en una méaquina de trabajo, al realizar un procesamiento de la maquina, como un procesamiento de
corte y un procesamiento de rectificado, el procesamiento se realiza mientras se aplica una gran cantidad de
liquido refrigerante a una parte en la que una herramienta y una pieza de trabajo entran en contacto entre si. Por
este motivo, también al dispositivo de indexacién de rotacidn sobre el que se coloca la pieza de trabajo, se le
aplica una gran cantidad de liquido refrigerante durante el procesamiento.

Nétese que, en el dispositivo existente que emplea el mecanismo de fijacion descrito anteriormente, el eje
intermedio esta dispuesto de manera que su cara extrema esta expuesta al exterior y, junto con esto, la abertura
de cada orificio de tornillo hembra formado en la porcion extrema del mismo también esta expuesta al exterior.
Ademas, el tornillo de bloqueo se enrosca en cada orificio de tornillo hembra, de modo que cada orificio de
tornillo hembra esta en un estado cerrado. Sin embargo, dado que cada orificio de tornillo hembra y el tornillo de
bloqueo se combinan entre si mediante enroscado, existe un pequefio espacio entre ellos. Ademas, en una
configuracion de este tipo, no se puede proporcionar un miembro de sellado entre el orificio de tornillo hembra y
el tornillo de bloqueo.

Por esta razén, cuando el liquido refrigerante se aplica al dispositivo de indexacién de rotacién como se describio
anteriormente y llega a la abertura de cada orificio de tornillo hembra expuesto al exterior como se describio
anteriormente en el eje intermedio, el liquido refrigerante puede pasar a través del espacio entre el orificio de
tornillo hembra y el tornillo de bloqueo y posteriormente infiltrarse en el armazdn a través del orificio pasante en
comunicacién con el orificio de tornillo hembra. En este caso, el liquido refrigerante se mezcla con el aceite
lubricante almacenado para lubricar el mecanismo de transmision de accionamiento en el armazén, de modo que
se reduce el rendimiento de lubricacion del aceite lubricante.

Nétese que, para evitar la infiltracion del liquido refrigerante desde el espacio entre el orificio de tornillo hembra y
el tornillo de bloqueo, por ejemplo, también se considera una contramedida consistente en aplicar un sellador
liquido a una porcién de tornillo macho del tornillo de bloqueo. Sin embargo, dado que la aplicacion del sellador
es realizada manualmente por un operador, se podria producir una aplicacién irregular dependiendo del operador
y, por lo tanto, la contramedida careceria de certeza con respecto a la prevencién de la infiltracién del liquido
refrigerante.

Sumario

Por lo tanto, en vista de las situaciones anteriores, la presente invencion tiene como objeto proporcionar un
dispositivo de indexacién con una configuracién capaz de evitar la infiltracién del liquido refrigerante en un
armazén de manera més confiable.

La invencién se define en la reivindicacién 1.

El dispositivo de indexacién de la presente invencion se caracteriza porque un mecanismo de fijacién del eje
intermedio al armazén incluye:

un miembro de prensado cilindrico que tiene una superficie ahusada en una superficie periférica, que tiene
un orificio de insercion que penetra en la direccion de linea de eje en una posicién central, y provisto de tal
manera que la superficie ahusada esta orientada hacia una superficie inferior de la porcién céncava de
alojamiento y al menos una porcion de la superficie ahusada esta ubicada en la porciéon cdncava de
alojamiento;

bolas de acero dispuestas en cada orificio pasante y que tienen un diametro mayor que un espesor de la
pared periférica; y

un miembro de tornillo insertado en el orificio de insercién del miembro de prensado y atornillado en un
orificio de tornillo hembra abierto hacia la superficie inferior, y

en el que, hay un espacio entre el miembro de prensado y la superficie inferior en un estado en el que el
miembro de prensado esta alojado en la porcidn céncava de alojamiento y la bola de acero alojada en cada
orificio pasante esta en contacto con la superficie ahusada y una superficie periférica interna del orificio de
alojamiento.

De acuerdo con el dispositivo de indexacion de la presente invencién, en el mecanismo de fijacion que utiliza la
superficie ahusada y la bola de acero, para aplicar una fuerza de presion axial a la bola de acero, un mecanismo
(mecanismo de desplazamiento) para desplazar el miembro de prensado en contacto con la bola de acero sobre
la superficie ahusada en la direccion de linea de eje utiliza el miembro de tornillo insertado en el orificio de
insercién del miembro de prensado formado como se describié anteriormente y atornillado en el orificio de tornillo
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hembra del eje intermedio, no el mecanismo de tornillo entre el miembro de prensado y el eje intermedio como
en el dispositivo existente. Especificamente, el mecanismo de desplazamiento esta configurado de tal manera
que el miembro de tornillo configurado para ser desplazado en la direccion de linea de eje al ser apretado con
respecto al eje intermedio empuja el miembro de prensado junto con el desplazamiento, desplazando de ese
modo el miembro de prensado en la direccién de linea de eje.

Al configurar el mecanismo de desplazamiento de esta manera, el mecanismo de fijacién puede estar
configurado de tal manera que una superficie periférica externa del miembro de prensado se ponga en contacto
con una parte (miembro) alrededor del miembro de prensado sobre toda la circunferencia en el orificio de
alojamiento del armazdn. En el mecanismo de fijacién configurado de esta manera, es posible disponer un
miembro de sellado tal como una junta térica entre la superficie periférica externa del miembro de prensado y la
parte alrededor del miembro de prensado. Por lo tanto, de acuerdo con el dispositivo de indexaciéon de la
presente invencion en el que el mecanismo de fijacion (mecanismo de desplazamiento) esta configurado como
se describio anteriormente, cuando el miembro de sellado esta dispuesto adecuadamente de esta manera, se
puede evitar la infiltracion del liquido refrigerante en el armazén tanto como sea posible y, por lo tanto, se puede
evitar que se reduzca el rendimiento de lubricacion del aceite lubricante.

Breve descripcién de los dibujos

La Figura 1 es una vista esquematica que muestra la totalidad de una realizacién de un dispositivo de
indexacidn de acuerdo con la presente invencion.

La Figura 2 es una vista frontal en seccién transversal tomada a lo largo de una linea Il-ll en la Figura 1.

La Figura 3 es una vista frontal en seccion transversal parcial que muestra las partes principales de la
Figura 2.

La Figura 4 es una vista frontal en seccion transversal parcial que muestra las partes principales de la
Figura 3.

La Figura 5 es una vista frontal en seccién transversal parcial que muestra partes principales en otra
realizacién del dispositivo de indexacidon de acuerdo con la presente invencion.

Descripcion de las realizaciones

A continuacion, se describira una realizacién de un dispositivo de indexacidén al que se aplica la presente
invencidon con referencia a las Figuras 1 a 5. Nétese que la presente realizacién es un ejemplo en el que el
dispositivo de indexacién es un denominado dispositivo de mesa giratoria que tiene una mesa sobre la que se
coloca una pieza de trabajo y esta configurado para indexar una posicién angular de la mesa.

La Figura 1 muestra esquematicamente una apariencia de un dispositivo de mesa giratoria 1. El dispositivo de
mesa giratoria 1 incluye, como sus elementos constituyentes, un armazén 10 instalado en una superficie de
instalacion (no mostrada) de una maquina de trabajo, y una mesa 3 sobre la que se coloca una pieza de trabajo.
Nétese que, en el ejemplo mostrado, el dispositivo de mesa giratoria 1 es un denominado dispositivo de mesa
giratoria de tipo vertical instalado de manera que una superficie de colocacién de la mesa 3 sobre la que se
coloca una pieza de trabajo es perpendicular a la superficie de instalacion. El dispositivo de mesa giratoria 1 esta
configurado para utilizar un motor de accionamiento como fuente de accionamiento e indexar una posicién
angular de la mesa 3 haciendo girar la mesa 3 que sirve como objeto objetivo de accionamiento mediante el
motor de accionamiento.

En el dispositivo de mesa giratoria 1, el armazén 10 tiene, como cuerpo principal, una parte de armazoén principal
11, que ocupa la mayor parte del armazén 10, como se muestra en la Figura 2. Ademas, el dispositivo de mesa
giratoria 1 incluye un eje principal 2 que tiene un extremo al que se fija la mesa 3. El eje principal 2 esta
soportado de manera rotatoria con respecto al armazén 10 (parte de armazon principal 11) a través de un
cojinete (no mostrado), en un espacio de alojamiento formado en la parte de armazén principal 11 del armazén
10. La mesa 3 también esta fijada al eje principal 2 de tal manera que la superficie de colocacion esta expuesta a
una superficie ortogonal a ambas superficies laterales de |la parte de armazén principal 11.

Ademas, la parte de armazon principal 11 del armazdn 10 tiene un orificio de eje de tornillo sinfin 11a en el que
se aloja un eje de tornillo sinfin de un mecanismo de transmisién de accionamiento descrito mas adelante. El
orificio de eje de tornillo sinfin 11a esta formado para penetrar la parte de armazdn principal 11 de manera que
se comunique con el espacio de alojamiento y esta abierto hacia ambas superficies laterales de la parte de
armazon principal 11.

Ademas, el armazén 10 incluye una parte de armazén auxiliar 12 a la que se fija el motor de accionamiento 4 que
sirve como fuente de accionamiento. La parte de armazoén auxiliar 12 tiene una forma sustancialmente
rectangular de paralelepipedo y un espacio (espacio interno) 12a formado en la misma, y esta configurada por
una porcidén de pared periférica 12b compuesta principalmente por cuatro paredes periféricas de modo que el
espacio interno 12a se abre hacia arriba y hacia abajo, y una porcidon de cubierta en forma de placa 12¢
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combinada con la porcidn de pared periférica 12b de modo de cerrar la abertura superior de la porcion de pared
periférica 12b.

El motor de accionamiento 4 esta fijado a una superficie exterior de una (pared de fijacion) de las paredes
periféricas de la porcion de pared periférica 12b de la parte de armazoén auxiliar 12 con un eje de salida 4a
orientado hacia la parte de armazdn auxiliar 12. Notese que la pared de fijacién de la porcion de pared periférica
12b esta formada con un orificio pasante que penetra a través de la pared de fijacién de modo que se pueda fijar
el motor de accionamiento 4. De este modo, en un estado en el que el motor de accionamiento 4 esta fijado a la
pared de fijacidon de la porcién de pared periférica 12b, el eje de salida 4a penetra en la pared de fijacidon y su
porcién extrema se encuentra en el espacio interno 12a de la parte de armazon auxiliar 12.

Ademas, la parte de armazén auxiliar 12 esta unida a una superficie superior (una superficie opuesta a una
superficie que esta instalada en la maquina de trabajo) de la parte de armazén principal 11 de tal manera que
una posicion de una superficie exterior de una pared periférica paralela a la pared de unién con respecto a una
direccién de anchura del armazdén 10 (direccién de penetracién del orificio de eje de tornillo sinfin 11a) coincide
con una posicidon de la superficie lateral en un lado de la parte de armazén principal 11. Notese que una porcidn
en la superficie superior de la parte de armazoén principal 11 a la que esta unida la parte de armazén auxiliar 12
esta formada para sobresalir hacia arriba. Ademas, una porcién saliente (protuberancia) 11c de la parte de
armazon principal 11 esta configurada para tener en su interior un espacio (espacio de comunicacion) 11d que se
comunica con el orificio de eje de tornillo sinfin 11a, y para tener una abertura en un lado de la superficie superior
de modo que el espacio de comunicacién 11d se abre hacia arriba. De este modo, en un estado en el que la
parte de armazon auxiliar 12 esta unida a la parte de armazén principal 11 (protuberancia 11c), el orificio de eje
de tornillo sinfin 11a en la parte de armazon principal 11 y el espacio interno 12a en la parte de armazon auxiliar
12 se comunican entre si a través del espacio de comunicacién 11d de la protuberancia 11c.

Ademas, el dispositivo de mesa giratoria 1 incluye un mecanismo de transmisién de accionamiento 30 para
transmitir el accionamiento del motor de accionamiento 4 al eje principal 2. El mecanismo de transmision de
accionamiento 30 incluye un mecanismo de engranaje de tornillo sinfin 20 configurado por una rueda de tornillo
sinfin 21 unida al eje principal 2 y un eje de tornillo sinfin 22 engranado con la rueda de tornillo sinfin 21.

En cuanto al mecanismo de engranaje de tornillo sinfin 20, la rueda de tornillo sinfin 21 estéa unida al eje principal
2 de manera que no sea relativamente giratoria en una posicién que se superponga al orificio de eje de tornillo
sinfin 11a con respecto a una direccién de linea de eje del eje principal 2, dentro del espacio de alojamiento en el
armazon 10 (parte de armazon principal 11). Ademas, el eje de tornillo sinfin 22 incluye un tornillo sinfin 22a
engranado con la rueda de tornillo sinfin 21. El eje de tornillo sinfin 22 esta soportado de manera giratoria con
respecto a la parte de armazoén principal 11 (orificio de eje de tornillo sinfin 11a) en ambos lados del tornillo sinfin
22a por cojinetes 23 y 24 en el orificio de eje de tornillo sinfin 11a de la parte de armazoén principal 11. Ademas,
el eje de tornillo sinfin 22 esta engranado con la rueda de tornillo sinfin 21 en el tornillo sinfin 22a.

Ademas, el mecanismo de transmision de accionamiento 30 incluye un tren de engranajes 31 configurado por
una combinacién de una pluralidad de engranajes, y esta configurado para conectar el eje de tornillo sinfin 22 al
eje de salida 4a del motor de accionamiento 4 a través del tren de engranajes 31. El tren de engranajes 31
incluye un primer engranaje 32 unido a la porcién extrema del eje de salida 4a del motor de accionamiento 4, y
un segundo engranaje 33 unido a una porcién de eje 22b en un lado extremo (el lado de superficie lateral en un
lado con respecto al cojinete 23) con respecto al tornillo sinfin 22a del eje de tornillo sinfin 22.

Ademas, el tren de engranajes 31 incluye un engranaje intermedio 34 para transmitir la rotacion del primer
engranaje 32 al segundo engranaje 33. El engranaje intermedio 34 esta configurado para conectar el primer
engranaje 32 y el segundo engranaje 33 entre si. Notese que, en la presente realizacion, el engranaje intermedio
34 es un denominado engranaje de dos etapas configurado mediante la combinacién de dos engranajes con
diferentes numeros de dientes. Ademas, en el engranaje intermedio 34, uno de los dos engranajes esta
conectado al primer engranaje 32, y el otro esta conectado al segundo engranaje 33. El engranaje intermedio 34
estéd soportado por un eje intermedio 35 dispuesto en el espacio de comunicacién 11d en una forma de estar
puenteado en ambas paredes laterales 11¢c1y 11c2 de la protuberancia 11c de la parte de armazdn principal 11.

En cuanto al eje intermedio 35 configurado para soportar el engranaje intermedio 34, la protuberancia 11c de la
parte de armazdn principal 11 sobre la que se apoya el eje intermedio 35 esta formada con un orificio pasante
11b que sirve como orificio de alojamiento en la pared lateral 11¢1 en un lado exterior (el lado de superficie
lateral en un lado de la parte de armazdn principal 11) de ambas paredes laterales 11¢1y 11¢2. De ese modo, el
eje intermedio 35 se puede insertar en la protuberancia 11c desde el lado del orificio de alojamiento 11b.
Ademas, un diametro interior del orificio de alojamiento 11b es sustancialmente el mismo que un diametro
exterior de una porcidon extrema 35a, que es una porcidon en un lado extremo del eje intermedio 35. El eje
intermedio 35 se apoya en la pared lateral exterior 11c1 de la protuberancia 11¢c en una porcién extrema 35a en
un estado de ser insertado en el orificio de alojamiento 11b.
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Ademas, la pared lateral 11c2 (pared lateral orientada hacia la pared lateral exterior 11¢1) en un lado interior de
la protuberancia 11c esta formada con una ranura circular abierta en una superficie periférica interna de la
misma. La ranura circular esta formada de manera que un centro de la misma coincide con un centro del orificio
de alojamiento 11b visto en la direccién de anchura y un diametro interior de la misma es sustancialmente el
mismo que el diametro interior del orificio de alojamiento 11b. El eje intermedio 35 esta soportado en la pared
lateral interior 11¢2 de la protuberancia 11c¢ en el otro lado extremo en una forma de ser insertado en la ranura
circular. Notese que el eje intermedio 35 esta formado de manera que una porcion extrema 35a insertada en el
orificio de alojamiento 11b es una porcion de diametro grande que tiene un diametro exterior mayor que otras
porciones. Es decir, en el eje intermedio 35, un diametro exterior de una porcién extrema 35a es mayor que un
diametro exterior de la porcion en el otro lado extremo. Ademas, un casquillo 36 esta fijado a la ranura circular de
manera ajustada, y el eje intermedio 35 esta soportado en el otro lado extremo de manera que se inserta en el
casquillo 36.

Cabe sefialar que el eje intermedio 35 se hace no giratorio con respecto a la protuberancia 11¢c mediante un
mecanismo de fijacidon descrito mas adelante mientras se sostiene de esta manera. El engranaje intermedio 34
se sostiene de manera giratoria con respecto al eje intermedio 35 mediante un cojinete.

En el dispositivo de mesa giratoria 1 configurado como se ha descrito anteriormente, en la presente invencién, el
mecanismo de fijacién para fijar el eje intermedio 35 al armazén 10 incluye: un miembro de prensado que tiene
una superficie ahusada y alojado en una porciéon céncava de alojamiento formada en una porcién extrema 35a
del eje intermedio 35; un miembro de tornillo insertado en un orificio de insercién del miembro de prensado y
atornillado en un orificio de tornillo hembra del eje intermedio 35; y una bola de acero dispuesta en el orificio
pasante formado en el eje intermedio 35 y montada entre la superficie ahusada del miembro de prensado y una
superficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b. Ademas, la presente realizacién es un ejemplo en el
que toda la superficie ahusada del miembro de prensado esta ubicada en la porcion céncava de alojamiento, vy el
miembro de prensado esta dispuesto de manera que se deslice con respecto a la superficie periférica interna de
la porcién céncava de alojamiento. La configuracién del dispositivo de mesa giratoria 1 que incluye un
mecanismo de fijacion de este tipo se describira en detalle con referencia a las Figuras 3y 4.

En primer lugar, en cuanto al eje intermedio 35, una porcion extrema 35a del gje intermedio 35 esta formada con
una porcién céncava de alojamiento 35¢, que es una porcion céncava abierta hacia una cara extrema en un lado
extremo. Ademas, la porcién céncava de alojamiento 35¢ es circular como se ve en la direccion de linea de eje
del eje intermedio 35, y esta formada de manera que un centro coincide con un centro de eje (un centro de un
borde periférico exterior de una porcién extrema 35a) del eje intermedio 35. Es decir, una porcién extrema 35a
del eje intermedio 35 esta configurada para tener un espacio abierto hacia un exterior dentro de una pared
periférica 35d alrededor de la porcién cdncava de alojamiento 35c. Ademas, el eje intermedio 35 esta formado
con tres orificios pasantes 35e (solo se muestra uno visible en una seccion transversal en el dibujo) que penetran
radialmente a través de la pared periférica 35d alrededor de la porcidon concava de alojamiento 35c¢. Los tres
orificios pasantes 35e estan formados a intervalos iguales en una direccion circunferencial de la pared periférica
35d.

Ademas, en cuanto a cada componente del mecanismo de fijacion 40, el miembro de prensado 42 es un
miembro formado principalmente en forma cilindrica. Sin embargo, un lado extremo de una superficie periférica
del miembro de prensado 42 esta formado para ser una superficie ahusada 42a1. De esta manera, el miembro
de prensado 42 esta configurado por una porcién ahusada 42a, en la que una superficie periférica en un lado
extremo del miembro de prensado esta formada como una superficie ahusada 42a1, y una porcidn cilindrica 42b,
que es una porcién en el otro lado extremo con respecto a la porcidon ahusada 42a. Ademas, un diametro exterior
de la porcion cilindrica 42b es sustancialmente el mismo que el diametro interior de la porcidon céncava de
alojamiento 35c¢ del eje intermedio 35.

Nétese que, en la presente realizacion, el miembro de prensado 42 esta formado de modo que su dimensién en
la direccion de linea de eje es sustancialmente la misma que una dimensién de profundidad de la porcién
cdncava de alojamiento 35c¢ del eje intermedio 35. Ademas, el miembro de prensado 42 esta configurado de
modo que una dimensién de la porcion ahusada 42a y una dimensiéon de la porcidn cilindrica 42b son
sustancialmente las mismas en la direccién de linea de eje, es decir, un lado extremo con respecto a una
posicion central sustancial es la porcion ahusada 42ay el otro lado extremo es la porcién cilindrica 42b.

Ademas, el miembro de prensado 42 esta formado con un orificio de insercion 42c que penetra a través del
miembro de prensado 42 en la direccién de linea de eje. El orificio de insercién 42c esta formado de tal manera
que un centro del mismo coincide con el centro de eje del miembro de prensado 42 (porcidn cilindrica 42b) como
se ve en la direccion de linea de eje del miembro de prensado 42. Sin embargo, el orificio de insercion 42¢ esta
formado de tal manera que un diametro interior del mismo cambia en una posicion sustancialmente intermedia en
la direccién de linea de eje del miembro de prensado 42, y un diametro interior en un lado extremo (lado de la
porcion ahusada 42a) es menor que un diametro interior en el otro lado extremo (lado de la porcién cilindrica
42b). Es decir, el orificio de insercién 42c¢ esta formado para tener una porcién escalonada que incluye una cara
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extrema 42d orientada hacia el otro lado extremo.

En cada orificio pasante 35e del eje intermedio 35 se dispone una bola de acero 41 que es un cuerpo esférico.
Nétese que la porcién céncava de alojamiento 35¢ esta formada de tal manera que el espesor de la pared
periférica 35d alrededor de la porcidon concava de alojamiento 35c en la que se forma el orificio pasante 35e es
ligeramente menor que el diametro de la bola de acero 41. En otras palabras, el diametro de la bola de acero 41
es ligeramente mayor que el espesor de la pared periférica 35d. Ademas, el orificio pasante 35e esta formado de
modo que su diametro interior sea sustancialmente el mismo que el diametro de la bola de acero 41. Por lo tanto,
en un estado en el que las bolas de acero 41 estan dispuestas (alojadas) en los respectivos orificios pasantes
35e del eje intermedio 35 insertado en el orificio de alojamiento 11b en una porcién extrema 35a, las bolas de
acero 41 estan cada una en contacto con la superficie periférica interna del orificio pasante 35e y la superficie
periférica interna del orificio de alojamiento 11b y una porcidn de la bola de acero 41 sobresale hacia dentro
desde la superficie periférica interna de |la pared periférica 35d.

Ademas, en el mecanismo de fijacion 40, el miembro de prensado 42 esta alojado de forma que se inserta en la
porcion cdncava de alojamiento 35c del eje intermedio 35 en una direccidon en la que la direccion de linea de eje
del miembro de prensado coincide con la direccién de linea de eje del eje intermedio 35y la porcion ahusada 42a
se convierte en el lado de la superficie inferior 35g de la porcién céncava de alojamiento 35c con respecto a la
porcion cilindrica 42b. De ese modo, el miembro de prensado 42 entra en contacto con la bola de acero 41, que
sobresale de la superficie periférica interna de la pared periférica 35d como se ha descrito anteriormente, en la
superficie ahusada 42a1 de la porcién ahusada 42a. En otras palabras, en un estado en el que el miembro de
prensado 42 esta alojado en la porcién céncava de alojamiento 35¢ de esta manera, la bola de acero 41 queda
intercalada entre la superficie ahusada 42a1 de la porcién ahusada 42a del miembro de prensado 42 y la
superficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b.

Nétese que, como se ha descrito anteriormente, en la presente realizacion, el mecanismo de fijacion 40 esta
configurado de modo que el miembro de prensado 42 (porcién cilindrica 42b) se desliza con respecto a la
superficie periférica interna de la porcién concava de alojamiento 35¢ en un estado en el que el miembro de
prensado 42 esta alojado en la porcién concava de alojamiento 35c. Por este motivo, con respecto a la direccidon
de linea de eje del eje intermedio 35, la posicién de la bola de acero 41 en una porcién extrema 35a, es decir, la
posicion en la que se forma el orificio pasante 35e en el que se aloja la bola de acero 41, esta préxima a (cerca
de) la superficie inferior 359 de la porcién céncava de alojamiento 35c. Ademas, como se describio
anteriormente, el diametro interior del orificio pasante 35e es sustancialmente el mismo que el didametro de la
bola de acero 41, pero la dimensién (dimensién de profundidad de la porcion cdncava de alojamiento 35c¢), en la
direccion de linea de eje del eje intermedio 35, de la pared periférica 35d en la que esta formado el orificio
pasante 35e es aproximadamente la mitad de una porcién extrema 35a con respecto a la dimensioén en la
direccion de linea de eje del eje intermedio 35.

Ademas, la porcién ahusada 42a del miembro de prensado 42 esta formada de manera que un angulo de la
superficie ahusada 42a1 es tal que existe un espacio 44 entre una cara extrema 42e en un lado extremo del
miembro de prensado 42 y la superficie inferior 35g de la porcién céncava de alojamiento 35c en el estado
(estado alojado) en el que, como se describié anteriormente, el miembro de prensado 42 esta alojado en la
porcion concava de alojamiento 35c y la bola de acero 41 esta en contacto con la superficie ahusada 42a1 vy la
superficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b.

Especificamente, en el caso en el que se especifica el diametro de la bola de acero 41 y se especifica la
disposicion de la bola de acero 41 (la posicion del orificio pasante 35e) en la porcién cdncava de alojamiento 35¢
en la direccidn de linea de eje del eje intermedio 35, una posicién, en la superficie ahusada 42a1, de un punto de
contacto P entre la superficie ahusada 42a1 de la porcién ahusada 42a del miembro de prensado 42 y la bola de
acero 41 y una distancia A desde el punto de contacto P hasta la superficie inferior 35g de la porcidn céncava de
alojamiento 35¢, con respecto a la direccion de linea de eje del eje intermedio 35, corresponden a un angulo de
la superficie ahusada 42a1, mas especificamente, un angulo (angulo de ahusamiento) 6 de la superficie ahusada
42a1 con respecto a la linea de eje del miembro de prensado 42 (Figura 4). Ademas, una distancia B desde el
punto de contacto P hasta la cara extrema 42e en un lado extremo del miembro de prensado 42 corresponde a la
posicién del punto de contacto P en la superficie ahusada 42a1. Como referencia, a medida que aumenta el
angulo de ahusamiento 6, aumentan las distancias Ay B, y a medida que disminuye el angulo de ahusamiento 6,
disminuyen las distancias A y B. Sin embargo, cuando se cambia el angulo de ahusamiento 6, el cambio en las
distancias Ay B con respecto al cambio es mayor en la distancia B.

Ademas, en cuanto al angulo de ahusamiento 6, cuando se aplica una fuerza de presién al miembro de prensado
42 en la direccidén de linea de eje, la fuerza de presidén también actla sobre la bola de acero 41, y una fuerza
radial también actla sobre la bola de acero 41 mediante una accidn de la superficie ahusada 42a1. Ademas, la
fuerza radial aumenta a medida que disminuye el angulo de ahusamiento 6.

Por lo tanto, el angulo de ahusamiento © de la porcion ahusada 42a del miembro de prensado 42 es un angulo
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en el que, cuando se aplica una fuerza de presion predeterminada al miembro de prensado 42, la fuerza radial
que actla sobre la bola de acero 41 se convierte en un grado de fuerza deseado. Al mismo tiempo, el angulo de
ahusamiento 6 es un angulo en el que la distancia A es mayor que la distancia B, es decir, el espacio 44 existe
entre la cara extrema 42e en un lado extremo del miembro de prensado 42 y la supefficie inferior 359 de la
porcion cdncava de alojamiento 35c¢ en el estado en el que la porcién ahusada 42a esta en contacto con la bola
de acero 41.

Ademas, el mecanismo de fijacion 40 esta provisto de un miembro de tornillo 43 para aplicar una fuerza para
desplazar el miembro de prensado 42 en el estado alojado hacia la superficie inferior 35g de la porcion cdncava
de alojamiento 35c. Como se describié anteriormente, el miembro de tornillo 43 esta provisto en una forma que
se inserta en el orificio de insercion 42¢ del miembro de prensado 42 en el estado alojado y se atornilla en el eje
intermedio 35. Por lo tanto, el eje intermedio 35 esta formado con un orificio de tornillo hembra 35f formado de
manera que se abre a la superficie inferior 35g de la porcidn cdncava de alojamiento 35¢ y un centro del mismo
coincide con el centro del orificio de insercidn 42¢ del miembro de prensado 42 en el estado alojado como se ve
en la direccion de linea de eje del eje intermedio 35. El miembro de tornillo 43 se atornilla en el orificio de tornillo
hembra 35f.

El miembro de tornillo 43 es un miembro de tornillo tal como un perno que tiene una porcion de cabeza. Ademas,
en el orificio de insercidn 42¢ del miembro de prensado 42 a través del cual se inserta el miembro de tornillo 43,
un diametro interior en un lado extremo (el lado de la porcion ahusada 42a) es menor que un tamafio (diametro
exterior) de la porcion de cabeza. Ademas, un diametro interior en el otro lado extremo (lado de la porcién
cilindrica 42b) del orificio de insercion 42c es mayor que el tamafio de la porcién de cabeza. Por lo tanto, en el
estado en el que el miembro de tornillo 43 se inserta en el orificio de insercidon 42c como se describio
anteriormente, el miembro de tornillo 43 esta en un estado en el que la porcion de cabeza puede entrar en
contacto con la cara extrema 42d en el orificio de insercion 42c¢ del miembro de prensado 42. EI miembro de
tornillo 43 se atornilla en el orificio de tornillo hembra 35f del eje intermedio 35, de modo que la porcidn de
cabeza entra en contacto con la superficie extrema 42d. Nétese que el orificio de tornillo hembra 35f esta
formado para tener una dimension de profundidad tal que el miembro de tornillo 43 se puede atornillar aun mas
desde el estado en el que la porcidn de cabeza del miembro de tornillo 43 esta en contacto con la cara extrema
42d.

Ademas, un miembro de sellado 51 estda montado entre la porcién de cabeza del miembro de tornillo 43 y la cara
extrema 42d del miembro de prensado 42. Ademas, los miembros de sellado 52 y 53, como las juntas téricas,
estdn montados cada uno entre la superficie periférica externa de la porcidon cilindrica 42b del miembro de
prensado 42 y la superficie periférica interna de la pared periférica 35d del eje intermedio 35 y entre la superficie
periférica externa de la pared periférica 35d y la superficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b. En
este caso, el miembro de sellado 53 montado entre la superficie periférica externa de la pared periférica 35d y la
superficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b esta dispuesto en un lado mas exterior (un lado
opuesto al lado de la superficie inferior 35g de la porcién concava de alojamiento 35¢) que la posicién del orificio
pasante 35e con respecto a la direccién de linea de eje del eje intermedio 35.

En el dispositivo de mesa giratoria 1 configurado como se ha descrito anteriormente, cuando el miembro de
tornillo 43 se gira en una direccién de apriete adicional en un estado en el que la porcién de cabeza del miembro
de tornillo 43 esta en contacto con la cara extrema 42d del miembro de prensado 42 en el estado alojado, se
genera una accion de desplazamiento del miembro de tornillo 43 hacia el lado de la superficie inferior 35g de la
porcion concava de alojamiento 35c del eje intermedio 35. Por consiguiente, al miembro de prensado 42 en
contacto con la porcion de cabeza del miembro de tornillo 43 se le aplica una fuerza (fuerza de presién) dirigida
desde la porcién de cabeza hacia la superficie inferior 35g de la porcién concava de alojamiento 35c. De ese
modo, la fuerza de presion actla sobre la bola de acero 41 montada y encajada entre |la superficie ahusada 42a1
del miembro de prensado 42 y la supefficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b.

Cuando el miembro de prensado 42 esta en un estado de aplicar la fuerza de presion a la bola de acero 41, una
fuerza radial dirigida hacia el lado de la superficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b actla sobre la
bola de acero 41 por la accién de la superficie ahusada 42a1 y, por lo tanto, la bola de acero 41 se presiona
contra la superficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b. Como resultado, la bola de acero 41 se fija a
la superficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b de la parte de armazén principal 11 por una fuerza
de friccion correspondiente a la fuerza de presién. Como resultado de que la bola de acero 41 se fija a la
superficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b de la parte de armazén principal 11 (armazén 10), el
eje intermedio 35 esta en un estado de fijacion al armazoén 10 a través del miembro de prensado 42 y el miembro
de tornillo 43.

En el mecanismo de fijacién 40 para fijar el gje intermedio 35 al armazén 10, como se ha descrito anteriormente,
el miembro de prensado 42 esta destinado a ser desplazado (se le aplica una fuerza de desplazamiento) hacia el
lado de la superficie inferior 35g de la porcion céncava de alojamiento 35¢c, de modo que la fuerza de presion
actla sobre la bola de acero 41. En el mecanismo de fijacién 40, el mecanismo para desplazar el miembro de
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prensado 42 no es un mecanismo en el que la accion de tornillo para el desplazamiento se genera directamente
sobre el miembro de prensado atornillando el miembro de prensado en el eje intermedio, como en la técnica
relacionada, sino que es un mecanismo en el que el miembro de tornillo 43 dispuesto con respecto al miembro
de prensado 42, como se ha descrito anteriormente, se atornilla en el eje intermedio 35 y la accién de tornillo
para el desplazamiento actua indirectamente sobre el miembro de prensado 42 a través del miembro de tornillo
43.

De este modo, en el mecanismo de fijacién 40, el miembro de prensado 42 y el eje intermedio 35 pueden estar
configurados de tal manera que la superficie periférica externa de la porcion cilindrica 42b y la superficie
periférica interna de la porcién concava de alojamiento 35c tengan una forma plana y estén en contacto entre si
en las superficies planas. De acuerdo con esta configuracién, es posible disponer un miembro de sellado, tal
como una junta térica, entre la superficie periférica externa de la porcién cilindrica 42b y la superficie periférica
interna de la porcién concava de alojamiento 35c. Por lo tanto, en el mecanismo de fijaciéon 40, el miembro de
sellado 52 estad dispuesto entre el miembro de prensado 42 y el eje intermedio 35, como se describié
anteriormente, de modo que incluso cuando el liquido refrigerante aplicado al dispositivo de mesa giratoria 1
alcanza una porcion entre el miembro de prensado 42 y el eje intermedio 35, el miembro de sellado 52 evita que
el liquido refrigerante se infiltre en el armazon 10 entre el miembro de prensado 42 y el eje intermedio 35.

Ademas, en el mecanismo de fijacién 40, el miembro de tornillo 43 que funciona como se ha descrito
anteriormente se proporciona en forma de insercion en el orificio de insercion 42c para el miembro de prensado
42, pero se proporciona para estar en contacto con la cara extrema 42d ortogonal a la direccién de insercién en
la porcidn de cabeza. Por consiguiente, la configuracién permite disponer un miembro de sellado entre el
miembro de tornillo 43 y el miembro de prensado 42. En el mecanismo de fijacion 40, el miembro de sellado 51
también se proporciona entre la porcion de cabeza del miembro de tornillo 43 y la cara extrema 42d del miembro
de prensado 42, como se ha descrito anteriormente. De este modo, también entre el miembro de tornillo 43 y el
miembro de prensado 42, el miembro de sellado 51 evita que el liquido refrigerante se infiltre en el armazdn 10.
De acuerdo con el mecanismo de fijacion 40 configurado como se describié anteriormente, los miembros de
sellado estan dispuestos apropiadamente como se describid anteriormente y se evita la infiltracion del liquido
refrigerante en el armazén 10, de modo que es posible prevenir el problema de que el rendimiento de lubricacion
del aceite lubricante almacenado en el armazéon 10 se reduzca, tanto como sea posible.

En la descripcidn anterior, se ha descrito una realizacion (en lo sucesivo denominada "realizacién anterior") del
dispositivo de indexacion al que se aplica la presente invencién. Sin embargo, la presente invencién no esta
limitada a la realizacion anterior, y también puede ser implementada por medio de otras realizaciones
(realizaciones modificadas) tal como se describe a continuacion.

(1) En cuanto al mecanismo de fijacién, el mecanismo de fijacion 40 de la realizacién anterior esta
configurado de tal manera que el diametro exterior de la porcidn cilindrica 42b del miembro de prensado 42
esta formado sustancialmente igual que el diametro interior de la porcidn concava de alojamiento 35c¢ del
eje intermedio 35 y el miembro de prensado 42 se inserta en la porcidon céncava de alojamiento 35¢ en la
porcién cilindrica 42b, y por lo tanto, el miembro de prensado 42 se desliza con respecto al eje intermedio
35 en la direccidn de linea de eje. Sin embargo, en la presente invencién, el mecanismo de fijacion no esta
limitado a la configuraciéon en la que el deslizamiento del miembro de prensado esta guiado por el eje
intermedio, como se describid anteriormente, y puede estar configurado de tal manera que el deslizamiento
del miembro de prensado esta guiado por una porcién (por ejemplo, una superficie periférica interna del
orificio de alojamiento) en el lado de armazdn ubicado fuera del eje intermedio.

En concreto, como se muestra en la Figura 5, por ejemplo, en una configuracion en la que el eje intermedio 35y
el miembro de tornillo 43 son los mismos que en la realizacidn anterior, se forma un miembro de prensado 62 de
modo que un diametro exterior de una porcién cilindrica 62b sea sustancialmente el mismo que el diametro
interior del orificio de alojamiento 11b del armazédn 10. El mecanismo de fijacién esta configurado de modo que el
miembro de prensado 62 se proporciona de tal forma que una porcién ahusada 62a se inserta en la porcién
céncava de alojamiento 35c¢ del eje intermedio 35 y la porcidn cilindrica 62b se inserta en el orificio de
alojamiento 11b del armazén 10. Por consiguiente, en esta configuracién, el deslizamiento del miembro de
prensado 62 se guia en la porcidn cilindrica 62b sobre la superficie periférica interna del orificio de alojamiento
11b formado en el armazon 10 (parte de armazdn principal 11).

Nétese que, en esta configuracién, la porcion ahusada 62a estéa formada para tener una dimensién tal que, en un
estado en el que el miembro de prensado 62 (porcién ahusada 62a) esta en contacto con la bola de acero 41, la
porcién ahusada existe en una forma de sobresalir més hacia afuera que el eje intermedio 35 (porcidén céncava
de alojamiento 35c¢) con respecto a la direccién de linea de eje del miembro de prensado 62, es decir, existe un
espacio entre una cara extrema en un lado extremo (lado de la porcion ahusada 62a) de la porcién cilindrica 62 y
una cara extrema (extremo de punta de la pared periférica 35d) en un lado extremo del eje intermedio 35. Por
consiguiente, en el mecanismo de fijacién, toda la superficie ahusada 62a1 de los miembros de prensado 62 no
esta ubicada dentro de la porcidn céncava de alojamiento 35¢, como en la realizacién anterior, sino que una
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parte de la misma estéa ubicada dentro de la porcién céncava de alojamiento 35c. Notese que, en el mecanismo
de fijacidn configurado de esta manera, con el fin de evitar la infiltracion del refrigerante en el armazén 10, se
coloca un miembro de sellado tal como una junta térica entre la superficie periférica externa de la porcion
cilindrica 62b del miembro de prensado 62 y |la superficie periférica interna del orificio de alojamiento 11b.

Ademas, en cuanto al miembro de prensado, en la realizacién anterior, el miembro de prensado 42 esta
configurado Unicamente por la porcion ahusada 42a, que es una porcién de la superficie ahusada 42a1 en
contacto con la bola de acero 41, y la porcidn cilindrica 42b, que es una porcion que se desliza con respecto al
eje intermedio 35. Sin embargo, en la presente invencién, el miembro de prensado no esta limitado a la
configuracion en la que consiste Unicamente en la porcién ahusada y la porcion cilindrica de esta manera, y
también puede estar configurado para tener, ademas de la porcion ahusada y la porcién cilindrica, por ejemplo,
una porcién en forma de cilindro que es continua en un lado opuesto de la porcién cilindrica a la porcidon
ahusada.

Ademas, en la realizacién anterior, el orificio de inserciéon 42c del miembro de prensado 42 esta formado como
un orificio cuyo diametro interior en un lado extremo es menor que la porcién de cabeza del miembro de tornillo
43 y el diametro interior en el otro lado extremo es mayor que la porcién de cabeza del miembro de tornillo 43, y
la porcidn de cabeza del miembro de tornillo 43 se inserta en la porcién en el otro lado extremo. Sin embargo, en
el mecanismo de fijacion de la presente invencion, el orificio de insercién del miembro de prensado no esta
limitado a la configuracién en la que el diametro interior en el otro lado extremo esta formado grande como tal, y
también se puede formar como un orificio cuyo diametro interior es uniforme en toda su extensién y es menor
que la porcidn de cabeza del miembro de tornillo. Notese que, en este caso, en el mecanismo de fijacién, la
porcién de cabeza del miembro de tornillo esta en contacto con la cara extrema en el otro lado extremo del
miembro de prensado (aplica la fuerza de presion a la cara extrema en el otro lado extremo) en un estado en el
que el miembro de tornillo esta atornillado en el eje intermedio 35.

Ademas, en cuanto al mecanismo de fijacién, en la realizacién anterior, el mecanismo de fijacién 40 tiene una
configuracion tal que el eje intermedio 35 tiene tres orificios pasantes 35e y las tres bolas de acero 41 estan
dispuestas cada una en cada uno de los tres orificios pasantes 35e. Sin embargo, en el mecanismo de fijacion de
la presente invencidn, el numero de bolas de acero puede ser dos 0 mas, y €l niumero no esta particularmente
limitado. Ademas, el numero de orificios pasantes no esta limitado al mismo numero que el nimero de bolas de
acero, y puede ser igual o mayor que el niumero de bolas de acero. Es decir, la presente invencién no esta
limitada a la configuracién en la que las bolas de acero estan dispuestas en todos los orificios pasantes. Por
ejemplo, se pueden formar n (n = 3) orificios pasantes y las bolas de acero se pueden disponer en los orificios
pasantes seleccionados apropiadamente cuyo nimero sea menor que n.

(2) En cuanto al mecanismo de transmisién de accionamiento, en la realizacidén anterior, el mecanismo de
transmision de accionamiento 30 esta configurado de tal manera que el engranaje intermedio 34 es un
denominado engranaje de dos etapas formado mediante la combinacién de dos engranajes. Sin embargo,
en la presente invencidn, el mecanismo de transmisiéon de accionamiento puede estar configurado de tal
manera que cuando no es necesario cambiar una relaciéon de reduccion mediante el engranaje intermedio,
el engranaje intermedio no es el engranaje de dos etapas como en la realizacién anterior, sino un
denominado engranaje de una etapa (engranaje inactivo) que tiene un engranaje.

Ademas, en la realizacion anterior, el mecanismo de transmisién de accionamiento 30 esta configurado de
manera que solo se proporciona un conjunto del engranaje intermedio 34 y el eje intermedio 35 configurado para
soportar el engranaje intermedio 34. Es decir, el mecanismo de transmisién de accionamiento 30 esta
configurado de manera que el primer engranaje 32 y el segundo engranaje 33 estan conectados directamente
entre si a través de un engranaje intermedio 34. Nétese que, con respecto al dispositivo de indexacion que es el
preambulo de la presente invencién, también hay un dispositivo de indexacion configurado de manera que el
primer engranaje y el segundo engranaje a los que se hace referencia en la presente invencion estan conectados
entre si a través de dos 0 méas engranajes intermedios. La presente invencidon también se puede aplicar a un
dispositivo de indexacion (mecanismo de transmisién de accionamiento) que tiene dichos dos 0 mas engranajes
intermedios y un eje intermedio configurado para soportar cada engranaje intermedio.

Ademas, en cuanto al eje intermedio configurado para soportar el engranaje intermedio, en la realizacion
anterior, el eje intermedio 35 esta formado de modo que el diametro exterior de una porcién extrema 35a
insertada en el orificio de alojamiento 11b sea mayor que los diametros exteriores de las otras porciones. Sin
embargo, en el dispositivo de indexacidn que constituye el preambulo de la presente invencidn, el eje intermedio
no esta limitado a dicha forma vy, por ejemplo, se puede formar de modo que el diametro exterior sea uniforme en
toda su extension.

Ademas, en la realizacién anterior, el mecanismo de transmisién de accionamiento 30 adopta el denominado

mecanismo de engranaje de tornillo sinfin 20 configurado por la rueda de tornillo sinfin 21 unida al eje principal 2
y el eje de tornillo sinfin 22 que tiene el tornillo sinfin 22a engranado con la rueda de tornillo sinfin 21. Sin
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embargo, en el dispositivo de indexacién que es el preambulo de la presente invencién, el mecanismo de
transmisién de accionamiento no se limita a emplear dicho mecanismo de engranaje de tornillo sinfin. Por
ejemplo, como mecanismo de transmisién de accionamiento, se puede adoptar un mecanismo de leva de
engranaje de rodillos que incluye un engranaje de rodillos en el que una pluralidad de rodillos estan dispuestos
en una direccién circunferencial y un eje de leva de rodillos que tiene una ranura de leva en espiral engranada
con el engranaje de rodillos. Alternativamente, como mecanismo de transmisién de accionamiento, también se
puede adoptar un denominado mecanismo de accionamiento de bolas (desacelerador de bolas) configurado de
modo que una rueda de tornillo sinfin y un eje de tornillo sinfin se engranen indirectamente entre si a través de
una bola que sirve como elemento de enganche.

(3) En cuanto al dispositivo de indexacién al que se aplica la presente invencidn, en los ejemplos descritos
anteriormente, la presente invencién se aplica a un denominado dispositivo de mesa giratoria que tiene una
mesa sobre la que se coloca una pieza de trabajo y esta configurado para indexar la posicién angular de la
mesa. Sin embargo, el dispositivo de indexacién al que se aplica la presente invencién no se limita a dicho
dispositivo de mesa giratoria. Por ejemplo, también son posibles otros dispositivos de indexacion tales
como un cabezal de fresado (cabezal de husillo) que tiene un husillo principal que sirve como objetivo de
accionamiento soportado por un eje de soporte correspondiente al eje principal, y configurado para indexar
una posicion angular del husillo principal alrededor de un eje del eje de soporte.
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Lista de signhos de referencia

1:
2:
3

4:
4a:
10:
11:
11a:
11b:
11c:
11c1:
11c2:
11d:
12:
12a:
12b:
12c:
20:
21:
22:
22a:
22b:
23
24.
30:
31:

62a:
62a1:
62b:

dispositivo de mesa giratoria (dispositivo de indexacién)

eje principal

mesa

motor de accionamiento

eje de salida

armazon

parte de armazon principal
orificio de eje de tornillo sinfin
orificio pasante (orificio de alojamiento)
protuberancia

pared lateral exterior

pared lateral interior

espacio de comunicacién

parte de armazon auxiliar
espacio interno

porcion de pared periférica
porcion de cubierta

mecanismo de engranaje de tornillo sinfin
rueda de tornillo sinfin

eje de tornillo sinfin (eje de accionamiento)
tornillo sinfin

porcion de eje

cojinete

cojinete

mecanismo de transmisién de accionamiento
tren de engranajes

primer engranaje

segundo engranaje

engranaje intermedio

eje intermedio

una porcion extrema

porcion céncava de alojamiento
pared periférica

orificio pasante

orificio de tornillo hembra
superficie inferior

casquillo

mecanismo de fijacion

bola de acero

miembro de prensado

porcion ahusada

superficie ahusada

porcion cilindrica

orificio de insercion

cara extrema orientada hacia el otro lado extremo

cara extrema en un lado extremo
miembro de tornillo

espacio

miembro de sellado

miembro de sellado

miembro de sellado

miembro de prensado

porcion ahusada

superficie ahusada

porcion cilindrica
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REIVINDICACIONES
Un dispositivo de indexacion (1) configurado para indexar una posicidon angular de un objeto objetivo de
accionamiento (3) mediante el uso de un motor de accionamiento (4) como una fuente de accionamiento, y
que comprende:

un mecanismo de transmisién de accionamiento (30) que incluye:

10

15

20

25

30

35

40

45

un primer engranaje (32) unido a un eje de salida (4a) del motor de accionamiento;

un segundo engranaje (33) unido a un eje de accionamiento (22) para accionar el objeto objetivo
de accionamiento, y

un engranaje intermedio (34) configurado para transmitir la rotacion del primer engranaje al
segundo engranaje y soportado de manera rotatoria con respecto a un eje intermedio (35) fijado
a un armazoén (10), estando el eje intermedio insertado en una porcion extrema en un orificio de
alojamiento (11b) formado en el armazén, incluyendo el eje intermedio (35):

una porcién céncava de alojamiento (35¢) que tiene una forma de orificio en el fondo
formada en la porcién extrema, abierta hacia una cara extrema y formada para tener un
centro coincidente con un centro de un borde periférico exterior de la cara extrema como se
ve en una direccion de linea de eje; y

una pluralidad de orificios pasantes (35e) que penetran radialmente una pared periférica
(35d) alrededor de la porcion concava de alojamiento, y

un mecanismo de fijacion (40) para fijar el eje intermedio al armazon,
caracterizado porque el mecanismo de fijacion incluye:

un miembro de prensado cilindrico (42) que tiene una superficie ahusada (42a1) en una
superficie periférica, que tiene un orificio de insercion (42¢) que penetra en la direccién de
linea de eje en una posicién central, y dispuesto de tal manera que la superficie ahusada
esta orientada hacia una superficie inferior (35g) de la porcidén cdncava de alojamiento (35¢)
y al menos una porcidon de la superficie ahusada (42a1) esta ubicada en la porcién concava
de alojamiento;

bolas de acero (41) dispuestas en cada orificio pasante (35e) y que tienen un diametro
mayor que un espesor de la pared periférica (35d); y

un miembro de tornillo (43) insertado en el orificio de insercién (42c) del miembro de
prensado (42) y atornillado en un orificio de tornillo hembra (35f) abierto hacia la superficie
inferior (359),

en el que,

existe un espacio (44) entre el miembro de prensado (42) y la superficie inferior (35g) en un
estado en el que el miembro de prensado esta alojado en la porcién céncava de alojamiento
(35¢) y la bola de acero (41) alojada en cada orificio pasante (35e) esta en contacto con la
superficie ahusada (42a1) y una superficie periférica interna del orificio de alojamiento (11b).
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FIG.1
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FIG.2
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