OPIS PATENTOWY

PR AT AT,

62045

Patent dodatkowy
do patentu
Zgloszono:
Pierwszenstwo:
URZAD
PATENTOWY
P R I_ Opublikowano:

20.X1.1967 (P 124 276)

10.11.1971

"KL 81 e, 83/02

MKP B 65 g, 47/19

UKD

Wspottworcy wynalazkn: Tadeusz Stoniowski, Bolestaw Mitka, Adolf Mierzwa,
Stanistaw Lebski, Lestaw Twardowski, Tadeusz Dziuba,
Tadeusz Ma$lanka, Maciej Kowalewski, Jan Bartoszek

Wiasciciel patentu: Biuro Projektow Przemystu Hutniczego ,,Biprohut®, Gliwice

(Polska)

Urzadzenie do podawania réwnomiernych warstw materialu sypkiego

1
Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do podawania

réwnomiernych warstw materialu sypkiego, zwlaszcza .

namiaru do zasobnika zasilajacego ta$me spiekajaca,
przy czym podawany material zasypywany jest row-
nomiernymi warstwami, gdyz rownomierny zasyp ma du-
zy wplyw na pracg maszyny spiekajacej.

Dotychczasowe urzadzenia do zasypywania zasobnika
posredniego nad maszyna spiekajaca maja przejezdny
wzdluz zasobnika — nawrotny przeno$nik tasmowy w
ktérym stosuje si¢ silniki elektryczne o stalych ilosciach
obrotow i zwykle przekladnie zgbate. W efekcie uzy-
skuje si¢ stala predko$¢ tasmy przenosnika, oraz stala
predkos¢ przesuwu mechanizmu jazdy przenosnika.

Predkosci te przy ruchu ,,w przéd“ sumuja si¢ a przy
ruchu ,,wstecz*“ odejmuja sig.

Zmiany kierunku obrotéw silnika realizowane sa za
pomoca aparatury stykowej i wylacznikéw krancowych
stykowych. Tego rodzaju konstrukcja ma szereg niedo-
godnoéci, przede wszystkim zasobnik jest napelniany
nier6wnomiernie, co potwierdzily rozwazania teoretycz-
ne i praktyka. W pewnych $cis§le okreslonych miejscach
zasobnika tworzylo si¢ stale nagromadzenie materiatu
niekorzystne dla pracy maszyny spiekajacej. Ponadto
duza ilo$¢ wlaczen za pomoca stykowych wylacznikow
powodowala ich szybkie zuzywanie si¢ i tym samym
przerwy w pracy; réwniez silnik elektryczny napedu prze-
suwu (jazdy) przeno$nika ulegl szybkiemu zuzyciu z
uwagi na prace nawrotng o duzej czestotliwo$ci laczefi.
Ponadto w urzadzeniach dotychczasowych utrudniona
byla regulacja ilosci podawanego materialu.
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Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia do za-
sypywania réwnymi warstwami posredniego zasobnika
nad maszyna spiekajaca, z mozliwoscia regulacji rowno-
miernosci zsypu namiaru podawanego na tasme¢ maszy-
ny spiekajacej i ktore to urzadzenie jest sterowane bez-
stykowo z mozliwoéci zastosowania dwu predkosci tasmy
przeno$nika oraz z mozliwo$cia jednoczesnej jazdy ca-
lego przenosnika ,wstecz“ bez zmiany kierunku obro-
toéw silnika mechanizmu jazdy przeno$nika.

Cel ten zostal osiagnigty przez zastosowanie napedu
tasmy silnikiem poprzez przekladni¢ z dwoma przetoze-
niami sterowanymi osobnymi sprzeglami elektromagne-
tycznymi jak réwniez zastosowanie do napedu mecha-
nizmu jazdy przenos$nika przekladni zg¢batej z dwoma
kierunkami obrotéw sterowanej dwoma elektromagnety
cznymi sprzgglami przy czym impulsy sterujace jak i sy-
gnaly dokonywane sa bezstykowo przez elementy mag-
netyczne i przystosowany uktad sterowania logicznego.

Tak konstrukcja zapewnia mozliwo$¢ doregulowywa-
nia réwnomierno$ci zasypu zasobnika, oraz zwigkszy
pewno$¢ ruchowa ukladu przez wyeliminowanie duzej
iloéci laczen silnika za pomoca aparatury bezstykowej.
Ponadto istotna konsekwencja takiego zasypywania jest
uzyskanie réwnomiernych warstw namiaru bez segrega-
cji uziarnienia wystgpujacej przy mieréwnym zasypywa-
niu zasobnika.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie
wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 — przedstawia
przekr6j podtuzny przez urzadzenie, fig. 2 — widok z
gory na urzadzenie, fig. 3 — schematyczny uklad me-
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chanizmu napedu ta$my gumowej przenosénika, fig. 4 —
schematyczny uktad mechanizmu napedu jazdy przenos-
nika, a fig. 5 — schemat blokowy ukladu sterowania
elektrycznego.

-

W opisie oraz na figurach rysunku oznaczono czgéci ele-
mentéw ukladu elektrycznego odpowiednio liczbami po-
wyzej 100.

Jak pokazano na fig. 1 i 2 urzadzenie do podawania
namiaru na ta$mowa maszyne spiekajaca sklada si¢ z
przenosnika ta$mowego z ta$ma gumowa 1 poruszajaca
si¢ z predkoscia Vi lub Vg w kierunku zaznaczonym
strzatka 2 i napedzana od mechanizmu napedu tasmy
sktadajacego si¢ z bebna napgdowego 3, przektadni dwu-
biegowej 4 i silnika elektrycznego 5.

Tasma 1 przenos$nika poprzez zsypnice 6 zasila rowno-
mierny i warstwami namiaru zasobnik posredni 7 zabu-
dowany nad taSmowa maszyna spiekajaca.

Przenoénik ta$mowy przejezdny ma rame 8, na ktorej
‘spoczywa ta$ma 1 wsparta na kraznikach 9. Rama 8
,stanowiaca szkielet konstrukcji calego przeno$nika po-
rusza si¢. po torowisku 10 nad zasobnikiem 7 z pred-
koscia V3 oznaczona strzatka 11 lub V4= —Vj3 ozna-
czona strzatka 12. Rama 8 przeno$nika poruszana jest
za pomoca mechanizmu napedu jazdy pokazanego na fig.

4 i skladajacego si¢ z silnika 13, przekladni zebatej
nawrotnej 14 osadzonej na wale 15 napedzajacym kota
biegowe 16.

Nawrotna przekladnia 14 sklada si¢ z napedzanego sil-
nikiem 13 stozkowego kola zebatego 23 zazgbionego
stale z dwoma stozkowymi z¢batymi kolami 21 i 22 po-
laczonymi kazde z jednym zewnetrznym elementem 18b
elektro-magnetycznego sprzegla 18 a dalsze przeniesienie
momentu odbywa si¢ za pomoca walu laczacego we-
wnetrzne elementy 18a sprzegla elektromagnetycznego
18 na ktérym to wale zamocowana jest zgbata przeklad-
nia 28 dalszego przelozenia przenoszacego moment po-
przez przekladnie 29 na wat 15 napedzajacy jezdne
koto 16.

Tras¢ jazdy przeno$nika wyznaczaja dwa bezstykowe
elementy informujace 101 i 102. Jako zabezpieczenie
awaryjne stuza wylaczniki krancowe dzwigniowe 17.
Do mnapedu tasmy uzyto skrzynki przekladniowej dwu-
biegowej 4 pokazanej na fig. 3. Jej konstrukcja umozli-
wia uzyskanie dwu réznych predkosci Vi i V.

Dwubiegowa skrzynka przekladniowa 4 ma napedzane
silnikiem 5 zgbate stozkowe koto wspolpracujace z dru-
gim tworzac stozkowa przekiadni¢ 24 przy czym wal,
do ktérego zamocowane jest stozkowe koto zgbate po-
laczony jest na stale z wewnetrznymi elementami 18a
dwu elektromagnetycznych sprzegiet 18, podczas, gdy ze-
wnetrzne elementy 18b tych sprzegiet potaczone sa kazdy
niezaleznie z przektadniami 25 i 26 i dalej moment prze-
nosi si¢ poprzez przekladni¢ 27 na wal, na ktérym za-
mocowany jest beben 3 napedzajacy tasme 1 przenos-
nika. Wiaczanie odpowiedniej predkosci odbywa sie za
pomoca elementéw bezstykowych od 101 do 108 wia-
czajacych lub wylaczajacych odpowiednie sprzeglo elek-
tromagnetyczne 18. ]

W elektrycznym_ ukladzie sterowania urzadzeniem
znajduja si¢ znane bezstykowe elementy 101 i 102, be-
dace czujnikami drogowymi i jednoczeénie tacznikami
kranicowymi, informujace o skrajnych potozeniach ramy
8 przenoénika 1, wysylajace impulsy do przerzutnika 103
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pamigtajacego ostatni kierunek ruchu ramy 8 i zmie-
niajacego ten kierunek na przeciwny.

Przerzutnik wysyla impulsy poprzez elementy opdz-
niajace 104 i 105 do ukladéw bezstykowych elementow
107 i 108 analizujacych i bezstykowo wtaczajacych elek-
tromagnetyczne sprzegla 18. Do znanych ukladéw bez-
stykowych elementéw 107 i 108 analizujacych polozenie
ramy 1 i wlaczajacych sprzeglta dolaczony jest element
106 przetwarzajacy informacje zewnetrzne.

Urzadzenie do réwnomiernego podawania materiatu
wedlug wynalazku dziala w sposéb nastepujacy: na tasme
1 sypie si¢ rownomierna i stala struga materialu. Tasma
1 przesuwa si¢ w kierunku oznaczonym strzalka 2 z
predkoscia Vi to znaczy mniejsza a rama 8 calego prze-
noénika przesuwa si¢. w kierunku oznaczonym strzatka
11 zgodnie z kierunkiem- taSmy 2 az do zadzialania
kraficowego bezstykowego wylacznika kraficowego-czuj-
nika drogowego — elementu 102 wowczas, zmienia si¢
predko$¢ tasmy na wigksza to jest na Vg i zmienia sig¢
kierunek przesuwu ramy 8 przenosnika 1, na przeciwny
oznaczony strzatka 12, az do zadziatania bezstykowego
Iacznika kraficowego — czujnika drogowego — elementu
101, ktéry zmienia kierunek jazdy przenos$nika oraz pred-
kos¢ tadmy na wolniejsza. W ten sposob cyklicznie tasma
1 poprzez zsypnicg 6 napelnia réwnomiernie zasobnik
posredni 7.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do podawania réwnomiernych warstw
materiatu sypkiego, zwlaszcza namiaru do zasobnika za-
silajacego tasme spiekajaca, zawierajace nawrotny prze-
nos$nik taSmowy oraz dwa silniki napedowe, znamienne
tym, ze do napedu przenosnika tasmowego (1) jeden
silnik (5) polaczony jest ze skrzynka przekltadniowa (4)
z dwoma przelozeniami sterowana dwoma elektromag-
netycznymi sprzeglami (18), a do uzyskania przejezdno-
-nawrotnego ruchu przenosnika (1) drugi silnik (13)
ma z¢bata przekladnie (14) o dwukierunkowym dzialaniu
sterowana za .pomoca dwoch elektromagnetycznych sprze-
giet (18), przy czym impulsy na sprzegta podawane sa
bezstykowo przez znane elementy magnetyczne (101)
i (102) oraz poprzez przystosowany do tego znany
uk?ad logiczny.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym, Ze
skrzynka przekladniowa (4) ma stozkowa przekladnie
(24) przenoszaca moment na wspolny wal poruszajacy
wewnetrzne elementy (18a) elektromagnetycznych sprze-
giel (18) podczas gdy zewnetrzne elementy (18b) tych
sprzegiet polaczone sa kazde z inna przekladnig (25)
lub (24) przenoszaca moment na wal napedzajacy bgben
(3) taS§mowego przenosnika (1).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze
zgbata przekladnia (14) do zmiany kierunku obrotow
ma napedzane silnikiem (13) stozkowe zebate koto (23)
zazgbiajace sie stale ze zgbatymi stozkowymi kotami (22)
i(21) polaczonymi z zewngtrznymi elementami (18b) elek-
tromagnetycznych sprzegiet (18) a wewnetrzne elementy
(18a) elektromagnetycznych sprzegiet (18) sa potaczone
wspolnym walem, z ktérego poprzez przekladnie (28) i
dalsze przenosi si¢ naped na jezdne kola (16) ramy (8).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne tym, ze
bezstykowe magnetyczne elementy (101) i (102) podaja
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impuls na przerzutnik (103), sterujacy poprzez opéznia- opodzniajacych (104 i 105) oraz z elementu (106) prze-
jace cztony (104 i 105) bezstykowymi elementami (107 twarzajacego informacje przechodzace z zewnatrz uktadu
i 108), ktore analizuja sygnaly przechodzace z elementéw i wlaczaja odpowiednio elektromagnetyczne sprzegta (18).
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