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Description 

Dispositif  de  commande  d'un  ouvrant  à  pivotement  vers  l'extérieur  d  une  porte  ou  fenêtre. 

L'invention  concerne  un  dispositif  de  commande 
d'ouverture  et  de  fermeture  d'un  ouvrant  à  pivote- 
ment  vers  l'extérieur  d'une  porte  ou  fenêtre,  corn-  5 
portant  une  poignée  de  manoeuvre,  telle  que 
manivelle  ou  autres,  disposée  sur  le  cadre  dormant 
et  actionnant  des  moyens  de  translation  constitués 
par  une  crémaillère  insérée  dans  la  feuillure  du 
rebord  inférieur  dudit  cadre  dormant.  10 

Cette  invention  trouvera  plus  particulièrement  son 
utilité  pour  des  portes  ou  des  fenêtres  s'ouvrant  à 
l'anglaise. 

Il  est  fréquent  d'utiliser  des  portes  ou  des  fenêtres 
à  ouverture  vers  l'extérieur,  notamment  dans  des  15 
pays  où  le  climat  est  particulièrement  humide  durant 
certaines  périodes  de  l'année.  En  effet,  l'humidité 
favorise  le  développement  d'insectes  volants  et,  très 
souvent,  les  portes  ou  fenêtres  d'une  habitation  sont 
doublées  d'une  moustiquaire  disposée  du  côté  20 
interne  de  cesdites  portes  ou  fenêtres.  Dans  la 
plupart  des  cas,  ces  moustiquaires  consistent  en  un 
rideau  dont  l'écartement  des  fils  constituant  la  trame 
est  déterminé  de  manière  à  assurer  une  parfaite 
circulation  d'air  et  à  empêcher  les  insectes  volants  25 
à  passer  au  travers.  Ces  rideaux  sont  généralement 
amovibles  et  peuvent  être  enlevés  pendant  l'hiver. 
Lesdits  rideaux  comportent  généralement  un  cadre 
qui  est  incorporé  de  préférence  dans  le  dormant.  De 
ce  fait,  il  n'est  pas  possible  d'atteindre  l'ouvrant  car  30 
ledit  cadre  de  la  moustiquaire  est  intercalé  entre 
l'usager  situé  à  l'intérieur  et  l'ouvrant  situé  à 
l'extérieur. 

Ce  type  de  porte  ou  fenêtre  à  ouverture  vers 
l'extérieur  présente  un  autre  inconvénient  qui  réside  35 
essentiellement  dans  le  nettoyage  de  la  face  externe 
de  la  surface  vitrée.  En  effet,  lorsque  la  fenêtre  est 
située  à  une  certaine  hauteur  du  sol,  elle  est 
difficilement  accessible  et  il  s'avère  nécessaire  de 
prévoir  des  moyens  permettant  de  nettoyer  la  40 
surface  vitrée  de  cette  fenêtre  depuis  l'intérieur. 

A  cet  effet,  on  connaît,  par  le  document  US- 
A-4  241  541,  un  dispositif  permettant  de  conférer, 
simultanément,  un  mouvement  de  rotation  à  l'ou- 
vrant  autour  d'un  axe  vertical  passant  par  un  de  ses  45 
montants  et  un  mouvement  de  translation,  parallèle 
au  plan  du  cadre  dormant,  de  l'axe  de  rotation  de  cet 
ouvrant.  La  combinaison  de  ces  deux  mouvements 
permet  de  décaler  latéralement  l'ouvrant  par  rapport 
au  cadre  dormant  et  d'obtenir  ainsi  un  espace  situé  50 
du  côté  de  la  rotation,  ce  qui  permet  de  rendre  la 
face  externe  de  la  surface  vitrée  accessible. 

Le  dispositif  décrit  dans  le  document  antérieur 
comporte  une  manivelle  disposée  sur  la  traverse 
inférieure  du  cadre  dormant.  Cette  manivelle  est  55 
reliée  à  une  vis  sans  fin  dont  l'axe  est  incliné 
d'environ  trente  degrés  par  rapport  à  l'horizontale, 
de  sorte  que  l'appui  de  fenêtre  ne  gêne  pas  la 
rotation  de  la  manivelle.  La  vis  sans  fin  engrène  un 
pignon  à  denture  inclinée,  monté  en  libre  rotation  sur  60 
un  axe  vertical.  Sur  ce  même  axe  vertical  est  monté 
pivotant  un  bras  de  manoeuvre  comportant,  à  son 
extrémité,  un  galet  se  déplaçant  dans  un  rail 

dispose  horizontalement  et  dans  la  partie  intérieure 
de  l'ouvrant.  Le  pignon  entraîné  par  la  vis  sans  fin 
engrène  un  deuxième  pignon  monté  en  libre  rotation 
sur  un  axe  solidaire  du  bras  de  manoeuvre.  Sur  ce 
deuxième  pignon  est  fixé  un  second  bras  relié  par 
l'intermédiaire  d'une  bielle  à  l'extrémité  arrière  de 
l'ouvrant. 

Ainsi,  en  entraînant  en  rotation  la  vis  sans  fin  sous 
l'action  de  la  manivelle,  la  coopération  des  deux 
pignons  à  denture  inclinée  permet,  d'une  part,  de 
conférer  au  bras  de  manoeuvre  un  mouvement  de 
rotation  autour  de  son  axe  et,  d'autre  part,  d'animer 
le  second  bras  d'une  combinaison  de  deux  mouve- 
ments  de  rotation.  Cette  combinaison  consiste  en 
une  première  rotation  de  l'axe  du  second  pignon 
autour  de  l'axe  du  pignon  engréné  par  la  vis  sans  fin 
et  une  seconde  rotation  du  bras  coudé  autour  de 
l'axe  du  deuxième  pignon.  De  ces  mouvements 
simultanés  conférés,  d'une  part,  au  bras  de  manoeu- 
vre  et,  d'autre  part,  au  second  bras,  il  en  résulte  un 
mouvement  de  rotation  de  l'ouvrant  autour  de  l'axe 
vertical  passant  par  l'un  de  ses  montants  et  un 
mouvement  de  translation  de  cet  axe  de  rotation  de 
l'ouvrant  dans  un  plan  parallèle  au  cadre  dormant. 
Ce  dispositif  comporte  également  un  compas  per- 
mettant  de  relier  l'ouvrant  au  cadre  dormant  et  dont 
la  fonction  consiste  essentiellement  à  répartir  les 
efforts  appliqués,  par  l'intermédiaire  de  la  manivelle, 
sur  le  bras  de  manoeuvre  et  sur  le  second  bras  de 
manière  à  faciliter  cette  rotation  et  cette  translation 
simultanées  de  l'ouvrant. 

il  est  à  remarquer  que  ce  dispositif,  décrit  dans  le 
document  antérieur,  présente  un  certain  nombre 
d'inconvénients  qui  résident  essentiellement  dans  la 
complexité  du  mécanisme  permettant  de  comman- 
der  l'ouverture  et  la  fermeture  de  l'ouvrant.  Cette 
complexité  rend  ce  dispositif  peu  fiable.  De  plus,  la 
réalisation  de  certains  éléments  constituant  ce 
dispositif  de  commande  de  l'ouvrant  est  particulière- 
ment  délicate,  ce  qui  a  pour  conséquence  d'aug- 
menter  considérablement  le  coût  de  fabrication.  Il  en 
est  ainsi  de  la  réalisation  des  pignons  dont  la 
denture  est  nécessairement  inclinée  en  raison  de  la 
vis  sans  fin  dont  l'axe  forme,  pour  des  questions 
mécaniques  et  de  commodité,  un  angle  d'environ 
trente  degrés  avec  l'horizontale. 

On  connaît  également,  par  le  document  US- 
A-1  724  01  1  ,  un  dispositif  de  commande  d'ouverture 
et  de  fermeture  d'un  ouvrant  à  pivotement  vers 
l'extérieur,  conforme  à  un  autre  mode  de  réalisation. 
Ainsi,  ce  dispositif  de  commande  comporte  une 
poignée  de  manoeuvre,  disposée  sur  la  traverse 
inférieure  du  cadre  dormant  et  actionnant  un 
mécanisme  constitué  par  un  système  d'engrenage 
coopérant  avec  une  crémaillère.  Celle-ci  intervient 
sur  des  leviers  commandant,  d'une  part,  un  système 
de  verrouillage  de  l'ouvrant  et,  d'autre  part,  la 
rotation  d'un  bras  de  manoeuvre  relié  à  ce  dernier. 

De  ce  fait,  ledit  mécanisme,  sous  les  agissements 
de  l'usager  sur  la  poignée,  permet  de  commander  la 
rotation  de  l'ouvrant  autour  d'un  axe  sensiblement 



icalé  vers  l'extérieur  par  rapport  au  pian  au  caare 
)rmant. 
Ce  document  fait  également  référence  à  des 
oyens  permettant  de  décaler  l'ouvrant  par  rapport 
son  cadre  dormant  dans  le  but  de  rendre  possible 
iccès  à  la  surface  vitrée  externe.  Cependant,  ces 
oyens  sont  libérés  manuellement  et  ne  peuvent 
:re  actionnés  par  le  dispositif  de  commande 
ouverture  de  l'ouvrant. 
En  dehors  de  cet  inconvénient,  ce  dispositif  de 

Dmmande  connu  présente,  en  outre,  le  désavan- 
ige  d'être  particulièrement  encombrant,  étant 
□nné  qu'il  vient  se  placer  sur  l'appui  de  fenêtre,  du 
5té  interne  de  l'ouvrant,  et  non  en  feuillure  du  cadre 
ormant.  De  plus,  sa  complexité  le  rend  peu  fiable  et 
articulièrement  fragile  en  cas  d'un  agissement 
irect  sur  l'ouvrant,  d'où  la  nécessité  d'un  système 
e  verrouillage  secondaire. 
La  présente  invention  a  pour  but  de  remédier  à 

es  inconvénients.  L'invention,  telle  qu'elle  est 
aractérisée  dans  les  revendications,  résout  le 
roblème  consistant  à  créer  un  dispositif  de  com- 
lande  d'ouverture  et  de  fermeture  d'un  ouvrant  à 
ivotement  vers  l'extérieur  d'une  porte  ou  fenêtre, 
emportant  une  poignée  de  manoeuvre,  telle  que 
lanivelle  ou  autres,  disposée  sur  le  cadre  dormant 
it  actionnant  des  moyens  de  translation  constitués 
lar  une  crémaillère  insérée  dans  la  feuillure  du 
ebord  inférieur  dudit  cadre  dormant,  ces  moyens  de 
ranslation  entraînant  des  moyens  de  rotation  de 
ouvrant  qui  coopèrent  avec  des  seconds  moyens 
ie  translation  reliés,  soit  directement,  soit  par 
'intermédiaire  d'un  bras  secondaire  à  l'ouvrant,  et 
jermettant  de  conférer  à  l'axe  de  rotation  de  ce 
iernier  une  translation  parallèle  au  plan  du  cadre 
formant. 

Les  avantages  obtenus  grâce  à  cette  invention 
consistent  essentiellement  en  ceci  que  les  éléments 
constituant  le  dispositif  de  commande  sont  d'une 
complexité  réduite  améliorant  leur  fiabilité.  Un  autre 
avantage  réside  dans  la  suppression  de  pignons  à 
denture  inclinée  de  manière  à  faciliter  considérable- 
ment  l'exécution  de  ces  différents  éléments.  Il  est 
également  à  remarquer  que  les  différentes  pièces  en 
mouvement  faisant  partie  de  ce  dispositif  de  com- 
mande,  conforme  à  l'invention,  ont  un  principe  de 
fonctionnement  identique  à  un  différentiel,  ce  qui 
permet  d'améliorer  la  répartition  des  efforts  appli- 
qués  à  ces  différentes  pièces  en  mouvement  et  de 
faciliter  la  manoeuvre  de  l'ouvrant.  * 

L'invention  est  exposée  ci-après  plus  en  détail  à 
l'aide  de  dessins  représentant  seulement  un  mode 
d'exécution. 

La  figure  1  représente,  partiellement  et  en 
perspective,  une  fenêtre  pourvue  du  dispositif 
de  commande  conforme  à  l'invention. 

La  figure  2  représente,  en  détail  et  en  coupe, 
l'articulation  reliant  le  dispositif  de  commande 
à  la  partie  arrière  de  l'ouvrant. 

La  figure  3  représente,  en  détail  et  en  coupe, 
la  liaison  entre  le  bras  de  manoeuvre  et 
l'ouvrant. 

La  figure  4  représente  une  vue  en  élévation  et 
en  coupe  selon  IV-IV  de  la  figure  5  du  dispositif 
de  commande  réalisé  selon  un  premier  mode 

U  BABUUIIUI  I. 
La  figure  5  représente  une  vue  en  plan  et  en 

coupe  partielle  selon  V-V  de  la  figure  4. 
La  figure  6  représente  une  vue  en  élévation  et 

en  coupe  selon  VI-VI  de  la  figure  4. 
La  figure  7  représente  une  vue  en  élévation  et 

en  coupe  selon  Vll-VlI  de  la  figure  8  et 
correspondant  à  un  second  mode  d'exécution 
du  dispositif  de,  commande,  conforme  à  l'Inven- 

)  tion. 
La  figure  8  représente  une  vue  en  plan  et  en 

coupe  partielle  selon  VIII-VIII  de  la  figure  7. 
On  se  réfère  aux  figures  1  à  6. 
La  porte  ou  fenêtre  1,  à  laquelle  s'applique  le 

j  dispositif  de  commande  2,  conforme  à  l'invention, 
comporte  un  ouvrant  3  venant  s'appliquer  depuis 
l'extérieur  sur  un  cadre  dormant  4.  Ainsi,  l'ouverture 
de  l'ouvrant  3  ne  peut  se  faire  que  par  pivotement 
vers  l'extérieur.  La  figure  1  représente  une  fenêtre  1 

0  comportant  également  une  moustiquaire  5  solidaire 
du  cadre  dormant  4  et  disposée  du  côté  interne  de 
l'ouvrant  3. 

Le  dispositif  de  commande  2  a  pour  objet  de 
pouvoir  provoquer  l'ouvèrture  et  la  fermeture  de 

5  l'ouvrant  3  depuis  le  côté  intérieur  de  la  fenêtre  1  et 
sans  qu'il  soit  nécessaire  d'escamoter  la  mousti- 
quaire  5.  A  cet  effet,  le  dispo  sitif  de  commande  2 
comporte  une  poignée  de  manoeuvre  6  représentée 
par  une  manivelle  dans  la  figure  1.  Cette  poignée  de 

o  manoeuvre  6  est  disposée  sur  le  cadre  dormant  4, 
approximativement  dans  (a  partie  médiane  du  rebord 
inférieur  7  dudit  cadre  dormant  4.  Cette  poignée  de 
manoeuvre  6  est  reliée  à  un  mécanisme  8  fogé  dans 
la  feuillure  9  de  ce  rebord  inférieur  7,  ou  en  l'absence 

?5  de  moustiquaire,  dans  une  feuillure  appropriée  de 
l'ouvrant  3,  ce  mécanisme  8  permettant  d'actionner 
l'ouvrant  3.  Ledit  mécanisme  8  a  pour  fonction,  d'une 
part,  de  conférer  à  l'ouvrant  3  un  pivotement  vers 
l'extérieur  autour  d'un  axe  de  rotation  vertical 

iO  passant  par  son  montant  arrière  10  et,  d'autre  part, 
d'appliquer  à  cet  axe  de  rotation  de  l'ouvrant  3  une 
translation  parallèle  au  plan  du  cadre  dormant  4. 

A  cet  effet,  selon  une  caractéristique  de  l'inven- 
tion,  le  mécanisme  8  du  dispositif  de  commande  2 

45  comporte  des  moyens  de  rotation  1  1  de  l'ouvrant  3 
entraînés  par  des  moyens  de  translation  12  ac- 
tionnés  par  la  poignée  de  manoeuvre  6. 

Le  mécanisme  8,  comportant  les  moyens  de 
rotation  11  et  les  moyens  de  translation  12,  est 

50  disposé  dans  un  boîtier  13  inséré  dans  la  feuillure  9 
du  rebord  inférieur  7  du  cadre  dormant  4.  Ce  boîtier 
13  se  compose  d'un  couvercle  14  et  d'une  embase 
15  et  présente  un  bord  longitudinal  16  apparent  du 
côté  interne  de  la  fenêtre  1,  dans  l'angle  inférieur  17 

55  formé  par  le  cadre  dormant  4  et  l'appui  de  fenêtre  1  8. 
Dans  la  partie  médiane  du  bord  longitudinal  16  du 
boîtier  13  est  disposée  la  poignée  de  manoeuvre  6. 
Cette  dernière  est  solidaire  en  rotation  d'un  arbre  19 
monté  en  libre  rotation,  dans  le  boîtier  13,  par 

60  l'intermédiaire  de  paliers  20,  21.  Cet  arbre  19  est 
situé  dans  un  plan  perpendiculaire  au  plan  du  cadre 
dormant  4  et  forme  un  angle  d'environ  trente  degrés 
avec  l'horizontale,  de  sorte  que  l'appui  de  fenêtre  18 
ne  gêne  pas  la  rotation  de  la  poignée  de  manoeuvre 

65  6. 
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L  arbre  19  est  pourvu  d'un  pignon  moteur  22  à 
denture  droite  23  sur  lequel  s'engrènent  les  moyens 
de  translation  12.  Ces  derniers  sont  constitués  par 
une  crémaillère  24,  de  forme  rectangulaire,  logée 
dans  le  boîtier  13,  le  pian  médian  longitudinal  25  de  la 
crémaillère  24  étant  disposé  parallèlement  au  plan 
du  cadre  dormant  4.  Cette  crémaillère  24  comporte 
sur  son  bord  longitudinal  26  une  aile  27  formant  un 
angle  d'environ  trente  degrés  avec  l'horizontale  et 
comportant  un  secteur  denté  coopérant  avec  la 
denture  23  du  pignon  moteur  22.  Ainsi,  en  raison  de 
cette  coopération  du  pignon  moteur  22  et  de  la 
crémaillère  24,  il  est  possible  de  conférer  à  cette 
dernière  un  déplacement  longitudinal,  parallèle  au 
plan  du  cadre  dormant  4.  De  manière  à  guider  ce 
déplacement  de  la  crémaillère  24,  celle-ci  comporte 
à  proximité  de  son  extrémité  28,  orientée  du  côté  du 
montant  arrière  10  de  l'ouvrant  3,  un  axe  vertical  29 
situé  dans  le  plan  médian  longitudinal  25  et  dont  les 
extrémités  30,  31  coopèrent  avec  des  rainures  32,  33 
réalisées  respectivement  dans  le  couvercle  14  et 
dans  l'embase  15  du  boîtier  13.  L'axe  longitudinal  de 
ces  rainures  32,  33  est  disposé  horizontalement  et 
dans  ie  pian  médian  longitudinal  25  de  la  crémaillère 
24.  Cette  dernière  est  également  guidée,  dans  son 
déplacement  longitudinal,  à  son  extrémité  34,  orien- 
tée  vers  le  montant  35  de  l'ouvrant  3,  par  un  galet  36 
coopérant  avec  la  rainure  32  réalisée  dans  le 
couvercle  14  du  boîtier  13. 

Sur  cette  crémaillère  24  sont  montés  les  moyens 
de  rotation  11  de  l'ouvrant  3.  Ces  derniers  sont 
formés  par  un  bras  de  manoeuvre  37  dont  une 
extrémité  38  est  montée  pivotante  sur  l'axe  vertical 
29.  L'autre  extrémité  39  de  ce  bras  de  manoeuvre  37 
est  pourvue  d'un  galet  40  se  déplaçant  dans  un  rail 
de  guidage  41  disposé  horizontalement  sur  la 
traverse  intérieure  42  du  cadre  43  de  l'ouvrant  3.  Ce 
bras  de  manoeuvre  37  présente,  à  proximité  de  son 
extrémité  38,  une  configuration  en  forme  de  "S"  44, 
ce  qui  permet  de  décaler  latéralement  l'axe  de 
rotation  de  ce  bras  de  manoeuvre  37  par  rapport  à 
son  axe  longitudinal  45.  Avantageusement,  le  bras 
de  manoeuvre  37  est  disposé  sous  la  crémaillère  24. 

Selon  un  premier  mode  d'exécution,  le  méca- 
nisme  8  a  également  pour  fonction  de  conférer  à 
l'axe  de  rotation  de  l'ouvrant  3  une  translation 
perpendiculaire  au  pian  du  cadre  dormant  4,  de 
manière  à  décoller  ledit  ouvrant  3  de  ce  dernier. 

A  cet  effet,  les  moyens  de  rotation  1  1  ,  constitués 
par  le  bras  de  manoeuvre  37,  coopèrent  avec  des 
seconds  moyens  de  translation  46  reliés  à  l'ouvrant  3 
par  un  bras  secondaire  47.  Ainsi,  en  raison  de  cette 
disposition,  lors  de  l'ouverture  de  la  fenêtre  1,  il  est 
possible  de  conférer,  simultanément,  une  projection 
au  cadre  43  de  l'ouvrant  3  vers  l'extérieur  du  cadre 
dormant  4  et  une  translation  à  l'axe  de  rotation  de 
l'ouvrant  3  parallèle  au  plan  du  cadre  dormant  4. 

Grâce  à  cette  caractéristique  de  l'invention,  on 
évite  de  détériorer  le  joint  d'étanchéité  disposé  sur 
la  feuillure  du  cadre  dormant  4  ou  du  cadre  43  de 
l'ouvrant  3  par  des  frottements  successifs  lors  du 
déplacement  transversal  de  l'axe  de  rotation  de  cet 
ouvrant  3,  notamment  en  début  d'ouverture  et  en  fin 
de  fermeture  de  la  fenêtre  1  . 

Avantageusement,  les  seconds  moyens  de  trans- 

lation  46  sont  constitués  par  un  chariot  48,  de  forme 
approximativement  rectangulaire,  disposé  parallèle- 
ment  et  sous  la  crémaillère  24.  De  manière  à 
conférer  à  ce  chariot  48  un  déplacement  horizontal 

5  et  dans  le  plan  médian  longitudinal  25  de  ladite 
crémaillère  24,  ledit  chariot  48  comporte,  dans  sa 
partie  arrière  49,  orientée  vers  le  montant  arrière  10 
de  l'ouvrant  3,  une  lumière  oblongue  50  coopérant 
avec  l'axe  vertical  29  solidaire  de  la  crémaillère  24.  Il 

10  est  à  remarquer  que  le  bras  de  manoeuvre  37  est 
monté  sur  l'axe  29,  entre  le  chariot  48  et  la 
crémaillère  24.  Ce  chariot  48  comporte  également  à 
son  extrémité  51  un  axe  52  se  présentant  saillant  par 
rapport  à  la  face  inférieure  53  dudit  chariot  48  et 

15  coopérant  avec  la  rainure  33  réalisée  dans  l'embase 
15  du  boîtier  13. 

Le  chariot  48  est  également  pourvu  d'un  secteur 
denté  54  coopérant  avec  une  denture  55  disposée 
sur  le  pourtour  56  de  l'extrémité  38  du  bras  de 

20  manoeuvre  37.  Cette  denture  55  est  disposée  en 
forme  d'arc  de  cercle  dont  le  centre  est  situé  sur 
l'axe  d  e  rotation  du  bras  de  manoeuvre  37.  Cette 
coopération  de  la  denture  55  dudit  bras  de  manoeu- 
vre  37  et  du  secteur  denté  54  du  chariot  48  a  pour 

25  fonction  de  conférer  à  ce  dernier  un  déplacement 
longitudinal  dans  une  direction  dépendant  du  sens 
de  rotation  du  bras  de  manoeuvre  37. 

De  manière  à  faciliter  simultanément  le  déplace- 
ment  de  la  crémaillère  24  et  du  chariot  48  dans  le 

30  boîtier  13,  il  est  nécessaire  de  réduire  la  surface  de 
contact,  notamment  entre  l'embase  15  dudit  boîtier 
13  et  la  face  inférieure  53  du  chariot  48.  A  cet  effet, 
on  réalise  dans  la  face  inférieure  53  de  ce  dernier 
des  évidements  longitudinaux  57,  ce  qui  permet  de 

35  constituer  des  portées  transversales  58  et  des 
portées  longitudinales  59  de  surface  réduite. 

Etant  donné  que  le  chariot  48  est  disposé  sous  le 
bras  de  manoeuvre  37  et  la  crémaillère  24,  ce  chariot 
48  joue  également  le  rôle  de  cale,  notamment  dans 

40  sa  partie  avant  60  sur  laquelle  repose  la  crémaillère 
24.  Il  est  en  effet  indispensable  de  maintenir  cette 
dernière  dans  une  position  approximativement  hori- 
zontale  pour  que  le  galet  36,  disposé  à  l'extrémité  34 
de  la  crémaillère  24,  coopère  avec  la  rainure  32  du 

45  couvercle  14. 
Selon  un  premier  mode  de  réalisation,  le  bras 

secondaire  47  est  formé  par  une  bielle  61  dont  une 
extrémité  62  est  solidaire  de  l'axe  52  disposé  à 
l'extrémité  51  du  chariot  48.  L'autre  extrémité  63  de 

50  cette  bielle  61  est  reliée  par  une  articulation  64  à 
l'ouvrant  3  et  ceci  à  proximité  du  montant  arrière  10. 
Cette  bielle  61  est  légèrement  coudée  selon  un  plan 
horizontal  de  manière  à  former  une  aile  65,  disposée 
parallèlement  au  plan  du  cadre  dormant  4  lorsque 

55  l'ouvrant  3  est  fermé  et  une  aile  66  venant  s'engager 
dans  le  boîtier  13  et  permettant  d'accéder  à  l'axe  52. 

Ainsi,  lors  de  l'ouverture  de  la  fenêtre  1,  on 
confère  à  la  poignée  de  manoeuvre  6  une  rotation 
dans  le  sens  inverse  des  aiguilles  d'une  montre, 

60  cette  rotation  provoquant  l'entraînement  de  la 
crémaillère  24  par  l'intermédiaire  du  pignon  moteur 
22.  Par  suite,  cette  crémaillère  24  entraîne  dans  un 
mouvement  de  translation  le  bras  de  manoeuvre  37 
qui,  en  raison  de  sa  denture  55  coopérant  avec  le 

55  secteur  denté  54  du  chariot  48,  entame  simultané- 
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ment  en  plus  du  mouvement  de  translation  un 
mouvement  de  rotation  autour  de  i'axe  vertical  29. 
Par  ailleurs,  la  rotation  de  ce  bras  de  manoeuvre  37 
provoque  un  déplacement  longitudinal  du  chariot  48. 
Ce  déplacement  longitudinal  du  chariot  48  est 
répercuté,  par  l'intermédiaire  du  bras  secondaire  47 
et  de  l'articulation  64  sur  l'ouvrant  3.  Il  en  résulte  une 
projection  du  cadre  43  de  l'ouvrant  3  vers  l'extérieur 
du  cadre  dormant  4  suivi  immédiatement  d'un 
mouvement  combiné  de  rotation  de  l'ouvrant  3  et  de 
translation  parallèle  au  plan  du  cadre  dormant  4  de 
l'axe  de  rotation  de  cet  ouvrant  3. 

Selon  un  autre  mode  de  réalisation,  non  repré- 
senté  dans  les  différentes  figures,  le  bras  secon- 
daire  47  est  constitué  par  un  coulisseau  relié  au 
chariot  48  et  libre  en  translation  suivant  une  direction 
perpendiculaire  au  plan  du  cadre  dormant  4.  Une 
extrémité  de  ce  coulisseau  est  fixée  à  l'ouvrant  3,  à 
proximité  du  montant  arrière  10.  La  liai  son  entre  le 
chariot  48  et  le  coulisseau  est  formée  par  des  rails 
de  guidage  ou  autres  disposés  perpendiculairement 
par  rapport  au  plan  du  cadre  dormant  4  sur  le  chariot 
48,  le  coulisseau  présentant  des  éléments  permet- 
tant  de  coopérer  avec  ces  rails  de  guidage.  Ainsi, 
selon  ce  mode  de  réalisation,  le  coulisseau  est  de 
forme  rectangulaire  et  comporte  des  bords  longitu- 
dinaux  engagés  dans  les  rails  de  guidage  disposés 
sur  le  chariot  48  et  dont  l'écartement  est  déterminé 
en  fonction  de  la  largeur  du  coulisseau.  Par  ailleurs, 
la  liaison  entre  le  coulisseau  et  l'ouvrant  3  est 
nécessairement  constituée  par  une  articulation  64, 
de  manière  à  autoriser  la  rotation  de  l'ouvrant  3. 
Selon  une  autre  caractéristique  de  l'invention,  en 
position  maximum  d'ouverture  de  la  fenêtre  1,  le 
chant  latéral  67,  du  tronçon  68,  reliant  l'extrémité  38 
à  la  portion  en  forme  de  "S"  44  du  bras  de 
manoeuvre  37,  vient  en  butée  contre  le  chant  avant 
transversal  69  du  secteur  denté  54  du  chariot  48. 

Pour  faciliter  l'accès  à  la  face  externe  70  de  la 
surface  vitrée  71,  l'articulation  64,  formant  la  liaison 
entre  la  bielle  61  ou  le  coulisseau  et  l'ouvrant  3,  est 
du  type  amovible.  A  cet  effet,  la  bielle  61  ou  le 
coulisseau  comporte  une  extrémité  72  venant  se 
placer  sous  un  élément  en  forme  d'équerre  73 
rapporté  à  l'ouvrant  3  et  comportant,  dans  son  aile 
74,  disposée  horizontalement,  un  orifice  75.  Les 
orifices  75  et  76,  respectivement  de  l'élément  en 
forme  d'équerre  73  et  de  l'extrémité  72,  sont 
disposés  sur  un  même  axe  vertical  et  servent  de 
passage  à  un  élément  de  fixation  démontable  77.  Jl 
est  important  que  ce  dernier  assure  le  positionne- 
ment  dans  le  plan  horizontal  de  la  bielle  61  ou  du 
coulisseau  par  rapport  à  l'ouvrant  3,  le  positionne- 
ment  suivant  une  direction  verticale  étant  assuré  par 
la  position  de  l'élément  en  forme  d'équerre  73  sur 
l'ouvrant  3  et  de  sa  coopération  avec  l'élément  de 
fixation  77. 

On  se  réfère  aux  figures  1  ,  2,  3,  7  et  8. 
Selon  un  autre  mode  d'exécution,  les  moyens  de 

rotation  1  1  ,  constitués  par  le  bras  de  manoeuvre  37, 
coopèrent  avec  des  seconds  moyens  de  translation 
146  reliés  directement  à  l'ouvrant  3. 

Cette  disposition  simplifie  considérablement  le 
mécanisme  8  tout  en  permettant  d'assurer  à  la  fois  la 
rotation  de  l'ouvrant  3  et  la  translation  de  l'axe  de 

rotation  de  ce  dernier  dans  un  plan  parallèle  au  plan 
du  cadre  dormant  4. 

Avantageusement,  les  seconds  moyens  dé  trans- 
lation  146  sont  constitués  par  un  chariot  148  de 

5  forme  approximativement  rectangulaire,  disposé 
parallèlement  et  sous  la  crémaillère  24.  De  manière 
à  conférer  à  ce  chariot  148  un  déplacement 
horizontal  et  dans  le  plan  médian  longitudinal  25  de 
ladite  crémaillère  24,  ledit  chariot  148  comporte  dans 

10  sa  partie  arrière  149,  orientée  vers  le  montant  arrière 
10  de  l'ouvrant  3,  une  tanière  oblongue  150 
coopérant  avec  l'axe  vertical  29  solidaire  de  la 
crémaillère  24.  II  est  à  remarquer  que  le  ,  bras  de 
manoeuvre  37  est  monté  sur  l'axe  29,  entre  le  chariot 

15  148  et  la  crémaillère  24.  Ce  chariot  148  comporte 
également  à  son  extrérnjtê  151  un  axe  152  se 
présentant  saillant  par  rapport  à  la  face  inférieure 
153  dudit  chariot  148  et  coopérant  avec  la  rainure  33 
réalisée  dans  l'embase  15  du  boîtier  13. 

20  Le  chariot  148  est  également  pourvu  d'un  secteur 
denté  154  coopérant  avec  urie  denture  55  disposée 
sur  lé  pourtour  56  de  l'extrémité  38  du  bras  de 
manoeuvre  37.  Cette  denture  55  est  disposée  en 
forme  d'arc  de  cercle  dont  le  centre  est  situé  sur 

25  l'axe  de  rotation  du  bras  de  manoeuvre  37.  Cette 
coopération  de  la  denture  55  dudit  bras  de  manoeu- 
vre  37  et  du  secteur  denté  154  du  chariot  148  a  pour 
fonction  de  conférer  à  ce  dernier  un  déplacement 
longitudinal  dans  line  direction  dépendant  du  sens 

30  de  rotation  du  bras  de  manoeuvre  37. 
De  manière  à  faciliter  simultanément  le  déplace- 

ment  de  la  crémaillère  24  et  du  chariot  148  dans  le 
boîtier  13,  Il  est  nécessaire  de  réduire  la  surface  de 
contact,  notamment  entre  l'embase  15  dudit  boîtier 

35  1  3  et  la  face  inférieure  153  du  chariot  1  48.  A  cet  effet, 
on  réalise  dans  la  face  Inférieure  153  de  ce  dernier 
des  évidements  longitudinaux  157,  ce  qui  permet  de 
constituer  des  portées  transversales  158  et  des 
portées  longitudinales  159  de  surface  réduite. 

40  Etant  donné  que  le  chariot  148  est  disposé  sous  le 
bras  de  manoeuvre  37  et  la  crémaillère  24,  ce  chariot 
148  joue  également  le  rôle  de  câle,  notamment  dans 
sa  partie  avant  160  sur  laquelle  repose  la  crémaillère 
24.  Il  est,  en  effet,  indispensable  de  maintenir  cette 

45  dernière  dans  une  position  approximativement  hori- 
zontale  pour  que  le  galet  36,  disposé  à  l'extrémité  34 
de  la  crémaillère  24,  coopère  avec  la  rainure  32  du 
couvercle  14. 

La  liaison  entre  le  chariot  148  et  l'ouvrant  3  est 
50  constituée  par  une  articulation  64  de  manière  à 

autoriser  la  rotation  de  l'ouvrant  3  autour  d'un  axe 
vertical  passant  par  cette  articulation  64.  A  cet  effet, 
cette  dernière  est  située  le  plus  près  possWe  du 
chant  arrière  78  de  l'ouvrant  3,  de  sorte  que  la 

55  feuilure  du  cadre  dormant  4  ne  gêne  pas  la  rotation 
dudit  ouvrant  3. 

Lors  de  l'ouverture  de  la  fenêtre  1  ,  le  fonctionne- 
ment  du  dispositif  de  commande  2,  selon  ce  second 
mode  d'exécution,  est  le  suivant: 

60  En  actionnant  la  poignée  de  manoeuvre  6,  on 
confère,  par  l'intermédiaire  du  pignon  moteur  22,  un 
déplacement  long!  tudînal  à  la  crémaillère  24. 
Celle-ci  entraîne  le  bras  de  manoeuvre  37  qui,  en 
raison  de  sa  denture  55  coopérant  avec  le  secteur 

65  denté  154  du  chariot  148,  pivote  autour  di  l'axe 

5 
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îrtical  29.  Il  en  résulte  la  rotation,  vers  i  extérieur, 
3  l'ouvrant  3.  Le  chariot  148  est  amené  à  se 
Iplacer  parallèlement  au  plan  du  cadre  dormant  4, 
3  qui  a  pour  conséquence  de  conférer  à  l'axe  de 
rtation  de  l'ouvrant  3  une  translation  parallèle  audit  5 
lan  du  cadre  dormant  4. 
En  réalité,  ces  mouvements  combinés  de  rotation 

t  de  translation  de  l'ouvrant  3  ont  lieu  simultané- 
tent.  Il  est  bien  évident  que  pour  refermer  la  fenêtre 
,  l'ensemble  des  éléments  du  dispositif  de  corn-  10 
lande  2  se  déplace  en  sens  inverse. 
L'articulation  64  se  compose,  d'une  part,  d'un 

eiilet  172  solidaire  du  chariot  148  et,  d'autre  part, 
'un  élément  en  forme  d'équerre  73  rapporté  sur  la 
•averse  inférieure  42  du  cadre  43  de  l'ouvrant  3.  15 
.'oeillet  172  est  situé  à  l'extrémité  arrière  180  du 
hariot  148  et  se  présente  saillant  par  rapport  au 
hant  longitudinal  externe  181  de  ce  dernier. 
L'élément  en  forme  d'équerre  73  est  pourvu,  dans 

on  aile  74  horizontale,  d'un  orifice  75  venant  se  20 
ilacer  sur  un  même  axe  vertical  et  au-dessus  de 
orifice  176  de  l'oeillet  172,  les  orifices  75  et  176 
ervant  de  passage  à  un  organe  de  fixation  77.  Ce 
lernier  est,  de  préférence,  amovible  de  manière  à 
louvoir  désolidariser  l'ouvrant  3  du  chariot  148  et  25 
aciliter,  ainsi,  l'accès  à  la  face  externe  70  de  la 
iurface  vitrée  71  par  rotation  dudit  ouvrant  3  autour 
ie  l'axe  du  galet  40  solidaire  de  l'extrémité  39  du 
>ras  de  manoeuvre  37  et  se  déplaçant  dans  le  rail  de 
juidage  41.  30 

Un  avantage  de  l'invention  est  de  permettre 
'inversion  de  l'utilisation  de  chacun  des  éléments 
;onstituant  le  mécanisme  du  dispositif  de  com- 
nande  pour  l'un  ou  l'autre  des  résultats  obtenus  et 
els  que  décrits,  pour  chacun  de  ces  éléments,  dans  35 
e  premier  mode  de  réalisation. 

Revendications  w  

1  .  Dispositif  de  commande  (2)  d  ouverture  et 
je  fermeture  d'un  ouvrant  (3)  à  pivotement  vers 
'extérieur  d'une  porte  ou  fenêtre,  comportant  45 
jne  poignée  de  manoeuvre  (6),  telle  que 
manivelle  ou  autres,  disposée  sur  le  cadre 
dormant  (4)  et  actionnant  des  moyens  de 
translation  (12)  constitués  par  une  crémaillère 
(24)  insérée  dans  la  feuillure  (9)  du  rebord  50 
inférieur  (7)  dudit  cadre  dormant  (4),  dispositif 
de  commande  (2)  caractérisé  par  le  fait  que 
lesdits  moyens  de  translation  (12)  entraînent 
des  moyens  de  rotation  (11)  de  l'ouvrant  (3) 
coopérant  avec  des  seconds  moyens  de  trans-  55 
lation  (46,  146)  reliés  soit  directement,  soit  par 
l'intermédiaire  d'un  bras  secondaire  (47)  à 
l'ouvrant  (3),  ces  seconds  moyens  de  transla- 
tion  (46,  146)  permettant  de  conférer  à  l'axe  de 
rotation  de  cet  ouvrant  (3)  une  translation  60 
parallèle  au  plan  du  cadre  dormant  (4). 

2.  Dispositif  de  commande  (2)  selon  la 
revendication  1,  caractérisé  par  le  fait  que  la 
crémaillère  (24)  de  forme  rectangulaire  com- 
porte  sur  un  bord  longitudinal  (26)  une  aile  (27)  65 

irmant  un  anyie  u  envnuii  ueiuc  uo^ra  av^w 
lorizontale  et  présentant  un  secteur  denté 
Dopérant  avec  la  denture  (23)  d'un  pignon 
loteur  (22)  monté  sur  un  arbre  (19)  actionné 
ar  la  poignée  de  manoeuvre  (6),  ladite  crémail- 
ire  (24)  étant  logée  dans  un  boîtier  (13) 
onstitué  d'un  couvercle  (14)  et  d'une  embase 
15)  et  disposé  parallèlement  au  plan  du  cadre 
ormant  (4). 
3.  Dispositif  de  commande  (2)  selon  la 

svendication  2,  caractérisé  en  ce  que  la 
rémaillère  (24)  comporte  à  l'une  de  ses 
xtrémités  (28,  orientée  du  côté  du  montant 
rrière  (10)  de  l'ouvrant  (3),  un  axe  vertical  (29) 
ont  les  extrémités  (30,  31)  coopèrent  avec  des 
ainures  (32,  33)  réalisées  respectivement  dans 
;  couvercle  (14)  et  dans  l'embase  (15)  du 
ioîtier  (13),  et  à  l'autre  extrémité  (34),  orientée 
ers  le  montant  avant  (35)  de  l'ouvrant  (3),  un 
lalet  (36)  coopérant  avec  la  rainure  (32) 
êalisée  dans  le  couvercle  (14)  du  boîtier  (13). 

4.  Dispositif  de  commande  (2)  selon  les 
evendications  1  et  3,  caractérisé  en  ce  que  les 
noyens  de  rotation  (11)  de  l'ouvrant  (3)  sont 
ormés  par  un  bras  de  manoeuvre  (37)  dont  une 
ixtrémité  (38)  est  montée  pivotante  sur  l'axe 
rerticai  (29)  et  dont  l'autre  extrémité  (39)  est 
jourvue  d'un  galet  (40)  se  déplaçant  dans  un 
ail  de  guidage  (41)  disposé  horizontalement 
;ur  la  traverse  inférieure  (42)  du  cadre  (43)  de 
'ouvrant  (3). 

5.  Dispositif  de  commande  (2)  selon  la 
evendication  1,  caractérisé  en  ce  que  les 
seconds  moyens  de  translation  (46,  146)  sont 
constitués  d'un  chariot  (48,  148),  de  forme 
approximativement  rectangulaire,  disposé  pa- 
rallèlement  et  sous  la  crémaillère  (24),  ledit 
chariot  (48,  148)  comportant,  d'une  part,  dans 
sa  partie  arrière  (49,  149),  orientée  vers  le 
montant  arrière  (10)  de  l'ouvrant  (3),  une 
umière  obiongue  (50,  150)  dans  laquelle  se 
déplace  l'axe  vertical  (29)  solidaire  de  la 
srémaillère  (24)  et,  d'autre  part,  à  son  extré- 
mité  (51,  151),  un  axe  (52,  152)  se  présentant 
saillant  par  rapport  à  la  face  inférieure  (53,  153) 
dudit  chariot  (48,  148)  et  coopérant  avec  la 
rainure  (33)  réalisée  dans  l'embase  (15)  du 
boîtier  (13). 

6.  Dispositif  de  commande  (2)  selon  la 
revendication  5,  caractérisé  en  ce  que  le  chariot 
(48,  148)  comporte,  dans  sa  partie  arrière  (49, 
149),  un  secteur  denté  (54,  154)  coopérant  avec 
une  denture  (55)  disposée  sur  le  pourtour  (56) 
de  l'extrémité  (38)  du  bras  de  manoeuvre  (37), 
pour  conférer  audit  chariot  (48,  148)  un  dépla- 
cement  longitudinal,  parallèle  au  plan  du  cadre 
dormant  (4). 

7.  Dispositif  de  commande  (2)  selon  les 
revendications  1  et  5,  caractérisé  en  ce  que  le 
bras  secondaire  (47),  reliant  les  seconds 
moyens  de  translation  (46)  à  l'ouvrant  (3),  est 
constitué  par  un  coulisseau  se  déplaçant 
perpendiculairement  au  plan  du  cadre  dormant 
(4)  par  l'intermédiaire  de  rails  de  guidage 
disposés  sur  le  chariot  (48),  ledit  coulisseau 
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étant  relié  à  une  extrémité  à  l'ouvrant  (3)  par 
l'intermédiaire  d'une  articulation  (64)  et  permet- 
tant  de  conférer  audit  ouvrant  (3)  une  projec- 
tion  vers  l'extérieur  du  cadre  dormant  (4). 

8.  Dispositif  de  commande  (2)  selon  les  s  
revendications  1  et  5,  caractérisé  par  le  fait  que 
le  bras  secondaire  (47)  est  formé  par  une  bielle 
(61)  dont  une  extrémité  (62)  est  solidaire  de 
l'axe  (52)  disposé  à  l'extrémité  (51)  du  chariot 
(48),  l'autre  extrémité  (63)  de  cette  bielle  (61)  10 
étant  reliée  par  une  articulation  (64)  à  l'ouvrant 
(3). 

9.  Dispositif  de  commande  (2)  selon  la 
revendication  5,  caractérisé  en  ce  que  le  chariot 
(148)  comporte,  à  son  extrémité  arrière  (180),  15 
un  oeillet  (172)  se  présentant  saillant  par 
rapport  au  chant  longitudinal  externe  (181), 
ledit  oeillet  (172)  coopérant  avec  un  élément  en 
Forme  d'équerre  (73)  rapporté  sur  la  traverse 
inférieure  (42)  du  cadre  (43)  de  l'ouvrant  (3)  20 
pourformerune  articulation  (64). 
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