AMINISTERO DELLO SVILUPPG ECONOMICO
DIRETCAE GENERALE SER LA TUTELA DELLA PROPRIETA INDUSTRIALE
UERCIO TTRLIANG BRBVETT EMARCH

IDOMANDA NUMERO [[101997900620379|
[Data Deposito [02/09/1997 |
[Data Pubblicazione  {02/03/1999 |

|Sezi0ne||Classe||Sott0classe||Grupp0||Sott0grupp0|
B___lls |

Titolo

MACCHINA PER IL CARICO E LO SCARICO DI PELLI O SIMILI SU O DA NASTRI
CONVOGLIATORI AEREI




LI

“_i

. ;',.ri;.;.;

i

~ PN ERY

Descrizione del brevetto per invenzione indgstriale
di : THEMA di Sani Antonello & C. snc

di nazionalitd : italiana

residente a : SANTA CROCE SULL'ARNO (FI)

% % ¥ X ¥ X X

la presente invenzione concerne una macchina per effettuare

operazioni automatiche di carico e scarico di pelli. o

—~

simili prodbtti. su, o da, catgqe aeree di trasportoc a
bilancelle. ‘

Nel smettore della lavorazione delie pelli sono normalmenfe
impiegate catene di trasporto aeree., generalmente del .tipo
a monorotaia, alle quali sono vincolate specifiche
bilancelle. atte a conéentire égevoli operazioni:di carico
é scarico delle pelli.

Detts bilancelle poOSS0oRO essore costituite, nolto
senplicemente. da un’asta orizzontale avente un’estremitd
libera ed essendo collegata all altra sua estremita alla
catena di traéporto . possedendo detta bilancella una
conformazione utile ad assicurare un sufficiente
bilanciamento del peso complessivo éupportato.

Ie bilancelle possono altresi essere costituite da aste:
di supporté e.trascinamentb, e queste sono.impiegate,quan

sono da movimentare pelli di taglia rilevante.

le operazioni di carico e scarico di dette bilancelle
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vengono attualmente effettuate, in via nanuale; da apposito

personale. e c©i0. ovviamente, penalizza in mnodo non

: trascurabile i costi del processo produttivo,

Scopo della presente invenzione é& quello. di proporre una
macchina con la quale effettuare automa.t‘:icament.e operazioni
di carico & sqarico di pelli,:c: simili prodotti, su., o da,
catene di trasporto aetee a bilancelle c-riz;cantali.

Tale scopo viene raggiunto mnediante una mac:china. per il
carico £ lo scarico di pelli, o ﬁrodotti simili. su, .c: da,
convogliatori aerei di trasporto provvisti di bilaneélle
cnrizzcmtal_i, nella qua’le un piano comprendente mezzi di
trascinamento hidireziox}ali delle pelli ~pud essere
inclinato pexr interoc, o per un sua parte, fino a portare un
latﬁ del medesimo in  corrispondenza ad una bilanceila _di
dstts convogliatore aersc. 1 operazione di carico"dglla
pelle sulla bilancella avviene grazie al‘.la com}:_)inazio.r‘xe del
noto di ax}anzamento della pelle sul piano suddetto e del
novimento di ritorno del pianc stesso, o di una sua parte.

.

nella posizione di partenza. mentre l operazione di scarico

avviene . semplicemente. invertendo la direzione di

N

trascinamez_xto della pelle sul piano e sollevando il lato
anteriore del pianc stqsso, o di una sua parte. all’internc
delle due f;alde dellra pelle appesa élia bilanc‘:ella.
La macchina di cui. sopfa consente di effg‘ttuére in nodg-:

totalmente automatico., e quindi economicamente vantaggioso,
* - Y
4

»

.




Ju

Soma
E Cra

il ecarico e lo scarico delle pelli su, o da. linee aeree di
trasporto a bilancelle orizzontali.
Per una migliore comprensione delie caratteristiche.
strutturali e del modo di funzionamento della macchina
dell’ invenzione viene comunque di segﬁité desc?itto un
egsemnplo-di réalizzaz;one non ;imitativo della medesima. con
1'ausilio delie tavole di disegno allegate nelle qual{
-la figura 1 rappresenta una vista schematica di profilo di
una macchina per 1l -carico e lo scarico di pelli secoﬁdo
l"invenzione;
~la figura 7 rappresenta una vista:dal}'alto della macchina
di fig.1;

i .
~la figura 3 rappresenta una vista in dett‘aglio di un
componente della macchina di fig.l:
—-le figure 4 & 5 rappresentano due viste laterali di una
macch}na secondo 1l invenzione associata a due divers% tipi
di bilancelle;
—la figura 6 rappresenta una.vista schematica di profileo di
una macchina secondo 1'invenzione con wuna variante '
realizzativa rispetto alla macchina di fig.l.
Con riferimento aila fig.1. wviene indicata‘ genericamente
con 10 una macchina per il carico e lo scariéo di pelli.
11, =u, o da,_.convogliatofi aereli di trasporto a

nonorotaia, 12, provvisti di bilancelle orizzontali, 13,

La macchina 10 comprende un piano di carico: 14, supportato
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da wuna struttura fissa, 20, avente altezza utile a
consentire il normale afflusso al suddetto pianq delle
.pelli, 11, provenienti da normali nastfi trasportatori, 30,
comunemente impiegati ngl settore p;oduttivo in‘ogéetto.

la superficie di appoggio delle pelli, 11, in. detto piano,
14, & cdstituita da un-;appepo in gomma, 21, Q.materiale
sim;le, provvisto di leggere protuberanze, 22, avenéi 1o )
scopo di aumentare 1l aderenza delie pelii alla Superficig
del tappétc stesso

Guest’ultimo & portato in rotazione continua, a welocita
co;tante. tramite 1 attuatore 23, intorno a due perni
lpcalizzati in corrispondenza ai due lati estrémi, 15 e 16;‘
del piano 14.

Come =i pud notare. nelle figg.4 e § l attuators. 237
destinato alla rotaziona del tappeto 21, pud essere
indifferentementg posizionato . in corrispondenza alf lato
anteriore 15 piuttosto che in ccrrispondgnza al lato 16 delr
piano di carico 14.

Il lato anmteriore. 15. del piano 14 viene movimentatb in
senso verticale, lﬁngo le éuide lateréli; 24, 25, grazie
all’attuatore 26.

Il lato opposto, 16. del -piano 14 subisc;e. O nenc, una
corrispondente traslaziocne in senso orizzontgle, a seconda

del fatto che 1l piano 14 sia configurato come in fig.l o

che_sia, invece provvisto di unc snodo centrale, 27. quale

.,




illustrato in fig. 6.

Viene infatti illustrata in fig.1l la diveféa dislocazione
che viene ad assumere il suddetto lato 18 quando il piano
14 si trova in posizione orizzontale, raffigurata. in
tratteggio, e gquando, ‘invecs, detto piano si trdva in
posizione inqiinata, raffigurata a tratto normale.

E° da notare come le due guide laterali, 24 e 25, risultano
leggermente inclihate in avanti; cid consente una parziale
sovrapp;siziomé del lato anteriore 15 del piano 14 'sulla
bilancella 13. in modo cosi che la pelle in uscita da piano

di caricoc pcssaA scivolare agevolmente &l di 14 della

bilancella stessa. . o o

i

Con .28 e 29 sono indicate due: serie di sensori di .

rilevamentp della presenza della pelle 11 in loroc
prossimitd sul piano 14.

Detti sensori sono‘ utili a rilevare la lunghezza della
pelle e la posizicne‘dellq medesima sul piano 14. in modo
da determinare esattamente 1 sincronismi di'azionamenpo del
piano 14. o di una éua parte 14°. rispetto al motg di
avanzamnento delia pelle, ‘neil'operaziﬁge di ‘caricamento
della medesima sulla bilancella 13,

Il fgnzionamento della macchina sopra descritta ha luogo,
in effetti, come ségue.

Con la macchina nella versione di fig.l, 'il piano di carico

14 =i trova nella posizione orizzontale., indicata in.

ok, bl




tratteggio. quando la pelle 11 perviene alla macchina 10
lungo 1 ngstri trasportatori esterni 30. Dopo che la pelle
e t?ansitata sotfo 1a ser;e di sensori 28 ed ha quindi
impegnato per un certo tratto il piano di carico 14,
%derendo al tappetﬁ in gomma 21,.ha inizio il sollevamento
.del lato anteriore 15 del piano stesso con velocita
comunque tale‘ che ?l piano 14 venga a trovarsi pella
posizione finale di carico, illustrata in figura.
convenienyeménte prima che il bordo iniziale della pelle
abbia raggiunto il suddetto lato anteriore 15.

Dal momento che la pelle transita in corrispondenza alla

serie di sensori 29 ha inizio il conteggic del tempo di

'
«

transito, il quale puo aver termine al momento che il lembo
posteriore della pelle passa sotto la serie di sensori 28;
infatti, - essendo nota la distanza tra le due file di

sensori, pud essere determinata compiutamente la lunghezza

della pélle nonché la sua posizione esatta sul plano.

Pud quindi essefe calcolato esattamente il nomento in cui
comandare in sensc opposto -l attuatore 26 per effettuare
1l operazione di rilgséio della p?lle 11.sulla bilancella
13; operazione che ha inizio éllorché la pelle'oitrgpassa_
per qirca meta della sua lunghezza 1l lato-anteripre 15 del
piano 14. situazione appunto raffigurapa ig fig.1l.

E’ da considerare che ié | suddetta procedura di

funzionamento rimane invariata anche per la versione della
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-macchina illustrata in fig.§6.

E° altresi da considerareAche in ambedue i casi la velocita
di abbassamento del piano 14, o 14", & tale da evitare éhe
il moto di trascinamento del}a‘pelle sul piano produca un
eccessive trasbordo della pélle i1, al di la della
bilancella 13, con evidente rischio di perdita di stabilitd
della~pellé stessa sulla bilancella.

Alv;erminé del movimento di ritorno del piano 14. o di una ¢zéi
sua parte 14', la macchina trasmeﬁte 1l éegnale di consenso
per 1l avanzamento di un passo della catena a monorotaia,
12, aﬁendosi cosi il posizionamento della bilancella
successiva nella pqstazioﬂe di caripo occcupata fino a quel
momento dalla prec;dente.

Pud gquindi ripetersi un nuovo ciclo di carico delle pelli
secondo le modalitéd scpra descritte.

Per quanto riguarda Ll operazione inversa, relativa allo
scarico della pelle dalla bilancella,. 1" azionamento
dell’attuatore 26 di sollevamento del lato 15 ael piano 14,
o 14°. ha lusgo non appena giunge alla . ﬁacchina
l‘informaziona di avvenuto corretto posizionamento della
bilancella 13 recante la pelle il.

Con il tappeto 21 ruotante in senso c:pposto a-quel-lc di
carico l'operaziope di scarico e agevclﬁénté effettuata

allorche il tappeto stesso, nel suo-movimentd verso 1l 'alto,
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all’interno delle due falde della pelle. viene a contatto




con un lato della stessa trascinandola via dalla bilancella
grazie all’aderenza chg si crea tra tappeto e pelle.
L'azione di ritorno verso la pqsizione inizialé del piano-
14, o 14°, pud quindi aver iuogn al momento che ii lembo
iniziale della pelle 11 giunge in corrispondenza alla fila
di sensori 28 ..
Quandﬁ.il pianc 14. o© uné sua parte 147, raggiunge tale
p6§izione iniziale viene qqindi trasmesso il segnale di
consenso utile all avanzamento di un passo del
convogliatore aereo 12, per poi effettuar= un ngovo cicio
ai scarico della pellé.successiva appesa in catena.
E° evidente che., a seconda delle applicaiiﬁni, possono
- essere impiegate ﬁacqhine secondo l'invenzione che
presentino varianti o nodifiche rispetto a' quanto
P
illustrato a titolo di esenpio.
Ad esempio 1 mezzi di trascinamento delle pelli. o prodotti
simili. possono essere diversamente ‘configurati e
costituiti; 1 relativi attuatori possono altresi essere
yariamente posizionati. come possonc esserlo gli atfuatori
destinati al sollevamento del piano di carico., o di.una sua
parte.
I sensori di rilevamento della presenza della pelle sul
-piéno 14 possono ovviamente essere in nunero diﬁersn e

diversamente disposti.

Ovviamente anche la struttura di ‘Sostegno della macchina

.
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dell invenzione pud differire ‘nella forma da quella
propoéta schenaticamente nell esempio illustrato.

Risulta inoltre evi;iente che ulteriori modifiche e wvarianti
possono essere -apportate alle var_ie parti della ma;:z:hi"na

sopra descritta, sempre nell’ambitoc di protezione come di

seguito definito.




RIVENDICAZIONI

1-Macchina (18) per il carico e lo scarico di pelli (11). o
prodotti simiii, su, o da, coqvagliatori aerei di trgsporto
(12) provvisti’ di bilancelle = orizzontali (13).
carattefigéata dal fatto di comnprendere almehc. un piano
{(14) comprendente mezzi di trascinamento (21, 23)
bidirezionali delle pelli. inclinabile per interc, o pgf un
sua'pa;te {(147). firo a portare un lato (;SJ_del_Eédasiﬁo
in &orrispopdenza ad una Dbilancella { 13 ) di detto
convogliatore aerec {12). 1l operazione di &arico della
pelle sulla bilancella {13} avendo luogo grazie qlla
combinazione del moto di avanéamento della pelle sul biano
suddetto {14) e del novimento di r%torno del p@ano stesso,
o di una sua parte (14°')., nella ﬁnsizioné di partenza.
l operazione di scarico avendo lgngd, invertendo lg
direzione di trascinamento della pelle {11} sul piano e
sollevando il lato anteriore (15) ldel piano stesso, o di
una sua parte (14°)., all’interno delle due falde della
pelle (11) appesa alla bilancella (13}.

2—- Hacchiné {10) per il carico e lo scarico di pelli (11).

-

o prodotti simili, su. o da. convogliatori aerei di .

trasporto secondo la rivendicazione precadénie
caratterizzata dal fatto che dette piano (14) conprende
almeno un tappeto in gomma (21) provvisto di rugositd eso

protuberanze (23) atte ad accrescere 1’ aderenza delle pelli

N
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*al tappeto (21}. '

3- ‘Macchina (10} pér il carico e lo scarico di pelli (11).

o prodotti simili, =su. o .da, <convogliatori ‘aerei di

trasporto secondo la rivendicazione 1 o 2 caratterizzata

dal fatto che il lato anteriore (15) di detto piano (14)

viene sollevato .ed ahbaséapd con l'ausilio di guide

laterali. (24). (25).. dette guide essendo inclinate 1in

avanti rispetto al moto di avanzamento della pelle (11) sul
piano (14) in fase di caricamento.
4- Macchina (10) per il .carico e lo scarico di pelli {11).

o prodotti =imili, su, o da., convogliatori —aerei di

trasporto secondo le rivendicazioni precedenti’

i

caratterizzata dal fatto che detto piano (14) comprende una

porzione fissa ed una porzione mnobile (14°) separate da uno |

_ando & cerniera cilindrica (27). 1l latoc anteriore (15) di
detta porzione mobile essendo sollevato ed abbassatoc con
l'ausilio di guide l.aterali (24) e {258) solidali alla
struttura di sostégno (20} di detta macchina (10).

5- Macchina (10) pér-il cafica e lo scarico di pelli (il),

o prodotti simili, ‘su, o da, convogliatori aerei di
trasporto secondo le rivendicaiioﬁi precedenti
caratterizzata dal fatto Qi comprendefg alneno una serie di
sensori di rilevamento délla presenza di pelli o simili

Jprodotti su detto piano (14).

6~ Macchina (10) per il carice e lo scarico di pell:i (11).
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o prodotti simili, su. o da. convogliatori aerei di

trasporto secondo le rivendicazioni precedenti

caratterizzata dal fatto che il movimento di ritorno del

piano (14). o di una sua parte (147), éllé posizione di

partenza ha luogo al momento che la pelle (11) e trasferitaA

per-mnetd della sua lungﬁezza ﬁa detto piano {14) a detta
bilancella (13). |

7- Macchina (10) per il carico e io scarico di'pelli (11).
o prodotti similir s=u, O .da, convogliatori aerei di
trasporto {(12) & bilancelle orizzontali conme descritta e

illustrata nelle tavole di disegno éllegate.

Per! incarico
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