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Description

[0001] La présente invention concerne un contacteur
tétrapolaire comprenant dans un boitier et pour chaque
pdle un pont de contact mobile coopérant avec deux
contacts fixes et logé dans un support qui est commun
a plusieurs ponts et est déplagable par un élec-
troaimant, ainsi que des couples de bornes de puissan-
ce raccordées chacune par une piéce conductrice a un
contact fixe.

[0002] Les contacteurs tétrapolaires du type briéve-
ment rappelé ici sont bien connus.

[0003] Pourconstruire un contacteur tétrapolaire d'un
certain calibre en courant, il pourrait étre intéressant de
prendre certaines piéces de contacteurs tétrapolaires
ou bipolaires de calibre inférieur en courant et I'on éco-
nomiserait ainsi les colts de développement des piéces
correspondantes.

[0004] L'invention est issue de cette constatation et
vise & réduire le colt d'un contacteur tétrapolaire par
recours a des constituants ou sous-ensembles de con-
tacteurs bipolaires de méme calibre ou de contacteurs
bipolaires ou tétrapolaires de calibre inférieur.

[0005] Selon linvention, le boitier se compose de
deux socles identiques, les socles étant appariés par
des moyens de fixation et logeant chacun un sous-en-
semble moteur identique ; les deux supports mobiles
des ponts de contact sont solidarisés mécaniquement
par une piéce de couplage traversant des lumiéres mé-
nagées dans des parois latérales des socles appariés.
[0006] Les socles utilisés pour constituer le contac-
teur tétrapolaire peuvent donc étre des socles de con-
tacteurs tétrapolaires de calibre inférieur ou des socles
de contacteurs bipolaires de méme calibre moyennant
une |égére adaptation de ceux-ci a la construction tétra-
polaire. Les sous-ensembles moteurs peuvent étre éga-
lement des sous-ensembles bipolaires de méme calibre
ou tétrapolaires de calibre inférieur.

[0007] Dans un mode de réalisation préférentiel, les
sous-ensembles moteurs sont congus en tant que sous-
ensembles tétrapolaires de calibre inférieur et les pié-
ces conductrices fixes correspondantes de péles voi-
sins sont réunies deux par deux en forme de fourche
pour coopérer avec une seule borne de puissance.
[0008] |l est avantageux que le couplage des sous-
ensembles moteurs identiques s'effectue au moyen de
leviers montés pivotants sur des paliers prévus dans la
carcasse de bobine, ces leviers comportant chacun un
bras mené en prise avec l'armature mobile de I'élec-
troaimant et un bras de couplage muni d'un logement
ou élément de forme analogue pour recevoir l'extrémité
de la piéce de couplage.

[0009] La description qui suit en regard des dessins
permettra d'expliciter un mode de réalisation de l'inven-
tion.

- lafigure 1 représente schématiquement en éléva-
tion un contacteur tétrapolaire conforme a l'inven-
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tion.

- la figure 2 est une vue similaire du contacteur, le
capot de celui-ci étant retiré.

- lafigure 3 est une vue de cbté éclatée du contac-
teur.

- lafigure 4 montre en perspective les socles accou-
plés du contacteur.

- lafigure 5 représente en vue de dessus un mode
de réalisation du couplage au moyen des supports
de contacts.

- lesfigures 6 et 7 représentent en élévation une va-
riante de réalisation d'un sous-ensemble électro-
magnétique du contacteur, respectivement en po-
sition arrét et en position marche, avec couplage au
moyen de leviers.

[0010] Le contacteur tétrapolaire illustré sur les figu-
res comprend un socle 10 constitué par juxtaposition et
assemblage de deux boitiers identiques 10a, 10b etd'un
capot commun 11. Les boitiers ainsi appariés présen-
tent de fagon usuelle vers une paroi arriére 12 des dis-
positions 13 permettant de fixer le socle sur un rail nor-
malisé et des parois latérales 14, 15 munies d'éléments
d'emboitement mutuel 16 ; on peut aussi assembler les
deux boitiers entre eux par des éléments d'encliquetage
ou par tous moyens de fixation usuels.

[0011] Lecapot 11 estrapporté & l'avant des deux boi-
tiers appariés en contribuant a leur assemblage, en leur
étant assemblé par pénétration de pattes d'encliqueta-
ge 17 dans des logements appropriés 18. Le capot pré-
sente vers l'avant une partie centrale proéminente 19
qui permet de loger les armatures fixes des élec-
troaimants et des parties haute et basse en retrait 20,
21 munies d'ouvertures pour l'accés d'un tournevis aux
bornes de puissance hautes B1, B3, B5, B7 et basses
B2, B4, B6, B8, appartenant aux deux boitiers 10a, 10b
ainsi qu'a deux bornes latérales haute et basse A1, A2
d'alimentation des bobines, ces deux bornes apparte-
nant au botitier 10a. |l convient de remarquer que le ca-
pot commun 11 occulte les logements des bornes de
bobine qui sont prévus dans le boitier 10b et qui sont
situés sensiblement & mi-longueur du socle 10.

[0012] Les boitiers 10a, 10b comprennent des loge-
ments 22 propres a recevoir les bornes de puissance
B1-B8, ainsi que des logements latéraux 23 prévus pour
recevoir les bornes de bobine A1, A2.

[0013] Deux sous-ensembles moteurs identiques
24a, 24b comprenant un électroaimant Ea, Eb et con-
tacts mobiles sont logés dans les boitiers 10a, 10b ; ils
comprennent chacun une armature fixe 25a, 25b située
vers l'avant du contacteur, une armature mobile 26a,
26b et une bobine Ca, Cb enroulée sur une carcasse
isolante 27a, 27b (voir figure 5). L'armature mobile 26a,
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26b se déplace en translation et elle est solidaire d'un
support de contacts tétrapolaire 28a, 28b, c'est-a-dire
portant quatre ponts a double coupure 29, munis cha-
cun de deux contacts mobiles, et coopérant avec des
piéces conductrices fixes de contact. Chaque ensemble
mobile est sollicité par un ressort de rappel non indiqué.
[0014] Dans chacun des boitiers 10a, 10b, les piéces
conductrices fixes 30 joignant les bornes de puissance
a vis Bi aux ponts de contact 29 ont (voir figure 4) une
forme de fourche, de maniére a présenter vers une bor-
ne respective Bi une languette de contact unique 31 et
vers le support mobile 28 deux branches de contact 32
portant chacune un contact fixe 33. On comprend que
les supports 28 tétrapolaires peuvent donc étre des sup-
ports de contacteurs existants de calibre inférieur, ce
qui évite de concevoir des supports mobiles spécifiques
pour le contacteur ici décrit.

[0015] Dans le mode de réalisation des figures 4 et 5,
les parois latérales 14, 15 des boitiers appariés 10a, 10b
comprennent de chaque ¢6té une lumiére rectiligne bor-
gne 34, 35 orientée perpendiculairement & la face avant
du contacteur, de fagon & pouvoir loger une piéce de
couplage 36 des supports mobiles 28 des deux boitiers.
[0016] La piéce de couplage 36 est réalisée sous for-
me de biellette engagée par ses exirémités dans des
ouvertures latérales correspondantes des supports 28.
Des échancrures 38 sont également prévues dans les
parties haute et basse des parois latérales 14, 15, prés
des bornes de bobine A1, A2, pour faciliter le passage
des fils d'interconnexion des deux bobines C. Les bobi-
nes pourraient étre connectées en paralléle sur A1, A2 ;
elles sont présentement connectées en série. Des
doigts 39 ou éléments de forme analogue se terminant
par des parties encochées 40 situées sensiblement & la
méme hauteur que les échancrures 38 sont par ailleurs
prévus dans les boitiers 10a, 10b pour guider les fils
d'interconnexion des bobines.

[0017] Dans une variante préférée de réalisation illus-
trée sur les figures 6 et 7, chaque sous-ensemble mo-
teur comporte un levier pivotant 50 articulé par des tou-
rillons 51 dans des paliers 52 prévus dans un flasque
arriere 53 de la carcasse de bobine 27. Le levier 50 est
en forme de L et comprend un bras mené et un bras de
couplage situés de part et d'autre des tourillons 51. Le
bras mené 54 se termine par une fourchette ou une
ouverture 55 en prise sur une aiguille, un téton ou un
autre élément 56 solidaire de l'armature mobile 26 ; le
bras de couplage 57 présente en son milieu un loge-
ment latéral 58 pour recevoir l'extrémité de la piéce de
couplage 36 et a son extrémité libre un index de visua-
lisation 59 susceptible d'apparaitre dans une fenétre 60
du boitier pour indiquer la position marche du contac-
teur.

[0018] Le couplage effectué au moyen des leviers 50
améliore I'équilibrage de I'ensemble mobile en cas de
rupture de l'alimentation de l'une des bobines.

[0019] Le sous-ensemble moteur est représenté sur
la figure 6 en position arrét et sur la figure 7 en position
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marche.

Revendications

1. Contacteur tétrapolaire comprenant dans un boitier
et pour chaque pble un pont de contact mobile (29)
coopérant avec deux contacts fixes et logé dans un
support (28) qui est commun a plusieurs ponts et
est déplacable par un électroaimant (E), ainsi que
des couples de bornes de puissance (B1, B2 ; B3,
B4 ; B5, B6 ; B7, B8) raccordées chacune par une
piece conductrice (30) & un contact fixe (32),

caractérisé par le fait que :

- le boitier se compose de deux socles identi-
ques (10a, 10b), présentant chacun deux cou-
ples de bornes de puissance, les socles étant
appariés par des moyens de fixation et logeant
chacun un sous-ensemble moteur identique
(24a, 24b),

- les deux sous-ensembles moteurs sont solida-
risés mécaniquement par une piéce de coupla-
ge (36) traversant des lumiéres (34, 35) ména-
gées dans des parois latérales (14,15) des so-
cles appariés.

2. Contacteur selon larevendication 1, caractérisé par
le fait que des échancrures (38) sont prévues dans
les parois (14, 15) des socles appariés (10a, 10b)
pour le passage de fils d'interconnexion des deux
bobines (Ca, Cb) des électroaimants.

3. Contacteur selon la revendication 3, caractérisé par
le fait que des parties encochées (40) sont prévues
surdes éléments de forme (39) dans les socles des
boitiers appariés (10a, 10b) pour maintenir les fils
d'interconnexion.

4. Contacteur selon larevendication 1, caractérisé par
le fait que les socles des boitiers appariés (10a,
10b) sont accouplés au moyen d'un capot commun
(11) occultant des bornes de bobine (A1, A2) de l'un
(10b) des boitiers.

5. Contacteur selon I'un des revendications 1 a 4, ca-
ractérisé par le fait que chaque sous-ensemble mo-
teur (24a, 24b) est de type tétrapolaire, les piéces
conductrices fixes correspondantes (30) étant réu-
nies deux par deux en forme de fourche pour coo-
pérer avec une seule borne de puissance (Bi).

6. Contacteur selon|'une des revendications 1a 5, ca-
ractérisé par le fait que chaque sous-ensemble mo-
teur (24a, 24b) présente un levier (50) monté pivo-
tant sur des paliers (52) prévus dans la carcasse de
bobine (27), le levier comportant un bras (54) mené
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en prise avec l'armature mobile (26) de ['élec-
troaimant et un bras de couplage (57) muni d'un lo-
gement (58) pour recevoir I'extrémité de la piéce de
couplage (36).

Patentanspriiche

1.

Vierpoliger Schiitz mit einer in einem Gehause an-
geordneten mobilen Kontaktbriicke (29) fir jeden
Pol, die mit zwei festen Kontakten zusammenwirkt
und in einem fir mehrere Bricken bestimmten Tra-
ger (28) sitzt, der von einem Elekiromagneten (E)
verschoben werden kann, sowie mit Leistungs-
klemmenpaaren (B1, B2 ; B3, B4 ; B5, B6 ; B7, B8),
die jeweils mit einem leitenden Teil (30) an einem
festen Kontakt (32) angeschlossen sind, dadurch
gekennzeichnet, dass :

- das Gehaduse aus zwei identischen Sockeln
(10a, 10b) besteht, die jeweils zwei Leistungs-
klemmenpaare aufweisen, wobei die Sockel
anhand von Befestigungsmitteln gepaart sind
und jeweils eine identische Antriebs-Unterbau-
gruppe (24a, 24b) beinhalten,

- die beiden Antriebs-Unterbaugruppen mecha-
nisch mit einem Kopplungsteil (36) miteinander
verbunden sind, das in den Seitenwénden (14,
15) der gepaarten Sockel vorgesehene Aus-
sparungen durchquert.

Schitz nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass Ausschnitte (38) in den Wanden (14, 15) der
gepaarten Sockel (10a, 10b) fur die Durchfuhrung
von Anschlussdrdhten der beiden Spulen (Ca, Cb)
der Elektromagneten vorgesehen sind.

Schitz nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet,
dass die eingekerbten Teile (40) an Formelementen
(39) in den Sockeln der gepaarten Gehause (10a,
10b) vorgesehen sind, um die Anschlussdrahte
festzuhalten.

Schitz nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Sockel der gepaarten Gehause (10a, 10b)
mit einer gemeinsamen Haube (11) gekoppelt sind,
diedie Spulenklemmen (A1, A2) eines der Geh&ause
(10b) verdunkelt.

Schitz nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass jede Antriebs-Unterbaugrup-
pe (24a, 24b) vierpoligen Typs ist, wobei die ent-
sprechenden festen Leitteile (30) zu zweit in Gabel-
form verbunden sind, um mit einer einzigen Lei-
stungsklemme (Bi) zusammenzuwirken.

Schitz nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass jede Antriebs-Unterbaugrup-
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pe (24a, 24b) einen Hebel (50) aufweist, der
schwenkbar an am Spulengestell (27) vorgesehe-
nen Lagern montiert ist, wobei der Hebel einen mit
der mobilen Armatur (26) des Elektromagneten in
Kontakt stehenden angetriebenen Arm (54) und ei-
nen Kopplungsarm (57) mit einer Aufnahme (58) fur
das Ende des Kopplungsteils (36) aufweist.

Claims

Four-pole contactor located in a housing and com-
prising, for each pole, a mobile contact bridge (29)
cooperating with two fixed contacts housed in a
support (28) which is common to several bridges
and can be moved by an electromagnet (E) and
pairs of power terminals (B1, B2, B3, B4; B5, B6,
B7, B8) each connected to a fixed contact (32)
through a conducting part (30),
characterized by the fact that:

- the housing comprises two identical bases
(10a, 10b) each with two pairs of power termi-
nals, the bases being matched by attachment
means and each containing an identical motor
subassembly (24a, 24b),

- the two motor subassemblies are mechanically
fixed by a coupling part (36) passing through
slots (34, 35) formed in the side walls (14, 15)
of the matched bases.

Contactor according to claim 1, characterized by
the fact that notches (38) are provided in the walls
(14, 15) of matched bases (10a, 10b) to enable pas-
sage of interconnection wires for the two electro-
magnet coils (Ca, Cb).

Contactor according to claim 3, characterized by
the fact that the notched parts (40) are provided on
shaped elements (39) in the bases of the matched
housings (10a, 10b) to hold the interconnection
wires in position.

Contactor according to claim 1, characterized by
the fact that the bases of the matched housings
(10a, 10b) are coupled by means of a common cov-
er (11), concealing the coil terminals (A1, A2) of one
(10b) of the housings.

Contactor according to one of claims 1 to 4, char-
acterized by the fact that each motor subassembly
124a, 24b) is of the four-pole type, the correspond-
ing fixed conducting parts (30) being connected in
pairs in the form of a fork to cooperate with a single
power terminal (Bi).

Contactor according to any one of claims 1 to 5,
characterized by the fact that each motor sub-
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assembly (24a, 24b) has a lever (15) mounted to

pivot on bearings (52) provided in the coil casing

(27), the lever comprising a driven arm (54) in con-

tact with the mobile armature (26) of the electro-

magnetic and a coupling arm (57) equipped witha &

recess (58) to contain the end of coupling part (36).
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