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{54) Zariadenie na sledovanie dodrZiavania pracovného zéberu
poinohospodérskych str_oiov

Vyndlez riefi dodrZiavanie vopred stanoveného efektivneho pracovného zdberu hlavne od=-
stredivych rozhadzovalov tuhych priemyselnych hnojiv tak, ab& nedochddzalo k nepohnojeniu,

resp. prehnojeniu okrajovych pdsiem susednych jdzd pri Zlnkovom pohybe sdpravy.

V stlasnosti sa pracovny zdber odhaduje vizudlne, kde jeho dodriiavanie zdvisi vyhradne
od skisenosti obsluhy, alebo sa sleduje pomocou zariadenia na nepriame sledovanie dodr¥fiavania
pracovného zdberu,a to meranim ubehnutej vzdialenosti, pfipadne zariadeniami na priamu indikd-
ciu dodriiavania pracovného zdberu zaloZené na merani zmeny elektrickych veli&in v z4vislosti
od postavenia riadiacich kolies energetického ptostriédku. Ide v3ak o pomerne zloZité pristro-
je, ktoré sa v praxi zatial vo vH¥Zej miere neroz¥frili. Boll skiZané zariadenia zalo¥ené
na optickom principe, av3ak velmi zlofité, nédrolné na prevédqu a obsluhu.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zariadenie na sledovanie dodrZiavania pracovného zdberu
polnohospoddrskych strojov, ktorého podstata spoliva v tom, ¥e pozostdva z upeviiovacieho ko~
tiéa s dvoma prestaviteIne uchytenymi drZiakamiyna ktorych sd uloZené posuvnd zrkadld. Na
zrkadle je nezmyvatelnou farbou vyzna¥end riadiaca priamka.

Poufitim tohto jednoduchého zariadenia sa podstatne zv§3i presnost vedenia sdpravy.

%o zvi&Sovanim zdberu stroja sa pritom zvy3uje i rozdiel v presnosti riadenia v prospech
uvedeného zariadenia. Tymto spdsobom sa dosiahne zvySenie rovnomernosti rozhadzovania priemy-
selnych hnojiv, resp. kvapalnych chemikélii, ¥im sa priamo zv§§ia Grody pestovanych plodin.
Daldou déleZitou vihodou vynédlezu je, Ze sa podstatne zefektivmni vyuZitie cheﬁickich vyrob-
kov vyrdbanych z drah§ch a taiko dostupnych surovin.
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Priklad zariadenia, ktoré je predmetom ochrany, je schematicky znézorneny na pripojenom

vikrese, kde na obr. 1 je nakresleny v pddoryse a mna obr. 2 v niryse.

Zariadenie podla vyndlezu pozostdva z upeviiovacieho kotdZa 3, v ktoram sd vytverené dve
drd%ky 4. K upeviovaciemu koti&u 3 sd prestavitelne uchytené drZiaky 7. Uchytenie je realizo-
vané pomocou skrutiek 6, 8,z ktorych jedna skrutka 8 okrem spojovacej funkcie plni dlohu &apu
a druhd skrutka 6 je posuvne uloZend v drédzke 4 s dlohou fixovania nastavenej polohy drZiaka
7. Na drziaka 7 je nasunuté zrkadlo 1, ktorého poloha po nastaveni sa zabezpefuje pomocou
poistfovacej -skrutky 9. Na zrkadle je nezmyvatelnou farbou vyznafend riadiace priamka 2. Za~
riadenie je mo¥né upevnit pomocou dalSich skrutiek 5 mna konzolu do zorného polla vodida polno-

hospoddrskeho stroja, napriklad pred predné sklo na rdm kabiny, alebo na kapotdZ traktora.

Podstata pouZitia zariadenia spoliva v tom, Ze obsluha energetického prostriedku hlade-
nim do zrkadla 1 sa snaZi riadit sdpravu tak, aby sa riadiaca priamka 2 vyznalend na zrkadle
1 precinala so stopou po predchddzajicej jazde. Stopa je tvorend napriklad kolesom traktora,
kypriacou radli&nou, znalkovacou penou a pod. Poufitie zariadenia predpokladd, Ze efektivny-
pracovny zdber je vopred urleny pomocou zndmych metéd a je pracovnikovi obsluhujicemu sdpra-
vu zadany ako zndma veli&ina. Zariadenie sa upevni na tainom prostriedku do zorného pola vo-
di%a. Poloha zrkadiel 1 na upeviiovacom kotiéi 3 sa prestavi na znalku zodpovedajicu zndmemu
efektivnemu zdberu stroja. Pri prvej jazde sipravy sa obsluha orientuje podla okraja parce-
ly. Pri jazde druhej a dal3ich jazddch sldZi na orientdeiu stopa zanechani kolesami taZného

prostriedku, resp. stopa po znatkovacej pene predchddzajicej jazdy.

Po otodeni na dvratiach prestavi vodi& sdpravu tak, aby pri pohlade do zrkadla 1 sa
predlZend riadiaca priamka 2 pretinala so stopou predchddzajdicej jazdy. Tdto poloha riadiacej
priamky 2 vo&i stope pedchddzajicej jazdy musi byt udrZovand po celej dl (ke parcely. Na opad-
nej dvrati sa proces opakuje, aviak sa vyuZije druhé zrkadlo. Ciachovanie na upeviiovacom koti-
&€i 3 je potrebné urobit jednotlivo, podla miesta upevmenia, rozchod kolies taZného prostriedku

a polohy stopy po predchddzajdcej jazde voli miestu upevnenia zariadenia.
Vynilez je mo%né okrem rozhadzovania tuhych priemyselnych hnojiv vyuZit tieZ na sledova-

nie dodr¥iavania pracovného zéberu pri hnojeni kvapalnymi hnojivami, pri rozhadzpvani madtal-

ného hnoja a plonom postrekovani,resp. roseni polnohospoddrskych kultdir pozemnymi strojmi.

PREDMET VYNALEZU

zariadenie na sledovanie dodrZiavania pracovného zdberu polnohospoddrskych strojov,
vyznadujdce sa tym, Ze pozostdva z upeviiovacieho kotd&a /3/ s dvoma prestavitelne uchytenymi
dr¥iakmi /7/, na ktorych sd ulofené posuvnd zrkadld /1/, prilom na zrkadle /1/ je vyznafend

riadiaca priamka /2/.
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