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Samoczynne urzadzenie do nastawiania walcow w walcarkach.
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Zwykle dotychczas wuzywane walcarki
nie odpowiadaja wymaganiom, jakie pod
wzgledem wymiarowoéci walcowanego ma-
terialu musza stawiaé pewne galezie prze-
mystu zajmujacego si¢ dalsza obréobka lub
uzytkowaniem materialu walcowanego. Od-
chylenia od zadanych wymiaréw powstaja
wskutek zmian w ci$nieniu walcéw. Zmia-
ny te powstaja zwlaszcza wskutek zmian
temperatury walcowanego materialu lub
wskutek zmiany liczby walcowanych pre-
tow wzglednie belek znajdujacych sie
jednoczesnie miedzy walcami.

Dzialanie znanych urzadzern reguluja-
cych, stuzacych do polepszenia wymiaro-
wosci, polega na tym, Ze albo wyzyskuja
one same odchylenia wymiar6w walcowa-
nego materiatu jako bodziec do samoczyn-

nego regulowania, albo przy nastawianiu
ignoruja, wszelka zaleznoséé¢ od stanu walco-
wanego materialu i po wejsciu walcowane-
go materialu miedzy walce nastawiaja je w
przepisowy sposob, przy czym wielkosé
nastawienia ustala si¢ na podstawie do-
$¢wiadczenia. Obydwa rozwiazanmia posia-
daje te wade, ze w walcarce moze sig
jednoczesnie znajdowaé nie wiecej jak
jedna sztuka walcowanego materiatu.

Natomiast w mys$l wynalazku zmiane
ci$nienia walcéw wyzyskuje si¢ jako bo-
dziec do regulowania samoczynnego. Po-
niewaz jest przy tym rzecza obojetna, skad
pochodzi zmiana ci$nienia walcéw, przeto
regulowanie mozna zuzytkowaé przy réw-
noczesnym walcowaniu dowolnej liczby
przedmiotow.



Nes rysunkcs przedstawiono schematycz-
nie, jako przyklad wykonania, hydraulicz-
ne urzadzenie do regulowania.

Cyfra 1 oznacza tlok, kiéry w znamy
sposob za posrednictwem bzyrska 2 dziala
na czop walcowy 3. Cyfra £ oznacza srodek
roboczy, ktéry z jednej strony dziata na
tlok cisnacy 1, a z drugiej strony ma tlok
sterowniczy 5. Sprezyma 6 przeciwdziala

$rodkowi roboczemu £ i dziata na tlok ste- .

rowniczy 5. Napiecie sprezyny 6 jest z jed-
nej strony ustalane za pomiocs ktazka 9,
nasrubka 8 i drazka pociagowego 7, z dru-
giej zas strony potoZemiem tloka cisnace-
go 1. Srodek roboczy jest doprowadzamny
do ttoka sterowniczego 5 kamnatem 10, a
odprowadzany kanatem 11. Doptyw $rod-
ka roboczego do cylindra tlocznego wzgled-
nie jego odptyw z tego cylindra, potaczone-
go nieruchomo z podstawa 15 walcarki, od-
bywa sie od tloka sterowniczego 5 przez
kanal 12.

W razie powickszenia. cisnienia walcow
érodek roboczy 4 przenosi to powiekszenie
ci$nienia na tlok sterowniczy 5, przy czym
tlok sterowniczy 5 zostaje wyparty do géry
i otwiera przy tym kamat 10 doprowadza-
jacy srodek roboczy. Naplywajacy srodek
roboczy cisnie tlok 1 na dél i napina przy
tym sprezyne 6. Ten przebieg regulowania
trwa tak dlugo, dopoki wzrastajace napie-
cie sprezyny 6 tloka sterowniczego 5 nie
cofnie sie znowu do potozenia zerowego,
przy czym zamkniety zostaje doplyw srod-
ka roboczego do kanatu 10. Odwrotny pro-
ces regulujacy - nastepuje wtedy, gdy ci-
$nienie walcow zmmiejsza: sie.

Regulowanie jest zawsze takie, ze przy
polwiekszemiu cis$nienia walcéw mastawia

7 sie zmmf;]tszme szczeliny miedzy walcami,

a przy zmwiejszeniu ci$nienia walcow —

zwigkszenie ézezeliny miedzy walcami.
Poniewaz przy kazdym przestawieniu

tloka cisnacego zmienia si¢ réwniez napie-

‘cie sprezyny 5, przeto z tego wynika, Ze

kazdemu polozeniu tloka cisnacego I od-
powiada okreslone cisnienie walcéw zmie-

‘niajace si¢ wraz z tym polozeniem. Wsku-

tek tego w prosty spesdb osiagniety jest cel
regulowania, a mianowicie wyréwnanie
szczelin miedzy walcami zmieniajacych sie

~ przy rozmaitych ci$nieniach walcéw.

Zastrzezenie patentowe.

Samoczynne urzadzenie do nastawiania
walcéw w walcarkach, znamienne tym, ze

- zawiera zawor regulujacy (5) do sterowa-

nia doplywu i odplywu srodka roboczego
(4), zmajdujacego sie pod cisnieniem i
przejmttjacego nacisk walcowania, przy
czym zawér (5) z jednej strony znajduje
si¢ pod cisnieniem tego srodkaj roboczego,
zmieniajacym sie pod naciskiem walcéw, a
z drugiej — pod mnaciskiem sprezyny (6),
zmieniajacym si¢ wraz z poloZeniem tloka
(1) znajdujacego si¢ pod dzialaniem $rod-
ka roboczego, wskutek czego tlok temn ma-
stawia walce stale na jednakowy przekro]
walcowanego przedmiotu.

Eduard Mey‘er.‘
Zastepca: Inz. J, Wyganowski,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Boguslawskiego i Ski, Warszawa.
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