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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest skaner biometryczny dla zwierzgt. Skaner pozwala na uzyskanie
tréjwymiarowego obrazu zwierzecia i znajduje zastosowanie w hodowli zwierzat.

Z polskiego opisu patentowego Pat.230683 znane jest urzadzenie do pomiaréw biometrycznych
duzych zwierzgt gospodarskich, ktére posiada ramie pionowe i potgczone z nim w goérnej czesci ramie
poziome, oraz ewentualnie drugie ramie poziome umieszczone ponizej pierwszego ramienia pozio-
mego. Ramie pionowe sktada sie z dolnej, nieruchomej czesci zewnetrznej zakonczonej stopkg i gor-
nego, ruchomego elementu wewnetrznego, umieszczonego przesuwnie wewnatrz czesci zewnetrzne;.
Ruchomy element wewnetrzny jest wyposazony w umieszczong wzdtuz osi magnetyczng taSme pomia-
rowg zawierajgcg materiat magnetyczny rozmieszczony w zdefiniowanych odstepach, za$ do rucho-
mego elementu wewnetrznego jest przymocowany przesuwnie korpus. Korpus ten zawiera gtowice po-
miarowg z czujnikiem wspoétpracujgcg z taSmg magnetyczng oraz wyswietlacz do odczytu pomiaréw,
a w przypadku, gdy urzadzenie posiada drugie poziome ramie jest ono potgczone z korpusem.

Gtoéwnym problemem w stanie techniki jest brak zautomatyzowanego urzgdzenia do pomiaru
biometrycznych duzych zwierzat gospodarskich i brak mozliwosci pozyskania doktadnych danych ilo-
Sciowych dotyczacych morfologii (eksterieru) zwierzat, ktére mogtyby by¢ wykorzystane w procesie
genetycznego doskonalenia ich pokroju oraz w codziennym zarzadzaniu ich populacjami. Kolejnym
problemem w stanie techniki jest generowanie duzego stresu u zwierzat, a nawet wykonywanie inwa-
zyjnych pomiaréw, co zdecydowanie nie wptywa korzystnie na behawiorystke zwierzat w trakcie doko-
nywania pomiaru. Nastepnym problemem jest obarczenie pomiaréw biometrycznych duzym btedem, ze
wzgledu na wykorzystanie technik manualnych badz technik zautomatyzowanych w niewielkim stopniu.

Nieoczekiwanie wyzej wymienione problemy techniczne zostaly rozwigzane w przedmiotowym
wynalazku.

Przedmiotem wynalazku jest skaner biometryczny dla zwierzat charakteryzujgcy sie tym, ze sta-
nowi prostopadto$cienny kojec zawierajgcy podtoge do ktérej zamocowana jest Sciana lewa i Sciana
prawa, rame przednig oraz rame tylng, ktére zamocowane sg do Sciany lewej i $ciany prawej oraz pod-
togi, za$ do ramy tylnej zamocowany jest uchwyt widetkowy, w ktérym osadzony jest obrotowo sitownik
unoszenia wspornika klapy tylnej, a do wspornika klapy tylnej obrotowo zamocowane sg przynajmniej
dwa ciegta, przy czym ciegta potgczone sg obrotowo z klapg tylng, a do wspornika klapy tylnej i do klapy
tylnej zamocowany jest sitownik klapy tylnej, przy czym w klapie tylnej umieszczony jest co najmniej jeden
skaner 3D, natomiast do ramy przedniej zamocowany jest uktad bramowy, za$ do centralnej, gérnej cze-
Sci ramy przedniej i ramy tylnej zamocowany jest dwuteownik, przy czym do dwuteownika zamocowany
jest ukfad napedowy z motoreduktorem oraz zebaty pas, a rama skanera zawieszona jest na dwuteow-
niku przy pomocy rolek, przy czym do ramy skanera zamocowane sg co najmniej trzy skanery 3D.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze zawiera dodatkowo drugg rame ska-
nera, do ktérej zamocowane sg co najmniej trzy skanery 3D.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze skanery 3D rozmieszczone sg na
ramie skanera co 120°.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze uktad bramowy zawiera dolng rure
poziomg i obrotowg rure poziomg do ktérych zamocowane sg na state pionowe rury.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze na koncach rur zamocowane sg
pierScienie.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze w pierécieniach osadzona jest obro-
towo pozioma rura.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze wsporniki drzwi lewych i wsporniki
drzwi prawych zamocowane sg do dolnego uchwytu ceownikowego i gérnego uchwytu ceownikowego.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze dolny uchwyt ceownikowy zamoco-
wany jest do dolnej rury poziomej, a goérny uchwyt ceownikowy zamocowany jest do obrotowej rury
poziome;.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze wspornik drzwi lewych i wspornik
drzwi prawych potgczone sg z czterema ciegtami drzwi, przy czym kazdy ze wspornikow zawiera po
dwa ciegta drzwi.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze ciegta drzwi osadzone sg w rucho-
mym fgczniku rurowym, przy czym tacznik rurowy osadzony jest na rurze pionowe;.
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Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze rura pionowa potaczona jest ciegtem
z dwuramienng dzwignia.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze dwuramienna dzwignia osadzona jest
na state w obrotowej rurze poziomej, zas ramie dwuramiennej dzwigni potaczone jest z sitownikiem
otwierania drzwi.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze sitownik otwierania drzwi zamoco-
wany jest do wspornika, przy czym wspornik na state zamocowany jest do rury pionowej.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze do drugiego konca obrotowej rury
poziomej zamocowana jest jednoramienna dzwignia.

Korzystnie, skaner biometryczny charakteryzuje sie tym, ze do wspornikéw drzwi lewych zamo-
cowane sg drzwi lewe, za$ do wspornikéw drzwi prawych zamocowane sg drzwi prawe.

Celem wynalazku byto zaprojektowanie i dostarczenie urzgdzenia umozliwiajgcego uzyskanie
parametréw biometrycznych duzych zwierzat gospodarskich. Dzieki wykorzystaniu skaneréw 3D, moz-
liwe jest pozyskanie trojwymiarowego obrazu zwierzecia w sposéb bezinwazyjny i bezstresowy dla
badanego zwierzecia. Wynalazek umozliwia wykonanie zautomatyzowanego pomiaru parametréow bio-
metrycznych i dostarcza szereg szczego6towych informacji, obarczonych znacznie mniejszym btedem
pomiaru w poréwnaniu do technik manualnych.

Skaner biometryczny stanowi prostopadtoscienny kojec wykonany z podfogi, na ktérej zamoco-
wane sg azurowe Sciany lewa i prawa, z przodu rama przednia, a z tylu rama tylna. Do ramy tylnej
zamocowany jest uchwyt widetkowy, w ktéorym osadzony jest obrotowo sitownik unoszenia wspornika
klapy tylnej, do ktérego obrotowo zamocowane sg cztery ciegta w uktadzie przestrzennego réwnolegto-
boku, potgczone obrotowo z klapg tylng, zapewniajgc prostopadte ustawienie klapy tylnej w stosunku
do podtogi, przy zmianie dlugosci sitownika klapy tylnej. Do klapy tylnej zamocowany jest skaner 3D.
Dostep do kojca zwierzeta majg po cofnieciu klapy tylnej, w wyniku skrécenia diugosci sitownika klapy
tylnej i uniesieniu wspornika klapy tylnej do potozenia poziomego za pomocg sitownika. Do ramy przed-
niej zamocowany jest uktad bramowy sktadajgcy sie z dolnej rury poziomej, do ktdérej zamocowano na
state pionowe rury, na koAcach ktérych zamocowano pierscienie, w ktérych osadzono obrotowo po-
ziomg rure. Wspornik drzwi lewych posiada na state zamocowane uchwyty w ksztatcie ceownikéw, na
dole, ktéry obejmuje rure poziomg i na gérze, ktdéry obejmuje obrotowg rure poziomg. Analogiczng bu-
dowe posiada wspornik drzwi prawych, ktérego dolny uchwyt w ksztatcie ceownika obejmuje rure po-
zioma, a gérny uchwyt obejmuje obrotowg rure pozioma. Wspornik drzwi lewych potgczony jest dwoma
ciegtami drzwi z ruchomym tgcznikiem rurowym osadzonym na rurze pionowej, ktéra ciegtem taczy sie
z dwuramienng dzwignig osadzong na state, na obrotowej poziomej rurze. Krétkie ramie dwuramiennej
dzwigni tgczy sie z sitownikiem otwierania drzwi, zamocowanym do wspornika, ktéry na state zamoco-
wany jest do rury pionowej. Wysuniecie ttoczyska sitownika otwierania drzwi powoduje obrét dwura-
miennej dzwigni razem z obrotowg pozioma rurg, ktéra na drugim koncu posiada jednoramienng dzwi-
gnie, ktére poprzez ciegta przesuwajg tagczniki rurowe do gory razem z ciegtami powodujgc przesuwanie
wspornika drzwi lewych i wspornika drzwi prawych po dolnej rurze poziomej i obrotowej poziomej rurze.
Uktad taki zapewnia poziomy przesuw drzwi lewych i prawych. W osi podtuznej skanera biometrycznego
dla zwierzgt, centralnie na ramie przedniej i ramie tylnej zamocowany jest na state dwuteownik, na
ktérego gérnej powierzchni zamocowany jest uktad napedowy z motoreduktorem, ktéry wspdtpracujac
z zebatym pasem powoduje przesuwanie ramy skaneréw, zawieszonej na rolkach poruszajgcych sie
po dolnej biezni dwuteownika. Do ramy skaneréw zamocowane sg skanery 3D, rozstawione co 120°
wokot osi przejScia zwierzat.

Szczegoblng zaletg wedtug wynalazku jest pozyskanie kwantyfikowalnych informacji (w postaci
bryly 3D) dotyczacych budowy zewnetrznej (morfologii) zwierzat, ktére mogg by¢ wykorzystywane
w doskonaleniu genetycznym zwierzat (selekcja osobnikdéw pod katem pozadanych cech), zarzadza-
nie populacjg zwierzat w czasie rzeczywistym (ocena kondycji, czy stopnia wypetniania zwacza u prze-
zuwaczy).

Przedmiot wynalazku w przyktadach wykonania jest uwidoczniony na rysunku na ktérym fig. 1
przedstawia lewg strone skanera w widoku izometrycznym, fig. 2 przedstawia prawg strone skanera
w widoku izometrycznym, fig. 3 przedstawia skaner z otwartymi drzwiami przednimi i uniesiong klapa
tylng w widoku izometrycznym, fig. 4 przedstawia widok skanera z podwojng ramg ze skanerami w wi-
doku izometrycznym.
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Przyktad 1

Skaner biometryczny stanowi prostopadtoscienny kojec zawierajgcy podtoge 1 do ktérej zamo-
cowana jest azurowa $ciana lewa 2 i Sciana prawa 3, rame przednig 4 oraz rame tylng 5, ktére zamo-
cowane sg do Sciany lewej 2 i $ciany prawej 3 oraz podtogi 1. Do ramy tylnej 5 zamocowany jest uchwyt
widetkowy 6, w ktdrym osadzony jest obrotowo sitownik 7 unoszenia wspornika klapy tylnej 8. Do wspor-
nika klapy tylnej 8 obrotowo zamocowane sg cztery ciegta 9 w ukfadzie przestrzennego rownolegtoboku.
Ciegta 9 potgczone sg obrotowo z klapg tylng 10, zapewniajgc prostopadte ustawienie klapy tylnej 10
w stosunku do podtogi 1. Ustawienie klapy tylnej jest mozliwe dzieki zmianie dtugosci sitownika klapy
tylnej 11 zamocowanego do wspornika klapy tylnej 8 i klapy tylnej 10. Do klapy tylnej zamocowany jest
skaner 3D 34. Do ramy przedniej 4 zamocowany jest uktad bramowy zawierajgcy dolng rure po-
ziomg 12, do ktoérej to rury zamocowane sg na state pionowe rury 13, a na koncach rur 13 zamocowane
sg pierscienie 14, w ktérych to pierscieniach 14 osadzona jest obrotowo rura pozioma 15. Wsporniki
drzwi lewych 16 i wsporniki drzwi prawych 19 zamocowane sg do dolnego uchwytu ceownikowego 17
i gérnego uchwytu ceownikowego 18, za$ dolny uchwyt ceownikowy 17 zamocowany jest do dolne;j rury
poziomej 12, a gérny uchwyt ceownikowy 18 zamocowany jest do obrotowej rury poziomej 15. Wspornik
drzwi lewych 16 i wspornik drzwi prawych 19 potgczone sg z czterema ciegtami drzwi 22, gdzie kazdy
ze wspornikéw zawiera po dwa ciegta drzwi 22, ktére osadzone sg w ruchomym tgczniku rurowym 23,
przy czym tacznik rurowy 23 osadzony jest na rurze pionowej 13, natomiast rura pionowa 13 potgczona
jest ciegtem 24 z dwuramienng dzwignig 25. Dwuramienna dzwignia 25 osadzona jest na state na ob-
rotowej rurze poziomej 15, zas ramie dwuramiennej dzwigni 25 potgczone jest z sitownikiem otwierania
drzwi 26, ktory to sitownik otwierania drzwi 26 zamocowany jest do wspornika 27, przy czym wspornik 27
na state zamocowany jest do rury pionowej 13. Do drugiego konca obrotowej rury poziomej 15 zamoco-
wana jest jednoramienna dzwignia 28. Do wspornikéw drzwi lewych 16 zamocowane sg drzwi lewe 20,
zas do wspornikéw drzwi prawych 19 zamocowane sg drzwi prawe 21. W osi podtuznej skanera biome-
trycznego, do centralnej czesci ramy przedniej 4 i ramy tylnej 5 zamocowany jest na state dwuteownik 29.
Do gornej powierzchni dwuteownika 29 zamocowany jest ukfad napedowy z motoreduktorem 30, przy
czym do dwuteownika 29 przymocowany jest rowniez zebaty pas 31. Rama skanera 32 zawieszona jest
na rolkach 33. Rolki 33 potagczone s3g z dolng bieznig dwuteownika 29. Do ramy skaneréw 32 zamoco-
wane sg co najmniej trzy skanery 3D 34, rozstawione co 120° wokot osi przejscia zwierzat.

Przyktad 2

Skaner biometryczny wykonany analogicznie jak w przyktadzie 1, przy czym skaner zawiera do-
datkowo drugg rame skanera 32, do ktérej zamocowane sg co najmniej trzy skanery 3D 34, rozstawione
co 120° wokot osi przejscia zwierzat.

Wykaz oznaczen:

1 - podtoga,

2 — Sciana lewa,

3 — $ciana prawa,

4 - rama przednia,

5 — rama tylna,

6 — uchwyt widetkowy,

7 — sitownik,
8 — wspornik klapy tylnej,
9 — ciegto,

10 — klapa tylna,

11 - sitownik klapy tylnej,

12 — dolna rura pozioma,

13 - rura pionowa,

14 — pierécien,

15 — obrotowa rura pozioma,
16 — wspornik drzwi lewych,

17 — dolny uchwyt ceownikowy,
18 — gorny uchwyt ceownikowy,
19 — wspornik drzwi prawych,
20 — drzwi lewe,

21 — drzwi prawe,
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22 - ciegfa drzwi,

23 - facznik rurowy,

24 - ciegfto,

25 — dwuramienna dzwignia,
26 — sitownik otwierania drzwi,
27 — wspornik,

28 — jednoramienna dzwignia,
29 — dwuteownik,

30 — ukfad napedowy z motoreduktorem,
31 — zebaty pas,

32 — rama skaneréw,

33 - rolki,

34 — skaner 3D.

10.

11.

Zastrzezenia patentowe

. Skaner biometryczny dla zwierzagt znamienny tym, ze stanowi prostopadto$cienny kojec za-

wierajgcy podioge (1) do ktérej zamocowana jest Sciana lewa (2) i Sciana prawa (3), rame
przednig (4) oraz rame tylng (5), ktére zamocowane sg do Sciany lewej (2) i $ciany prawej (3)
oraz podiogi (1), za$ do ramy tylnej (5) zamocowany jest uchwyt widetkowy (6), w ktérym
osadzony jest obrotowo sitownik (7) unoszenia wspornika klapy tylnej (8), a do wspornika
klapy tylnej (8) obrotowo zamocowane sg przynajmniej dwa ciegta (9), przy czym ciegfa (9)
potgczone sg obrotowo z klapg tylng (10), a do wspornika klapy tylnej (8) i do klapy tylnej (10)
zamocowany jest sitownik klapy tylnej (11), przy czym w klapie tylnej (10) umieszczony jest
co najmniej jeden skaner 3D (34), natomiast do ramy przedniej (4) zamocowany jest uktad
bramowy, za$ do centralnej, gérnej czesci ramy przedniej (4) i ramy tylnej (5) zamocowany
jest dwuteownik (29), przy czym do dwuteownika (29) zamocowany jest uktad napedowy z mo-
toreduktorem (30) oraz zebaty pas (31), a rama skanera (32) zawieszona jest na dwuteow-
niku (29) przy pomocy rolek (33), przy czym do ramy skanera (32) zamocowane sg co najmniej
trzy skanery 3D (34).

Skaner biometryczny wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zawiera dodatkowo drugg rame
skanera (32), do ktérej zamocowane sg co najmniej trzy skanery 3D (34).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-2, znamienny tym, ze skanery 3D (34)
rozmieszczone sg na ramie skanera (32) co 120°.

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-3, znamienny tym, ze uktad bramowy
zawiera dolng rure poziomg (12) i obrotowg rure poziomg (15) do ktérych zamocowane sg na
state pionowe rury (13).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-4, znamienny tym, ze na koricach rur (13)
zamocowane sg pierscienie (14).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-5, znamienny tym, ze w pierscieniach
(14) osadzona jest obrotowo pozioma rura (15).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-6, znamienny tym, ze wsporniki drzwi
lewych (16) i wsporniki drzwi prawych (19) zamocowane sg do dolnego uchwytu ceowniko-
wego (17) i gérnego uchwytu ceownikowego (18).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-7 znamienny tym, ze dolny uchwyt ce-
ownikowy (17) zamocowany jest do dolnej rury poziomej (12), a gérny uchwyt ceowni-
kowy (18) zamocowany jest do obrotowej rury poziomej (15).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-8 znamienny tym, ze wspornik drzwi
lewych (16) i wspornik drzwi prawych (19) potaczone sg z czterema ciegtami drzwi (22), przy
czym kazdy ze wspornikéw zawiera po dwa ciegta drzwi (22).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-9 znamienny tym, ze ciegta drzwi (22)
osadzone sg w ruchomym fgczniku rurowym (23), przy czym tgcznik rurowy (23) osadzony
jest na rurze pionowej (13).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-10 znamienny tym, ze rura pionowa (13)
potaczona jest ciegtem (24) z dwuramienng dzwignig (25).
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13.

14.

15.
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Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-11 znamienny tym, ze dwuramienna
dzwignia (25) osadzona jest na state w obrotowej rurze poziomej (15), za$ ramie dwuramien-
nej dzwigni (25) potgczone jest z sitownikiem otwierania drzwi (26).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-12 znamienny tym, ze sitownik otwiera-
nia drzwi (26) zamocowany jest do wspornika (27), przy czym wspornik (27) na state zamoco-
wany jest do rury pionowej (13).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-13 znamienny tym, ze do drugiego
konca obrotowej rury poziomej (15) zamocowana jest jednoramienna dzwignia (28).

Skaner biometryczny wedtug dowolnego z zastrz. 1-14 znamienny tym, ze do wspornikoéw
drzwi lewych (16) zamocowane sg drzwi lewe (20), za$ do wspornikéw drzwi prawych (19)
zamocowane sg drzwi prawe (21).






PL 246243 B1




