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DESCRIZIONE

La presente invenzione si riferisce a un telaio ripiegabile ad
ombrello particolarmente, ma non esclusivamente, per passeggini e
simili.

Come ¢ noto, sono assai diffusi i passeggini dotati di telaio
ripiegabile ad ombrello, cioé sia lungo la direzione trasversale che
lungo quella longitudinale.

Su tali telai si possono agganciare, oltre a passeggini, anche
navicelle o seggiolini per il trasporto in auto.

In genere, la ripiegatura di questi telai ad ombrello presenta due
fasi distinte: in un primo tempo l'utilizzatore deve provvedere a
sbloccare un meccanismo di blocco/sblocco di articolazione tra
montante superiore (denominato anche tubo manico) e montante
inferiore ‘(indicat‘o anche, in seguito, tubo gamba anteriore) e, solo
successivamente, si puo passare alla fase‘attiva del ripiegamento.

Normalmente la fase di sbloccaggio del meccanismo di
blocco/sblocco avviene intervenendo su pulsanti posizionati in
corrispbndenza déll’impugnatura del passeggino o del meccanismo

stesso, mentre la fase attiva di ripiegamento viene effettuata mediante
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“dalla posiiione di apertura a quella di chiusura.

Questo obbliga in genere l'utilizzatore ad impiegare entrambe le
mani per chiudere il telaio e comunque ad effettuare due fasi distingg
con conseguente laboriosita nell'esecuzione della chiusura e aumento
del tempo necessario a tale operazione.

Compitoi principale del seguente trovato ¢ quello di ovviare agli
inconvenienti sopta esposti; realizzando un telaio ripiegabile ad
émbrello partico‘larmente, fna non esclusivamente, per passeggini e
simili.

Nell'émbifo di questo compito, uno scopo d61 trovato ¢ quello di
rcélizzare un telaio ripiegabile ad ombrello che permetta di eseguire in
un'unica fase il ripiegamento del telaio stesso.

Un altro scopo del trovato ¢ quello di fornire un telaio ripiegabile
ad ombrello che risulti di impiego intuitivo e pratico.

Non ultimo scopo del trovato ¢ quello di perofre un telaio
ripiegabile"secondo il trovato strutturalmente semplice, che pbséa
essere prodotto a costi contenuti.

: Quésto compito, nonché questi e altri scopi ’che ‘meglio
appariranno in seguito, sono raggiunti da un telaio ripiegabile ad
ombrello, particolarmente per passeggini e simili, prese/ntant‘é-"una
coppia di montanti anteriori, superiori ed inferiori, una cbppia di
moﬁtanti posteriori,'un meccanismo di ’blo‘;cco/sblocco tra clascun

mountante superiore e il rispettivo montante inferiore, una struttura
, e
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articolata  di interconnessione tra detti montanti posteriori
uny'im'pugnatura‘ di sollevamento, articolata o connessa a detta
struttura articolata, destinata, quando venga ka’zionata, a provocare il
passaggio tra una posizione di apertura o estesa ed una posizioﬁe di
chiﬁsura 6 di cquasso, caratterizzat:‘o dal fatto di com;’p_renderé un
dispovsi'tivo di azionamento, posizionato ‘su detto telaio in
‘corrispokndgn.’za di de’tta impugnatura, per il comandé a distanza di
detto meccanismo di blocco/sblocco.

Ulterl‘orl aspettl e vantaggi del presente trovato appanranno
kmagglormente dalla seguente descrizione dettaghata di alcuni esempi
attualment¢ preferiti di realizzazione, dati a titolo puramente
illustrativo e non limitativo,‘ tacendo riferimerito agli uniti disegni, in
cut: |

la. FIGURA 1 illustra una prospettiva di un telaio ripiegabile
secondo il trovato in condizioni di apertura;

la FIGURA 2 ¢ una prospettlva di un telaio durante la chiusura;

la FIGURA 3 illustra una prospettiva di un telaxo secondo il
trovatb in fase di chiusura e successivo trasporto;

la. FIGURA 4 ¢ una’ vista in alzato frontale di un passeggino
applicato su un telaio secondo il trovato in fase d'apertura;

la FIGURA 5 mostra una vista simile alla precedente ﬁella fase di
azionamento del meccanismo di blocco/sblocco;

la FIGURA 6 illustra una vista simile alla preCec‘iken‘t’e con il telaio
in fase di chiusu;a |

la FIGURA 7 & una ViSt?, simile alla precedente cOn’ il telaio
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richiuso;
’ 1:21 FIGURA 8 illustra una prospettiva diun impugnatqra a leva;
la FIGURA 9 ¢ una Vis’ta"in alzato laterale dell'impugnat’ura aleva
_mostrata in Figura 8;
121‘3 VFIGURA 10 | mostra una prospettiva\‘; di‘ un i‘mpugnatur‘g’ a g
maniglia;
S la | FIGURA 11 rappresenta una vista in alzato laterale
: dell'impugnatura a maniglia di Figura 10; | |
- la FIGURA 12 & una prospettiva di un'impugnatura girevolment‘e
accop‘piatya,al t\elaio;
la FIGURA 13 mostra una prospettiva cii una  variante
dell'impugnatﬁra; ; |
la FIGURA 14  rappresenta wuna vista in alzato létcrale
dell'impugnatura di Figura 13;
la-. FIGURA 15 illustra una prospettiva di un’impugnatura di
accoppiamento al telaio; | |
la FIGURA 16 & una vista in alzato laterale dell’impugnatura
rappresentata in Figura 15 in una fase di bloccaggio; |
la FIGURA 17 mostra wuna vista in alzato laterale
dell’impug‘natur’a di Figura‘ 15 durante la fase di azionamento e
, sbloccaggio; e |
' yld“FIG‘URA 18 & una vista in alzato laterale dell’impﬁgnatura d’i‘; fk
' F’igu‘r’a 15 sbloccarta.
” ‘Conk’riferimento alle Figure citate, il telaio ripiegabile ad ombrelklo :

particolarmente, ma non esclusivamente, per passeggini e simjli




s¢condo iﬁl trovato, indicato globalmente con il numero di ‘rif'erim'e
1, comprende una coppia di montanti anteriori,‘in p,a‘\rt‘i“colare",x‘ina
coppia ,dyi,r‘nontanti superiori (tubi manico) 2a' e 2b' connessi ad una
cOppié di fnontanti inferiori (tubi gamba anteriori) Za"e‘Zb,‘ una cb'ppia

di montanti posteriori 3a e 3b e un meccanismo di blocc“o/sblocco 4a [Ba

e 4b per l'articolazione di ciascun montante antetiote con il risp‘ettivo
montante posteriore.

I fneccanismi di’blocco/sblocco 4a e 4b sono césti‘tuiti‘ da“‘i‘na
,rispettivra le\}a di comando 41 articolata mediante un fulcro 42 al
‘meccanismo stesso. k

La leva 41, a telaio aperto, si trova in posizione d1 riposo.
Mediante ‘un’ézione su un ‘dispositivo di azionamento 9,‘ attraverso
mezzi cyli’t’rasm’is'sione del moto 11, si provoca una rotazione della leva
41 che si bimpegna in un’azione di spinta su un pioio 43 posizionato
suil montantiA superiori e rigidamente collegato, mediante un’asta di
‘comando interno 44, ad un piolo inferiore 45, anch’esso situato sui
‘montanti superiori.

In fase d’apertura, il piolo inferiofe é‘Collegato; impegnahdqsi
con un gancio di presa 46, con un ris,peyttivo montante inferiore 2a e
2b.

I montanti superiori ed inferiori sono, iﬁoltre, collegati mediarit¢
uha bikelle‘tta 47 in corrispondenza delle proprie estremita, ’i’n;-’uso‘,’
f:inf”eriori. |

I moﬁtanti posteriori 3a e 3b sono inter’connes’si da una styru,ttu‘rya

articolata 5: in pargicolare tale struttura articolata 5 ¢ costituiga da un
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doppio  parallelogramma 6a e G6b provvisto = di

irrigidimento 7a e 7b.

La ,"strkut’t'ura’ articolata presenta inoltre ‘u‘n'impu’gﬁa“tur’a di
s"o-llevamen‘to'S per permettere di manovrare la struttura~ 5 tra una
p‘os‘i’rzione di apertura O estesa e una posizione di chi\isuré 0 COIlaﬁgs:at’a;
vantaggiosamente, I'impugnatura di sollevamentq 8 ¢ articolata all
doppio p‘arallelogramma‘ 5 in vcorrispondenz‘a di un no’do, in "u‘s’,o
su‘periore; di cbnnessione tra i due parallelogrammi.

11 doppio parallelogramma 6a e 6b, nel caso sia e‘steso,: mantiehe
diStanziati i montanti p'oSferiori 3a e 3b permettenrdok fl'uSo,‘,ad,
ésempio, ~del passeggino mentre, quandgj ritratto detérmina un
avvidnamento dei suddetti montanti causando il ripiegarﬁehto d.ye\l
telaio per garantirne e facilitarne il trasporto.

Il telaio secondo il trovato presenta; in corrivspo‘ndenz’a
dell'impugnatura 8, un Ydispésitivo di azionamento 9‘ péréil comando a
distanzé del meccanismo di \’blocco/sblocco 4a e 4b dell'arﬁéolaéiohé
tra i rﬁéntahti superiori 2a."ev2b' e quelli inferiori 2a 2b.

Pid in pa‘rt’ic‘oklare, il dispositivo di azionamento 9 ¢é costituito da
un org,ario di éiionamento manuale mobile riSpetto alla sttuttUra 5,
vantaggiosamente articolato all'impugnatura 8 o alla strutfura stessa
‘impugnab’ile ed 'agziko’nabile dalla stessa mano che ﬁrox’*véde,” ‘agéndo
,sull'impugr}atura 8’, a manovrare la struttura articolata 5.

Nelle Figure dalla 8 alla 18, sono illustrati alcufn‘i’r':esefmpi
realiizativi dell'impugnatura 8 e del dispositivo di azionamento"\Q. ‘

Nelle Figure 8 e 9 si osserva come il dispositivo di azionamento




~sia costituito da un orgéﬁo di azionamento manuale; in questo C, L8O
una leva 9, articolata, mediante un fulcro 10, all'impugnaturé 8’ c’he,,k‘inﬁ
fale realizzazione, pres’kenta un elernenfo 8a di a'r,kficolazior‘"le'con la
struttu'ra‘ atticolata 5 ed un elemento oblungo 8'b per faciliftarne ,lé
manovra.' -

Laleva 9 ¢ collegata, mediante mezzi di trasmissione del moto 11§

al meccanfismo‘di blo‘c;’co/sblocco: In questo caso, come most‘rak’t‘o'in
Fig’ur’a 8, tali rrfc;zzi di trasmissione del moto, sono costitﬁiti da un
cavo inguyg‘inato.

,Vant‘aggiosamentc,y la’ leva 9 presenta un dente 9a di"impegno, nel
caso il telai(k)“ si trovi in posizione aperfa, con un riscontro Sé 4’della -
struttura a‘rt‘icolat‘a' S, in modo da bloccare ogni morvirr’i‘en’t‘o
inyolontarib d’éllya struttura stessa. |

Le Fi’guire‘ 10 e 11 mostrano una - diversa r‘ealiz’zazione
deli'impugnatura e del dispositivo di azionamento.

In particolare, l'impugnatura 8 ¢ costituita dar un elemento
impugnébil‘e "a maﬁiglia" 8c fulcrato in 8d ad un éorpo~8€ Vrigidafnehlte"
connesso alla strukt,tugra; 5 fnentre, I'organo dik azioﬁa;ﬁento 'manu‘ale‘dyrel
dispositiV;), di’ é‘zion‘émént’o comprende un. ele’meﬁ\tpf oscillabi‘lye‘ 9c
infulcra’t’o,‘ ad un"estremité 9d all'elemento i‘mpu‘gnab‘ilye" 8c. Anche in “
questo 'ca"s’é,, té“le organd di azionamento manuale e cdnnesso al
meCcanis;ﬁQ di ’blocco/sbl‘occo 4a e 4b mediante un ;ca‘VO’;if,lguainat;o
o ; , : ;

La Figﬁrﬁ‘lZ illustra ‘ku‘na soluzione che r’eal‘i'zzk"a in un ‘u‘ni‘co

elemento l'impugnatura di  sollevamento ed il dispositivo di
> . ; .



azi"onarrilento:‘ infa‘tti,kl"impugnatura 8 ¢ girevolmente accop’p’iat’a ’»alla
sftuttuia 5 e la rotéz’ione’ di 'tale impugnatura permette d1 agi‘re’ sui -
mezzi di connés's:i:o‘nc operativa 11 per il comdndo del meccanisrho di
‘bl‘oc’cq/sblo‘ccol.“ 2

In ques’to Ve‘sempi’o"r¢al’izzativo, la ‘stru.trtura articolata 5 pré‘scnt‘a
im' riscohtro 5b per un dente d'impegnoOé articolato ’all'virr‘ipugrklz‘l‘tur:a
o alla struttura étessa mediante un elemento di suppbrtb '95,, per
= bloiccare,[in fposi’ziojne estesa la struttura 5 c‘oﬁtr’ro a‘ziokr:lamre"n.ti ,
invdlontari.

‘Nelle Figure 13 e 14 & mostrato un ulteriore esempio r'eaiizza'tivo |
kdell'impugnaturz’i e del dispositivo di azionamento. .

In questo caso l'Qrgano di azionamento manuale 9¢ & destinato a
traslare rispetto all'impugnatura 8 mentre un elemento elastico, come
ad esempio una‘m‘olla 12, garantisce il riposizionamento dell'elerﬁ’e’nto :
9‘e‘.

‘Anche in.questo caso 'elemento mobile ¢ solidale ad,u‘r‘lkd'ente
d'impegno 93' ché,t quando il telaio ¢ in posizione d'aper'tufa; ¢ di
impegno con un elefnehté a dente 13 infulcrato in 13a alIa"sti:iitturaf
iartico’lata 5e di'fiscontfo in 13b con la s'trut’;rtu‘ra k5. |

:7 Le Figure dalla’ 15 alla 18 illustrano un altro esempi‘o i’di
real‘i’z‘z'a‘zione dell’impugnétura e del dispositiiro di azidnamanto.

;VI’n‘,'questo casQ17ifnpugnatura 8, cokstituit’a‘ da un elemér‘lt‘o_’,é"
,rhani'glia 8¢, & articolrata mediante un fuiéro 8d ad un corpoSe ‘
’rigidéimg:nte conne‘SS(’) alla strﬁttura 5. | ’ ‘

“In fase d’apertura, come si vede meglio in Figura 10, l’élemen‘to -




8c & in posizione sostanzialmente orizzontale.

Tale elemento ¢ collegato, in torrispondenéa ‘del~‘ fulcrjo ’
mediante un cavo inguainato 11, al meccanismo di"bloccd/sbl'occo.:" :

In questo caso non c’¢ bisogno, per azionare il méccanismo 4a e
4b, di‘,agire szllrlex’re o“dV altro in quanto il solo element(u)‘; d‘i’ confrésto tra {8
1a "p‘osiz‘i(’)nek di aggancio e quella di ‘s’g‘ancio‘ della m‘ani‘glia:,’ ¢
' detekrmina"a’) ‘,daly peso. della struttura. Per questb, il ‘,sernypklicef
sovl‘ley"afne,hto cien;; maniglia determina l’azioname‘ﬁto‘ del 'rnecca‘:r’liksmo‘
‘di bloccoyy/'sblvo’cc\o,'con una ulteriore sempl'ificazione del‘la m"a‘no‘vra
| stessa. : |

Anche ih questo tin di realizzazione ¢ presente un denfe 9‘a,di
impegno’conrun riscont;o 5a sulla struttura 5. |

L’impiego del telaio ripiegabile ad ombrello secéndo il troVato ¢
il‘segue‘n‘te.

Come mostrato nelle Figure dalla 4 alla 7, per passare da una
posizione di apérfura (o estesa) a una di chiusura (o di collasso), si
deve ag’if_c ‘s’ull’ri'r.rlp‘ugnatura di sollevameqto (ryno‘vir'n‘enti‘ i,ndicd’ti dalle
‘*frecce,‘217," e 22) l\af quale‘ ’risulta essere connessa, Qaﬁtéggiosamcnte '
“mediante un ‘cavo"inguainato, ad un disp'ositivo'di bloccby/sblocco‘ ‘4a‘ e
b,

In genere tay'lfei dispositivo presenta una leva di co?nandd 41 che,
permette, nel ~Ca56wk‘venga fatta oscillare, ilir ‘diysimpegno’, ~mea~iéﬁté lo-
s’po‘stament’o de"ll’kas‘ta‘ di comando 44, del piolo inferick)re’;l»Sf,k finr,t,atd
: éuc‘cessi\fémente yr’l:eflia pbsizjone inizialevda‘ una molla '47,vda1 ‘g"’a‘nyci‘o d1

presa 46, svincolando, in tal modo, il montante inferiore dal rispettivo




montante superiore.

scorrere rispetto al rispettivo mecc¢anismo di blocco/sblocco 2 seguito
del sollevamento esercitato sull’impugnatura.

ASolIevando la maniglia (movimento indicato ‘dallé fre‘Cci”a 22), :t:\

infatti, il peso della struttura stessa porta al coll‘assé (alla fchiusura) il
télaio,‘g,r‘azie ad una precisa catena cinenﬁati‘c‘a’ di connessione tkr‘f‘a’:gli‘
| elementi costituenti.

Al termine delyla’ fése di sollevamento della ‘maniglia, il ‘t'e:léio
stessol, come mostrato in Figura 7, si trova gia in una configuréziOné
richiusa idonea al~f:asporto, che pud avvenifé vantaggiosamenté pet
mezzo della maniglia s'te‘ssé. | k k

Natutélmente, l'brgaﬁo_ di azionamento manuale 9 pué;_é’s\sefe
ottenuto con ’di‘verse" soluzioni, alcune delle quali sono s’,t’at,e
“precedentemente descritte, e anche l'azionémento di tale organo puo
es"sere‘deterr‘ninato da diverse movimentazioni dello stesso. | |

| Il disimpegno del piolo inferiore rispetfo::é‘l“ganci(‘)ﬁdi presa, non
‘solo:prév'Oca lo svincolo dei montanti superiori da quelli inkferi’or"i,’ ma
comporta énche un effétto seconda’rio di spinta ksull"iﬁtero mokn’tante
superiore verso il basso. |

Tale spinta ¢ contrastata esclusivamente dalla | Bielyletta:, nbn
E appena,"qukindi,kri‘l piolo inferiore ¢ disimpegnaté dva'l ga’ri,c’io‘, tale spinta
provo“ca’ una rkla’turavle rotazione, negli esem’pki illuétrati“f\iferso I’alto,
, della"bi’“el}"c’ztt'_é senzé impuntamento alcuno con grand’e‘ benéﬁcio sullak

resa dinamica dell’intero movimento di chiusura del telaio.
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’P‘er quanto riguarda il passaggio dalla fase di chiusura a qu"el‘ly'
’d’a‘pert'ura, il telaio, da chiuso, viene “tirato” 4in‘ corrispondenza di "
impugnature ad “ombrelld” in queste réppresentazioni, I‘rn‘ontakﬂ‘ti',
superiori eseguono, in :senso inverso, lo 'st;eys‘so percorso effettu‘a"t’(‘) 7‘
durénte‘ la fg’se di chiusura allgrgandqi montanti ‘_p’ostetior‘i 3’4 e 3b
con conseguente estensione del doppio p’karallelb‘grz{rnmav‘m‘e’ntre il
'p‘i‘oylo inferioré,si innesta nel gancio di ‘pr'esidblo’c'caﬁdo cosi il
' movirh¢nto relativo ,déi montanti anteriori. |

Inoltre, nulla vieta che il>‘dispositivo, d'azionamento comprenda -
uh _’pulsante’di azionamento automaﬁcb ’qﬁaleﬁa‘d’_ esempio un
tra‘smettito’re‘ di" segnale collegato via ’fetere al m‘e’é‘ca‘nism:o‘ di
lecco/éblbcco. i

Il trovato cosi toqcepito ¢ suscettibile di numerose modifiche e
variaﬁti, tutte rientranti nell'ambito determinato dai téhore delle .
‘ri‘vendicazioni.’ |

Ad esempio,"’i r‘ryl‘ezzi di ’collegamento dell’impugﬁa‘tufa, 9a1
meccanismo di bl‘occ’o’/sblocco ‘potrebyb‘e‘ro ‘e’s‘lsere ~.anche f.mezzi
“meccanici quali 'kpu‘nt,oni, firanti,f : éinerﬁatisrﬁi vari, 'me’zzi
elgttromeccanici' (V)ppurer pnev‘umatici/idraUIi‘c‘i.‘ ,

8i ¢ in pratica constatato come il telaio ‘rip’iegabile ad o‘mb‘rello";i" “
s’ec‘o"ndo ;ﬂ trovatb assolva ‘plienarnente il compito prefissafo in quanto
‘\c"ons‘e'nte di ‘richiudere‘i’l telaio stesso in un'unica fase. |

Un ulteriore vantaggio del telaio seciondQ ,i‘lyntrovato é quell'o d1
,r;e‘nd’ére pyarticolarmente"‘ agevole, intuitiva e :p’ratica‘ la chiusura d1

passeggini o simili applicati a tali telai. B o .




Inoltre, tuttd i dettagli sono sostituibili da altri
tecnicamente equivalenti.
In pratica, i materiali impiegati, nonché le dimensioni, potranno

“essere vari a seconda delle esigenze.
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RIVENDICAZIONI

1. T’ewlaio‘ripi‘egabile ad ombrello, particolarmente pet~paés¢ggini é
simili,,preseﬁtan'te una coppia di montanti anterioti, “superiofi ed '
'infériori, ~‘una, coppia di - montanti postetiori, :un‘~1’ne'ccaninsmo‘,“ di -
'blocco/sb,lto'cco ‘trya ‘ciés’c_{m ‘Vmontante s‘uperio‘rﬁ‘er "eb il rVi’spett’iv{)
montante i’nfkeriovre‘, una struttura articolata di 'interCOnne‘ééione ’~trié
detti montanti pos’teriori e un'impugnatura di ’sollekvamento; articoylraté
o connessa a detta sffﬁttura articolata, ,destinata,‘ quando vengé,
azmnata a provocare il passaggio tra una posmxone di apertura o
estesa ed ‘una p03121one di chiusura o d1 collasso caratterizzato dal
fatto d1 comprendere un dispositivo di azmnamento posleonato ‘su'
’detto telalo in corrlspondenza di detta impugnatura, per 11 coméndo a
distanza di' detto meccanismo di blocco/sblocco. .

2. Tela1o r1p1egablle secondo la rlvendlcazione 1, caratterizzato
dal fatto che detto dispositivo di azionamento comprende un organo
di azionamento manuale atto ad effettuare un'éscursione,[tré una
posizione’ aftiva ed una posizione di riposo posto iﬁ corrispondenza;,:di_ 4
detta im’prugnatura. |
3. Telio ripiegabile secondo una qua]lsias4i delle ri‘vrendicazikoni’
precedenﬁi; ' ca‘,ra;tter’iézato dal fatfo che det‘to‘k‘ di"spybsit’ivob ,div,,
azioname‘nto,cofyn‘pr’énde mezzi di trasmissione del moto tra ”"‘detto
Ofgano’ d1 trfas’missione manuale e  detto ‘me"c_cgnik’s,m'o‘ di
blocco/sblocco.yq

4. | T’el‘aio _ri‘p‘i\egabile ’se‘condo una qualsiasi delle ‘iivéhdicazioni

precedénti, caratterizzato dal fatto che detta stguttura"articolata




comp\r:e“hdev un doppio parallelogramma.

: i
cteﬂ‘//
5. Telalo r1p1egablle secondo una qu3151a51 delle r1vend1cazmnﬁ‘~/

'precedentl caratterlzzato dal fatto che detta 1mpugnatura comprende
un elemento oblungo articolato a detta struttura articolata e che detto
‘organo di azionamento manuale comprende un elemento a leva

articolato a detto elemento oblungo e mezzi di trasmissione del moto,’

tra dé%to élemento’ a leva é detto meccanismo d1 blk()‘cco/sbyloc‘c;d.

6. | Telaio r:i‘piegabile'secondo una qualsiasi deile' rivendicarzio"ni
precéd~en£i, caratterizzato dal fatto che detta impugnatura comprénde
un ‘elem¢nto impugnabile articolato a detta struttura aftico'latra e che
detto dispositivd di azionamento comp:ende un elemento Vat"to‘r ad
oscillare rispettb a detto elemento impugnabile,' e rﬁeZzi dly
trasmlsslone del moto tra detto elemento atto ad oscillare e detto
meccanismo di blocco/sbloéco.

7. Telaio ripiegab‘ilc "secondo una qualsiasi delle rivendicazi‘oni’
iprécedehti, cafatfcrizzato dal fatto che def;ta impu‘gr'natu’ra coﬁlpfende
“'un, ’element'o alluﬁgato rgiréi*olmente accoppfato a detta ;’f‘"’strut“t'ujra

: artivcolata“ e mezzﬁi‘ di trasmissione del moto tra detto ,‘élér‘nérit“o‘
allurig‘atcy)‘ e detto méccanismo di blocco/sbloccb.

8. Telaio ripiegabilé secondo una qualsiasi delle ‘rivendicazio‘ni ‘,
pre’cédeﬁti, c’ératterizzato dai fatto che detta ‘impugnatu’r‘a' cor‘npre‘nd‘é‘
un j'vekl,er,r’iedrylto impugnabilé e detto dispositivo di aziOnaménto
comprende un corpo traslablle rispetto-a detto elemento 1mpugnablle

e mezzi d1 trasnﬁsmoné del moto tra detto corpé fréslablle e detto

meccanismo di blocco‘/sblocco.
» H N .
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9.

lpr’ec’edenti‘, caratterizzato dal fatto che detta impugnatura & COStitl‘lii‘ta
“da it ‘el’e‘ﬁiento‘ articolato a detta strﬁttuffa 'a‘rtiC(V)lét‘é fe‘:f“r‘ri‘e‘zkz’i’ d1
trasfnission‘e del moto tra detta i‘rhpugnat(ufa e il detpo mécc‘aynismo"’di
- blocc‘:‘o/stblrocco, il solievémegt’o di detto elemenFo arti'cpr)lato essenc‘l‘(“): :
di az‘io’namreﬁto di d"etti mezzi di trasmissione del moto.

10 : Telaio fipiega’bile secondo una qualsiasi delle rivendicazioni
prr‘ecede”nti,’f ,c'aratt’eriz‘zato dal fatto che dett1 rnézzi di ttasmiSsione~ del
moto cc‘),mp"re"ndono una fune.

11. ,V"Telaio ’riypiegabile secondo una qualsiasi ’dellke ”ri"ver’l‘aicaziondif
pfec'edénti, cafatterizzato dél fatto che detti mez"zi‘di trasmission¢ del
moto c,omp'rendono‘ un cavo‘inguainato. —

12. . Telaio ripiega’bilef secondo una qualsiasi dellé rivendicazioﬁi
p’recrede"nti,',’ ;aratterizzdto‘ cll‘ayl fatto che detti mezzi di t.rasmissione‘dél
“moto corﬁptendono un pu4n‘tone."

13. ‘"’I’el;\a“i‘o’ ripiégabile secondo una quaISiasi ’delle’,, rivendicaziOni :
précedenti, "c‘avr“atte‘yrcizrzartb dal fatto che detti mezzi di tra‘smi‘srs'ior‘lc‘:‘ fd“el, -
mqto ’comprendono"untirante.
ﬁ‘14‘.“ Tela’io” ripi’egabile secondo una qﬁalsiaSi delle i,iVendiCaziyOhi"
p;e‘cedenti, caratteriizato dal fatto che d¢tti mézzi di‘trasmiSsiokn‘ek dél
moto comprendono m’c;’zzii elettromeccanici.

.'15“. : Telaio ri’p’iegab‘ile;secondo una qualsiasi dell¢ rive"rrl“d‘ica‘zi’ojni
'precjedenti, ca‘ra”tt‘erizzatoy dal fatto che detti ‘mbiezzir di trasmissione del
' 'r,Iulo’t“o“ comprendénO‘v'riﬁézzi 'pneumatici.

16. Telaio ripiegabille secondo una,qualsiASi delle rivéndic‘a‘zioni




precede‘,n‘ti, caratterizzato dal fatto che detti mezzi d‘i t’rasmisrsioyné c‘iely
mo’to4 comprendono mezzi idraulici. |

17. - Te’laio’ ripiegabile secondo u'na'qualsiasi,dellé rivéndicazic‘)ni
pryecedenti‘, caratterizzato dal fatto che ,detté diyspo“s'itiv‘o d1
'a‘zio’nra‘rnento comﬂprende un dispositiyo di sicurezza pre}sﬁferntanté uykna'
po’siz\io'lné 'dik impegno ed una posizione :di‘,idkisi’ﬁlkpeg‘no, 'de‘ttﬂci)b -
dispositiﬂ*o di Sicurezié in posizione di impeg’no‘éut‘oma‘ticani‘éntef
raggiuﬁta‘ con ‘l"aperturé‘ del telaio e diste‘nsiro’ne della strUtfﬁ;a
articolata ’esser‘ldo di blocco di detta struttura articdlata‘fin'dct’ta
p(l)s‘iz"io”n'e’ di épextura‘o estesa. ’

~18. Telaio ripi’egabi‘le secondo una qualsiasir 'delle “rivér‘ldi'c'az”ikoﬁi
prcceder’lyti, caratt’er’iz‘za’tc‘) ~dal fatto che “detto | ;’mecca"nisr_nyo "ydi“
'blocco/sblocco compréhde una leva di comando e un pioio, d¢tt‘o
pioldesscndo di connessione operativa tra detta leva di co‘mando e -
i.ln’asta di comando.

19 - Telaio ripiegabile secondo una qualskia‘si“delle‘rivendicazioni
precedeﬁti, vca‘ra‘tkterizzato dal fatto che detto “‘rhreccia’ﬁismo di
bloéCo/sbiocco presenta un comando elettromeccanico. 5

p-i. L’ INGLESINA BABY S.P.A.
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