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Przedmiotem wynalazku jest klucz dynamome-
tryczny do skrecania potgczen gwintowych z okre-
Slonym momentem.

Znany klucz dynamometryczny sklada sie z kor-
‘pusu i koficbwki roboczej polaczonej z korpusem
za po?riocq sworznia stanowigcego 0§ obrotu kofi-
cowki roboczej. W korpusie umieszczony jest wa-
‘hajacy sie wok6l osi element oporowy, ktoéry z je-
dnej strony polgczony jest z wymienng koficowka
robocza, a z drugiej strony polgczony jest na state
z pretem sprezynujacym. Zakofczenie preta spre-
zZynujacego umieszczone jest w przesuwnym osio-
‘wo chwycie. Wielko§¢ momentu dopuszczalnego na-
.stawiana i obserwowana jest na urzgdzeniu wskaz-
nikowym.

Wada tego rozwigzania jest niewyczuwalno$é
‘przekroczenia momentu dopuszczalnego spowodo-
wana tym, Ze pret jest elastyczny a element opo-
rowy moze obroéci¢é sie o maty kat. W zwigzku
z tym konieczne jest stosowanie urzgdzenia wskaZ-
nikowego do sygnalizowania, optycznego lub aku-
stycznego, faktu przekroczenia momentu dopu-
szczalnego, a takze do nastawiania jego wielkoSci.
‘Komplikuje to budowe klucza i utrudnia jego stoso-

wanie ze wzgledu na konieczno§é obserwowania .

urzgdzenia wskaZnikowego w czasie skrecania po-
laczenia gwintowego i konieczno§é okresowej kon-
‘troli stanu Zr6dla pradu zasilajgcego urzgdzenie
wskaznikowe."
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Celem wynalazku jest usuniecie tych wad i nie-
dogodnosci.

Zadaniem wynalazku jest opracowanie odpowie-
dniej konstrukeji stuzgcej do osiagniecia tego celu.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie jako
elementu oporowego krzywki umiesaczonej w kor-
pusie i osadzonej obrotowo na osi nie pokrywajacej
sie z osig obrotu koficowki roboczej. Krzywka zao-
patrzona jest w wyciecie wspé6lpracujace z kofi-
cowkyg roboczg oraz wyciecie i skos wspélpracujg-
ce z rolkg uloZyskowang w walku dociskajgcym.
Walek zaopatrzony jest w wyciecie dla kotka pro-
wadzgcego osadzonego w korpusie klucza.

Konstrukcja klucza dynamometrycznego wedlug
wynalazku umozliwia latwe rozpoznanje faktu
przekroczenia momentu dopuszczalnego, poniewaz

-koficbwka robocza, przy stosowaniu duzo mmiej-

szej sily, zaczyna obracaé sie wok6l sworznia, co
sprawia wrazenie ,zlamania” klucza. Miedzy osig
symetrii koficowki roboczej a osig symetrii korpu-
su powstaje kat ,zlamania” klucza, ktéry dla tej
konstrukeji jest duzy i latwo dostrzegalny.
Przyklad wykonania klucza wedlug wynalazku
przedstawiony jest na zalgczonym rysunku, na kt6-
rym fig. 1 przedstawia przekr6éj podiuzny, a fig.
2 — widok mechanizmu klucza po zdjeciu' ostony.
Klucz dynamometryczny wedlug wynalazku skla-
da sie z korpusu 1 i koficoéwki roboczej .2 polgczonej
z korpusem 1 za pomocg sworznia 3 stanowigcego
0§ obrotu koricowki roboczej 2. W przedniej plaskiej
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czeSci korpusu 1 umieszczona jest krzywka 4 osa-
dzona obrotowo na sworzniu 5 stanowigcym jej o$
obrotu, ktéra nie pokrywa si¢ z osig obrotu kon-
cowki roboczej 2. Krzywka 4 zaopatrzona jest w
wyciecie 6 wspblpracujgce z koricowka robocza 2
oraz w wyciecie 7 i skos 8 wspébipracujace z rolka
9 ulozyskowang w watku 10. Zakohczenie koncoéw-
ki roboczej 2, krzywka 4 i rolka 9 przykryte s3
ostong 11 zamocowang do korpusu 1 sworzniami 3
i 5 oraz nakretkami 12 i 13.

W tylnej cze$ci korpusu 1, o ksztalcie wydrazo-
nego walca, umieszczony jest watek 10, ktéry zao-
patrzony jest w wyciecie 14 dla kolka 15 osadzone-
go w korpusie 1. Walek 10 naciskany jest przez
glowke oporowa 16 trzpienia 17, ktéry przesuwany
jest w tulei 18. Na trzpieniu 17 osadzone s3 spre-
zyny talerzowe 19 opierajace sie z jednej strony
o gléwke oporowa 16, a z drugiej strony o tuleje
18, ktéra zaopatrzona jest w rowek 20 widoczny
orzez wyskalowane okienko 21 korpusu 1. Poloze-
nie tulei 18 wzgledem trzpienia 17 regulowane jest
wkretkg 22 z gwintem zewnetrznym, ktéra osadzo-
na jest w gwintowanym koncowym odcinku korpu-
su 1, ktéry zamkniety jest gwintowanym kor-
kiem 23.

W celu skrecenia polaczenia gwintowego z okre-
S§lonym momentem nastawia sie klucz dynamome-
tryczny, poprzez obrét wkretki 22, tak aby okreSlo-
ny moment wskazywany byl na skali okienka 21
przez rowek 20. Sprezyny talerzowe 19 napiete na
skutek nacisku tulei 18, naciskajg za posSrednictwem
gléwki oporowej 16 trzpienia 17 na watek 10 i rol-
ke 9, ktéra osadzona jest w wycieciu 7 krzywki 4.
Przy skrecaniu polgczenia gwintowego, z momentem
mniejszym od okre$lonego, nacisk rolki 9 wystar-
czajacy jest do utrzymania jej w wycieciu 7 krzyw-
ki 4,

W chwili- przekroczenia okre§lonego momentu
rolka 9, pokonujac opér sprezyn talerzowych 19, wy-
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chodzi z wyciecia 7 na skos 8, krzywka 4 obraca-
sie umozliwiajgc tym samym obrét konicowki ro-
boczej 2 wok6t sworznia 3 o kat ,,zlamania” klucza
okre§lony ksztaltem zakonhczenia koncéwki robo-
czej 2 i przedniej plaskiej czeSci korpusu 1. Po.
zmniejszeniu nacisku na korpus 1 koncéwka robo-
cza 2 powraca samoczynnie do pozycji wyjsciowej
na skutek dzialania skosu 8, ktéry powoduje obrét
krzywki 4 pod wplywem nacisku sprezymn talerzo--
wych 19, watka 10 i rolki 9.

Klucz dynamometryczny wediug wynalazku moze
byé stosowany do skrecania polgczen gwintowych
w pelnym zakresie momentéw osiggalnych przy
recznym dokrecaniu. Po przelozeniu krzywki na
drugg strone i zmianie koncéwki roboczej klucz.
dynamometryczny wedlug wynalazku moze byé
stosowany do skrecania polgczenh gwintowych le-
woskretnych. Klucz dynamometryczny wedlug wy-
nalazku zabezpiecza przed przekroczeniem okre$lo-
nego momentu skrecania, poniewaz przekroczenie
tego momentu sygnalizowane jest ,,ztamaniem” klu-
cza.

Zastrzezenie patentowe

Klucz dynamometryczny do skrecania polgczen.
gwintowych z okre§lonym momentem, skladajgcy
sie z korpusu i koncOwki roboczej potaczonej z kor-
pusem za pomocg sworznia stanowigcego 0§ obrotu
koncéwki roboczej, z elementem oporowym umie—
szczonym w korpusie i osadzonym obrotowo na osi

. nie pokrywajacej sie z osig obrotu koncéwki robo-

czej, znamienny tym, Ze element oporowy stanowi
krzywka (4) z wycieciem (6), wspélpracujacym z
koncowka robocza (2) oraz z wycieciem (7) i skosem
(8) wspolpracujacymi z rolka (9), ktora utozyskowa-
na jest w walku (10) z wycieciem (14) dla kolka
(15), ktory osadzony jest w korpusie (1).
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Fig. 1 Fg.e
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