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Mechanizm sterujacy ramami nicielnic w krosnie
zwlaszcza szybkobieznym

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm sterujacy ramami nicielnic w krosnie szybkobie znym.

Znane jest wywotywanie ruchu nicielnic, niezbednego przy tworzeniu przesmyku, za pomoca tarcz
krzywkowych lub odpowiednich wzronic stosowanych w maszynach nicielnicowych lub zakardowych.

W przypadku stosowania tarcz krzywkowych raport splotu tkaniny wynoszacy 8 uznaje si¢ z reguty za
goérna granice osiggalna w kierunku osnowowym, poniewaZ wyzsze raporty splotu tkaniny nie zapewniajg ruchu
jatowego wzornic dla tarcz krzywkowych. W tych przypadkach profil tarcz krzywkowych Jest taki, Ze wzornice
stawiajg niedopuszczalnie duzy opdr dla ruchu obrotowego tarcz krzywkowych. .

Znane jest z francuskiego opisu patentowego nr 2 214 769 rozwiazanie problemu tworzenia przesmyku
jatowego przy zastosowaniu tarcz krzywkowych.

Zgodnié z tym rozwiazaniem wzornice dla tarcz krzywkowych odpowiednich korbowodow wodzikowych
lub platyn s3 osadzone na przesuwnych koztach tozyskowych iw ten sposéb nastawiaja wychylenie ram
nicielnicy.

Maszyny nicielnicowe daja wprawdzie wyzszy raport splotu, nadaja si¢ przy tym do krosien szybkobiez-
nych, lecz koszt ich wytwarzania jest wysoki, a poza tym na skutek wspdétdziatania nozy z platynami wytwarzaja
ruch szarpigcy dosé silnie nitki, co wprzypadku stosowania wrazliwego surowca jest przyczyng powstawania
wielu brakéw.

Celem wynalazku jest skonstruowanie mechanizmu sterujacego jednoczacego w sobie zalety maszyn
nicielnicowych z zaletami mechanizméw krzywkowych, umozliwiajacego przezwycig¢zenie dotychczasowej grani-
cy istniejacej dla raportu splotu w mechanizmach krzywkowych do przemieszczania nicielnic, bez ograniczania
przy tym jatowego ruchu wzornic dla tarcz krzywkowych.

Mechanizm sterujacy ramami nicielnic w krosnie zwtaszcza szybkobieznym, zawierajacy wat mimosrodowy
z tarczami krzywkowymi, wywolujacymi ruch nicielnic w celu tworzenia przesmyku, zgodnie z wynalazkiem
charakteryzuje si¢ tym, ze na wale mimosrodowym jest osadzonych obrotowo wiele tulei, przy czym z tulejami
sa polaczone na stafe tarcze krzywkowe, pomigdzy ktérymi sa usytuowane plyty dziatowe, zas na jednym
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koricu kazdej z tulei znajduje si¢ koto zgbate potaczone z tuleja. Profile tarcz krzywkowych poszczegSlnych
tulei s dostosowane do innego cyklu roboczego.

Na réwnolegle do watu mimosrodowego usytuowanym wale zebnikowym s3 osadzone na state zebniki,
zang;one {'Eolaml zebatymi. Przetozenie zgbnik/koto zgbate jest odwrotnie proporcjonalne do cyklu robocze-
‘g0 wy7nauzonego pRzez tarcze krzywkowe osadzone na tulei.

pﬁd tego chanizmu jest przenoszony za pomoca watu z¢bnikowego. Rm.h cbrotowy z tego watu jest
wiednim przetozeniu na tuleje, przy czym kazda z tulei napedza odpowiednia liczbe nicieln-
pomocq tt;}cz krzywkowych i dalszych, powszechnie znanych elementéw przektadniowych.

Nicielnice napedzane przez dang tulej¢ poruszaja odpowiednie nitki osnowy zgodnie z cyklem roboczym
ustalonym dla tej tulei, czy tez splotem tkaniny ustalonym dla zamocowanej do niej tarczy krzywkowej. Raport
osnowowy splotu tkaniny jest tworzony z wielokrotnosci raportow pojedynczych. moze zatem daleko wykraczac
poza dotychczasowe granice. .

Tym samym zostal znacznie rozszerzony zakres zastosowari urzadzen do tworzenia przesmyku, napedza-
nych za pomoca tarcz krzywkowych.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony schematycznie w przyktadzie jego wykonania na rysunku, na
ktérym fig. | przedstawia mechanizm tworzacy przesmyk w widoku, zas fig. 2 — mechanizm wedtug fig. 1
w przekroju wzdtuz linii A—A.

Nicielnica 1 jest potaczona przegubowo za pomocy ciagiet 2 i dZwigni katowych 3 z dZwignia 4, ktdra
z kolei wspétpracuje z tarcza krzywkowa 6. Tarcze krzywkowe 6 s3 grupami osadzone na tulejach 11 i potaczone
z tymi tulejami na stale. Z tulejami 11 s3 réwniez na state potaczone ptyty dziatowe 10, usytuowane pomiedzy
tarczami krzywkowymi 6. Na jednym koricu kazdej z tulei 11 jest zamocowane na state koto zebate 5, a przy
tym kazda z tych tulei jest osadzona obrotowo na wspdlnym wale mimosérodowym 7. Kota zgbate S sg zazgbione
z zebnikami 9 osadzonymi na wale zebnikowym 8 usytuowanym réwnolegle wzgledem watu mimosrodowego 7.
PrzetozZenie kazdej przektadni zebatej, utworzonej z kota zgbatego 5 i zgbnika 9, jest odwrotnie proporcjonalne
do cyklu roboczego wyznaczonego przez tarcze krzywkowe 6 potaczone z jedna tuleja 11.

W tym przykladowym wykonaniu mechanizmu sterujgcego, przy zastosowaniu osmiu nicielnic, mozna
jednoczesnie uzyskiwaé sploty o raportach osnowowych S i3, co daje raport splotu réwnajacy sie¢ 15 ico
oznacza, ze kazda szesnasta nitka watku splata si¢ tak samo jak pierwsza.

| przéng

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm sterujgcy ramami nicielnic w krosnie zwtaszcza szybkobieznym, zawierajacy wat mimosrodo-
wy ztarczami krzywkowymi, wywotujacymi ruch nicielnic w celu tworzenia przesmyku, znamienny
tym, ze na wale mimosrodowym (7) jest osadzonych obrotowo wiele tulei (11), przy czym z tulejami sa
polaczone na state tarcze krzywkowe (6), pomiedzy ktdrymi s3 usytuowane ptyty dziatowe (10), za$ na jednym
koricu kazdej z tulei znajduje si¢ koto zebate (5) potaczone z tuleja, a ponadto profile tarcz krzywkowych (6)
poszczegdinych tulei sa dostosowane do innego cyklu roboczego.

2. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny ty m, Ze na réwnolegle do watu mimosrodowego (7)
usytuowanym wale z¢bnikowym (8) s osadzone na state zg¢bniki (9), zazebione z kotami zebatymi (5).

3. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Z2e przeloZenie zebnik/koto zgbate jest odwrot-
nie proporcjonalne do cyklu roboczego wyznaczonego przez tarcze krzywkowe (6) tulei (11).
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