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Poloautomatické zapFadaci zafizeni pracovniho mista
bezvietenového dopradaciho stroje obsahuje zapfadaci
mechanismus (2) s napinacim elementem a napinaci pakou
(22), ktera je pohyboveé spfaZena s nosnym ramenem (10)
pfitlatného odtahového valecku (1) a déle je spraZena se
zvedadem (5) civky a iniciatnim prvkem zaptadaciho
mechanismu, ktery je vybavovacim &lenem (3) spiaZen se
spoustécim zafizenim poloautomatického zaptadaciho
zafizeni. Zaptadaci mechanismus (2) dale obsahuje
uvoliiovaci zafizeni (6) konce pfize na sbémou drazku
spiadaciho rotoru, které je spfaZeno se spoustécim zafizenim
poloautomatického zaptadaciho zatizeni a poloautomatické
zapfadaci zafizeni je opatfeno kompenzatorem (8) délky
prize. Poloautomatické zapradaci zatizeni je opatieno
ovladacim prvkem kompenzatoru (8) délky prize, ktery je
spfaZen se spoustécim zafizenim poloautomatického
zapradaciho zafizeni.
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Poloautomatické zapiidaci zaFizeni pracovniho mista bezvietenového dopiadaciho stroje

Oblast techniky

Vynélez se tykd poloautomatického zapiédaciho zafizeni pracovniho mista bezvietenového
doptadaciho stroje obsahujiciho zapfadaci mechanismus s napinacim elementem a napinaci
pakou, které je pohybové spfaZena s nosnym ramenem pfitlaéného odtahového valecku a déle je
sptaZena se zvedalem civky a inicialnim prvkem zapfadaciho mechanismu, ktery je vybavova-
cim &lenem spiaZen se spoustécim zafizenim poloautomatického zaptadaciho zafizeni, pficemz
zaptadaci mechanismus dale obsahuje uvoliiovaci zafizeni konce pfize na sbémou drézku
sptadaciho rotoru, které je spfazeno se spoustécim zafizenim poloautomatického zapiadaciho
zatizeni a poloautomatické zaptadaci zatizeni je opatfeno kompenzatorem délky pfize.

Dosavadni stav techniky

Poloautomatické zaptadaci zatizeni pracovniho mista bezvietenového doptfadaciho stroje slouzi
k poloautomatickému obnoveni pfedeni na pracovnim misté bezvietenového doptéadaciho stroje
po pretrhu pfize nebo po plném navinuti civky pfizi.

Je zndmo poloautomatické zapradaci zafizeni, které je situovano na kazdém pracovnim misté
bezvietenového dopfadaciho stroje, kde je uloZeno na rdmu stroje. Toto poloautomatické
zapradaci zafizeni obsahuje zapfadaci mechanismus, ktery je opatfen napinaci pakou, kterd je
pohybové spfazena s odpruzenym nosnym ramenem piitlaéného odtahového valeCku pfize,
zvedadem civky nad hnaci vélec civek a soudasné je pohybové spfazena se spoustéci packou
zaptadaciho mechanismu.

Spoustéci palce zaptadaciho mechanismu je pfifazen vybavovaci ¢len, ktery je napojen na
spoustéci zafizeni poloautomatického zapfadaciho zafizeni. Na toto spoustéci zafizeni je soucas-
né& napojeno uvoliiovaci zatizeni zapfadaciho konce pfize na sbérnou drazku spradaciho rotoru.

Poloautomatické zaptradaci zafizeni pracovniho mista bezvietenového dopiéadaciho stroje je dale
opatieno odpruZzenym kompenzitorem délky pfize, ktery je tvofen ohybanym dratem a je na
konci ptilehlém dréze ptize béhem jejiho navijeni na civku opatien zachycovaem/vodicem pfize.

Toto poloautomatické zapfadaci zafizeni pracovniho mista bezvietenového dopfadaciho stroje
pracuje tak, Ze pro obnoveni pfedeni na pfisluiném pracovnim misté bezvietenového dopfadaciho
stroje obsluha stroje napinaci pakou natéhne zapfadaci mechanismus, ¢imZ se spoustéci packa
zapradaciho mechanismu nastavi pfed pracovni prvek vybavovaciho ¢lenu. Soucasné se odklopi
nosné rameno pritlaéného odtahového valetku pfize, ktery se timto oddili od pevného
odtahového valecku prize a zvedad civky nad hnaci valec civek zvedne civku nad tento hnaci
valec civek. Nasledng se ru¢né odklopi rameno kompenzitoru délky pfize svym zachytéva-
gem/vodi¢em ptize z drahy prize pfi normalnim spfadani. Poté se na civce vyhleda konec pfize
nebo se pouZije konec pomocné pFize pti zapFadani na prazdnou dutinku, a tato pfize se ru¢né€
zavede do poloautomatického zaptadaciho zafizeni. '

Pro vlastni zaptedeni obsluha stiskne spoustéci tla¢itko na spoustécim zafizeni, ¢imz vybavovaci
&len tlakem na spoustéci padku zapfadaciho mechanismu spusti tento zapfadaci mechanismus.
Timto dojde ve stanovené asové navaznosti jednak k pritladeni pfitlaéného odtahového valetku
ptize na pevny odtahovy valedek a jednak ke spusténi zvednuté civky na hnaci vélec civek
a jednak ke spudténi konce ptize na sb&rnou drazku spfadaciho rotoru a na postupné se roztacejici
civku se zahaji navijeni ptize. Po zapfedeni se ru¢né uvolni rameno kompenzétoru délky pfize,
kterym se kompenzuje smy&ka pfize vznikla vlivem rozdilu mezi rychlosti odtahovéni pfize
anavijeni pfize na postupné se roztdlejici civku. Pkize je ze spfadaci jednotky odtahovana
prakticky okamzité pracovni rychlosti.

Nevyhodou tohoto uspotadéani poloautomatického zaptadaciho zafizeni pracovniho mista bezvie-
tenového dopiadaciho stroje je nutnost rudniho spousténi ramena kompenzatoru délky pfize,
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které musi prob&hnout ve spravny &as, coZ vyzaduje urgitou zruénost a zkudenost obsluhy. Pokud
je totiz rameno kompenzétoru délky ptize uvolnéno pfili§ brzy nedojde k zaptedeni ptize, které se
vyvleCe ze sprddaci jednotky. Pokud je rameno kompenzatoru uvolnéno pfili§ pozd& dojde ke
vzniku vad v ndvinu pfize na civce navinutim smygek ptize do navinu.

Cilem vynélezu je dosahnout uvoltiovani ramena kompenzatoru délky ptize v presné stanoveny
a vzdy stejny okamzik.

Podstata vynalezu

Cile vynilezu je dosaZeno poloautomatickym zapfadacim zafizenim pracovniho mista bezviete-
nového dopradaciho stroje, jehoZ podstata spodiva v tom, Ze poloautomatické zapiadaci zafizeni
je opatfeno ovladacim prvkem kompenzatoru délky ptize, ktery je spfaZen se spoustécim
zafizenim poloautomatického zapfadaciho zafizeni.

Timto uspofddanim se dosdhne uvoliiovani ramena kompenzatoru délky ptize v presné stanoveny
a vzdy stejny okamzik.

Prehled obrazkt na vykresech

Vynélez je schematicky znizornén na vykresech, kde ukazuje obr. 1 axonometricky pohled na
poloautomatické zapfadaci zafizeni pracovniho mista bezvietenového dopradaciho stroje, obr. 2
bo¢ni pohled na poloautomatické zaptadaci zafizeni z obr. 1 v nataZené poloze pred zaptedenim
aobr. 3 botni pohled na poloautomatické zaprddaci zafizeni z obr. 1 v uvoln&né poloze po
zapredeni.

Ptiklady provedeni vynalezu

Poloautomatické zapfadaci zafizeni pracovniho mista bezvietenového dopfadaciho stroje je
soutasti kazdého pracovniho mista bezvietenového dopfadaciho stroje, ktery obsahuje na jedné
nebo na obou stranéch fadu vedle sebe uspofadanych pracovnich mist.

Kazdé pracovni misto obsahuje spradaci jednotku, pod niZ je misto pro pramenovou konev
s pramenem vldken. Nad spradaci jednotkou je situovdna dvojice odtahovych valedku pfize,
z nichZ jeden je pevny a je spfaZen s pohonem a druhy z dvojice odtahovych valegki je ptitladny
odtahovy vélecek 1, ktery je otoéné uloZen ve vykyvném nosném ramenu 10, které je tvofeno
dvouramennou pakou a je ve znazornéném prikladé provedeni sougésti poloautomatického zapta-
daciho zafizeni pracovniho mista.

Poloautomatické zapfadaci zafizeni pracovniho mista bezvietenového doptadaciho stroje obsa-
huje nosi¢ 4, na némz je uloZen zapfidaci mechanismus 2, ktery je ve znizornéném piikladé
provedeni tvofen mZikovym mechanismem opatfenym spoustéci patkou 20, ktera tvoti iniciani
element zapfadaciho mechanismu 2, a kter4 je na jednom svém konci otoén& kolem své pticné
osy uloZena v nosi¢i 4 poloautomatického zapfadaciho zafizeni. Volny konec spoustéci patky 20
je v natazené poloze zapiadaciho mechanismu 2, tj. v poloze pied zapfedenim, situovan pred
pracovnim prvkem 30 vybavovaciho &lenu 3, ktery zapfadacimu mechanismu 2 ud&luje inicia&ni
impuls, ktery ho uvadi do Cinnosti. Vybavovaci &len 3 je napojen na neznizornéné spoustsci
zafizeni poloautomatického' zaptadaciho zafizeni. Vybavovaci ¢len 3 miZe byt tvofen jak
prostym elektromagnetickym zafizenim tak i elektromagnetickym zatizenim kombinovanym s
pruzinovym systémem nebo mize byt tvofen i jinym znamym zafizenim.

Na konci spoustéci patky 20 otoén& uloZené v nosi€i 4 je jednim svym koncem pevné uloZena
pomocna packa 21, ktera je druhym svym koncem oto&n& okolo své pfiéné osy spfaZena se
zadnim koncem napinaci paky 22 zapfadaciho mechanismu 2.

Napinaci paka 22 je mezi svymi konci v pfi¢ném sméru opatfena &epem 220, na némZ je oto&ng
okolo své pri¢né osy jednim svym koncem uloZena ovladaci patka 23, ktera je svym druhym
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koncem pevné spiazena se zvedatem 5 civky nad hnaci valec civek, ktery je vykyvné okolo osy
rovnobé€zné s ¢epem 220 na napinaci pace 22 uloZen v nosici 4 poloautomatického zapiadaciho
zatizeni.

Na ¢epu 220 na napinaci pace 22 je dale jednim svym koncem otocné okolo své pfiné osy
ulozeno tahlo 24, které je svym druhym koncem otoéné ve stejném sméru otocné spfazeno
s koncem prvniho ramena 100 nosného ramena 10 pfitlaéného odtahového valecku 1. Pritlatny
odtahovy vale¢ek 1 je oto¢né uloZzen na konci druhého ramena 101 nosného ramena 10
pritlatného valecku 1 a to oto¢né okolo pfi¢né osy tohoto druhého ramena 101 nosného ramena
10 ptitlaéného odtahového valecku 1.

vrw

Nosné rameno 10 pfitlaného odtahového valecku 1 je otocné okolo své pficné osy ulozeno
na nosi¢i 4 poloautomatického zapfadaciho zafizeni, pfi¢emz na druhém ramenu 101 je jednim
svym koncem uloZena tazna pruzina 103, kterd je svym druhym koncem uloZena na nosiéi 4
poloautomatického zapfadaciho zatizeni. Tazna pruzina 103 tvofi napinaci element zaptadaciho
mechanismu 2 poloautomatického zapradaciho zafizeni.

Na nosici 4 poloautomatického zapiadaciho zafizeni je dale uloZeno uvoliiovaci zafizeni 6 konce
pfize na sbérnou drazku spfadaciho rotoru, které je napojeno na spoustéci zatizeni poloautomatic-
kého zapradaciho zatizeni.

Ve znazornéném piikladé provedeni je na nosiCi 4 poloautomatického zaptadaciho zafizeni
v trovni nad ptitlaénym odtahovym véletkem 1 uloZena pomocna deska 60, na nizZ je uloZeno
¢idlo 7 kvality a pfitomnosti pfize a uvolfiovaci zafizeni 6 konce pfize na sbérnou drazku
spfadaciho rotoru.

Na pomocné desce 60 je dale uloZzen znamy kompenzator 8 délky prize obsahujici rameno 81
opatfené zachytdvatem/vodicem 80 prize.

Ve znazornéném piikladé provedeni je alespoil &ast okraje pomocné desky 60 na stran€ pfilehlé
ke kompenzatoru 8 délky ptize zahnuta a toto zahnuti 600 tvoii zadrZzova€ ramena 81 kompenza-
toru 8 délky pfize v jeho vyCkavaci poloze, tj. v poloze pred zapfedenim. Ramenu 81 kompenza-
toru 8 délky pfize v jeho vy€kavaci poloze je pfifazen uvoliova¢ ramena 81 kompenzitoru 8
délky prize z jeho vyckavaci polohy.

Ve znézornéném prikladé provedeni je uvoliiovag ramena 81 kompenzatoru 8 délky pfize z jeho
vy&kavaci polohy tvofen uvoliiovaci patkou 9, ktera je tvofena dratem ohnutym do trojramenné
paky, pfiCemZ svym prostiednim ramenem je otoné kolem podélné osy prostfedniho ramena
uloZena na pomocné desce 60, resp. na nosi¢i 4 poloautomatického zapiadaciho zafizeni.
Koncem jednoho svého krajniho ramena je uvoliiovaci packa 9 ulozena v pfiné drazce 240
v tahle 24, pfi¢emz konec druhého krajniho ramena uvoltiovaci packy 9 je situovan v Grovni nad
ramenem 81 kompenzatoru 8 délky pfize v jeho vyCkéavaci poloze. Konec tohoto druhého
krajniho ramena uvoliiovaci packy 9 pfitom pfechéazi pres rameno 81 kompenzitoru 8 délky
piize.

PHi zapfadani tladi konec druhého krajniho ramena uvoliiovaci patky 9 svym pohybem smérem
dold na rameno 81 kompenzatoru 8, které pretladi pfes zadrzova¢ ramena 81 kompenzitoru 8
délky prize, tj. pfes zahnuti 600 pomocné desky 60 a rameno 81 kompenzatoru 8 délky prize se
tak uvolni a svym zachytavatem/vodi¢em 80 piize se dle samo pohybuje smérem k pfizi, ktera
po zapfedeni jiZ je ve své pracovni draze. V poloze poloautomatického zapfadaciho zafizeni po
zapfedeni je vy3e uvedené druhé krajni rameno uvoliiovaci packy 9 situovano za ramenem 81
kompenzéatoru 8 délky ptize a to smérem shora dolli, pfi¢emZ protina drahu tohoto ramena 81
kompenzatoru 8 z jeho vy&kavaci do pracovni polohy, jak je znazorn€no na obr. 3.

V neznazorn&ném ptikladé provedeni je uvoliiovaci patka 9 spfazena s jinym, v zavislosti na
prib&hu zapiadani se pohybujicim prvkem zapfadaciho mechanismu 2.
V jiném neznazornéném pfikladé provedeni je pracovni uzel zadrzovate ramena 81 kompenza-

toru 8 délky ptize v jeho vy&kéavaci poloze a uvoliiovage ramena 81 kompenzatoru 8 délky prize
z jeho vy€kavaci polohy vytvofen jinym vhodnym zpiisobem, napriklad tak, Ze do bo¢ni strany
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ovladaci paky 22 je jednim svym koncem vetknuta ty€, kterd v natazeném stavu zapiadaciho
mechanismu 2 svym druhym koncem zadrZuje rameno 81 kompenzitoru 8 délky pfize v jeho
vyckavaci poloze, a protoZe se napinaci paka 22 pii zapradani pohybuje vzhiru, tento konec
vetknuté ty¢e uvoliiuje rameno 81 kompenzatoru § délky prize z jeho vy&kavaci polohy.

V dalsim neznazorn&ném ptikladé provedeni je pracovni uzel zadrzovate ramena 81 kompenzé-
toru 8 délky pfize ve vyckavaci poloze a uvoliiovade ramena 81 kompenzatoru 8 délky prize
z jeho vyckavaci polohy tvoten jedingm prvkem, a to elektromagnetem napojenym na spoustéci
zafizeni poloautomatického zaptadaciho zatizeni. V Jiném neznizorn&ném ptikladé provedeni je
pracovni uzel zadrZovade ramena 81 kompenzatoru § délky pfize ve vytkavaci poloze a uvoltio-
vace ramena 81 kompenzitoru 8 délky prize z jeho vyckavaci polohy vytvofen jinym zndmym
zpiisobem.

Z tohoto tedy vyplyvé, Ze pracovni uzel zadr¥ovade ramena 81 kompenzatoru 8 délky ptize ve
vyckavaci poloze a uvolfiovade ramena 81 kompenzatoru 8 délky prize z jeho vyckavaci polohy
dohromady tvoti ovladaci prvek kompenzatoru § délky pfize, do néhoZ se rameno 81 kompenza-
toru 8 délky ptize pfed zaptedenim zavede a tento Jej zadrzuje v jeho vy&kavaci poloze a pfi
zapiadani ho v Casov& definovaném okamziku uvolni z této vyCkavaci polohy do jeho pracovni
polohy po zapfedeni, v niz zachytava&/vodit 80 pfize doseda na pfizi a kompenzuje smy&ku
prize.

Poloautomatické zapradaci zatizeni pracovniho mista bezvietenového doptadaciho stroje pracuje
nasledovné.

Pri pferuSeni pfedeni, at’ uz z divodu pietrhu pfize nebo plného navinu civky pfizi, dojde k
automatickému zastaveni pfivodu vlaken do spiadaci jednotky a soudasné se konec ptize navine
na civku. Pracovni misto pFitom vyd4va znameni, e dolo k pierudeni pfedeni.

Naésledné obsluha tlakem na ovladaci péku 22 natdhne zapfadaci mechanismus 2, ¢imz se
piitlaény odtahovy valetek 1 oddali od pevného odtahového valecku, civka otodné uloZena
v ramenech navijeciho dstroji se zvedne nad hnaci valec civek a zadrzovaé ramena 81 kompenza-
toru 8 délky ptize je ptipraven k zachyceni ramena 81 kompenzatoru 8 v jeho vy&kévaci poloze.
Nasledné obsluha vyhled4 na civce pietrZeny konec pfize nebo vyméni plnou civku za prazdnou
dutinku a p¥ifadi ji pomocnou ptizi, na kterou se bude zaptadat. Ptizi pro zapf4déni obsluha ruéné
vloZi do poloautomatického zapiidaciho zafizeni. Pfedtim nebo b&hem toho nebo i potom
obsluha ru¢n& presune rameno 81 kompenzatoru § délky pfize z jeho zadni polohy pfi nepFitom-
nosti pfize v pracovnich uzlech pracovniho mista do Jeho vytkavaci polohy pred zapfedenim, ve
které je rameno 81 kompenzétoru 8 dr¥eno zadryovatem ramena 81 kompenzatoru 8 délky pfize.
Poloautomatické zaptadaci zatizeni je nyni ve stavu zndzorngném na obr. 2.

Poté obsluha stiskne spoustéci tlatitko spoustéciho zafizeni poloautomatického zaptadaciho
zafizeni, ¢imZ se uvolni konec prize drZeny spoustdcim zatizenim 6 ptize a spusti na sbérnou
drazku sptadaciho rotoru a soudasné se zatnou pfivadét viakna do spradaciho rotoru. Timto se
zapiede,

Spoustéci zafizeni poloautomatického zaptadaciho zatizeni také spusti vybavovaci &len 3, jehoz
pracovni prvek 30 tlakem na ovladaci pagku 20 zapfadactho mechanismu 2 tuto ovladaci packu
20 preklopi, ¢imz se spusti zaptadaci mechanismus 2 napnuty taznou pruZinou 103 nosného
ramena 10 pfitlatného odtahového valetku 1. Tazna pruzina 103 pfitdhne pfitlaény odtahovy
valetek 1 na pevny odtahovy valedek, &m¥ se tihlo 24 pohybuje vzhiru, &imz jednak tlagi
ovladaci paku 22 vzhiiru a jednak otali zvedagem 5 civky, ¢imZ se na ném leZici civka, resp.
dutinka, spusti na hnaci valec civek a za¢ne se roztadet na pracovni ota¢ky. Sougasné se spusti
uvoliioval ramena 81 kompenzitoru § délky prize, ktery ho uvolni zjeho vytkévaci polohy.
Rameno 81 kompenzitoru 8 pize se nyni pohybuje smérem k pfizi, kterou jeho zachyco-
vat/vodi¢ 80 zachyti a napind, &imz napina smycku pfize vzniklou rozdilem mezi rychlosti
navijeni pfize na roztadejici se civku, resp. dutinku, a rychlosti odtahované pfize a zabratiuje tak

navinutim smy&ky ptize do navinu na civce. P¥i dal$im pietrhu nebo vyméng civky se cely proces
opakuje.
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PATENTOVE NAROKY

1. Poloautomatické zapiadaci zafizeni pracovniho mista bezvietenového dopradaciho stroje
obsahujici zapfadaci mechanismus s napinacim elementem a napinaci pakou, ktera je pohybove
spfaZena s nosnym ramenem pfitlatného odtahového valecku a déle je spfaZena se zvedalem
civky a inicianim prvkem zapfédaciho mechanismu, ktery je vybavovacim &lenem spfaZen se
spoustécim zatizenim poloautomatického zapfadaciho zafizeni, pfiemZ zapfadaci mechanismus
dale obsahuje uvoliiovaci zafizeni konce pfize na sb&mou drazku sptadactho rotoru, které je
spfazeno se spoustécim zafizenim poloautomatického zapiadactho zafizeni a poloautomatické
zapiadaci zafizeni je opatfeno kompenzatorem délky prize, vyznadujici se tim, Ze
poloautomatické zapfadaci zatizeni je opatfeno ovladacim prvkem kompenzatoru (8) délky pfize,
ktery je spraZen se spoustécim zafizenim poloautomatického zapradaciho zafizeni.
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