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Zidle, zejména kancelaiska Zidle, a zpusob pravidelné se opakujiciho pohybu plochy
sedadla zidle

Oblast techniky
Technické feseni se tyka zidle, zejména aktivni kancelarské zidle. Technické feSeni se dale tyka

zpusobu uvadéni plochy sedadla zidle do pohybu periodicky se opakujicim zptiisobem.

Dosavadni stav techniky

Evoluce optimalizovala lidskou patef pro pohyb dynamickou, vzpfimenou chizi naboso po
nerovném terénu.

V poslednich desetiletich stale vétsi ¢ast lidské populace nastoupila do ,,prace u stolu®, ktera
zahmuje vystaveni patefe dlouhodobému statickému asymetrickému zatizeni. Za 15 az 20 let
zpusobi 8 hodin sedavé prace kazdy pracovni den dva typické stavy patefe: hemiaci (vyhfeznuti)
bedemich plotének a herniaci (vyhreznuti) krénich plotének. V dasledku asymetrického, statického
zaté€Zovani se meziobratlové ploténky zdeformuji a vyhfeznou. Tlak na nervy, prochazejici vedle
patere, zpusobuje bolesti z uskfinuti, a v extrémnich pfipadech muze dojit 1k prasknuti
meziobratlové ploténky.

Na zaklad¢ terapeutické praxe zamérené na pater 1ze az 98 % obtizi souvisejicich s vyhfeznutim
upravit bez chirurgického zakroku, tedy fyzioterapeutickou lé¢bou (napf. metodou McKenzie) pod
vedenim odbomého terapeuta. Skuteény pocet chirurgickych pripadu je ale mnohem vyssi, protoze
bez zmény Zivotniho stylu muZze chirurgie nabidnout pouze docasné feseni.

Zarizeni upravena pro prevenci vyhrezu vertebralni ploténky typicky zahmuji dva typy feSeni.

Jedno z feseni si klade za cil transformovat asymetrickou statickou zat¢z na zat¢z dynamictéjsi,
tedy neumoznit pacientovi dlouhodobé setrvavat v nehybné, stmulé poloze. Mezi takova reseni
patfi zZidle zaméfené na ochranu patefe, mice pro fitness a specialni podsedaky. Znamou zidli,
zaméfenou na ochranu patefe, je kancelarska Zidle obsahujici podpémy bod s podpémym
a vySkové nastavitelnym mechanizmem Zzidle, ktery o sobé znamym zpusobem zahmuje
nastavovaci paku, umisténou na sloupku podpirajicim sedadlovou ¢ast. Podpéra sedadlové Casti je
zrealizovana pouzitim kulovych kloubt, pficemz mezi podpémou c¢asti a plochou sedadla je
umisténa pruzina. Aktivni plocha sedadla zidle, zaméfené na ochranu patefe, vystavuje vsechny
obratle patefe osoby, ktera na ni sedi, rovnomémému zatizeni. Nevyhodou tohoto technického
feseni je, ze jakmile si uzivatel/uzivatelka na zidli zvykne, ma tendenci zaujmout statickou polohu
v sedu, coz ma za nasledek nepfizniva zatizeni svalstva patefe a zvySeni jejiho opotiebeni, které je
zpusobené snizenym mnozstvim synovialni (kloubni) tekutiny.

Jiny typ znamych technickych feSeni se zaméfuje na zménu sméru statického zatizeni tak, aby
zatizeni bylo vyvijeno v pfiznivéjSich smérech. Mezi takova feSeni patfi klinové polstare a klekaci
zidle (napriklad polstare znamé pod obchodnimi nazvy Dynair a Alvital). Jejich nevyhodou je, ze
1 kdyZ umoziiuji snadny pohyb patefe pii jejich pouZivani, nezabezpecuji aktivni pohyb patere.

Podstata technického reSeni

Cilem technického feSeni je odstranit nevyhody znamych technickych feSeni a poskytnout
alternativni technické feSeni, které zahmuje zlepSeni oproti dosavadnimu stavu techniky.
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Tento cil se realizuje na zakladé zjisténi, ze pokud se plocha sedadla zidle nebo jiného sedaciho
zafizeni uvede do pohybu vné;si silou, tak osoba sedici na zidli nebo na jiném sedacim zafizeni
bude provadét bezdécné korekeni pohyby, ¢imz si bude zajistovat aktivni pohyb patere.

Cilem technického feseni je poskytnout novou zidli, zejména aktivni kancelarskou zidli, a také
zpusob uvadéni plochy sedadla zidle do pohybu, které zajiStuji aktivni, bezdéény pohyb patere
uzivatele, a také se umoziuje nastaveni kancelarské zidle pomoci béznych prostredkii pro pohyb
zidle. Podle vhodné nastaveného programu to zahrnuje dynamicky pohyb patere, aniz by se pater
pretézovala, nebo pripadné, neni-li plocha sedadla v pohybu, je patef v takové poloze, ktera je
optimalizovana s ohledem na fyziologické vlastnosti uzivatele.

Tento cil technického feSeni se realizuje tim, Ze se poskytuje zidle, zeyména aktivni kancelarska
zidle, ktera obsahuje zakladni ¢ast, plochu sedadla s opéradlem zad a podpémy ¢len uzpusobeny
pro pripojeni plochy sedadla k zakladni casti, pficemz podpémy ¢len, ktery je umistén mezi
zakladni casti a plochou sedadla, je tvofen sefizovacim a upeviiovacim prostfedkem, které je
uzpusoben pro nastavovani vysky plochy sedadla a je pfipojen k upeviovaci desce umisténé pod
plochou sedadla, a prostfedky, které jsou umistény symetricky vedle sefizovaciho a upeviiovaciho
prostfedku a jsou uzpisobeny pro pohybovani s plochou sedadla, pricemz prostfedek uzpusobeny
pro pohybovani s plochou sedadla a, prostfedek pro nastavovani vysky a upeviovaci prostiedek
Jsou pripojeny k upeviiovaci desce, ktera nese plochu sedadla zidle kloubovymi ¢leny, pricemz
pohyblivé prvky jsou uzpusobeny pro pohybovani s plochou sedadla, ktera je pripojena k zakladni
¢asti prostrednictvim pruznych spojovacich ¢lenu, pricemz Zidle dale obsahuje spojovaci ¢len,
ktery je uzpusobeny pro pripojeni prostfedku pro nastaveni vysky a upevnéni ke kloubovym
¢lenim, pfi¢emz zdroj energic je uzpusoben pro dodavani energie prostfedkim umisténym
v zakladni ¢asti a prficemz fidici jednotka je uzpusobena pro ovladani téchto prostredka.

Ve vyhodném provedeni zidle podle technického feSeni je prostiedkem uzpiisobenym pro
nastavovani vysky plochy sedadla elektricky teleskopicky ovladaci pohon, ktery je sam o sob¢
znam.

Ve vyhodném provedeni Zidle podle technického feseni jsou prostfedky uzpusobené pro uvadéni
plochy sedadla do pohybu linearnimi ovladacimi pohony samy o sobé znamé.

V dal§im vyhodném provedeni zidle podle technického feseni jsou kloubovymi €leny, které spojuji
prostfedek uzpusobeny pro pohybovani s plochou sedadla, prostfedek pro nastavovani vyskové
sefizovaciho a upevnovaciho prostiedku, pripojeného k upeviiovaci desce pomoci spojovacich
¢lenn, kterymi jsou kfizové klouby.

V dal§im vyhodném provedeni zZidle podle technického feseni jsou pruznymi spojovacimi ¢leny,
které jsou uzpuisobeny pro spojovani prostfedki upravenych pro uvadéni plochy sedadla do pohybu
a zakladni ¢asti, pryzové pruziny.

Jesté dalsi vyhodné provedeni Zidle podle technického feseni obsahuje zdroj energie s napajecim
konektorem umisténym v zakladni Casti.

Ve vyhodném provedeni zidle podle technického reSeni je zdrojem energie baterie, ktera je
umisténa na zakladni ¢asti.

V dalsim vvhodném provedeni zidle podle technického feseni je ridici jednotka specializovanou
hardwarovou jednotkou, ktera muze byt fizena prostfednictvim kabelového nebo bezdratového
komunikacniho spojeni s vyuzitim mobilniho telefonu a/nebo pocitacové aplikace, pficemz fidici
jednotka je zrealizovana s pouzitim pfedem naprogramované desky s plo§nymi spoji.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

CZ 36079 U1

V dalsim vyhodném provedeni zidle podle technického feSeni je plochou sedadla zrealizovana jako
tuha deska, ktera je voliteln¢ vytvorena vcelku s opéradlem zad, pricemz plocha sedadla je
vytvorena jako tvarovana plocha sedadla.

Ve vyhodném provedeni zidle podle technického feseni je plochou sedadla tvarovana plocha
sedadla, ktera je vytvarovana podle télesnych rozméru uzivatele, pficemz plocha sedadla je
opatfena polStafovanim.

Cil technického reseni je dale zrealizovan poskytnutim zptasobu pro uvadéni do pohybu periodicky
s¢ opakujicim zpusobem plochy sedadla zidle, zejména aktivni kancelarské zidle, priCemz
kancelarska zidle obsahuje zakladni ¢ast, plochu sedadla s opéradlem zad a podpémy clen
uzpusobeny pro piipojeni plochy sedadla k zakladni Casti, pfiemz v pripadé zZidle pouzité
u zpusobu je podpéry ¢len umistén mezi zakladni ¢asti a plochou sedadla tvofen sefizovacim
a upeviovacim prostfedkem, ktery je uzpusoben pro nastaveni vysky plochy sedadla a je pripojen
k upevnovaci desce umisténé pod plochou sedadla, a prostfedky, které jsou umistény symetricky
vedle serfizovaciho a upeviovaciho prostfedku a jsou uzpusobeny pro pohybovani plochou sedadla,
pii¢emz prostiedky uzpisobené pro pohyb plochy sedadla a vyskové sefizovaci a upeviiovaci
prostfedek jsou piipojeny k upeviiovaci desce nesouci plochu sedadla Zidle pomoci kloubovych
¢lenu, piicemz pohyblivé Eleny jsou uzpusobeny pro pohybovani plochou sedadla, ktera je
pfipojena k zakladni casti prostfednictvim pruznych spojovacich ¢lenu, pfi¢emz zidle dale
obsahuje spojovaci €len uzpisobeny pro vysSkové sefizovaci prostfedek a pro kloubové Cleny,
pri¢emz zdroj energie je uzpusoben pro dodavani energie k prostredkiim umisténym v zakladni
¢asti a ridici jednotka je uzpusobena pro ovladani uvedenych prostfedku, pfi¢emz zptusob zahrnuje
krok uvadéni plochy sedadla do pohybu periodicky se opakujicim zptisobem pomoci fidiciho
programu uloZen¢ho v fidici jednotce, ktery je nakonfigurovan podle potfeb cestujiciho, sediciho
na ploSe sedadla.

Ve vyhodném provedeni zpusobu podle technického feSeni je zatizeni plochy sedadla
monitorovano pomoci fidici jednotky zidle a zahdjeni fidiciho programu se spousti na zakladé

udaju o zatizeni.

Objasnéni vvkresu

Zidle, prednostné aktivni kancelafska zidle podle technického fedeni, je podrobné vysvétlena
s odkazem na pripojené vykresy, kde

obr. 1.a znazormuje prostorovy pohled zepfedu na zidli podle technického feseni;

obr. 1.b znazomuje prostorovy pohled z boku na zidli podle technického feseni;

obr. 2 schematicky znazoruje pohyb zidle podle technického feseni; a

obr. 3 znazoriuje pohled z boku na plochu sedadla a pohybujici se ¢leny Zidle podle technického

reSeni.

Priklady uskuteénéni technického feseni

Konkrétni feSeni kancelarské zidle 1 podle technického feSeni sestava ze zakladni ¢asti 2 lezici na
zemi, dale plochy 3 sedadla, vybavené opéradlem 4 zad, vyskové sefizovaciho a upeviovaciho
prostfedku 8, ktery je pevné pripojen k zakladni ¢asti 2 a je uzpusoben pro vyskové sefizovani
a upeviovani polohy u zidle 1, dale z pohybovacich prostredki 6 a 7, které jsou umistény vedle
vyskové sefizovaciho a upeviiovaciho prostiedku 8, které jsou piipojeny k zakladni ¢asti 2 pomoci
pruzného spojovaciho ¢lenu 13 (napf. pryZovou pruzinou), a jsou uzpusobeny pro pohybovani
plochou 3 sedadla a upeviiovaci desky 3, ktera je umisténa pod plochou 3 sedadla a je pfipojena
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k prostfedkum 6, 7, a 8, z nichz je prostredek 8 uzptsoben pro nastavovani vysky plochy 3 sedadla,
pridrzovani plochy 3 sedadla v pevné poloze, a k poskytovani pevného bodu pro pripojeni.

Navic k uvedenému nastavovani vysky plochy 3 sedadla a jejimu upeviiovani v dan¢ vysce vsak
muze byt plocha 3 sedadla také sklonéna podle potfeb uzivatele. Toto naklanéni plochy 3 sedadla
popsano s odkazem na schematicky vykres podle obr. 2.

Poloha bodu A na obr. 2, kolem kterého dochazi k naklapécimu pohybu plochy 3 sedadla, je
definovana vyskové sefizovacim a upeviiovacim prostfedkem 8 uzpusobenym pro nastavovani
vysky plochy 3 sedadla. Naklapéciho pohybu se dosahuje pomoci prostiedku 6 a7, pificemz
prostfedky 6 a 7 jsou umistény symetricky vuci prostfedku 8 a jsou piipojeny k plose 3 sedadla
v bodech B a C a k zakladni ¢asti 2 v bodech D a E.

Body A, B a C umoziuji otaceni kolem os ve vSech smérech (krom¢ otaceni kolem os kfizovych
kloubu 9, 10), takze lineari pohyb pohyblivych prostfedku 6 a 7 vede k otocnému a naklapécimu
pohybu kolem pevného bodu A v bodech B a C. K dosazeni vySe zminéného pohybu se také
vyzaduje, aby bylo mozno to, Ze prostfedky 6 a 7 mohou byt naklapény ve vSech smérech v malém
uhlu (zpravidla méné nez 1°) vuci zakladni Casti 2, protoze jinak by se mohl pohybovy
mechanizmus zaseknout. To se zabezpeCuje pruznymi spojovacimi Cleny 13, piednostné
pryZzovymi pruzinami, kter¢ jsou umistény v bodech D a E. Ten samy pruzny spojovaci ¢len 13
také spliiuje podminku nutnou pro fadna provoz, ze prostfedky 6 a 7 nejsou schopny se otacet
kolem svych vlastnich podélnych os. Dalsi funkce pruznych spojovacich ¢leni 13, umisténych
v bodech D a E, je kompenzovat potencidlni vyrobni nepfesnosti tvaru a rozméru.

Napriklad v pfipad¢ vyskové sefizovaciho prostfedku 8 a jednoho z pohybovych prostiedku jsou
zafixovany v daném stavu v bodech A a B, pricemz ostatni pohybové prostiedky provadéji pohyb
vzhiru a dolu podél pfimé linie, pfiéemz plocha 3 sedadla bude provadét vratny naklapéci pohyb
kolem osy definované body A a B. Pouzitim fizeni pohybovych prostredki 6 a 7 a jejich uchycenim
v dané vysce pomoci prostiedku 8 se muze plocha 3 sedadla seridit do libovolné uhlové polohy
v daném rozsahu pohybu.

Vztah mezi plochou 3 sedadla a prostfedky se da pozorovat na obr. 3, ktery zndzomuje v pohledu
z boku soucasti zidle 1 podle technického feseni.

Jak to bylo popsano vyse ve vztahu k obr. 2, prostfedky 6, 7 a 8 jsou pfipojeny k plose 3 sedadla
ve tfech bodech, které umoziuji rotaci kolem dvou os zpusobem jako u kulového kloubu.

Otaceni kolem dvou os, AB a AC, viz obr. 2, mezi plochou 3 sedadla a pohyblivymi prostfedky
Jsou umozinovany dvéma kiizovymi klouby 9, které jsou pripojeny k upeviiovaci desce 5 nesouci
plochu 3 sedadla. Krizové klouby 9 jsou pfipojeny k prostfedkum 6 a 7 pomoci dvou spojovacich
¢lena 11.

Vyskove¢ sefizovaci a upeviovaci prostiedek 8 je zrealizovan jako elektricky teleskopicky ovladaci
pohon, pficemz horni ¢ast je odsunuta vaci dolni ¢asti, ktera je pripevnéna k zakladni ¢asti 2 zidle 1.
Vyskové sefizovaci a upeviiovaci prostiedek 8 a kfizovy kloub 10 jsou pfipojeny spojovacim
¢lenem 12 k upeviiovaci desce 5, umisténé pod plochou 3 sedadla.

Pohybovaci prostfedky 6 a 7 jsou oba zrealizovany jako linearni ovladaci pohon, pfi¢emz horni
¢ast je posunuta vuci dolni ¢asti, ktera je pripevnéna k zakladni ¢asti 2 zidle 1.

Pohybovaci prostredky 6, 7 a kfizovy kloub 9 jsou pfipojeny k upeviiovaci desce 5 umisténé pod
plochou 3 sedadla spojovacim ¢lenem 11 a k zakladni ¢asti 2 pfisluSnym pruznym spojovacim
¢lenem 13, prednostné pryZovou pruzZinou.
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Elektricka energie je dodavana do motoru pohanéjicich prostiedky 6, 7 a 8 ze zdroje energic
zahmujicim konektor pro pfivod elektrického proudu zabudovany do zakladni ¢asti 2, nebo
z baterie zabudované do zakladni ¢asti 2.

Ridici jednotka je zahrnuta pro sefizovani a fizeni pohybu plochy 3 sedadla Zidle 1 podle potieb
uzivatele; elektricka energie do fidici jednotky je také dodavana ze zdroje energie nebo z baterie,
zabudované do zakladni ¢asti 2.

Presna trasa pozitivniho pohybu plochy 3 sedadla je urovana fidici jednotkou sefizovanim polohy
prostfedku 6 a 7 podle vhodného programu.

Ridici jednotka miZe byt ovladana pies bezdratovou spojovaci linku, pfednostné pomoci aplikace
v mobilnim telefonu.

V zavislosti na predem nastavenych podminkach fidici jednotka zabezpecuje nepretrzity nebo
preruSovany pohyb plochy 3 sedadla. Dale lze diky ¢idlum zabudovanym do fidici jednotky
upravovat fidici program plochy 3 sedadla podle zjisténych zmén stavu uzivatele.

Zpusob nepretrzitého nebo preruSovaného pohybu plochy 3 sedadla zahrnuje pohybovani plochy 3
sedadla pomoci fidiciho programu ulozeného v fidici jednotce, kde slozky pohybu a periodicitu
pohybu si muze uzivatel prizpusobovat (v ramci dostupnych omezeni). Jedna se o ménéni
parametru fidiciho programu. Parametry programu se daji upravovat uzivatelsky privétivym
zpusobem ucelné sestavovanim z pfedem naprogramovanych dil¢ich pohybu. Délka obdobi mezi
zaCatkem po sob¢ nasledujicich dil¢ich pohybu je asi hodina, pfednostné napiiklad 60 minut,
s dobou trvani relace maximalné 10 minut, prednostné 2 az 5 minut. UZivatel je upozomiovan na
blizici se zacatek pohybové relace kratkym zavibrovanim a/nebo zvukovym signalem. Ovladaci
program a jeho parametry mohou byt nakonfigurovany napfiklad z néjakého elektronického
zafizeni, napfiklad pomoci aplikace v mobilnim telefonu.

Toto provedeni vySe uveden¢ho zpusobu se pouziva u zidle popisované vyse. Je vSak tfeba
poznamenat, Ze zpusob muze byt zrealizovan s pouzitim kazdé takové Zidle nebo jiného zafizeni
na sezeni, které maji volné pohyblivou plochu na sezeni, mechanizmus na pohybovani a ridici
jednotku uzpusobenou pro programovatelné ovladani mechanizmu na pohybovani.

Zatizeni na plochu sedadla se sleduje ridici jednotkou Zidle, pfednostn€ pomoci ¢idel, zejména se
sleduje celkova doba, kdy je plocha 3 sedadla zidle 1 zatéZovana, a to se zaznamenava. Na zaklad¢
této hodnoty fidici jednotka zahajuje podle planu nastaveny program.

Toho 1ze dosahnout napriklad zaznamenavanim hodnot zatéze, kdyz je plocha 3 sedadla zidle 1
zatéZzovana a vypocitava se celkova doba statické zatéze. V paméti uloZzeny program pohybu
zahajuje fidici jednotka jen v zatizeném stavu a jen po uplynuti v programu uloZen¢ doby
kontinualni zatéze (napfiklad po 30 minutach).

V upfednostiiovaném provedeni zpusobu pohybu plochy 3 sedadla je plocha 3 sedadla zidle 1
obsazena osobou, priemz tento stav je zji§tovan jednim nebo vice ¢idly umisténymi na nebo uvnitf
plochy 3 sedadla a signal ¢idla se prenasi do fidici jednotky. Na zaklad¢ pfjatého signalu se
analyzuji zjisténé hodnoty zatéze a dobu zatéze si fidici jednotka scita, a na zakladé vysledné
kumulované ¢asové hodnoty se po 30 az 60 minutach najede pfedem naprogramovany fidici
program pro pohybovani pohybovacimi prostiedky 6, 7, 8, ktery je upraven podle potfeb uzivatele.
Podle potfeb uzivatele se pfedem nakonfigurovanym fidicim programem vygeneruje za pomoci
predem stanovenych pohybujicich se komponent pohybova sekvence majici délku prfednostné 2 az
5 minut. Pred najetim fidiciho programu lze vydat uzivateli pfizpusobeny vibracni nebo akusticky
signal. Poté, co se vykonal fidici program, se pokracuje ve sledovani zatéze na plochu 3 sedadla
zidle 1 s vyuzitim ¢idel umisténych na plose nebo uvnitf plochy 3 sedadla a zohlediuje se celkovy
cas pod zat¢z, nacez po dalSich 30 az 60 minutach fidici jednotka znovu vykona tentyz program.
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Urcité pohybové slozky fidiciho programu a periodicita spousténi fidiciho programu mohou byt
v pfedem stanovenych mezich upravovany. Takovou upravu lze provést pomoci fidici jednotky,
nebo pres WiFi ¢i Bluetooth pfipojeni za vyuzitim jinych elektronickych zafizeni, napf. mobilniho
telefonu.

Vyhodou tohoto zpusobu je, Ze periodicky, naprogramovany, piizpasobeny, uzivatelsky privétivy
pohyb plochy sedadla prispiva ke zmiméni civiliza¢nich chorob zpusobovanych sedavym
zaméstnanim a vede to ke zlepSeni nalady, pohody a fyzické kondice uzivatele. Dalsi vyhodou
zpusobu je, ze zlepSuje podminky pfi sedavém zaméstnani, ale lze ho s vyhodou pouzit i pro
domaci aktivity vyzadujici delsi sezeni. Vyhodou zidle 1, prednostné aktivni kancelarské zidle
podle tohoto technického feSeni je, Ze plocha sedadla je vystavena pohybu vzdy podle
individualnich potfeb uzivatele a ze plan pohybu lze upravovat aktivni zpétnou vazbou od
uzivatele, pfipadné sledovanim stavu uzivatele.
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NAROKY NA OCHRANU

1. Zidle, zejména aktivni kancelafska Zidle, zahmujici zakladni ¢ast (2), plochu (3) sedadla s
op€radlem (4) zad a podpémy ¢len uzpusobeny pro pripojeni plochy (3) sedadla k zakladni ¢asti (2),
vyznacujici se tim, ze podpémy clen, umistény mezi zakladni ¢asti (2) a plochou (3) sedadla, je
tvofen sefizovacim a upeviiovacim prostfedkem (8), ktery je uzpusoben pro nastavovani vysky
plochy (3) sedadla a je pfipojen k upeviiovaci desce (5) umisténé pod plochou (3) sedadla, a
prostredky (6, 7), které jsou umisténé symetricky vedle sefizovaciho a upeviiovaciho prostiedku (8)
a jsou uzpusobené pro pohybovani plochou (3) sedadla, kde prostfedky (6, 7) uzpisobené pro
pohybovani plochou (3) sedadla a vysku sefizujici a upeviiovaci prostfedek (8) jsou pripojeny k
upeviovaci desce (5) nesouci plochu (3) sedadla zidle (1) kloubovymi ¢leny (9, 10), s pohybujicimi
Cleny (6, 7) uzpusobenymi pro pohybovani plochou (3) sedadla pfipojenou k zakladni Casti (2)
pomoci pruznych spojovacich ¢lenu (13), pficemz tato zidle dale zahrmuje spojovaci ¢leny (11, 12)
uzpusobené pro pripojeni vysku sefizujiciho a upeviiovaciho prostfedku (8) ke kloubovym ¢lenum
(9, 10), a dale energie uzpusobeny pro dodavani energie prostfedkim (6, 7, 8) umisténym v zakladni
¢asti (2) a fidici jednotku uzpusobenou pro ovladani prostredku (6, 7, 8).

2. Zidle (1) podle naroku 1, vyzna&ujici se tim, Ze vysku sefizujici a upeviiovaci prostiedek (8),
uzpusobeny pro nastavovani vysky plochy (3) sedadla, je elektricky teleskopicky ovladaci pohon.

3. Zidle (1) podle naroku 1 nebo 2, vyzna&ujici se tim, Ze prostiedky (6, 7) uzpusobené pro
pohybovani plochou (3) sedadla jsou linecarni ovladaci pohony.

4. Zidle (1) podle n&které¢ho z naroku 1 az 3, vyznatujici se tim, Z¢ kloubové &leny, spojujici
prostiedky (6, 7), uzpiisobené pro pohybovani plochou (3) sedadla a vysku sefizujici a upeviovaci
prostiedek (8) k upeviovaci desce (5) prostfednictvim spojovacich ¢lenu (11, 12) jsou kfizové
klouby (9, 10).

5. Zidle (1) podle nékterého z narokii 1 az 4, vyznatujici se tim, Ze pruzné spojovaci &leny (13)
Jsou pryzove pruziny.

6. Zidle (1) podle nékterého z naroka 1 az 5, vyznatujici se tim, ¢ zahmuje zdroj energic s
konektorem proudu umisténym v zakladni ¢asti (2).

7. Zidle (1) podle nékterého z naroki 1 az 5, vyzna&ujici se tim, 7e zdrojem energic je baterie
umisténa v zakladni ¢asti (2).

8. Zidle (1) podle nékterého z narokd 1 az 7, vyzna&ujici se tim, Ze fidici jednotka je ovladana
dratovou nebo bezdratovou komunikacni linkou vyuzivajici mobilni telefon a/nebo pocitacovou
aplikaci.

9. Zidle (1) podle n&kter¢ho z naroki 1 az 8, vyznatujici se tim, e fidici jednotka je realizovana
s pouzitim pfedem naprogramované desky s ploSnymi spoji.

10. Zidle (1) podle nékterého z naroka 1 az 9, vyznatujici se tim, ze plochou (3) sedadla je tuha
deska, ktera je pfipadné zhotovena veelku s opéradlem (4) zad.

11. Zidle (1) podle naroku 10, vyzna&ujici se tim, ze plocha (3) sedadla je realizovana jako
tvarovana plocha (3) sedadla.

12. Zidle (1) podle naroku 11, vyzna&ujici se tim, e tvarovana plocha (3) sedadla je vytvarovana
podle télesnych rozméra uzivatele.
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13. Zidle (1) podle nékterého z naroki 1 az 12, vyzna&ujici se tim, Ze plocha (3) sedadla je opatiena
polstafovanim.

4 vykresy

Seznam vztahovych znacek:

zidle

zakladni ¢ast

plocha sedadla

opéradlo zad

upeviovaci deska

pohybovaci prostfedek

pohybovaci prostfedek

vyskove sefizovaci a upeviovaci prostredek
9 kloubovy ¢len (kfizovy kloub)

10 kloubovy ¢len (kiizovy kloub)

11 spojovaci ¢len

12 spojovaci ¢len

13 pruzny spojovaci ¢len (pryZova pruzina)
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Obr. la
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Obr. 1.b
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