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$1d1o magnetického defektografu pro kontrolu ocelovych lan

Vyndlez se tykd &idla magnetického defektografu pro kontrolu ocelovych lan.

Z8kladni d4sti magnetickych defektografld je didlo pFevdd¥jici zm&ny sledovené magnetio-
ké veliiny na elektrické signdly, které se prib&Znd registruji. P¥istroje pracujici se
st?idavym megnetovénim lana se neoevédéily; ponévadZ v dlgledku skinefektu byly necitlivé
k vnit¥nim poruchém. Tento nedostatek byl pfekondn zavedenim piistrojl se stejnomérnym mag~
netovénim lana. G1dlo t8chto tzv. magnetoindukdnich defektografd tvoii civkovéd soustave
objimajic{ lano, v ni% se pi#i jejim pohybu vidi lanu indukuje nap&ti Umérné derivaci magne-
tického toku prochdzejfcfho civkami. Poruchovy signél je proto z4visly na strmosti zmény
priF¥ezového dbytku dq/dx a na rychlosti &i1dla viSi lanu dx/dt. I kdy? u nékterych pFistroji
Je vliv rychlosti pohybu dx/dt v uréitém rozsshu kompenzovén automatickou kontrolou zisku
zesilovaéé, Pizenou tachogenerdtorem, zlstdvd &idlo mdlo citlivé k poruchém s malou strmos-
+1 zmény pri¥ezu dq/dx. Teoreticky by bylo moZno zjednat v tomto smdru nédpravu nahrezenim
obvyklého proporciondlniho zesilovade integradnim, jehoZ vistupni nap&ti je funkei prifezo-
vého lbytku, nezdvislou na rychlosti zmény. P#i realizaci stejnomdrného integradniho zesilo-
vae s dostatednd vysokou dasovou konstentou (#4du hodin) a dokonale stabilizovanou nulou
se viak nard?i na prakticky neifeSitelné problémy, takie ani touto cestou nelze uspokojivé
splnit poZadavek spobehlivé registrace dlouhych poruch s pozvolnym narlstdnim priFfezového
Ubytkue
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Ve uvedené nedostatky odatranuje $idlo magnetického defektografu pro konirolu ocelo-

|
‘vych lan dle vynédlezu, JjehoZ podstate spodivéd v tom, Ye pozlistdvd z magnetorezistentniho
‘vodi¥e upraveného do tvaru prstence d¥leného do dvou sekei a uloZeného soustFednd s piil-
nym rezem méfenéhq lene ve dvoud{lném kryostatu, ktery je umistdn v meze¥e mezi poly magne-
4u pro magnetizaci kontrolovaného lanae

Vzhledem k tomu, %e odpor magnetorezistentniho vodile zdvisi na intenzit¥ magnetického
pole, je moino timto didlem md#it p¥imo rozptylové magnetickéd pole pouvigejiei s prifezo-
vim zeslabenim lana. fidlo tedy dévé podobny signél, jako by dévelo indukdni Sidlo se stej-
nosmérﬁjm integradnim zesilovalem.

P¥{klad provedeni 3fdla magnetického defektografu pro kontrolu ocelovych lan podle
fynélezu je znézorndn na piipojenych vfkresech, kde na obr. 1 je zndzornéno didlo podie vy-
nélezu v nérysu, na obr. 2 v bokorysu a na obr. 3 blokové schéma zapojeni odporu &idle v
mEFicim mistku.

V mezefe mezi poly magnetu 4 objimajfcimi zkouSené lano 2 je umistdn dvoudilnf kryo-
stat 3 opatieny plnicimi hrdly 6. Do kryostatu 3 je umistén dvoudilny magnetorezistentni
vodi¥ 1 pozlstévejici z plilobloukovych jader, bifilérné ovinutych izolovanym vizmutovym
drétem.1K plaicimu hrdlu kryostatu 3 je p¥ipojen zésobnik 5 kapalného dusiku prost¥ednio-
tvim p¥epoustdde I, kterym se doplnuje kapalny dusik v kryostatu 3 ze zégobniku 5., Vinuti
obou magnetorezistentnich vodi&d 1 je spojené‘do gérie a vytvéfi tek odpor E;,,kteri je
zatazen do vitve g-c mistku, vyvdZeného pFesnym odporem R, v symetrické vdtvi g=b., Mistek
je uzavien d8licimi odpory Eﬁ ve vétvich p-d, d-a. V diézznéle a~b je zapojen stabilizova-
n§ proudovy zdroj 11 a na p¥idné diagonéle c=d Je zapojen proporeiondlni zesilovad 12,
ovlddajieil regigtradni p¥istroj 13. V rozsehu mé¥eni je odpor 5; dmdrny intenzit¥ magnetio-
kého pole, v ndm¥ se magnetorezistentni vodi& 1 nachdzi, Pon¥vadf koeficient timérnosti
progresivnd stoupd s klesajici teplotou, je vihodné provéd$t méFen{ pFi konstentni nizké
teploté, nap¥. v kapalném dusiku, Magnetické pole urdujici odpor EI rezultuje z vn&jdfhoe
magnetického pole a demsgnetizadniho pole zmagnetovené Sésti lana 2, pisobiciho proti mag-
netickému poli magnetu 4. P¥i zmen¥ovéni priFezu lans 2 demagnetizadni pole klesd, takie
prifezové zeslabeni se projevi pFirlstkem rozptylového magnetického pole a tedy i pFirigt-
kem odporu EZ' kteii ge registruje. Zévislost odporového pFiristku na prifezovém zeslabeni T
lana 2 se vySet#{ v konkrétnim p¥ipadd experimentélnd. P¥esnym odporem EK se vyvéii mistek
p#L prvém mé¥eni na novém lanu 2. P¥i daldich m$¥enich na tomté% lanu 2 se nastavi presny
odpor E& v¥dy ne pivodnd zjist¥nou hodnotu, takie registraﬁhi pPistroj 13 registruje od-
chylky odporu odpovidajici zméném prifezu, které nastaly béhem u¥{véni lana 2, Pro piesnou
stabilizaci nuly je vyhodné napédjet mistek st¥idavym proudem a.zeaileni provést selektiv~
nim zesilovadem & fézovym detektorem. ‘ '

fidlo dle vynélezu je mo¥no poufit v defektografech pro kontrolu té¥nich agregdti
a lanovych drah viech typl.
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PREDMET VYNALEZU

$idlo magnetického defektografu pro kontrolu ocelovych lan, vyznadené tim, Ze pozilsté-
vé z magnetorezistentniho vodiSe (1), upraveného do tvaru prstence, dSleného do dvou mekei
a ulofeného soust¥ednd s pFi¥nym Fezem kontrolovaného lana (2) ve dvoud{lném kryostatu (3),

ktery je umistdn v meze¥e mezi poly megnetu (4) pro magnetizaei kontrolovaného lana (2).

3 vykresy
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Obr. 2
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Obr. 3
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