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Przedmiotem wynalazku jest dozownik przed-
miotéw krazkowych, zwlaszcza dla pierscieni lo-
zyskowych, przeznaczony do dozowania na sta-
nowiska robocze przedmiotdw krazkowych, ma-
jacy zastosowamnie szczegélnie w obrabiarkach
wielostancwiskcwych pracujgcych w
obrékczych.

Znane i stcsowane sa dozowniki pracujace na
obrabiarkach wielostanow:skowych, np. przy do-
cieraniu pierscieni lozyskowych na docieraczkach
wielostanowiskowych. Dozownik pobiera pojedyn-
czo pieré-c‘iém'e lozyskowe z rynny i nastepnie przy
pcmocy diwigni rozdzielajacej przesuwa te pier-
Scienie poziomo, formujac z nich rulon. Ulozysko-
wany réwnolegle do rulonu drazek posiadajacy
na swej diugosci ré&wno rozstawicne palce, wy-
konuje ruch wahadicwy co powoduje, ze pierscie-
nie lozyskowe zostaja przepchniete do rynien,
ktorymi sg doprowadzane do stanowisk pracy.

Powyzszy typ dozcwmika jest skemplikowany,
poza tym dozcwnik posiada fe wade, Ze przy
przestawieniu na inne wielkoSci obrabianych
przedmiotéw, gdy zmianie ulegaé moze zaré6wno
Srednica jak i szerokos§é, zakres przestawienla
dozownika bez wymiany poszczegélnych elemen-

ucigzliwe i trwa dbugo.

skiego opisu
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tow jest niemodliwy, przy tym przestawienie jest usytuowana listwa
Znany jest réwmiez podajnik dozujacy z pol-
patentowego nr 67228, ktéry ma
ré6wniez maly zakres stosowania ze wzgledu na 4
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skomplikcwang konstrukcje i dlugi czas przesta-
wienia z jednego zakresu przedmiatéw na inny
zakres wymiarowy.

Celem wynalazku jest unikmnigcie wymienicnych
niedogodnosci przez skomstruowanie dozownika
o prostej, niezawodnej w dzialaniu konstrukcji.
Dozownik wedlug wynaladku zapewnia dostarcze-
nie pecdlegajacych obrdébce przedmiotéw krazko-
wych z jednej rynny na kilka stanowisk pracy,
jak to ma miejsce w cbrabiarkach wielostanowi-
skewych, lub pobieranie przedmiotéw krazkowych
z kilku stanowisk, kierujac te przedmioty na
obrabiarki jednostancwiskowe, przy uzyskaniu
najkrétszych dr6g przesytania oraz najkrétszych
czasbw na przezbrojenie, zachowujgc wlasciwa
funkcjcnalno§é, bez zaklécen w cyklu produkcyj-
nym linii obrébezej.

Cel ten osiggnieto przez skonstruowanie dozo-
wnika, ktérego istota polega na tym, Ze posiada
wazdbuz prowadnika $rubowego, polaczonego za po-
mocg lancucha napedowego z koiemm napedowym
silnika napedowego, listwe prowadzaca poljczong
z popychaczem, ktérego drugi koniec wspblpra-
cuje z krzywka osadzona na kole napedowym. °
W innym rozwigzaniu wzdbuz prowadnika jest
prowadzgca posiadajaca na
swej diugoéci uskok, przy czym listwa prowadzaca
jest zamocowana na state do korpusu dozowmika,
natcmiast popychacz laczy lisbwe zapadkowa wy-
posazong w zapadki z krzywka osadzong na kcle
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napegdowym. Krzywka powoduje ruch popychacza
w écifle okreSlonym momencie. Rynny wprowa-
dzajace oraz wyprowadzajgce przedmioty krazko-
we s3 usytuowane prostopadle do osi cbrotu
prowadnika $rubowego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
ktadzie wykonania na rysunku, na kiérym fig. 1
przedstawia dozownik w widoku z przodu oraz
czesciowo w przekroju, obrazujgc mechanizm na-
pedu i sterowania, oraz listwe prowadzaca po-
laczeng z popychaczem, fig. 2 — dozownik w
przekroju poprzecznym A—A na fig. 1, fig. 3 —
dibzownik w wﬁ»dukJu z przodu oraz czesciowo w
pu'ze»lnrom obr. mechanizm napedu i ste-
avgqm‘la, o'rag we prowadzaca z uskokiem na

uglosci przymicgowang do korpusu, fig. 4 —

!wAdo«k dozownikat w przekroju poprzecznym B—
! B.digu=3 - oraz Tybny doprowadzajgce przedmioty
! k.razlkowe i _y'mng {odprowadzajaca. )
" Dozownik uwidoczniony na fig. 1 i 2 sklada
sie¢ z korpusu 3, prowadnika $rubowego 1, listwy
prewadzacej 2 ruchomej, mechanizmu napedo-
wego zlozcnego z silnika napedowego 4, kola
napedowego lancuchowego 5, lancucha napedowe-
go 6, kola napedowego 7 osadzcnego na koficu
prowadnika S$rubowego 1, mechanizmu sterowania
ztozonego z krzywki 8 i popychacza 9 oraz z ze-
spotu rynien doprcowadzajacych 10 i odprowadza-
jacych 11.

Zasada dziatania dozownika uwidccznionego na
fig. 1 i 2 jest nastepujgca: przedmiot krgzkowy
12 z rynny 10 spada pod wilasnym cigziarem na
rdzen prowadnika 1 | listwe pnowadzaca 2 na-
stegpnie na skutek obrotu prowadnika Srubowego
1 jest przemieszczony poziomo, przy czym jeden
obr6t prowadnika $rubowego 1 przemieszcza
przedmiot krazkowy 12 o wielko§¢ skoku linii
Soubowej prowadnika 1, okresloma ilo§é obrotow
prowadnika S$rubowego 1 pozwala na rozmiesz-
czenie przedmiotdé6w kraikowych 12 nad rynnami
11. Po napeinieniu przedmiotami krazkowymi 12
prowadnika Srubowego 1, krzywka 8 za pomoca
popychacza 9 odchyla lisbwe prowadzaca 2 i
przedmioty krazkowe 12 staczaja si¢ do rymnien

11. Dalszy obrdt két lancuchowych 5 i T pcwo-

duje powrdt listwy prowadzacej 2 do pozycji wyj-
Sciowej i powtbrmie nastepuje napeinianie pro-
wadnika $rubowego 1 przedmictami krazkowymi
12 do nastepnego cyklu dozowania na stanowiska
robocze.

Dozownik uwidoczniony na fig. 3 i 4 sklada
sie z korpusu 3, prowadnika Srubowego 1, listwy
prowadzacej posiadajacej na swej diugosci uskok
‘2, listwy zapadkowej 13, oraz mechanizmu nape-
dowego zlozonego z silnika napedowego 4, kola
mapedowego lanhcuchowego 5, lancucha napedowe-
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4
go 6, kola napedowego lancuchowego 7 csadzone-
go na koncu prowadnika s$nubowego 1, mechaniz-
mu sterowania zlozonego z krzywki 8, popycha-
cza 9 i zapadek 14 oraz rynien podajacych 10
i rynny doprowadzajacej do stanowisk pracy 11.

Zasada daziatania dozownika uwidocznionego na
fig. 3 i 4 jest nastepujaca: przedmioty krazko-
we 12 znajdujace sie w kilku rynnach 10 na sku-
tek odchylenia sie zapadek 14 Ilgcznie -z listwa
zapadkowg 13 za pomocg popychacza 9 i krzyw-
ki 8 zostaja przekazane na rdzen prowadnika
i listwe prowadzaca posiadajacg na swej diugosci
uskok 2, nastepnie na skutek obrotu prcwadnika
srubowego 1 zostaja przemieszczone poziomo do
miejsca, gdzie listwa prowadzaca 2 posiada
uskok, woéwczas przedmioty krazkowe 12 pojedyn-
czo staczajg sie do rynny 11. Obok k6t 5 i 7 oraz
dziatania pozostalych elementé6w mechanizmmu ste-
rowania powoduja przestawienie zapadek 14 do
nastepnego cyklu roboczego.

Dozownik wediug wymnalazku przeznaczony jest
do dozowamia — podawamia szczegélnie pierscie-
ni lozyskowych z jednej rymny transportowej na
obrabiarke wielostanowiskows, lub moze znalezié
zastosowanie dla pobierania przedmiotéw krazko-
wych z kilku stanowisk pracy i podawamnia ich
na obrabiarke jednostanowiskows.

Zastrzezenia patentowe

1. Dozownik przedmiotéw krazkewych zwlasz-
cza dla pierScieni lozyskowych skladajacy sie z
korpusu, mechanizmu napedowego, mechanizmu
sterujacego, prowadnika Srubowego, znamienny
tym, ze posiada wediuz prowadnika $rubowego
(1) potgczonego za pomocg lancucha napedowego
6) z kolem napedowym (5), silnika napedowego
(4), listwe prowadzacg (2) polaczoma z popycha-
czem (9), ktorego drugi koniec wspdlpracuje z
krzywka (8) osadzong na kole napedowym (5),
przy czym krzywka (8) powoduje ruch popycha-
cza (9) w Scisle okre§lonym momencie.

2. Dozownik wedlug zastrz. 1, znamienmny tym,
ze wzdluz prowadnika S$rubowego (1) jest usy-
twowana listwa prowadzaca (2) posiadajaca na
swej dbugosci uskok, zamocowama na stale do
korpusu (3), przy czym popychacz (9) laczy listwe
zapadkows (13) wyposazomga w zapadki (14) z
krzywka (8) osadzona na kole napedowym. (5).

3. Dozownik wediug zastrz. 1 albo 2, znamien-
ny tym, ze rynny wprowadzajace (10) oraz wy-
prowadzajgce (11) przedmioty krazkowe (12) sa
usytuowane prostopadle do osi obrotu prowadnika
$rubowego (1). ' :
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