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【手続補正書】
【提出日】平成30年11月9日(2018.11.9)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　加速度計と、
　ワイヤレス通信インターフェースと、
　照明制御装置を物体に固定する及び前記物体の表面に与えられた運動を前記加速度計に
伝達する運動伝達及び固定接続コンポーネントと、
　前記加速度計及び前記ワイヤレス通信インターフェースに結合されたコントローラと、
を含む、照明制御装置であって、
　前記コントローラは、前記加速度計によって感知された運動を表す信号を当該加速度計
から受信し、
　前記加速度計からの前記信号に基づいて、前記感知された運動が照明制御コマンドに対
応する所定の運動に対応する運動基準を満たすことを判定し、
　１つ又は複数の選択された属性を持つ光を１つ又は複数の照明ユニットから放射させる
前記照明制御コマンドを、前記ワイヤレス通信インターフェースを通じて前記照明ユニッ
ト又は照明システムブリッジに送信する、照明制御装置。
【請求項２】
　前記コントローラはさらに、学習状態に遷移し、前記学習状態で、前記コントローラは
、前記加速度計からの１つ又は複数の信号の１つ又は複数の特性を学習時間間隔にわたっ
て監視し、監視される前記１つ又は複数の特性に基づいて１つ又は複数の前記運動基準を
生成する、請求項１に記載の照明制御装置。
【請求項３】
　前記コントローラはさらに、前記学習時間間隔中に表現された音声又は視覚的出力によ
り、前記表面に第１の力を加えるようにユーザを促す、請求項２に記載の照明制御装置。
【請求項４】
　前記コントローラはさらに、前記第１の力が閾値を満たさなかったと判定するのに応答
して、音声又は視覚的出力により、前記第１の力とは異なる第２の力を前記表面に加える
ようにユーザを促す、請求項３に記載の照明制御装置。
【請求項５】
　前記コントローラはさらに、前記学習時間間隔中に前記加速度計から受信される前記信
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号に基づいて、新たに生成される運動基準が割り当てられる光又は照明シーンの属性を選
択する、請求項２に記載の照明制御装置。
【請求項６】
　前記コントローラは、前記加速度計から受信される前記信号の前記１つ又は複数の特性
に基づいて、前記加速度計に関連付けられる感度閾値を決定する、請求項２に記載の照明
制御装置。
【請求項７】
　前記コントローラはさらに、
　前記感知された運動に基づいて、力が加えられた前記表面の物理的領域を特定し、
　特定された前記物理的領域に基づいて、前記１つ又は複数の照明ユニットによって放射
される光の前記１つ又は複数の属性を選択する、請求項１に記載の照明制御装置。
【請求項８】
　前記照明制御装置は、前記コントローラに結合されたマイクロフォンを含み、前記コン
トローラは、さらに前記マイクロフォンからの信号に基づいて、前記感知された運動が前
記運動基準を満たすことを判定する、請求項１に記載の照明制御装置。
【請求項９】
　前記照明制御装置は、ジャイロスコープを含み、前記コントローラは、さらに前記ジャ
イロスコープからの信号に基づいて、前記感知された運動が前記運動基準を満たすことを
判定する、請求項１に記載の照明制御装置。
【請求項１０】
　前記コントローラはさらに、
　前記加速度計からの前記信号に基づいて、前記感知された運動の大きさを判定し、
　前記感知された運動の大きさに基づいて、前記１つ又は複数の照明ユニットによって放
射される光の前記１つ又は複数の属性を選択する、請求項１に記載の照明制御装置。
【請求項１１】
　前記コントローラはさらに、前記加速度計が発生させる割込みに応答して、当該コント
ローラが第１の量の電力を消費する非アクティブ状態から、当該コントローラが前記第１
の量の電力よりも大きい第２の量の電力を消費するアクティブ状態に遷移し、前記加速度
計は、閾値を満たす運動を感知するのに応答して割込みを発生させる、請求項１に記載の
照明制御装置。
【請求項１２】
　前記照明制御装置は、当該照明制御装置が前記表面に固定されたことを検出するのに応
答して配置信号を発生させる配置センサを含み、前記コントローラは、前記配置信号に応
答して、非アクティブ状態からアクティブ状態に遷移する、請求項１に記載の照明制御装
置。
【請求項１３】
　照明制御装置を始動するステップと、
　前記照明制御装置を物体に固定するステップと、
　前記照明制御装置により、前記物体に与えられた運動を示す１つ又は複数の信号を受信
するステップと、
　前記１つ又は複数の信号に基づいて、前記与えられた運動が対応する１つ又は複数の所
定の運動を特定するステップと、
　特定された前記１つ又は複数の所定の運動に基づいて、１つ又は複数の照明ユニットに
よって放射されるべき光の１つ又は複数の属性を選択するステップと、を含む、照明制御
方法。
【請求項１４】
　前記照明制御装置を学習状態に遷移させるステップと、
　前記照明制御装置に関連付けられた運動検出器から、前記１つ又は複数の所定の運動と
して記憶するために１つ又は複数の衝撃パターンを取得するステップと、
　前記１つ又は複数の所定の運動に関連付けるべき光の１つ又は複数の属性を特定するス
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テップと、をさらに含む、請求項１３に記載の照明制御方法。
【請求項１５】
　前記遷移するステップは、前記固定するステップが行われたことを前記照明制御装置が
判定することに応答して行われる、請求項１４に記載の照明制御方法。
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