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Przedmiotem wynalazku jest przyrząd ta¬
chogrametryczny, który służy do pomiarów sy-
tuacyjno-wysokościowych, uzupełniania sytua¬
cyjnie i wysokościowo zdjęć fotolotniczych oraz
do pomiaru szczegółów metodą stolikową, a po¬
nadto przyrząd ten może być użyty do dokład¬
nego pomiaru boków poligonowych osnowy
geodezyjnej i do pomiaru kątów poziomych.

Na rysunku fig. 1 przedstawia przyrząd ta¬
chogrametryczny według wynalazku w widoku
z boku, fig. 2 — części urządzenia służącego
do przesuwów i odczytów wysokościowych
w widoku z przodu* fig. 3 — sztabkę i linijkę
kierunkową w połączeniu z nakłuwaczem
w widoku z przodu, fig. 4 — przyrząd tacho¬
grametryczny w widoku z góry, fig. 5 — prze¬
dłużacz do linijki kierunkowej, fig. 6 —
gniazdko cylindryczne ze sprzęgającą wkrętką
w widoku z góry, fig. 7 — część środkową
i częściowo górną przyrządu w widoku z przo¬

du, fig. 8 — część środkową i częściowo gór¬
ną przyrządu w widoku z boku, fig. 9 — część
środkową przyrządu w przekrojach poprzecz¬
nych, fig. 10 — specjalny przymiar samosto-
jący w widoku z przodu, fig. 11 — płytkę
ochronną, chroniącą rysunek przed działaniem
promieni słonecznych, przymocowaną do pły¬
ty stolikowej w widoku z boku, fig. 12 —
płytkę przezroczystą w połączeniu z nakłuwa¬
czem w widoku z przodu, fig. 13 — odmianę
przyrządu w widoku z boku, fig. 14 — od¬
mianę przyrządu w widoku z góry, fig. 15 —
specjalny rożdwajalny obiektyw w widoku
z przodu i wreszcie fig. 10 — dwa obroży, wi¬
dziane przez jeden okular lunety geodezyjnej.

Przyrząd tachogrametryczny według wyna¬
lazku składa się z części górnej, środkowej
i dolnej czyli podstawy.

Część górna składa się z lunety geodezyj¬
nej I, zawieszonej na wspornikach 2, z umiesz-
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czonego z prawej strona przy wspornikach po¬
krętła 3, służącego jako leniwka do piono¬
wych ruchów leniwych lunety, z linijki 4,
równolegle przymocowanej do lunety, posia¬
dającej podłużny rowek wodzący oraz podział
odległościowy; z poziomej linijki 5, przymoco¬
wanej do wsporników z lewej strony, posia¬
dającej podłużne wydrążenie oraz uzębienie
i podział odległościowy odległości poziomych,
z przesuwalnej wzdłuż linijki poziomej linij¬
ki pionowej 6, posiadającej podłużny rowek
wodzący oraz podział wysokościowy z przesu-
walnym ocyfrowaniem tego podziału, z przy¬
mocowanego do linijki pionowej kolanka no-
niuszowego 7, obejmującego linijkę poziomą
i wzdłuż niej przesuwalnego wraz z -linijką
pionową, z umieszczonego pomiędzy linijką
poziomą i pionową przesuwalnego wzdłuż row¬
ków wodzących noniusza 8, służącego do od¬
czytów wysokościowych* z połączonego z ko¬
lankiem kółka 9, stanowiącego pokrętkę a po¬
siadającego na końcu swej ośki uzębienie za¬
zębiając zazębiające się z ząbkami linijki po¬
ziome} oraz naznaczony na swoim obwodzie
uzupełniający podział dla odległości pozio¬
mych.

Część środkowa przyrządu, stanowiąca me¬
chanizm służący do mechanicznego uzyskiwa¬
nia kątów paralaktycznych oraz dokładnych
odległości poziomych, składa się z kadłuba 10,
łączącego poszczególne części mechanizmu,
z osi poziomej 11, posiadającej nagwintowa¬
nie śrubowe, z drugiej osi poziomej 12, ma¬
jącej również nagwintowanie śrubowe 1 zaopa¬
trzonej w ślimacznicę, atakowaną przez gwint
śrubowy osi pierwszej, z pionowej osi 13, po¬
siadającej podłużny otwór centryczny, służący
do ustawiania przyrządu nad punktem oraz śli¬
macznicę atakowaną przez gwint śrubowy osi
drugiej, z nasadzonej na oś pierwszą U na¬
sadki 14, służącej do poruszania mechanizmu
I do leniwych ruchów poziomych lunety,
z pierścienia 25, nałożonego na nasadkę, usta¬
wialnego ha zerowy odczyt kątowy, posiadają¬
cego na swoim obwodzie podział do odczytów
kątów paralaktycznych, z połączonego z pier¬
ścieniem 15 w przekładni dziesiętnej bębenko¬
wego noniusza 16, umożliwiającego uzyskiwa¬
nie odczytów kątów paralaktycznych z do¬
kładnością do jednego decymiligrada, z nasa¬
dzonego z drugiej strony na pierwszą oś po¬
ziomą kółka 17, posiadającego na swoim ob¬
wodzie podział do bezpośredniego odczytywa¬
nia odległości poziomych, z bębenkowego no¬
niusza 18, połączonego z kółkiem odległościo¬

wym w przekładni dziesiętnej z,służącego do
odczytywania centymetrów odległości, z osi
cylindrycznej 19, przymocowanej ocl spodu, do*
kadłuba, za pomocą której przyrząd jest łą¬
czony i sprzęgany z podstawą ^oraz ze spo- s -
darką w przypadku pomiaru długości poligo- V
nowych.

Część dolna, czyi podstawa, składa się z pół¬
kola 20, posiadającego naznaczony na sobie po¬
dział kątowy, z przymocowanego do półkola
i wydłużonego w poziomie wspornika 21, po¬
siadającego przymocowane na końcu gniazdko
cylindryczne 22 z wkręconą do niego wkrętką
23 i służącego do sprzęgania części środkowej
przyrządu z podstawą. Ponadto w części dolnej
przyrządu mieści tię połączona za pomocą
płaskownika 24 z osią pionową 13 linijka kie¬
runkowa 25, posiadająca na sobie podział
w kilku skalach oraz przymocowane na jej
końcach moniusze kątowe 26 i przesuwalny
wzdłuż tej linijki noniuszowy nakłuwacz 27,
służący do zaznaczania na rysunku-punktów
mierzonej sytuacji.

Część górna przyrządu jest połączona wol-
noobrotowo z częścią środkową za pomocą osi
pionowej 13, a część środkowa łączy się z dol¬
ną również wolnoobrotowo za pomocą osi cy¬
lindrycznej 19, sprzęgalnej z podstawą za po¬
mocą wkrętki 23.

Odmiana przyrządu tachogrametrycznego
(fig. 12—16) obejmuje dwie główne części:
górną i dolną, czyli podstawę.

Część górna składa się z dwóch sprzężonych
lunet: geodezyjnej 1 i mikroskopowej 31, za¬
wieszonych na wspornikach 2, posiadających
w części dolnej stożków* koło zębate 33, ata¬
kowane przez leniwkę 34, i umieszczonej w*
wspornikach i przesuwalnej poziomo ramki
32, posiadającej uzębienie oraz przymocowaną
do niej poziomnicę, z pionowo ustawionej
w oprawie 36 przezroczystej płytki 3S> posia*
dającej podział wysokościowy oraz dwie rów*
noległe linie, określające odstęp, odpowiadają*
cy w pomniejszeniu odstępowi znaczków koń¬
cowych łaty bazowej, z przymocowanej do
ramki 32 linijki łamanej 37, posiadającej przy¬
mocowany do niej w części dolnej nakłuwacz
27 do zaznaczania na rysunku punktów, z po¬
siadającego ząbkowaną krawędś ramienia 38,
służącego wespół z kółkiem 89 do podtrzymy¬
wania lunet, z przymocowanej do oprawy lu¬
net pokrętki 40, służącej jako leniwka do pio¬
nowych ruchów lunet* .

Sprzężone lunet* posiadają wewnątrz w czę¬
ści przedniej pryzmat rombowy ii, służący
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do sprowadzania obrazu płytki wysokościowej
35 przed wspólny dla obu lunet okiuar. Lune¬
ta geodezyjna posiada specjalny obiektyw roz-
dwajalny, czyli dwuobiektyw *42, ściskany spę-
żynami 44, a*>rozdwajany za pomocą klina 46,
połączonego, z umieszczoną nad lunetą pókręt-

/ką 45.
Również przysłona w lunecie geodezyjnej

jest dwuźrenicowa. Ponadto w lunecie tej są
umieszczone przed obiektywem dwa kliny 43,
służące do sztucznego (wielokrotnego) powięk¬
szenia długości łaty poziomej czyli bazy. Za¬
miast dwu sprzężonych lunet może być jedna
o podwójnym układzie optycznym, tj. geode¬
zyjnym i mikroskopowym. Prócz części wy¬
szczególnionych, do wynalazku należą jeszcze
inne, a to: specjalny samostojący przymiar
czyli łata bazowo-wysokościowa (fig. 10), skła¬
dająca się z poprzeczki bazowej i dwu tyczek,
z których jedna jest. przedłużania i posiada na
sobie podział wysokościowy, a druga jest roz¬
widlona w. części dolnej, przedłużacz do linijki
kierunkowej 25, chroniąca rysunek przed dzia¬
łaniem promieni słonecznych płytka ochronna
2$, przymocowana za pomocą podpórki 29 do
płyty stolikowej 30, płyta stolikowa, spodarka
i statyw.

Po ułożeniu przyrządu na stoliku, ustawie¬
niu i zorientowaniu stolika, nacelowuje się lu¬
netę na znaczek lewy łaty, ustawionej nad
mierzonym punktem, docelowuje się pokrętką
14, sprzęga się oś poziomą 19 z podstawą za
pomocą pokrętki 23, po czym po ustawieniu
pierścienia 15 na odczyt zerowy nacelowuje
się na znaczek prawy i odczytuje się na po-
działkach z lewej strony odległość poziomą
do mierzonego punktu. Odczytaną odległość
poziomą przenosi się na podżiałkę poziomą 5
i za pomocą linijki 25 i nakłuwacza 27 na ry¬
sunek, wyznaczając w ten sposób na rysunku
mierzony punkt sytuacji w przyjętej skali.

Wysokość względem przyjętego poziomu od¬
niesienia odczytuje się na pionowej linijce 6
po uprzednim ustawieniu tej linijki za pomo¬
cą pokrętki 9 na uzyskany odczyt odległościo¬
wy i wypisuje się go obok zaznaczonego na
rysunku punktu. Przy następnych punktach
postępuje się identycznie. W przypadku gdy
jest wymagana centymetrowa dokładność po¬
miaru wysokościowego, wielkości te, to jest
centymetry, będą odczytywane na podziale
wysokościowym łaty. Przy użyciu przyrządu
do dokładnego pomiaru boków poligonowych
osnowy geodezynej, przyrząd ustawia się na
spodarce ustawionej na statywie i postępuje

się podobnie, jak przy nzyciu teodolitu, odczy¬
tując na podziałkach z prawe} strony kąty
paralaktyczne z dokładnością jednego deeymi-
ligrada.

Odległości lub długości boków .poligonowych
bierze: się według uzyskanych kątów psralak-
tycznych z jednokartkowych tablic cotangen-
sowych. Przy posługiwaniu się • odmianą przy¬
rządu tok pracy geodety, po ustawieniu przy¬
rządu na stanowisku roboczym sprowadzać się
będzie do nacęlowania na ustawiony na punk¬
cie przymiar, do doprowadzenia za pomocą po¬
krętła 9 do koincyndencji dwu równoległych
linii, naznaczonych na płytce 35 z końcowymi
znaczkami łaty poziomej, do naciśnięcia guz:-*
ka nakłuwacza 27, do odczytania na podziałce
wysokościowej wysokości punktu terenu i wy¬
pisanie tej wysokości na rysunku obok zazna¬
czonego nakłuwaczem punktu.

Przy użyciu przyrządu do pomiaru szczegó¬
łów metodą tachymetryczno-stolikową pomiar
przeprowadza się podobnie, jak przy zdjęciach
sytuacji z tym, że do zaznaczenia poszczegól¬
nych punktów z pomiaru używa się kalki, na
której zaznacza się od razu w terenie dokład¬
nie te punkty, a potem w biurze przenosi się
je drogą przekłucia na pierworys.

Zastrzeżenia patentowe

1. Przyrząd tachogrametryczny, obejmujący
część górną, środkową i podstawę, z lune¬
tą, wspornikami i pokrętłem, posiadającym
naznaczony na obwodzie podział kątów na¬
chylenia lunety, a służącym do pionowych
ruchów lunety, znamienny tym, że jest
zaopatrzony w linijkę odległościową (4)
z podłużnym rowkiem wodzącym oraz ska-
lowym podziałem odległości, w linijkę po¬
ziomą (5) z podłużnym wydrążeniem wo¬
dzącym oraz uzębieniem i skalowanym po¬
działem dla odległości poziomych, w linij¬
kę pionową (6) z rowkiem wodzącym oraz
skalowanym podziałem wysokościowym,
w kolanko noniuszowe (7), łączące ślizgowo
linijkę pionową z poziomą, w samcprzesu-
walny noniusz wysokościowy (S) z wypu¬
stami wchodzącymi do rowków wodzących
w linijkach, w pokrętło (9) z uzębieniem
na końcu ośki oraz z uzupełniającym po¬
działem skalowanym na obwodzie dla od¬
ległości poziomych.

2. Przyrząd według zastrz. 1, znamienny tym,
że jego część środkowa jest wyposażona
w kadłub (10), łączący poszczególne części



*n*ch*nizmu> ^ o4 poctaną Ol) 9 otfwto*
*ow%oi*ra irubowym, w drugą oś poziomą
<t9) » nwwłntowankaa tubowym i Łlimacz-
nicą, w pionową oś (13) ze ślimacznicą, ną*
sadzoną m pkrwsią oś poziomą nasadką
(14), iłuiącą do poruszania mechanizmu i do
poziomych ruchów leniwych lunety, w ust*-
wiąlny na zero pierścień (15) % podziałem
do odczytów kątów paral&ktycznych, w no-
niusz bębenkowy (16) do odczytów kąto¬
wych, w kółka (17 i 18) z podziałami do
bezpośrednich odczytów odległości pozio¬
mych i w pionową oś cylindryczną f!9X łą¬
czącą część środkową przyrządu z podstawą.

3. Przyrząd według zasfrz. 1 i 2, znamienny
tym, źe dolna jego część jest wyposażona
w półkole (20) z podziałem kątowym i przy^
mocowanym do tego półkola wydłużonym
w poziomie wspornikiem (21), posiadającym
przymocowane na końcu gniazdko cylin¬
dryczne (22) z wkręconą do niego wkrętką
(23), sprzęgającą oś pionową (19) z podsta¬
wą.

4. Przyrząd według zastrz, 1^3, znamienny
tym, że jego część dolna jest zaopatrzona
w przymocowaną za pomocą płaskownika
(24) do osi pionowej fi3) linijkę kalinko*
wą (25) z podziałem odległościowym, no-
niuszami kątowymi (2$) oraz przasuwalnyra
nakłuwaczem noniuszowym (27), służącym

do zaznaczania na rounku* punkt** mi**
nonej sytuacji.

5. Odmianą przyrządu tacfcojr^metrycznęjp)
według zastrz. 1--4, obejmująca częs£ gór¬
ną i podstawę z dwoma sprzężonymi lune¬
tami (geodezyjną i mikroskopową) z wspor¬
nikami i pokrętkami do poziomych i piono¬
wych ruchów leniwyęb lunet, znamienna
tym, że jest zaopatrzona w przesuwałną
poziomo ramkę odległościową (32) z uzębie¬
niem, w przezroczystą płytkę ($5) z podzia¬
łem wysokościowym l dwoma liniami rów¬
noległymi, określającymi Qdstęp, odpowia¬
dający; w pomniejszeniu odstępowi znacz¬
ków końcowych na poziomej łacie bazo¬
wej, w linijkę łamaną (37), łączącą umiesz¬
czoną w oprawie (36) płytkę wysokościową
(35) z ńąkłuwaczem (27).

6. Przyrząd według zastrz. 5, z lunetą geode¬
zyjną wyposażoną w specjalny rozdwajalny
obiektyw, znamienny tym, że ma sprężyny
(44) do ściskania obiektywu rozdwajanego
(42) za pomocą klina (45), połączonego z po-»
krętką (46), a przed obiektywem rozdwajal~
nym umfcHzczone są dwa kliny optyczne,
służące do sztucznego powiększania bazy
parąląktycznęj,

Inż. Bazyli Pejneka



Do opisu patentowego nr 43363

Ark. 1
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Do opisu patentowego nr 43369
Ark. Z

1=1 1:20
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Ark. 3
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