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(57)摘要

本实用新型公开了一种手提袋去线头机构，

包括安装支架，安装支架上安装有传送带，安装

支架的出料侧安装有定位机构，定位机构包括升

降顶板，升降顶板的底部安装有螺纹杆，螺纹杆

与竖板的顶部螺纹套接，竖板的底部连接有水平

设置的插板，安装支架上安装有光电感应器，安

装支架的进料侧安装有侧板，侧板的顶部安装有

电动滑轨，两侧电动滑轨的滑块之间通过连接板

连接，连接板的底部设有第二伸缩气缸，第二伸

缩气缸的输出端设有裁剪机构。本实用新型将手

提袋传送到指定位置后，将插板插入手提袋的开

口处并下压固定，然后通过裁剪机构对手提袋表

面的线头进行裁剪，自动完成去线头的工作，工

作效率高。
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1.一种手提袋去线头机构，其特征在于：包括安装支架(1)，安装支架(1)上安装有传送

带(2)，安装支架(1)的出料侧安装有定位机构，定位机构包括升降顶板(3)，升降顶板(3)通

过第一伸缩气缸(31)与安装支架(1)连接，升降顶板(3)的底部安装有螺纹杆(4)，螺纹杆

(4)连接有驱动电机，螺纹杆(4)与竖板(5)的顶部螺纹套接，竖板(5)的底部连接有水平设

置的插板(6)，安装支架(1)上安装有光电感应器(7)，安装支架(1)的进料侧安装有侧板

(11)，侧板(11)的顶部安装有电动滑轨，两侧电动滑轨的滑块之间通过连接板(12)连接，连

接板(12)的底部设有第二伸缩气缸(13)，第二伸缩气缸(13)的输出端设有裁剪机构(8)。

2.如权利要求1所述的手提袋去线头机构，其特征在于：所述裁剪机构(8)包括箱体

(81)，箱体(81)内部设有切割室(82)，切割室(82)连接有负压机构，箱体(81)的底部开设有

若干吸附槽(83)，吸附槽(83)与切割室(82)相连通，吸附槽(83)的内侧安装有若干旋转切

割刀片(9)。

3.如权利要求2所述的手提袋去线头机构，其特征在于：所述负压机构为抽风机，所述

切割室(82)通过连接管连接有收集箱(10)，收集箱(10)连接有抽风机。

4.如权利要求2所述的手提袋去线头机构，其特征在于：所述切割室(82)的顶部设有固

定板，固定板上安装有旋转电机(91)，旋转电机(91)的输出端与旋转切割刀片(9)相连接。
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手提袋去线头机构

【技术领域】

[0001] 本实用新型涉及无纺布手提袋加工设备的技术领域，特别是去线头机构的技术领

域。

【背景技术】

[0002] 手提袋，是一种简易的袋子，制作材料有纸张、PVC镭射膜、无纺布工业纸板等。通

常用在厂商盛放产品；也有在送礼时盛放礼品；很多时尚前卫的西方人更将手提袋用做包

类产品使用，可与其它装扮相匹配。

[0003] 无纺布手提袋在缝制成型后，其表面会残留一些线头，影响美观，目前一般是通过

人工对这些线头进行裁剪，工作效率低。

【实用新型内容】

[0004] 本实用新型的目的就是解决现有技术中的问题，提出一种手提袋去线头机构，能

够自动对手提袋表面的线头进行裁剪。

[0005] 为实现上述目的，本实用新型提出了一种手提袋去线头机构，包括安装支架，安装

支架上安装有传送带，安装支架的出料侧安装有定位机构，定位机构包括升降顶板，升降顶

板通过第一伸缩气缸与安装支架连接，升降顶板的底部安装有螺纹杆，螺纹杆连接有驱动

电机，螺纹杆与竖板的顶部螺纹套接，竖板的底部连接有水平设置的插板，安装支架上安装

有光电感应器，安装支架的进料侧安装有侧板，侧板的顶部安装有电动滑轨，两侧电动滑轨

的滑块之间通过连接板连接，连接板的底部设有第二伸缩气缸，第二伸缩气缸的输出端设

有裁剪机构。

[0006] 作为优选，所述裁剪机构包括箱体，箱体内部设有切割室，切割室连接有负压机

构，箱体的底部开设有若干吸附槽，吸附槽与切割室相连通，吸附槽的内侧安装有若干旋转

切割刀片。

[0007] 作为优选，所述负压机构为抽风机，所述切割室通过连接管连接有收集箱，收集箱

连接有抽风机。

[0008] 作为优选，所述切割室的顶部设有固定板，固定板上安装有旋转电机，旋转电机的

输出端与旋转切割刀片相连接。

[0009] 本实用新型的有益效果：本实用新型将手提袋传送到指定位置后，将插板插入手

提袋的开口处并下压固定，然后通过裁剪机构对手提袋表面的线头进行裁剪，自动完成去

线头的工作，工作效率高；吸附槽处产生负压，对无纺布的上表面进行吸附，并能将线条状

的线头吸入切割室中，然后通过旋转切割刀片进行切割，在电动滑轨的驱动下，完成对手提

袋表面的线头切割工作，且不会损坏面料。

[0010] 本实用新型的特征及优点将通过实施例结合附图进行详细说明。
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【附图说明】

[0011] 图1是本实用新型的结构示意图；

[0012] 图2是本实用新型的切割状态示意图；

[0013] 图3是图2的A处局部放大示意图；

[0014] 图4是本实用新型的裁切机构安装示意图。

[0015] 图中：1‑安装支架、2‑传送带、3‑升降顶板、4‑螺纹杆、5‑竖板、6‑插板、7‑光电感应

器、8‑裁剪机构、9‑旋转切割刀片、10‑收集箱、11‑侧板、12‑连接板、13‑第二伸缩气缸、31‑

第一伸缩气缸、81‑箱体、82‑切割室、83‑吸附槽、91‑旋转电机。

【具体实施方式】

[0016] 实施例1：

[0017] 参阅图1、图2、图3和图4，手提袋去线头机构，包括安装支架1，安装支架1上安装有

传送带2，安装支架1的出料侧安装有定位机构，定位机构包括升降顶板3，升降顶板3通过第

一伸缩气缸31与安装支架1连接，升降顶板3的底部安装有螺纹杆4，螺纹杆4连接有驱动电

机，螺纹杆4与竖板5的顶部螺纹套接，竖板5的底部连接有水平设置的插板6，安装支架1上

安装有光电感应器  7，安装支架1的进料侧安装有侧板  11，侧板11的顶部安装有电动滑轨，

两侧电动滑轨的滑块之间通过连接板12连接，连接板12的底部设有第二伸缩气缸13，第二

伸缩气缸13的输出端设有裁剪机构8，所述裁剪机构8包括箱体81，箱体81内部设有切割室

82，切割室82连接有负压机构，箱体81的底部开设有若干吸附槽83，吸附槽83与切割室82相

连通，吸附槽83的内侧安装有若干旋转切割刀片9，所述负压机构为抽风机，所述切割室82

通过连接管连接有收集箱10，收集箱10连接有抽风机，收集箱10设置在切割室82的两侧，所

述切割室82的顶部设有固定板，固定板上安装有旋转电机91，旋转电机91的输出端与旋转

切割刀片9相连接。

[0018] 实施例2：

[0019] 手提袋去线头机构，包括安装支架  1，安装支架1上安装有传送带  2，安装支架1的

出料侧安装有定位机构，定位机构包括升降顶板3，升降顶板3通过第一伸缩气缸31与安装

支架1连接，升降顶板3的底部滑动安装有竖板5，升降顶板3的一端设有连接块，连接块上安

装有电动推杆，电动推杆的输出端与竖板5相连接，竖板5的底部连接有水平设置的插板6，

安装支架1上安装有光电感应器  7，安装支架1的进料侧安装有侧板  11，侧板11的顶部安装

有电动滑轨，两侧电动滑轨的滑块之间通过连接板12连接，连接板12的底部设有第二伸缩

气缸13，第二伸缩气缸13的输出端设有裁剪机构8，所述裁剪机构8包括箱体81，箱体81内部

设有切割室82，切割室82连接有收集箱10，收集箱10连接有抽风机，箱体81的底部开设有若

干吸附槽83，吸附槽83与切割室82相连通，吸附槽83的内侧安装有若干旋转切割刀片9。

[0020] 本实用新型工作过程：

[0021] 本实用新型在工作过程中，传送带2将手提袋传送到裁剪机构8的下方，光电感应

器7感应到手提袋到达指定位置后，传送带2停止传送，驱动电机驱动螺纹杆4旋转，使插板6

插入手提袋的开口中，然后第一伸缩气缸31驱动插板6向下压紧手提袋，接着第二伸缩气缸

13驱动箱体81下降，吸附槽83产生负压，对无纺布的上表面进行吸附，线条状的线头被吸入

切割室82中，被旋转切割刀片9切割，切割下的废料进入收集箱10中。
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[0022] 上述实施例是对本实用新型的说明，不是对本实用新型的限定，任何对本实用新

型简单变换后的方案均属于本实用新型的保护范围。
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