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【手続補正書】
【提出日】平成25年2月21日(2013.2.21)
【手続補正１】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００１１
【補正方法】変更
【補正の内容】
【００１１】
　上記目的を達成するため、本発明による第一の認識装置は以下の構成を備える。即ち、
　対象物の位置姿勢を認識する認識装置であって、
　規定の照明条件で撮像装置により撮像された前記対象物の撮像画像を入力する第１入力
手段と、
　前記撮像画像を解析して該撮像画像中の複数の特徴部分を決定し、該複数の特徴部分に
おける画像特性をそれぞれ示す複数の特徴量を抽出する抽出手段と、
　前記対象物上の前記複数の特徴部分のそれぞれにおける物理的性質を示す性質情報を入
力する第２入力手段と、
　前記撮像画像の撮像時における照明条件を示す照明情報を入力する第３入力手段と、
　前記性質情報が示す物理的性質と、前記照明情報が示す照明条件とに基づいて、前記抽
出した複数の特徴量の各々の重要度を決定する決定手段と、
　前記複数の特徴量をそれぞれの重要度で重み付けした値に基づいて、前記対象物の位置
姿勢を認識する認識手段と
を備える。
【手続補正２】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００１２
【補正方法】削除
【補正の内容】
【手続補正３】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
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【請求項１】
　対象物の位置姿勢を認識する認識装置であって、
　規定の照明条件で撮像装置により撮像された前記対象物の撮像画像を入力する第１入力
手段と、
　前記撮像画像を解析して該撮像画像中の複数の特徴部分を決定し、該複数の特徴部分に
おける画像特性をそれぞれ示す複数の特徴量を抽出する抽出手段と、
　前記対象物上の前記複数の特徴部分のそれぞれにおける物理的性質を示す性質情報を入
力する第２入力手段と、
　前記撮像画像の撮像時における照明条件を示す照明情報を入力する第３入力手段と、
　前記性質情報が示す物理的性質と、前記照明情報が示す照明条件とに基づいて、前記抽
出した複数の特徴量の各々の重要度を決定する決定手段と、
　前記複数の特徴量をそれぞれの重要度で重み付けした値に基づいて、前記対象物の位置
姿勢を認識する認識手段と
を備えることを特徴とする認識装置。
【請求項２】
　前記決定手段は、前記第２入力手段が入力した性質情報が示す物理的性質、及び前記第
３入力手段が入力した照明情報が示す照明条件と、予め取得されている物理的性質及び照
明条件のサンプルとをそれぞれ比較して、前記重要度を決定することを特徴とする請求項
１に記載の認識装置。
【請求項３】
　対象物の位置姿勢を認識する認識装置であって、
　規定の照明条件で撮像装置により撮像された前記対象物の撮像画像を入力する第１入力
手段と、
　前記撮像画像を解析して該撮像画像中の複数の特徴部分を決定し、該複数の特徴部分に
おける画像特性をそれぞれ示す複数の特徴量を抽出する抽出手段と、
　前記対象物上の前記複数の特徴部分のそれぞれにおける物理的性質を示す性質情報を入
力する第２入力手段と、
　前記撮像画像の撮像時における照明条件を示す照明情報を入力する第３入力手段と、
　前記性質情報が示す物理的性質と、前記照明情報が示す照明条件とに基づいて、前記撮
像装置が前記対象物を撮像する時の撮像条件を変更する変更手段と、
　前記変更手段により変更された撮像条件で撮像された前記対象物の撮像画像から抽出さ
れた前記特徴量に基づいて、前記対象物の位置姿勢を認識する認識手段と
を備えることを特徴とする認識装置。
【請求項４】
　前記変更手段は、
　前記第２入力手段が入力した性質情報が示す物理的性質、及び前記第３入力手段が入力
した照明情報が示す照明条件と、予め取得されている物理的性質及び照明条件のサンプル
とをそれぞれ比較して、前記性質情報が示す物理的性質及び前記照明情報が示す照明条件
が該サンプルに近づくように、前記撮像条件を変更する
ことを特徴とする請求項３に記載の認識装置。
【請求項５】
　前記変更手段は、
　前記第２入力手段が入力した性質情報が示す物理的性質、及び前記第３入力手段が入力
した照明情報が示す照明条件が、前記複数の特徴部分について、予め定められた分布を示
すように、前記撮像条件を変更する
ことを特徴とする請求項３に記載の認識装置。
【請求項６】
　前記撮像条件には、撮像時の、照明の位置及び方向と、前記撮像装置の位置及び方向と
の少なくとも１つが含まれることを特徴とする請求項３から５のいずれか１項に記載の認
識装置。
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【請求項７】
　前記照明条件には、前記対象物上の前記特徴部分から見た、照明の方向と、前記撮像装
置の方向との少なくとも１つが含まれることを特徴とする請求項１から６のいずれか１項
に記載の認識装置。
【請求項８】
　前記物理的性質には、前記対象物上の前記特徴部分における、法線ベクトルと、物体反
射率と、拡散反射率と、鏡面反射率との少なくとも１つが含まれることを特徴とする請求
項１から７のいずれか１項に記載の認識装置。
【請求項９】
　前記特徴部分は、点、又は、一定範囲を占める領域であることを特徴とする請求項１か
ら８のいずれか１項に記載の認識装置。
【請求項１０】
　対象物の位置姿勢を認識する認識装置の制御方法であって、
　第１入力手段が、規定の照明条件で撮像装置により撮像された前記対象物の撮像画像を
入力する第１入力工程と、
　抽出手段が、前記撮像画像を解析して該撮像画像中の複数の特徴部分を決定し、該複数
の特徴部分における画像特性をそれぞれ示す複数の特徴量を抽出する抽出工程と、
　第２入力手段が、前記対象物上の前記複数の特徴部分のそれぞれにおける物理的性質を
示す性質情報を入力する第２入力工程と、
　第３入力手段が、前記撮像画像の撮像時における照明条件を示す照明情報を入力する第
３入力工程と、
　決定手段が、前記性質情報が示す物理的性質と、前記照明情報が示す照明条件とに基づ
いて、前記抽出した複数の特徴量の各々の重要度を決定する決定工程と、
　認識手段が、前記複数の特徴量をそれぞれの重要度で重み付けした値に基づいて、前記
対象物の位置姿勢を認識する認識工程と
を備えることを特徴とする認識装置の制御方法。
【請求項１１】
　対象物の位置姿勢を認識する認識装置の制御方法であって、
　第１入力手段が、規定の照明条件で撮像装置により撮像された前記対象物の撮像画像を
入力する第１入力工程と、
　抽出手段が、前記撮像画像を解析して該撮像画像中の複数の特徴部分を決定し、該複数
の特徴部分における画像特性をそれぞれ示す複数の特徴量を抽出する抽出工程と、
　第２入力手段が、前記対象物上の前記複数の特徴部分のそれぞれにおける物理的性質を
示す性質情報を入力する第２入力工程と、
　第３入力手段が、前記撮像画像の撮像時における照明条件を示す照明情報を入力する第
３入力工程と、
　変更手段が、前記性質情報が示す物理的性質と、前記照明情報が示す照明条件とに基づ
いて、前記撮像装置が前記対象物を撮像する時の撮像条件を変更する変更工程と、
　認識手段が、前記変更工程で変更された撮像条件で撮像された前記対象物の撮像画像か
ら抽出された前記特徴量に基づいて、前記対象物の位置姿勢を認識する認識工程と
を備えることを特徴とする認識装置の制御方法。
【請求項１２】
　コンピュータを請求項１から９のいずれか１項に記載の認識装置の各手段として機能さ
せるためのコンピュータプログラム。
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