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(57) Формула изобретения
1. Хирургическое устройство для применения в целях процедуры

микрофрактурирования, включающее:
продолговатую деталь, имеющую проксимальный конец и дистальный конец;
наконечник, расположенный вблизи дистального конца продолговатой детали; и
по меньшей мере одно сцепляющее устройство, расположенное в одном или более

местоположениях на продолговатой детали для сцепления с комплементарным
устройством ударного инструмента;

при этом при ударе по ударной поверхности ударного инструмента в направлении,
в целом параллельном направлению наконечника, приложенная при ударе сила
передается через продолговатую деталь и наконечник.

2. Хирургическое устройство по п. 1, отличающееся тем, что сцепляющее устройство
выполнено в виде приемника.

3. Хирургическое устройство по п. 2, отличающееся тем, что приемник имеет ось, в
целом параллельную направлению наконечника.

4. Хирургическое устройство по п. 2 или 3, отличающееся тем, что приемник имеет
сквозное дренажное отверстие.

5. Хирургическое устройство по любому из пп. 1-3, отличающееся тем, что
сцепляющее устройство сконфигурировано в виде одного из гнездового соединителя
и штырькового соединителя.
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6. Хирургическое устройство по п. 1, отличающееся тем, что продолговатая деталь
включает канал, расположенный вдоль поменьшеймере части его длины, а сцепляющее
устройство сконфигурированного для возможности сцепления и скольжения вдоль
канала в нужное местоположение на продолговатой детали.

7.Хирургическое устройство поп. 6, отличающееся тем, что дополнительно содержит:
по меньшей мере один стопор для механической фиксации сцепляющего устройства

в нужном местоположении на продолговатой детали.
8.Хирургическое устройство поп. 1, отличающееся тем, что дополнительно содержит:
множество сцепляющих устройств, расположенных в соответствующих

местоположениях на продолговатой детали, при этом каждое сцепляющее устройство
служит для сцепления с комплементарным устройством ударного инструмента.

9. Хирургическое устройство по п. 8, отличающееся тем, что по меньшей мере
некоторые из сцепляющих устройств имеют параллельные оси.

10. Хирургическое устройство по п. 8, отличающееся тем, что по меньшей мере
некоторые из сцепляющих устройств имеют непараллельные оси.

11. Хирургическое устройство по п. 8, отличающееся тем, что по меньшей мере
некоторые из сцепляющих устройств выполнены для сцепления комплементарных
устройств различной конфигурации с ударным инструментом.

12.Системадляприменения в целяхпроцедурымикрофрактурирования, включающая:
- ударныйинструмент, включающийпродолговатуюдеталь с проксимальнымконцом,

дистальным концом и отверстием в продолговатой детали вблизи дистального конца,
ударныйшип, сконфигурированныйдля прохождения сквозь отверстие в продолговатой
детали, а также ударную поверхность, расположеннуюна одном конце ударногошипа;
и

- хирургическое устройство, включающее продолговатую деталь с дистальным
концом, сцепляющее устройство, расположенное на продолговатой детали, а также
наконечник, расположенный вблизи дистального конца продолговатой детали,

при этомударныйинструментдополнительновключает комплементарное устройство,
расположенное на другом конце ударного шипа,

сцепляющее устройство на хирургическом устройстве механически сцеплено с
комплементарным устройством на ударном инструменте, и

продолговатая деталь ударного инструмента сконфигурирована для размещения, в
общем, параллельно продольной оси хирургического инструмента для обеспечения
сцепления сцепляющего устройства с комплементарным устройством,

посредством чего, при ударе по ударной поверхности ударного инструмента в
направлении, в целом, параллельном направлению наконечника хирургического
устройства, приложенная при ударе сила передается через продолговатую деталь
хирургического устройства и наконечник.

13. Система по п. 12, отличающаяся тем, что продолговатая деталь ударного
инструмента выполнена с возможностью по меньшей мере временной фиксации к
хирургическому устройству.

14. Система по п. 12, отличающаяся тем, что сцепляющее устройство хирургического
устройства выполнено в виде гнездового соединителя, а комплементарное устройство
на ударном инструменте выполнено в виде штырькового соединителя.

15. Система по п. 12, отличающаяся тем, что сцепляющее устройство хирургического
устройства сконфигурировано в виде штырькового соединителя, а комплементарное
устройство на ударном инструменте сконфигурировано в виде гнездового соединителя.

16. Способ проведения процедурымикрофрактурирования, включающий следующие
этапы:

обеспечение хирургического устройства, включающего продолговатую деталь,
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имеющую проксимальный конец и дистальный конец, наконечник, расположенный
вблизи дистального конца продолговатой детали, и по меньшей мере одно сцепляющее
устройство, расположенное в одном или более мест на продолговатой детали для
сцепления с комплементарным устройством ударного инструмента;

размещение наконечника в нужной точке стимуляции;
нанесение удара по ударной поверхности ударного инструмента в направлении, в

целом, параллельном направлению наконечника, для приложения силы, которая
передается через продолговатую деталь и наконечник; и

удаление наконечника из нужной точки стимуляции.
17. Способ по п. 16, отличающийся тем, что продолговатая деталь хирургического

устройства включает канал, расположенный вдоль по меньшей мере части его длины,
при этом сцепляющее устройство расположено в канале, и при этом способ
дополнительно включает:

скольжение сцепляющего устройства вдоль канала в нужное местоположение на
продолговатой детали.
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