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(54) Title: WINDOW OR DOOR STRUCTURE

(54) Bezeichnung: FENSTER-ODER TURAUFBAU

(57) Abstract: The invention relates to a window or door structure com-

prising a frame, a sash that is displaceably mounted on the frame, and fitting
modules located between the frame and the sash. According to the inven-
tion, a revolving control element, which can be driven by a motor and by a
handle module, is provided for controlling the sash. Said control element
is engaged with at least one fitting module in the different positions of the
sash with regard to the frame and controls the course of movement of the
fitting modules in such a manner that a well-defined execution of the sash
movements is ensured by the sequential series of control movements of the
control element or of a slide, which is driven by the motor and which can be
connected to the control element.

(57) Zusammenfassung: Bei einem Fenster- oder Tiirautbau, umfassend
einen rahmen, einen an Rahmen beweglich angebrachten Fliigel und Be-
schlagmodule zwischen rahmen und Fliigel, wird zur Steuerung des Flii-
gels ein umlaufendes, von einem Motor und einem Griffmodul antreibbares
Steuer-element vorgesehen, das in den verschiedenen Stellungen des Flii-
gels relativ zum Rahmen mit wenigstens einem Beschlagmodul in Eingriff
steht und den Bewegungsablauf der Beschlag-module so steuert, dass durch
die sequentielle Folge der Steuerungsbewegungen des Steue-rungselemen-
tes bzw. eines von dem motor angetriebenen Schlittens, der mit dem Steu-
erelement verbindbar ist, ein eindeutiger Ablauf der Fliigelbewegungen ge-
wihrleistet ist.
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Fenster- oder Tiiraufbau

Die Erfindung betrifft einen Fenster- oder Tiiraufbau mit einem Rahmen und einem am Rah-

men beweglich angebrachten Fliigel.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Fester- oder Tiiraufbau dieser Art so auszu-

bilden, dass eine motorbetricbene Betitigung einfach gestaltet werden kann.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die Merkmale des Anspruchs 1 geldst. Dadurch,
dass ein umlaufendes Steuerelement vorgesehen ist, das den Bewegungsablauf der zwischen
Rahmen und Fliigel vorgesehenen Beschlagmodule steuert, kann durch einen einzelnen Motor
dieses Steuerelement so angetrieben werden, dass die Offnungs- und Schliefbewegungen des
Fliigels ausgefiihrt werden, wobei sich durch den Motorantrieb auch die Moglichkeit einer

Fernbedienung ergibt.

Beispielsweise Ausfiihrungsformen werden nachfolgend anhand der Zeichnungen néher er-

lautert. Es zeigen:

Fig. 1 in schematischen Ansichten die Offnungsarten des Fliigels eines Fensters,

Fig. 2 schematisch die Anordnung verschiedener Beschlagmodule auf dem Umfang des
Fensteraufbaus,

Fig. 3 in perspektivischer Darstellung ein Beschlagmodul,

Fig. 4-7 in schematischer Darstellung unterschiedliche Stellungen des Beschlagmoduls
nach Fig. 3,

Fig. 8+9 eine schematische Ansicht zweier Betriebsstellungen eines anderen Beschlagmo-
duls,

Fig. 10 inperspektivischer Ansicht einen Teil eines Kipphebelmoduls,

Fig. 11 eine Ansicht des Kipphebelmoduls nach Fig. 10 mit Kipphebel,

Fig. 12 das Kipphebelmodul in der Kippstellung mit Beschlagmodul,

Fig. 13 ein Bauteil des Kipphebelmoduls in verschiedenen Betriebsstellungen,

Fig. 14 eine Schnittansicht des Anlenkbereichs des Kipphebels in Fig. 13,
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Fig. 15
Fig. 16
" Fig. 17
Fig. 18

eine Ansicht des Beschlagmoduls mit Schwenkfunktion,
eine Ansicht des Beschlagmoduls von links in Fig. 15,
eine Ansicht des Beschlagmoduls von unten in Fig. 15,
eine Schwenkstellung des Beschlagmoduls,

Fig. 19+20 schematische Ansichten zweier Betriebsstellungen eines Beschlagmoduls,

Fig. 21

Fig. 22

Fig. 23
Fig. 24
Fig. 25

Fig. 26
Fig. 27

Fig. 28

Fig. 29
Fig. 30

Fig. 31
Fig. 32

Fig. 33

Fig. 34
Fig. 35

Fig. 36
Fig. 37

schematische Ansichten eines Antriebsmoduls in zwei Betriebsstellungen,

eine perspektivische Ansicht eines Griffmoduls,

eine schematische Ansicht eines Schwenkhebels,

eine schematischeAnsicht der Tastatur an einer Fernsteuereinheit,

schematisch die Anordnung der Beschlagmodule bei einer zweiten Ausfithrungs-
form der Erfindung,

in einer auseinander gezogenen Ansicht den Aufbau eines Beschlagmoduls,

in schematischer Darstellung verschiedene Stellungen des Beschlagmoduls nach
Fig. 26,

die Ausgestaltung der Steuernut an den vier Beschlagmodulen bei der zweiten
Ausfithrungsform,

schematisch eine Schnittansicht eines Beschlagmoduls,

den Aufbau eines Beschlagmoduls nach Fig. 26 schematisch in einem Léngs-
schnitt,

zwei Stellungen eines Beschlagmoduls mit Scharnier,

schematisch verschiedene Stellungen zwischen Rahmen und Fliigel nach der
zweiten Ausfiihrungsform,

schematisch den Aufbau des Schwenk-Kipphebelmoduls nach der zweiten Aus-
fithrungsform,

die Ausgestaltung des Schwenk-Kipphebelmoduls nach Fig. 33,

den Kopplungsmechanismus zwischen Steuerelement und Schlitten am Schwenk-

Kipphebelmodul nach Fig. 33 und 34,

eine dritte Ausfithrungsform eines Schwenk-Kipphebelmoduls, und

die Anordnung des Scharniers zwischen Rahmen und Fliigel bei Verwendung des
Schwenk-Kipphebelmoduls nach Fig. 36.
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Fig. 1 zeigt schematisch den stationéren Rahmen 1 eines Fensters und einen daran beweglich
angebrachten Fliigel 2, wobeil

Fig. 1a ein paralleles Abheben des Fliigels 2 vom Rahmen 1 beispielsweise fiir Liiftungs-
zwecke wiedergibt.

Fig. 1b zeigt das Kippen des Fensterfliigels 2, das sich an das parallele Abheben nach Fig. 1a
anschlieft und

Fig. 1c zeigt das Schwenken des Fensterfliigels 2,nachdem der Fliigel um einen bestimmten

Betrag vom Rahmen 1 parallel abgehoben ist.

Fig. 2 zeigt bei einer ersten Ausfiihrungsform nach Fig. 2 bis 21 verschiedene Beschlagmo-
dule auf dem Umfang des Fensteraufbaus, wobei die Beschlagmodule zusammen mit einem
Steuerelement 22 vorzugsweise am Fliigel 2 angebracht sind. Auf den beiden Seiten des Flii-
gels 2 sind jeweils zwei Beschlagmodule 3.1, 3.2 und 3.3, 3.4 zum parallelen Abheben des
Fliigels 2 vom Rahmen 1 nahe den Ecken des Fliigels vorgesehen, deren Funktion nachfol-

gend erldutert wird.

Zum Kippen des Fliigels 2 ist auf beiden Seiten im oberen Bereich am Fliigel 2 ein Kipphe-
belmodul 4.1 und 4.2 angebracht, die zum Kippen des Fliigels 2 mit den beiden unteren Be-
schlagmodulen 3.2 und 3.4 fiir das parallele Abheben zusammenwirken.

Zum Schwenken des Fensterfliigels 2 ist auf dessen Oberseite ein Schwenkhebelmodul 5 vor-
gesehen, das mit den beiden Beschlagmodulen 3.3 und 3.4 auf der in Fig. 2 rechten Seite des

Fliigels 2 zusammenwirkt.

Im Profil des Fliigels 2 ist weiter ein Antriebsmodul 6 im Bereich eines Griffmoduls 7 unter-
gebracht, das neben der iblichen Funktion eines Fenstergriffes weitere Steuerfunktionen aus-

fiihrt, wie nachfolgend ndher erldutert wird.

Bei 8 ist die Anordnung eines Versorgungsmoduls angedeutet, durch den das Antriebsmodul

6 mit Strom versorgt wird.
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Weiterhin kann am Fliigel 2 ein Sensormodul 9 angebracht sein, das die einzelnen Funktionen
und Stellungen des Fliigels relativ zum Rahmen 1 feststellt und z. B. an eine zentrale Uber-

wachungs- und Steuerstelle entsprechende Informationen weiterleitet.

Fig. 3 zeigt eine perspektivische Ansicht des Grundaufbaus eines Beschlagmoduls 3.1 bis 3.4,
das unter anderem das parallele Abheben des Fliigels 2 vom Rahmen 1 steuert. Bei 20 ist ein
mit einer Umfangsnut 21 versehener Abschnitt eines Fensterfliigelprofils wiedergegeben, das
eine an sich bekannte Querschnittsausgestaltung haben kann, die nicht néher wiedergegeben
wird. In der auf dem Umfang des Fliigels 2 umlaufenden Nut 21 ist ein Steuerelement in der
Form einer Gliederkette 22 gefiihrt, die an den einzelnen Kettengliedern Steuerstifte 23 auf-
weist, die parallel zur Fensterebene auf dem Umfang abstehen. Am Fliigelprofil 20 ist eine
Platte 24 angebracht, an der auf der dem Rahmen 1 in Fig. 2 zugewandten Seite iiber einen
Drehzapfen 26 ein Sektorelement 30 verschwenkbar gelagert ist. Langs eines Randes der
Platte 24 erstreckt sich die mit den Steuerstiften 23 versehene Kette 22.

Dieses Sektorelement 30 weist einen halbkreisformigen Zahnkranz 31 auf dem Umfang einer
Halbkreisscheibe 32 auf, der mit den Steuerstiften 23 der Kette 22 in der Darstellung nach
Fig. 3 in Bingriff steht. Mit der Halbkreisscheibe 32 ist ein kreissektorférmiges Halteelement
33 fest verbunden, das die Steuerstifte 23 iiberragt und mit diesen nicht in Eingriff steht. In
einem Winkelabstand von dem Drehzapfen 26 sind an den beiden Seiten des Halteelements
33 Ausnehmungen 34 und 34' ausgebildet, die zur Aufnahme eines Haltezapfens 11 (Fig. 4
bis 7) ausgebildet sind. Auf der vom Drehzapfen 26 abliegenden bzw. radial duBeren Seite
werden die beiden Ausnehmungen 34 durch Fortsétze 35 und 35' des Halteelements 33 iiber-
deckt, wihrend auf der innenliegenden Seite die Ausnehmungen 34 in einen Absatz 36 und
36' iibergehen. Bei dem Ausfithrungsbeispiel nach Fig. 3 ist dieser mit den Ausnehmungen 34
versehene Abschnitt des Halteelementes 33 in einem Abstand iiber dem Zahnkranz 31 und
den Steuerstiften 23 angeordnet, indem zwischen der Halbkreisscheibe 32 und dem Halteele-

ment 33 ein Absatz ausgebildet oder eine Distanzscheibe angeordnet ist.

Das Sektorelement 30 mit Platte 24 ist bei allen Beschlagmodulen 3.1 bis 3.4 vorhanden, wo-
bei dieses Sektorelement in den folgenden Figuren zur Verdeutlichung der Steuerfunktionen
schematisch wiedergegeben ist und der Zahnkranz 31 das Halteelement 33 in radialer Rich-
tung tiberragt.



WO 02/086271 PCT/EP02/03188

SchlieBstellung des Fensters

Fig. 4 zeigt z. B. das Beschlagmodul 3.2 zur Erlauterung der Haltefunktion des Fliigels 2 am
Rahmen 1, der durch gestrichelte Linien in Fig. 4 angedeutet ist. Am Rahmen 1 sind in einem
Abstand in Umfangsrichtung zwei Haltezapfen 11 und 11' angebracht, die mit den beiden

Ausnehmungen 34 und 34' des Halteelements 33 am Fliigel 2 wie folgt zusammenwirken.

In der SchiieBstellung des Fensters nach Fig. 4 liegen die beiden am Rahmen 1 befestigten
Haltezapfen 11 und 11' an den Absitzen 36 und 36' auf den beiden Seiten des Halteelements
33 an, so dass eine in Richtung des Pfeiles X in Fig. 4 angreifende Windkraft den Fliigel 2
nicht vom Rahmen 1 abheben kann, weil das Halteelement 33 iiber den Drehzapfen 26 fest
mit dem Fliigelprofil 20 bzw. dem Fliigel 2 verbunden ist.

Im Bereich der vier Beschlagmodule 3.1 bis 3.4 ist am Rahmen 1 jeweils eine horizontal ver-
laufende Fithrungsnut 12 ausgebildet, in der eine Rolle 25 gefiihrt ist, die in der Ansich nach
Fig. 4 im Bereich der linken unteren Ecke der Platte 24 des Beschlagmoduls angeordnet und
am Fliigel 2 ifber einen Schaft 27 befestigt ist, wobei der Schaft 27 durch eine Bohrung in der
Platte 24 ragt (vgl. Fig. 16). Uber diese vier Rollen 25 an den Beschlagmodulen 3.1. bis 3.4
wird die Last des Fliigels 2 auf dem Rahmen 1 abgestiitzt.

Paralleles Abheben des Fliigels vom Rahmen

Damit das Fenster aus der SchlieBstellung in Fig. 4 gedffnet werden kann, erfolgt eine Vor-
steuerbewegung der Kette 22 aus der in Fig. 4 mit 0 bezeichneten Ausgangsstellung nach
oben oder unten, damit das Halteelement 33 durch die Kette 22 etwas verschwenkt wird und

von einem der beiden Haltezapfen 11 bzw. 11" frei kommt.

Fig. 5 zeigt diese Vorsteuerbewegung, bei der die Kette 22 von der Stellung 0 in die Stellung
I nach unten in Fig. 5 bewegt wird, um tiber den Zahnkranz 31 das Halteelement 33 soweit im
Uhrzeigersinn um den Drehzapfen 26 zu verschwenken, dass der Absatz 36 an der oberen
Ausnehmung 34 des Halteelements 33 sich aus dem Eingriff mit dem oberen Haltezapfen 11
16st. In Fig. 5 ist dies vereinfacht durch eine Verkiirzung des Absatzes 36 am Halteelement 33
dargestellt. Bei dem Ausfiihrungsbeispiel des Halteelementes nach Fig. 3 ist der Ubergang
zwischen dem Nutabschnitt der Ausnehmung 34 und dem Absatz 36 so gestaltet, dass. bei der
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Schwenkbewegung des Halteclements 33 durch die Vorsteuerbewegung der Kette der obere

Zapfen 11 an diesem Ubergang entlang gleitet und vom Absatz 36 freikommt.

Gleichzeitig mit dieser Schwenkbewegung des Halteelements 33 kommt der untere Haltezap-
fen 11' an dem Fortsatz 35' an der Ausnehmung 34' zum Anliegen. Nach der Freigabe des
Bingriffs zwischen oberem Haltezapfen 11 und Ausnehmung 34 kann eine Abhebebewegung
des Fliigels vom Rahmen nach rechts in Fig. 5 ausgefiihrt werden, weil sich das Halteelement

33 nicht mehr an beiden Haltezapfen 11 und 11' abstiitzt.

Fig. 6 zeigt die Stellung des Beschlagmoduls 3.2 nach einer weiteren Steuerbewegung der
Kette 22 nach unten iiber die Strecke I bis I, wobei das Halteelement 33 eine Schwenkbewe-
gung im Uhrzeigersinn tiber etwa 30° um den Drehzapfen 26 ausgefiihrt hat. Das obere Ende
des Halteelements 33 hat sich von dem oberen Haltezapfen 11 des Rahmens 1 entfernt, wih-
rend der untere Haltezapfen 11' nach wie vor mit der Ausnehmung 34' des Halteelements im

Eingriff ist.

Wihrend der Verstellbewegung der Kette 22 aus der Stellung I in Fig. 5 in die Stellung II in
Fig. 6 wird das Halteelements 33 im Uhrzeigersinn verschwenkt, wobei der untere Fortsatz
35' des Halteelementes gegen den unteren Haltezapfen 11' gedriickt wird, so dass der Fliigel 2
aufgrund des Hebels (strichpunktierte Linie) zwischen dem unteren Haltezapfen 11' und dem
Drehzapfen 26 vom Rahmen 1 abgehoben wird. Hierbei stiitzt sich die am Fliigel 2 befestigte
Rolle 25 in der Horizontalflihrung 12 des Rahmens 1 ab. Dieser Steuervorgang erfolgt durch
die umlaufende Kette 22 an den vier Beschlagmodulen 3.1 bis 3.4 synchron, so dass der Fli-
gel 2 parallel vom Rahmen 1 abgehoben wird.

Fig. 6 zeigt die maximal abgehobene Stellung des Fliigels 2 vom Rahmen 1, wobei sich die
Rolle 25 am rechten Ende der Horizontalfiihrung 12 des Rahmens 1 abstiitzt und der Rahmen
auf diese Weise das Gewicht des abgehobenen Fliigels 2 aufnimmt.

Bei dem parallelen Abheben des Fliigels 2 vom Rahmen 1 (Fig. 1a) kann je nach Steuerweg
der Kette 22 von der Stellung I aus in Richtung Stellung II eine beliebige Zwischenstellung
zwischen Fliigel und Rahmen eingenommen werden, um beispielsweise eine gedrosselte
Liiftung eines Raumes durch einen nur geringfiigig vom Rahmen abgehobenen Fliigel zu er-

moglichen.
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Bei der SchlieBbewegung aus der Parallelstellung in Fig. 6 oder aus einer Zwischenstellung
zuriick in die Stellung nach Fig. 4 wird die Kette 22 aus der Stellung II oder einer Zwischen-
stellung zunschst in die Stellung I nach Fig. 5 zurtickbewegt, wobei {iber den Zahnkranz 31
das Halteelement 33 im Gegenuhrzeigersinn verschwenkt wird. Hierbei driickt der untere Ab-
satz 36' gegen den unteren Haltezapfen 11', wodurch tiber den Hebel zwischen Drehzapfen 26
und Haltezapfen 11' der Fliigel 2 in Richtung auf den Rahmen 1 gedriickt und die Rolle 25 in
der Horizontalfiihrung 12 des Rahmens 1 nach links in den Figuren verschoben wird. Bei Er-
reichen der Stellung nach Fig. 5 wird die Kette 22 um den Vorsteuerbetrag von der Stellung I
in die Stellung 0 zuriickbewegt, wobei der Fliigel 2 tiber den unteren Absatz 36' des Haltee-
lements 33, der sich an dem unteren Haltezapfen 11' abstiitzt, am Rahmen 1 angedriickt wird,
wihrend der obere Haltezapfen 11 derart in die Ausnehmung 34 des Halteelements zu liegen
kommt, dass sich auch der obere Absatz 36 in gleicher Stellung wie der untere Absatz 36' am
Haltezapfen 11 abstiitzt. Bei dieser SchlieBbewegung, in der der Fliigel 2 dicht am Rahmen 1
zum Anliegen kommt, wird eine zwischen Rahmen 1 und Fliigel 2 vorgesehene elastische
Dichtung zusammengedriickt, wobei die Vorspannung der Dichtung ein Anliegen der beiden
Haltezapfen 11 und 11' an den Absitzen 36 und 36' des Halteelements 33, und damit eine
dichte SchlieBstellung des Fensters sicherstellt.

Zum Einleiten der Abhebebewegung des Fliigels 2 vom Rahmen 1 kann die Steuerkette 22
aus der Stellung 0 nach oben oder unten um den Betrag der Vorsteuerbewegung von 0 nach I
bewegt werden, damit das Halteelement 33 von einem der beiden Haltezapfen 11 oder 11'
freikommt. Bei dem Ausfiihrungsbeispiel nach Fig. 5 wurde die Kette 22 in eine Vorwahl-

stellung zum Kippen des Fensters aus der Stellung 0 nach unten in die Stellung I bewegt.

Kippen des Fensters

Aus der Maximalstellung des parallelen Abhebens nach Fig. 6 kann eine Kippbewegung des
Fliigels folgen, wie sie Fig. 7 und 10 zeigen, wobei die Rolle 25 an den beiden unteren Be-
schlagmodulen 3.2 und 3.4 in ihrer Abstiitzstellung in der Horizontalflihrung 12 fixiert und
die Platte 24 des Beschlagmoduls senkrecht gehalten wird, wihrend der Fligel 2 relativ zur
Platte 24 verschwenkt wird.
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Die Platte 24 mit Sektorelement 30 (Fig. 3) ist am Profil des Fliigels 2 dadurch verschwenk-
bar gelagert, dass die Rolle 25 iiber den Schaft 27 am Profil des Fliigels 2 befestigt ist (Fig.
14), wobei der Schaft 27 durch eine Bohrung in der Platte 24 gefiihrt ist und die Rolle 25 am
freien Ende drehbar trigt. Die Platte 24 mit dem Halteelement 33 kann somit um den Schaft

27 der Rolle 25 relativ zum Fliigel 2 verschwenkt werden, wie dies Fig. 7 zeigt.

Am Rahmen 1 ist oberhalb der Horizontalflihrung 12 an deren rechtem Ende ein parallel zur
Rolle 25 abstehender Stift 13 befestigt, wie dies in den Fig. 4 und 5 schematisch angedeutet
ist. Dieser Stift 13 dient dazu, die Platte 24 in der Vertikalstellung relativ zum gekippten Flii-
gel 2 (Fig. 7) zu halten, wie nachfolgend erlautert wird.

An der Zahnkranzscheibe 32 bzw. am Halteelement 33 ist ein Lenker 37 in der Stellung der
Fig. 4 etwa horizontal neben dem Drehzapfen 26 angelenkt, an dessen gegentiberliegendem
Ende ein Stiitzelement 38 angelenkt ist, das an der Platte 24 in einer vertikalen Fiihrung 28
gefithrt ist und eine etwa halbkreisformige Ausnehmung 38' zum Ubergreifen des Schafts 27
der Rolle 25 aufweist.

Wihrend der Schwenkbewegung des Halteelements 33 im Uhrzeigersinn von der Stellung in
Fig. 4 in die Stellung nach Fig. 6 wird dieses Stiitzelement 38 an der Platte 24 tiber den Len-
ker 37 nach unten verschoben, so dass es gegen Ende der Abhebebewegung des Fliigels auf
dem Schaft 27 zum Aufliegen kommt, wie dies Fig. 6 zeigt. Bei der Horizontalverschiebung
der Platte 24 relativ zum Rahmen 1 von der Stellung in Fig. 4 in die Stellung in Fig. 6 kommt
das Stiitzelement 38 kurz vor Erreichen der Stellung in Fig. 6 mit dem am Rahmen 1 befe-
stigten Stift 13 in Eingriff, wobei an dem Stiitzelement 38 eine schrige Nut 39 ausgebildet ist,
in die der Stift 13 eingreift, wihrend das Stiitzelement 38 auf dem Schaft 27 der Rolle 25 auf-
setzt. Dieses Aufsetzen auf dem Schaft 27 der Rolle 25 und das Einrasten des Stiftes 13 in der
Nut 39 erfolgt im Endbereich der Bewegung der Steuerkette 22 in die Stellung II.

Wihrend der Bewegung der Steuerkette 22 in die Stellung II in Fig. 6 sind bereits die Kipp-
hebelmodule 4.1 und 4.2 aktiviert bzw. mit der Steuerkette in Eingriff gebracht worden, wo-
durch bei der weiteren Steuerbewegung der Kette 22 von der Stellung II in die Stellung III
(Fig. 7) der obere Teil des Fliigels 2 iiber die Kipphebel 40 der Kippmodule (Fig. 9 und 10)
vom Rahmen weggefiihrt wird, so dass der untere Teil des Fliigels 2 um den Schaft 27 in die
Stellung der Fig. 7 bzw. 10 schwenkt, wihrend iiber den Stift 13 die Platte 24 in der senk-



WO 02/086271 PCT/EP02/03188

rechten Stellung gehalten wird, so dass sich die Kette 22 aus dem Eingriff mit dem Zahnkranz

31 des Halteelements 33 16sen kann.

Die Rollen 25 an den beiden unteren Beschlagmodulen 3.1 und 3.4 liegen in der Kippstellung
nach Fig. 7 in der Horizontalfithrung 12 des Rahmens 1, die einen vorgegebenen Abstand von
der unteren Ecke des Fliigels 2 hat, wihrend sich die Rollen 25 an den oberen Beschlagmo-
dulen 3.1 und 3.3 vom Rahmen geldst und die Kipphebelmodule 4.1 U.lfld 4.2 die Halterung
und Fithrung des oberen Teils des Fliigels 2 tibernommen haben. Die Platte 24 der beiden
oberen Beschlagmodule 3.1 und 3.3 wird in der Kippstellung nach Fig. 7 und 10 ebenfalls
relativ zum gekippten Fliigel 2 senkrecht gehalten, so dass auch an den oberen Beschlagmo-
dulen 3.1 und 3.3 die Kette sich unter den gleichen Bedingungen bzw. in den gleichen Rela-
tivstellungen der Bauteile vom Zahnkranz 31 abheben kann, worauf die gesamten oberen Be-

schlagmodule 3.1 und 3.3 auch vom Rahmen 1 abgehoben werden.

Fig. 8 und 9 zeigen das iiber dem Beschlagmodul 3.2 der Fig. 4 bis 7 am Fliigel 2 angebrachte
Beschlagmodul 3.1, wobei Fig. 8 der Stellung in Fig. 6 entspricht und Fig. 9 das Abheben des
Beschlagmoduls vom Rahmen 1 bei einsetzender Kippbewegung des Fliigels 2 zeigt, bevor
die vollstindige Kippstellung der Fig. 7 erreicht ist.

Da an den oberen Beschlagmodulen 3.1 und 3.3 ein Fixieren der Rolle 25 am Rahmen 1 wih-
rend der Kippbewegung nicht erforderlich ist, fehlt bei dem Beschlagmodul 3.1 das in der
Fithrung 28 an der Platte 24 gefiihrte Stiitzelement 38 der Fig. 4 bis 7. Damit die Platte 24
dennoch wihrend der Kippbewegung des Fliigels 2 gehalten wird, ist am Sektorelement 30
eine Steuerkurve 320 um den Drehzapfen 26 ausgebildet, in die ein am Fliigel 2 befestigter
Stift 210 eingreift. Die Steuerkurve 320 ist auf einem Radius um den Drehzapfen 26 ausge-
bildet und weist radial nach auBen abgebogene Enden 321 auf. Die Steuerkurve 320 ist wegen
Verwendung des gleichen Beschlagmoduls auf den beiden Seiten des Fliigels symmetrisch
zur Mittellinie des Sektorelements 30 ausgebildet, wobei der Stift 210 in der der Fig. 4 ent-
sprechenden Ausgangsstellung des Beschlagmoduls 3.1 auf der Mittellinie des Sektorele-
ments 30 liegt, die der Mitte der Steuerkurve 320 entspricht. In der Stellung der Fig. 8 ist das
Sektorelement 30 durch die Steuerbewegung der Kette 22 in die Stellung II soweit im Uhrzei-
gersinn verschwenkt, dass der am Fliigel 2 festliegende Stift 210 nahe dem oberen Ende 321
der Steuerkurve 320 zu liegen kommt. Durch die weitere Steuerbewegung der Kette 22 in

Richtung der Stellung III wird das Sektorelement 30 aus der Stellung der Fig. 8 weiter ver-
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schwenkt, wobei sich zunichst der untere Fortsatz 35' vom unteren Haltezapfen 11' des Rah-
mens 1 wegrtickt und der untere Absatz 36' vom Haltezapfen 11' frei kommt. Fleichzeitig
wird durch die Kipphebelmodule 4.1 und 4.2 die Kippbewegung des Fliigels 2 eingeleitet, in
der sich das gesamte Beschlagmodul 3.1 vom Rahmen 1 16st, wie dies Fig. 9 zeigt. Bei dieser
Steuerbewegung der Kette 22 aus der Stellung II in Richtung der Stellung III kommt der am
Fliigel 2 befestigtde Stift 210 in das obere abgebogene Ende 321 der Steuerkurve 320 zu lie-
gen, wie dies Fig. 9 zeigt. Bis zum Erreichen dieser Stellung des Stiftes 210 ist die Kette 22
noch in Eingriff mit dem Zahnkranz 31, so dass die Platte 24 in der senkrechten Stellung ge-
halten wird. In der Stellung der Fig. 9 16st sich die Kette 22 aus dem Eingriff mit dem Zahn-
kranz 31, wobei ein weiteres Vergchwenken der Platte 24 durch Anlage des Stifies 210 am
Ende der Steuerkurve 320 verhindert wird. Bis zum Erreichen der maximalen Kippstellung

nach Fig. 7 und Fig. 12 behilt die Platte 24 die in Fig. 9 wiedergegebene Relativstellung zum
| Fliigel 2 bei, in der die Platte 24 nicht so stark relativ zum Fliigel 2 verschwenkt ist wie in -
Fig. 7, jedoch reicht diese reduzierte Schwenkstellung der Fig. 9 aus, um beim Zuriickkippen
des Fliigels 2 aus der maximalen Kippstellung die gleichen Eingriffsverhéltnisse zwischen
Steuerkette 22 und Zahnkranz 31 am oberen Beschlagmodul 3.1 herzustellen wie am unteren
Beschlagmodul 3.2.

Wenn der Fliigel 2 aus der Kippstellung zuriickschwenkt, bewegt sich die Steuerkette 22 in
Fig. 9 nach oben in Richtung Stellung II, wobei in der Zwischenstellung der Fig. 9 der Ein-
griff zwischen Kette und Zahnkranz erfolgt und dadurch das Sektorelement 30 im Gegenuhz-
zeigersinn um den Drehzapfen 26 nach oben verschwenkt wird, so dass sich der Stift 210 in
Richtung Mitte der Steuerkurve 320 bewegt, wihrend die Platte 24 durch die Abstiitzung Zwi-
schen Sektorelement 30 und Kette 22 senkrecht gehalten wird, bis der untere Haltestift 11' des
Rahmens am Fortsatz 35' zum Anliegen kommt und die Rolle 25 in die Horizontalfiihrung 12
eingreift, wie dies Fig. 8 zeigt.

Wihrend der Kippbewegung des Fliigels 2 sind auch die Halteelemente 33 an den unteren
Beschlagmodulen 3.2 und 3.4 nicht mehr aktiv mit dem unteren Haltestift 11’ des Rahmens 1
in Eingriff. Sie werden durch den am Stift 13 des Rahmens abgestiitzten Lenker 37 in der
Stellung der Fig. 7 gehalten. Die Abstiitzung des Fliigels 2 erfolgt allein {iber die Rollen 25 in
der Horizontalfithrung 12 unter Fithrung durch die Kippmodule 4.1 und 4.2. Bei einsetzender .
Kippbewegung des Fliigels 2 relativ zur Platte 24 um den Schaft der Rolle 25 ist der Zahn-
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kranz 31 von der Kette geldst, so dass das Halteelement 33 in der Stellung der Fig. 7 und 9 an
allen vier Beschlagmodulen 3:1 bis 3.4 keine Funktion mehr ausiibt.

Die Kippbewegung des Fliigels 2 nach Fig. 1b wird durch die beiden Kipphebelmodule 4.1
und 4.2 an den beiden Seiten des Fliigels 2 (Fig. 2) eingeleitet; wihrend die Steuerkette 22 an
den Beschlagmodulen 3.1 bis 3.4 entsprechend der Stellung in Fig. 6 und 8 noch mit dem
Zahnkranz 31 in Eingriff steht. Das Ende der Steuerbewegung der Kette 22 in die Stellung II
nach Fig. 6 iiberlappt sich mit der Aktivierung der Kipphebelmodule 4.1 und 4.2, so dass die
Steuerkette 22 noch in Eingriff mit dem Zahnkranz 31 der Beschlagmodule entsprechend Fig.
6 und 8 steht, wihrend bereits der Ketteneingriff am Kipphebelmodul stattgefunden hat, so
dass beim Losen der Kette vom Zahnkranz 31 beim Einsetzen der Kippbewegung die Halte-
und Fiihrungsfunktion der Kipphebelmodule 4.1 und 4.2 bereits durch die Kette 22 gesteuert
wird und ein nahtloser Ubergang des Bewegungsablaufs von den Beschlagmodulen 3.1 bis
3.4 zu den Kipphebelmodulen 4.1 und 4.2 erfolgt.

Fig. 10 zeigt in perspektivischer Darstellung ein am Fliigel 2 an den beiden Seiten ange-
brachtes Bauteil des Kipphebelmoduls, das im wesentlichen in Form einer rechteckigen Platte
41 ausgebildet ist. Mit 42 ist ein Lingsnut bezeichnet, in der die Kette 22 gefithrt wird. Mit
der in Fig. 10 nicht dargestellten Kette tritt ein Zahnrad 43 in Eingriff, das mit einem darunter
angeordneten kleineren Zahnrad 44 fest verbunden ist, das mit einer Zahnleiste 45 in Eingriff
steht, die lings einer Seite einer langgestreckten Vertiefung 46 ausgebildet ist, léngs der das
kleinere Zahnrad 44 bewegbar ist, wihrend das dariiberliegende Zahnrad 43 mit gréBerem
Durchmesser auf den Rindemn dieser Vertiefung 46 aufliegt. Die beiden Zahnrider 43 und 44
sind durch eine Schraube 47 fest miteinander verbunden, deren unten vorstehender Schaft in
einer Fithrungsnut 48 gefiihrt ist, die sich lings des Bodens der Vertiefung 46 erstreckt. An
dem in Fig. 10 oberen Ende 49 der Vertiefung 46 bzw. der Fiihrungsnut 48 ist diese etwas
abgebogen.

An den vier Ecken der Platte 41 sind Osen 41' zum Befestigen am Profil des Fliigels 2 vorge-

sehen. Weiterhin ist um das groBere Zahnrad 43 ein nach oben vorstehender Rand 41" ausge-

bildet, der sich wenigstens bis zur Oberseite des Zahnrads 43 erstreckt.

11
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Fig. 11 und 12 zeigen das in Fig. 10 wiedergegebene Bauteil des Kipphebelmoduls am Fliigel
2 in schematischer Darstellung, wobei der Fliigel 2 iiber einen Kipphebel 40 mit dem Rahmen

1 wie folgt verbindbar sind.

Fig. 13a bis 13e zeigen einen Teil des Kipphebelmoduls mit einem Fangelement 400, das an
dem Ende des Hebels 40 angelenkt ist, das den Zahnriddern 43, 44 gegeniiberliegt. In Fig. 13
ist der Rahmen 1 durch strichpunktierte Linien und der Fliigel durch ausgezogene Linien an-
gedeutet.

Fig. 14 zeigt eine Schnittansicht im Bereich der Anlenkstelle zwischen Hebel 40 und Fange-
lement 400, das iiber einen Gelenkzapfen 402 mit dem Hebel 40 verbunden ist, wobei der
Gelenkzapfen 402 auf beiden Seiten vorsteht und in eine U-formige Nut 14 am Rahmen ein-
_ greift, die in Fig. 13 angedeutet ist. Auf der gegeniiberliegenden Seite ist der Gelenkzapfen
402 etwas linger ausgebildet und er ragt in eine Fiihrungsnut 29 am Fliigel 2, die entgegen
der Fiihrungsnut 14 am Rahmen 1 offen ist. In Fig. 13 ist die Fithrungsnut 14 am Rahmen 1
auf der rechten Seite offen. In entsprechender Weise ist die in gleicher Weise ausgebildete
Fithrungsnut 29 am Fliigel 2 nach links offen, damit der Gelenkzapfen 402 sich vom Fliigel

16sen kann, wenn er am Rahmen 1 festgelegt ist.

Das Fangelement 400 weist zwei Nuten 401 und 401' auf, die sich von den beiden Seiten des
sektorfsrmigen Fangelementes aus auf einem Radius um den Gelenkzapfen 402 erstrecken
und in einem Abstand von der Mittellinie 403 des Fangelementes enden, auf der am radial
suBeren Ende ein Steuerfortsatz 404 vorsteht, der in der Stellung 0 in Fig. 13a mit der Keite
22 in Eingriff steht.

Am Rahmen 1 ist ein Fangstift 405 befestigt (Fig. 14), der mit dem Fangelement in Eingriff
tritt. In einem Abstand paralle] zur Bewegungsrichtung der Kette 22 ist am Fliigel 2 ein Fang-
stift 406 befestigt, der ebenfalls mit dem Fangelement 400 in Eingriff tritt.

In der SchlieBstellung des Fensters nach Fig. 13a befindet sich die Steuerkette 22 in der Stel-
lung 0, wobei die Mitellinie 403 des Fangelementes und damit der Steuerfortsatz 404 hori-
zontal liegt. Hierbei liegen die beiden Fangstifte 405 und 406 im offenen Endbereich der Nu-
ten 401 und 401'. Der Gelenkzapfen 402 liegt in der Fithrung 14 am Rahmen 1 und in der in
Fig. 13 nicht dargestellten Fithrungsnut 29 am Fliigel 2. Bei der Vorsteuerbewegung der Kette
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22 aus der Stellung 0 in die Stellung T zum Kippen, wie Fig. 13b zeigt, wird das Fangelement
400 aufgrund des Eingriffs mit der Kette im Uhrzeigersinn um den Gelenkzapfen 402 ver-
schwenkt, so dass der untere Fangstift 405 des Rahmens 1 am Innenende der Nut 401" anliegt,
wihrend das Fangelement 400 sich vollstindig vom oberen Fangstift 406 des Fliigels geldst
hat. In dieser Vorwahlstellung zum Kippen nach Fig. 13b wird der Kipphebel 40 mit dem
Rahmen 1 dadurch verbunden, dass durch die Abstiitzung des rahmenseitigen unteren Fang-
stiftes 405 in der Nut 401' des Fangelementes der Gelenkzapfen 402 sich nicht aus der Fiih-

rung 14 am Rahmen 1 bewegen kann.

Fig. 13¢ zeigt die Vorwahlstellung der Steuerkette 22 aus der Stellung 0 in die Stellung I' zuom
Schwenken des Fliigels, das nachfolgend naher erldutert wird. Hierbei wird durch die gegen-
ldufige Bewegung der Kette 22 das Fangelement 400 im Gegenuhrzeigersinn'verschwenkt, so
dass der obere fliigelseitige Fangstift 406 in die obere Nut 401 des Fangelementes zu liegen
kommt, wodurch bei der nachfolgend beschriebenen Schwenkbewegung des Fliigels 2 relativ
zum Rahmen 1 der Kipphebel 40 am Fliigel 2 dadurch anliegend gehalten wird, dass tiber den
Eingriff des Fangelements 400 mit dem fliigelseitigen Fangstift 406 der Gelenkzapfen 402 in
der Fithrungsnut 29 am Fliigel 2 gehalten wird (entsprechend der Haltefunktion in Fig. 13b in
der Fithrungsnut 14 des Rahmens), so dass beim Schwenken des Fliigels der Gelenkzapfen
402 aus der Fiihrungsnut 14 des Rahmens nach rechts in Fig. 13 mit dem Fliigel herausbewegt

wird.

Wie aus den Fig. 13b und 13c ersichtlich, erfolgt bereits bei der Vorsteuerbewegung der Keite
22 aus der Stellung 0 in die Stellung I bzw. I' eine Fixierung des Kipphebels 40 am Rahmen 1
bzw. eine Festlegung am Fliigel 2, je nachdem, ob in Richtung Kippen oder in Richtung
Schwenken eine Vorwahl getroffen wurde. Nach der Vorwahl in Richtung Kippen wird der
Fliigel 2 aus der Stellung in Fig. 13b nach rechts abgehoben, wobei der am Rahmen 1 festge-
legte Gelenkzapfen 402 zu einer Schwenkbewegung des Kipphebels 40 um diesen Gelenk-
zapfen im Uhrzeigersinn fithrt (Fig. 11). Das im Bauteil 41 des Kipphebelmoduls abgebogene
Ende 49 der Fithrungsnut 48 liegt auf einem Radius um den Gelenkzapfen 402 in der Stellung
der Fig. 13b, so dass durch die einsetzende Schwenkbewegung des Kipphebels 40 das mit den
Zahnridern 43, 44 versehene Ende des Kipphebels aufgrund des Eingriffs des kleineren Zahmn-
rades 44 mit der Zahnleiste 45 aus dem abgebogenen Ende 49 heraus bewegt wird und das
Zahnrad 43 mit der Kette 22 in BEingriff kommt. Dieser Eingriff erfolgt bereits wihrend der
Abhebebewegung des Fliigels 2 parallel zum Rahmen 1 bei der Bewegung der Kette aus der
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Stellung I in die Stellung II, so dass bei Erreichen der maximal abgehobenen Stellung des
Fliigels in Fig. 6 der Kipphebel 40 bereits die Steuer- und Haltefunktion bei der Kippbewe-
gung ausfithren kann, indem die sich aus der Stellung II in die Stellung III bewegende Kette
22.das Zahnrad 43 im Uhrzeigersinn in Fig. 11 verdreht, wodurch tiber das mit der Zahnleiste
45 in Eingriff stehende Zahnrad 44 der Kipphebel 40 in Fig. 11 im Uhrzeigersinn um den
Gelenkzapfen 402 zwangsweise verschwenkt und der Fliigel durch die beiden Kipphebelmo-
dule 4.1 und 4.2 in die Kippstellung bewegt wird, wihrend sich die oberen Beschlagmodule
3.1 und 3.3 vom Rahmen 1 16sen und die unteren Beschlagmodule 3.2 und 3.4 sich iiber die
Rollen 25 am Rahmen abstiitzen.

Fig. 11 zeigt das Einsetzen der parallelen Abhebebewegung des Fliigels 2 vom Rahmen 1, bei
der der Kipphebel 40 um den am Rahmen 1 festgelegten Gelenkzapfen 402 im Uhrzeigersinn
verschwenkt wird, so dass das Zahnrad 43 mit den Steuerstiften 23 der Kette 22 in Eingriff

kommt.

Fig. 12 zeigt die Kippstellung des Kipphebelmoduls, in der der Schaft der Verbindungs-
schraube zwischen den Zahnridern 43 und 44 am unteren Ende der Fithrungsnut 48 anliegt.
Fig. 12 zeigt lediglich das untere Beschlagmodul 3.2 im Verhiltnis zum Kipphebelmodul 4.1.
Das dazwischenliegende obere Beschlagmodul 3.1 befindet sich am Fliigel 2 in der Stellung
der Fig. 9.

Fig. 12 zeigt den Fliigel 2 von der linken Seite in Fig. 2 mit dem unteren Beschlagmodul 3.2
und dem Kipphebelmodul 4.1. Da sich bei der Steuerbewegung der umlanfenden Kette 22 auf
dieser Seite des Fliigels die Kette nach unten bewegt, ergibt sich auf der gegeniiberliegenden
rechten Seite des Fliigels eine Steuerbewegung der Kette 22 nach oben. Um dennoch die glei-
che Steuerfunktion des Kipphebelmoduls 4.2 auf der rechten Seite synchron mit der Steuer-
funktion des Kipphebelmoduls 4.1 auf der linken Seite zu erhalten, ist am rechten Kipphe-
belmodul 4.2 ein Getriebe fiir die Bewegungsumkehr zwischen dem mit der Kette 22 in Ein-
griff tretenden Zahnrad 43 und dem kleineren mit der Zahnleiste 45 in Eingriff stehenden
Zahnrad 44 vorhanden, so dass sich bei einer Drehbewegung des Kettenzahnrades 43 im Ge-
genuhrzeigersinn das kleinere Zahnrad 44 im Uhrzeigersinn dreht und eine synchrone Kipp-
bewegung der beiden Kipphebel 40 ausgefiihrt wird.

14
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Ein solches Getriebe zwischen den beiden Zahnridern 43 und 44, das die Drehbewegung des
einen Zahnrads in eine Gegenbewegung am anderen Zahnrad umsetzt, kann in verschiedener

Weise ausgebildet sein und ist in den Figuren im einzelnen nicht dargestellt.

Wenn der Fliigel 2 aus der Kippstellung in Fig. 12 in die SchlieBstellung zuriickbewegt wer-
den soll, wird zunéichst die Kette 22 aus der Stellung III in die Stellung IT zurtickbewegt (in
Fig. 12 nach oben), wodurch das Zahnrad 44 langs der Zahnleiste 45 nach oben abrollt und
dadurch den Kipphebel 40 im Gegenuhrzeigersinn um den Gelenkzapfen 402 verschwenkt
wird, bis die maximale Parallelstellung in Fig. 6 und 8 erreicht ist, in der die Kette 22 mit dem
oberen und unteren Beschlagmodul 3.1 und 3.2 am Zahnkranz 31 bereits in Eingriff steht.
Hierbei wird der Fliigel 2 an allen vier Beschlagmodulen um den Schaft 27 der Rolle 25 im

Gegenuhrzeigersinn verschwenkt und wieder mit der Platte 24 ausgerichtet.

Bevor eine Schwenkbewegung des Fliigels 2 nach Fig. 1c eingeleitet werden kann, muss der
Fliigel in die SchlieBstellung nach Fig. 4 tiberfiihrt werden, indem die Kette 22 aus der Stel-
lung II in die Stellung 0 zuriickbewegt wird. Hierdurch wird das Halteelement 33 an den Be-
schlagmodulen 3.1 bis 3.4 durch die Kette angetrieben und im Gegenuhrzeigersinn ver-
schwenkt, so dass die riicklaufige Bewegung durchgefithrt wird, die beim parallelen Abheben
des Fliigels 2 vom Rahmen 1 ausgefiihrt wird.

Bei dieser SchlieBbewegung aus der Stellung in Fig. 6 in die Stellung nach Fig. 5 wird tiber
den Lenker 37 das Stiitzelement 38 von dem Schaft 27 aufgrund der Schwenkbewegung des
Halteelementes 33 nach oben abgehoben, so dass kein Eingriff mehr zwischen Schaft 27 und
Stiitzelement 38 besteht, wie dies Fig. 5 zeigt.

Beim Zuriickschwenken des Fliigels aus der Kippstellung in Fig. 12 kommt bei der Steuerbe-
wegung der Kette 22 aus der Stellung I in die Stellung 0 das Fangelement 400 wieder in Ein-
griff mit der Kette 22, so dass es in der Stellung 0 die Ausgangsstellung in Fig. 13a einnimmt,

aus der eine Vorwahl in Richtung Schwenken nach Fig. 13¢ vorgenommen werden kann.
Schwenken des Fliigels

Wenn das Fenster aus der SchlieBstellung in Fig. 4 durch Verschwenken gedffnet werden soll,
erfolgt eine Vorwah! durch die Steuerbewegung der Kette 22 aus der Stellung 0 in Fig. 4 nach
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oben in eine Stellung I', in der entsprechend Fig. 5 der untere Haltezapfen 11' von der Aus-

nehmung 34' bzw. von dem Absatz 36' des Halteelementes 33 frei kommt.

Gleichzeitig wird durch die Vorsteuerbewegung der Kette an den beiden Kipphebelmodulen
4.1 und 4.2 der Kipphebel 40 am Fliigel 2 festgelegt (Fig. 13c), so dass der Gelenkzapfen 402
aus der Fiihrungsnut 14 des Rahmens 1 nach rechts in Fig. 13c herausbewegt werden kann.
Dies erfolgt synchron an beiden Kipphebelmodulen 4.1 und 4.2.

Weiterhin wird gleichzeitig durch die Vorsteuerbewegung der Kette 22 das an der Oberseite
des Fliigels 2 vorgesehene Schwenkhebelmodul 5 (Fig. 2) in der Weise aktiviert, dass ein
Schwenkhebel 50 mit einem Ende am Rahmen 1 festgelegt wird, wihrend er mit dem anderen
Ende am Fh‘igél 2 angelenkt ist.

Das Schwenkhebelmodul 5 kann in gleicher Weise wie das Kipphebelmodul 4.1 ausgebildet
sein, wobei iiber ein Fangelement durch die Vorwahlstellung der Kette 22 in Richtung
Schwenken das rahmenseitige Ende des Schwenkhebels 50 in einer Nut am Rahmen festge-
legt wird, wihrend bei der Vorsteuerbewegung der Kette in Richtung Kippen der Schwenk-
hebel 50 am Fliigel 2 festgelegt wird, wie dies anhand der Fig. 13 und 14 erldutert wurde.

Nachdem durch die Vorsteuerbewegung der Kette 22 an allen vier Beschlagmodulen 3.1 bis
3.4, den beiden Kipphebelmodulen 4.1 und 4.2 und am Schwenkhebelmodul 5 die beschrie-
bene Vorwahlstellung der Bauteile ausgefiihrt wurde, wird im néchsten Schriit die Kette aus
der Vorwahlstellung I' in Richtung der Stellung II' weiterbewegt, so dass der Fliigel 2 parallel
vom Rahmen abgehoben wird. Hierbei wird zum Erreichen der Position, in der die Schwenk-
bewegung des Fliigels einsetzt, der Fliigel nicht in die maximal abgehobene Stellung der Fig.
6 vom Rahmen abgehoben, sondern nur in eine vorbestimmte Zwischenstellung, wie nachfol-

gend anhand der Fig. 15 und 18 erldutert wird.

Fig. 15 zeigt eine Ansicht des Beschlagmoduls 3.4 von rechts in Fig. 2, wobei der Rahmen 1

wieder durch gestrichelte Linien angedeutet ist.

Im Unterschied zu dem Beschlagmodul 3.2 der Fig. 4 bis 7 ist der Lenker 37 zum vertikalen
Verschieben des Stiitzelementes 38 in der Ausgangsstellung nicht horizontal neben dem

Drehzapfen 26 am Halteelement 33 angelenkt, sondern in Fig. 15 1links iiber dem Drehzapfen
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26 derart, dass in der Ausgangsstellung des Halteelements 33 entsprechend Fig. 4 die obere
Anlenkstelle 37" auf einer Linie mit dem Drehzapfen 26 liegt, wie dies Fig. 19 zeigt. Fig. 15
zeigt die Vorwahlstellung I' des Halteelements 33, in der der obere Absatz 36 des Halteele-
ments von dem am Rahmen 1 befestigten Haltezapfen 11 frei gekommen ist. Mit anderen
Worten entspricht die Stellung des Halteelements 33 in Fig. 15 der in Fig. 5, allerdings bei
umgekehrter Vorsteuerbewegung der Kette 22.

Fig. 16 zeigt eine Ansicht des Beschlagmoduls von links in Fig. 15. An der Platte 24 des Be-
schlagmoduls ist neben dem Halteelement 33 ein Lagerblock 300 angebracht, der auf einer in
Fig. 15 sich nach links erstreckenden Verlingerung der Platte 24 angeordnet ist und sich mit
einem Verlingerungsansatz 300' iiber die Breite der Platte 24 erstreckt. Der Lagerblock 300
mit Ansatz 300' iibergreift einen Absatz 305 am Rahmen 1 (Fig. 16) in dem die Horizontal-
fithrung 12 fiir die Rolle 25 ausgebildet ist.

Am Fliigel 2 ist, wie Fig. 17 und 18 zeigen, iiber einen Ansatz 301 eine Lagerkugel 302 am
Profil des Fliigels befestigt, in dem die Kette 22 gefiihrt ist. Zur Halterung und Fixierung der
Lagerkugel 302 in der Kugelschale des Lagerblocks 300 ist in diesen von oben eine Positio-
nierschraube 303 eingeschraubt, die eine dem Kugelradius entsprechende Anlagefliche auf-
weist. Fig. 15 zeigt bei 304 einen Ausschnitt am Lagerblock 300, der eine Schwenkbewegung
des Ansatzes 301 am Fliigel relativ zum Lagerblock zuldft. In der Stellung der Fig. 16 und 17
befindet sich der Fliigel noch in der Anlagestellung am Rahmen 1. Durch die Steuerbewegung
der Kette 22 in Richtung II' driickt sich das Halteelement 33 mit dem unteren Fortsatz 35'
vom unteren Haltezapfen 11' des Rahmens 1 ab, so dass die Rolle 25 in Fig. 15 soweit nach
links in.der Horizontalfilhrung 12 verschoben wird, bis der Lagerblock 300 mit dem
Schwenkgelenk aus der vorderen Ebene des Rahmens 1 vorsteht, wie dies bereits Fig. 15 un-
abhingig davon zeigt, dass in dieser Fig. 15 das Halteelement 33 erst in der Vorwahlstellung
wiedergegeben ist. Fig. 18 zeigt die entsprechende Stellung des Lagerblocks 300 relativ zum
Rahmen 1, wihrend Fig. 17 die Ausgangsstellung wiedergibt, aus der das Schwenkgelenk in
Fig. 17 nach links verschoben wird. Fig. 17 und 18 zeigen eine Ansicht des Beschlagmoduls

von unten in Fig. 15.

Um die Ausgangsstellung fiir die Schwenkbewegung des Fliigels zu erreichen, wird der La-
gerblock 300 so weit vom Rahmen 1 aus der Stellung der Fig. 17 in die der Fig. 18 abgeho-
ben, dass das Schwenkgelenk m&glichst nahe am Rahmen liegt und eine ausreichende Abstiit-
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zung {iber die Rollen 25 erfolgt. Hierbei kann eine zusétzliche Abstiitzung in der Schwenk-
stellung nach Fig. 18 iber den in Fig. 16 wiedergegebenen Absatz 305 iiber der Horizontal-
fithrung 12 vorgesehen werden.

Der Fliigel 2 mit dem iiber das Schwenkgelenk daran angebrachten Beschlagmodul 3.4 wird
aus der Stellung der Fig. 17 in die Stellung der Fig. 18 nach links verschoben, wobei der Flii-
gel 2 mir so weit vom Rahmen 1 abgehoben wird, bis das Schwenkgelenk frei liegt. Wahrend
dieser Abhebebewegung ist bereits das Schwenkhebelmodul 5 in Eingriff mit der Kette 22,
wobei der Schwenkhebel 50 am Rahmen 1 festgelegt ist, so dass durch die weitere Steuerbe-
wegung der Kette 22 aus der Stellung II' in die Stellung IIT' der Fliigel 2 durch den Schwenk-
hebel 50 in die Schwenkstellung nach Fig. 18 verschwenkt wird. Hierbei werden die Steuer-
stifte 23 der Kette 22 quer zur Ebene des Zahnkranzes 31 am Halteelement 33 von diesem
abgehoben, wie sich aus Fig. 17 und 18 ergibt, so dass das Lésen der Kette 22 vom Zahnkranz

31 aus einer Eingriffsstellung erfolgen kann, wie sie in Fig. 15 wiedergegeben ist.

Die Steuerbewegung der Kette 22 aus der Vorwahlstellung I' in die Stellung IT' ist kiirzer aus-
gelegt als die Steuerbewegung aus der Stellung I in die Stellung II beim Kippen. In entspre-
chender Weise kann auch die zum Verschwenken des Fliigels 2 erforderliche Kettenbewe-
gung aus der Stellung II' in die Stellung IIT', in der der Fliigel 2 voll gedffnet ist, linger aus-
gebildet werden, um einen entsprechenden Schwenkbereich am Schwenkhebel 50 auszufiih-
ren. ZweckmiBigerweise wird der Schwenkhebel 50, der in Fig. 2 schematisch angedeutet ist,
in der Form eines in Fig. 23 wiedergegebenen mehrgelenkigen Schwenkhebels 50 ausgebil-
det, bei dem die Anlenkstellen am Rahmen 1 einerseits und am Fliigel 2 andererseits einander
gegeniiberliegen, wie dies bei 51 und 52 in Fig. 23 wiedergegeben ist. Es konnen auch andere
Ausgestaltungen des Schwenkhebels 50 vorgesehen werden, um einen grofen Schwenkbe-
reich iiber wenigstens 90° zwischen Fliigel und Rahmen zu ermdglichen. Bei dem in Fig. 23
wiedergegebenen Schwenkhebel 50 sind an zwei gelenkig miteinander verbundenen Lenkern
501 und 502 im Mittelbereich kiirzere Lenker 503 und 504 angelenkt, die wiederum mit den
Enden gelenkig miteinander verbunden sind, so dass sich in der Darstellung der Fig. 23 eine

- rautenformige Anordnung zwischen diesen Lenkern ergibt.

Damit die Rolle 25 in der Schwenkstellung nach Fig. 18 in der Horizontalflihrung 12 und da-
mit das Beschlagmodul relativ zum Rahmen 1 fixiert wird, wird am Rahmen 1 iiber der Hori-
zontalfithrung 12 im Bereich der beiden Beschlagmodule 3.3 und 3.4 ein weiterer Stift 15
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(Fig. 15) vorgesehen, der mit dem Stiitzelement 38 in Bingriff tritt, wihrend es den Schaft 27
der Rolle 25 iibergreift, so dass die Platte 24 in der Schwenkstellung des Beschlagmoduls
gegen ein Verkippen relativ zum Fliigel 2 gesichert ist. Bei 13 ist in Fig. 15 der am Rahmen 1
angebrachte Stift bezeichnet, der in der maximal abgehobenen Stellung des Fliigels nach Fig.
6 zum Halten der Platte 24 relativ zum Fliigel 2 wihrend der Kippbewegung dient, wie dies
anhand der Fig. 6 und 7 erléutert wurde.

In den Fig. 19 und 20 sind lediglich Relativstellungen des Halteelements 33 des Beschlagmo-
duls 3.4 wiedergegeben, wobei Fig. 19 die SchlieBstellung entsprechend Fig. 4 wiedergibt, in
der der Lenker 37 sich zwischen abgehobener Stellung des Abstiitzelementes 38 iiber den
Drehzapfen 26 zur oberen Anlenkstelle 37' am Sektorelement 30 erstreckt. Die Filhrung 28 an
der Platte 24 weist eine Unterbrechung 208 auf, damit die mit der Platte 24 horizontal relativ
zum Rahmen 1 bewegte Fithrung 28 {iber den Stift 15 bewegt werden kann, der zum Fixieren
der Schwenkstellung dient, wenn das Beschlagmodul 3.4 in die Kippstellung nac‘;h links in
Fig. 19 bewegt werden muss, in der ein Eingriff mit dem Stift 13 am Rahmen entsprechend
der Darstellung in den Fig. 6 und 7 erfolgt.

Aus der SchlieBstellung des Fliigels in Fig. 19 wird in der beschriebenen Weise eine Vorsteu-
erbewegung der Kette 22 in Richtung Kippen in die Stellung I ausgefithrt, wobei das Sekto-
relement 30 in Fig. 19 im Uhrzeigersinn verschwenkt wird. Hierbei wird bei der Abhebebe-
wegung des Fliigels vom Rahmen aus der Stellung I in die Stellung II (Fig. 20) zunéchst der
Stift 15 am Rahmen 1 durch die Fithrung 28 an der Platte 24 bei noch angehobenem Stiitze-
lement 38 iiberfahren, so dass der Eingriff bei der weiteren Absenkbewegung des Stiitzele-
ments 38 mit dem Stift 13 in der maximal abgehobenen Stellung des Fliigels erfolgt.

Wird dagegen aus der Stellung der Fig. 19 die Vorwahlstellung der Kette 22 in Richtung
Schwenken ausgefiihrt, so wird das Sektorelement 30 im Gegenuhrzeigersinn aus der Stellung
der Fig. 19 verschwenkt, wodurch wegen des kiirzeren Weges, den der Lenker 37 ausfiihrt,
das Stiitzelement 38 frither abgesenkt wird als bei der Schwenkbewegung des Sektorelements
30 im Uhrzeigersinn und die schrige Nut 39 am Stiitzelement 38 bereits mit dem rahmensei-
tigen Stift 15 in Eingriff kommt, wenn die Schwenkstellung in Fig. 15 erreicht ist.

Das nicht dargestellte Beschlagmodul 3.3 weist am Sektorelement 30 die in den Fig. 8 und 9
wiedergegebene Steuerkurve 320 fiir die Festlegung der Platte 24 in der Kippstellung auf und
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zugleich einen Lenker 37, der iiber das Stiitzelement 38 mit dem rahmenseitigen Stift 15 ent-
sprechend Fig. 15 zusammenwirkt, damit auch das obere Beschlagmodul 3.3 in der Schwenk-
stellung am Rahmen 1 fixiert wird. Im Bereich des oberen Beschlagmoduls 3.3 ist der rah-
menseitige Stift 13 fiir die Kippstellung nicht vorhanden, so dass das Stiitzelement 38 in der
Kippstellung nicht am Rahmen fixiert werden kann.

Wenn der Fliigel 2 aus der Schwenkstellung in Fig. 18 in die SchlieBstellung gebracht werden
soll, wird die Steuerkette 22 aus der in Fig. 15 nicht wiedergegebenen Stellung III' in die
Stellung II' zuriickbewegt, wodurch der Schwenkhebel 50 durch den Kettenantrieb (entspre-
chend dem Antrieb der Kipphebel 40) verschwenkt und damit der Fliigel 2 in die Parallel-
stellung zum Rahmen 1 gebracht wird. In dieser Stellung II' der Kette, bei der der Fliigel 2 in
Fig. 18 parallel zur Horizontalfiihrung 12 des Rahmens liégt, wihrend das Schwenkgelenk
mit der Lagerblock 300 noch auBerhalb der Ebene des Rahmens 1 liegt, wird durch die Steu-
erbewegung der Kette 22 aus der Stellung IT' in die Stellung 0 das Beschlagmodul aus der
parallel abgehobenen Stellung des Fliigels in die SchlieBstellung nach Fig. 17 bzw. Fig. 19
tiberfithrt. Dies entspricht dem schon geschilderten Bewegungsablauf des SchlieBens des Flii-
gels 2 aus der abgehobenen Stellung in Fig. 6 in die Stellung der Fig. 4.

Ein Ubergang aus der Schwenkstellung in eine Kippstellung des Fliigels ist wiederum erst
dann moglich, wenn der Fliigel 2 aus der Schwenkstellung in die SchlieBstellung nach Fig. 4
und 19 mit der Kettenstellung O iiberfithrt ist, von der aus eine Vorwahlstellung in Richtung
Kippen mit den nachfolgenden Bewegungsabliufen vorgenommen werden kann. Eine Fehl-
bedienung des Fensters ist somit ausgeschlossen, nachdem sowohl zum Kippen als auch zum
Schwenken von der Stellung 0 der Kette ausgegangen werden muss, und zwar jeweils in ent-

gegengesetzte Richtung von der Stellung 0 aus.
Motorantrieb der Kette

Fig. 21 zeigt schematisch das Antriebsmodul 6 (Fig. 2), das einen Elektromotor 60 und eine
von diesem angetriebenen Schnecke 61 aufweist. Die Schnecke treibt zwei beabstandete
Schneckenrider an, die in Fig. 21 nicht wiedergegeben sind und die beiden Zahnréder 62 an-
treiben, die in Fig. 21a mit den Lagerstiften 203 der Kette 22 in Eingriff stehen. Die nicht
dargestellten Schneckenrider sind an den beiden Zahnridern 62 und an einem Fiithrungsele-
ment 63 angebracht, das sich parallel zur Schnecke 61 erstreckt. Dieses Fithrungselement 63
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ist iiber zwei Federteller 64 und 64' an Abstiitzelementen 202 am Fliigel 2 abgestiitzt, wobei
swischen den beiden Federtellern, die iiber einen Federring oder einen Querstift 65 auf dem
Schaft des Fithrungselementes 63 gehalten sind, eine Druckfeder 66 angeordnet ist. Wie durch
den Doppelpfeil in Fig. 21 angedeutet, kann sich das Fithrungselement 63 mit den darauf an-
gebrachten beiden Zahnrédern 62 sowohl nach links als auch nach rechts entgegen der Kraft
der Feder 66 bewegen.

Dieser Aufbau aus Motor 60, Schnecke 61 und Fithrungselement 63 mit Zahnridern 62 ist auf
einem Bauteil 67 des Fliigels 2 in Fithrungen 68 so gefiihrt, dass die gesamte Antriebseinheit
aus der Stellung in Fig. 21a quer zur Kette 22 in die Stellung der Fig. 21b abgehoben werden
kann, in der die Zahnrider 62 nicht mehr in Bingriff mit der Steuerkette 22 stehen.

Links in Fig. 21a und Fig. 21b ist eine Stiransicht des Aufbaus schematisch wiedergegeben.
Die Zahnrider 62 sind hierbei so ausgebildet, dass sie mit den seitlich an den Kettengliedern
vorstehenden Lagerstiften 203 in Eingriff stehen, die an einer Abstiitzfldche 69 des Fliigels 2
entlanggleiten, damit die Kette 22 beim Eingriff der beiden Zahnrider 62 auf einem Wieder-
lager abgestiitzt ist.

Das iiber die Feder 66 abgestiitzte Fiihrungselement 63 hat eine doppelte Funktion. Wenn die
Zahnrider 62 aus der ausgeriickten Stellung in Fig. 21b mit der Kette 22 in Fingriff gebracht
werden, kann sich beim Einrasten der Zahnrader ein StoB ergeben, insbesondere wenn sich
die Kette etwas bewegt. Diese StoBbewegung wird durch die Feder 66 und eine entsprechende
Auslenkbewegung des Fithrungselementes 63 abgefangen.

Die zweite Funktion des durch die Feder 66 abgestiitzten Fiihrungselementes 63 wird im Zu-

sammenhang mit dem nachfolgend beschriebenen Griffmodul 7 néher erldutert.

Betiitigung des Fensters von Hand

Anstelle des Antriebs der Kette 22 durch den Motor 60 kann die Kette auch durch das Griff-
modul 7 von Hand gesteuert werden, das in Fig. 22 in schematischer Darstellung wiedergege-
ben ist. Am Profil des Fliigels 2 ist ein Griff 70 verschwenkbar angebracht, an dem eine Ent-
riegelungstaste 71 angebracht ist, die mit den Fingern der den Griff 70 umgreifenden Hand

gedriickt werden kann, um iiber ein nicht dargestelltes Gestinge die Antriebseinheit aus Mo-
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tor 60, Schnecke 61 und Fiihrungselement 63 mit Zahnridern 62 aus der Eingriffsstellung in
Fig. 21a in die Stellung der Fig. 21b zu bewegen. Durch Driicken der Entriegelungstaste 71
wird somit der Motorantrieb der Kette 22 ausgerastet. ZweckmiBigerweise ist zwischen Bau-
teil 67 und Antriebseinheit eine nicht dargestellte Feder vorgesehen, welche die Antriebsein-
heit in Eingriffsrichtung beaufschlagt und die durch Driicken der Entriegelungstaste 71 tiber-

wunden werden muss.

In der Stellung der Fig. 22 ist der Griff 70 nach unten am Fliigel 2 ausgerichtet entsprechend
der iiblichen SchlieBstellung eines Fensters. Wenn das Fenster von Hand gedffnet werden
soll, wird der Griff 70 in die horizontale Stellung verschwenkt, in der iiblicherweise das Fen-
ster durch Verschwenken des Fliigels gedffnet wird, oder in die Schwenkstellung um 180°
nach oben verschwenkt, in der iiblicherweise das Fenster durch Kippen des Fh‘igeis gedftnet
werden soll. Beim Ausfithren dieser beiden Schwenkbewegungen am Griff 70 wird iiber ein
nicht dargestelltes Verbindungsgesténge zwischen Griff 70 und Fithrungselement 63 dieses
entgegen der Kraft der Feder 66 in die eine oder andere Richtung verstellt, damit iiber die
Zahnrider 62 eine Vorwahlstellung fiir Kippen bzw. Schwenken an der Kette 22 ausgefiihrt

wird entsprechend den zuvor beschriebenen Stellungen I und I'.

Hierauf kann die weitere Steuerbewegung zum Offnen des Fensters in Richtung Kippen oder
Schwenken iiber am Griffmodul 7 angebrachte Tasten 72 dadurch gesteuert werden, dass bei-
spielsweise die Taste AUF gedriickt wird, worauf tiber elektrische Verbindungsleitungen der
Motor 60 angesteuert wird, um den Fliigel 2 vom Rahmen 1 abzuheben und entsprechend der
Vorwahlstellung durch den Griff 70 in die Kippstellung bzw. Schwenkstellung zu iiberflihren.

Hierfiir sind am Griffmodul 7 weitere Tasten vorgesehen, wie sie auch Fig. 24 zeigen.

Wenn aus der Vorwahlstellung des Griffs 70 das Fenster von Hand durch Ziehen am Griff 70
gedfet werden soll, muss die Entriegelungstaste 71 gedriickt werden, damit die Antriebsein-
hei;c von der Kette 22 ausgeriickt wird, wie Fig. 21b zeigt. Hierauf wird durch Ziehen am Griff
70 der Fliigel 2 vom Rahmen 1 parallel abgehoben, wobei aufgrund des Eingriffs der Be-
schlagmodule 3.1 bis 3.4 mit der Kette 22 durch die von Hand ausgefiihrte Bewegung des
Fliigels 2 die Beschlagmodule so angetricben werden, dass die Halteelemente 33, die durch
die Vorwahlstellung des Griffs 70 von dem oberen bzw. unteren Haltezapfen 11, 11" gelost
sind, die Kette 22 antreiben, so dass in diesem Falle die Steuerbewegung der Kette tiber die

Beschlagelemente ausgefithrt wird. Hierbei ist der Bewegungsablauf der Beschlagteile einer-
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seits und der Kette andererseits identisch mit dem zuvor geschilderten Bewegungsablauf, bei
dem davon ausgegangen wurde, dass die Kette 22 durch den Motor 60 in die eine oder andere
Stellung bewegt wird. Gegeniiber dem Motorantrieb erfolgt der Antrieb der Kette von Hand
iiber den Griff 70 bei gedriickter Taste 71 iiber die am Fliigel 2 angebrachten Beschlagteile,
welche die Kette in die entsprechenden Stellungen bewe.gen. Hierbei kann beispielsweise in
einer teilweise abgehobenen Stellung des Fliigels 2 parallel zum Rahmen 1 die Entriegelung-
staste 71 losgelassen werden, so dass sich der Fliigel in einer Zwischenstellung der Kette zwi-
schen den Stellungen I und II in Fig. 6 befindet. Bei dieser Einrastbewegung der Antriebsein-
heit an der Kette 22 durch Loslassen der Entriegelungstaste 71 kann ein Sto aufireten, der
durch die Feder 66 abgefangen wird. Hierauf kann nach Loslassen des Griffs 70 das Fenster
durch Motorantrieb wieder geschlossen oder weiter gedffnet werden, indem der Motor 60
{iber die Tasten 72 am Griffmodul 7 oder durch eine Fernsteuerung (Fig. 24) entsprechend

angesteuert wird.

Aufgrund des dauernden Eingriffs der umlaufenden Kette 22 mit wenigstens einem der Be-
schlagteile (z. B. Schwenkhebelmodul 5) einschlieBlich des tiberlappenden Eingriffs mit den
Kipphebelmodulen und dem Schwenkhebelmodul ist die Stellung des Fliigels 2 relativ zum
Rahmen 1 in jedem Augenblick durch die Stellung der Kette 22 definiert, unabhéngig davon,
ob die Kette 22 durch den Motor 60 oder von Hand tiber den Griff 70 angetrieben bzw. ver-
stellt wird.

Fig. 22 zeigt fiinf Tasten. 72, mittels denen durch Druck auf diese Tasten die verschiedenen
Funktionen bzw. Bewegungen des Fensterfliigels eingeleitet werden konnen. Diese Tasten
oder Sensorfelder stehen iiber eine nicht dargestellte Steuerelektronik mit dem Antriebsmotor
60 in Verbindung, so dass durch Driicken der jeweiligen Tasten die entsprechende Antriebs-
bewegung am Motor 60 ausgelést werden kann. Fig. 24 zeigt in der Form von Symbolen die
verschiedenen Funktionen an den Tasten wie "paralleles Abheben", "Kippen" und "Schwen-
ken" sowie "Fenster auf" und "Fenster zu" an einer schematisch dargestellten Fernsteuerein-

heit 100.

Die am Griffmodul 7 vorgesehenen Tasten konnen auch an einem anderen Teil des Fliigels,

beispielsweise am Fliigelprofil vorgesehen werden.
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Die Vorwahlstellung des Griffs 70 in der Kipp- bzw. Schwenkstellung hat Vorrang vor einer
Ansteuerung des Motors 60 in der Weise, dass beispielsweise bei einer Kippstellung des
Griffs 70 durch Ansteuern des Motors 60 nicht direkt in eine Schwenkstellung tibergegangen
werden kann. Je nach Vorwahlstellung des Griffs 70 kann iiber die Motoransteuerung nur eine
der Vorwahlstellung entsprechende Bewegung der Steuerkette 22 durch den Motor 60 erfol-
gen. Hierflir ist eine nicht dargestellte Verbindung {iber elekirische Leitungen zwischen
Griffmodul 7 und Antriebsmodul 6 vorhanden, so dass eine Kippstellung des Griffs 70 bei-
spielsweise einen Antrieb des Motors 60 in Richtung Schwenken sperrt, der von einer Fern-

steuerung 100 aus ausgeldst werden kénnte.

Abwandlungen

Es sind verschiedene Abwandlungen der beschriebenen Bauweise moglich. So kann anstelle
einer Kette 22 ein flexibles Band vorgesehen werden, an dem entsprechende Steuerstifie we-
nigstens abschnittsweise angebracht sind. Auch kann ein Zahnriemen anstelle einer Kette

vorgesehen sein.

Es ist nicht erforderlich, die Kette mit Steuerstiften 23 oder einen Zahnriemen durchgehend
iiber den Umfang des Fliigels 2 auszubilden. Es konnen auch abschnittsweise Steuerelemente
in Form von Kettengliedern oder einem Abschnitt eines Zahnriemens ausgebildet sein. Auch
konnen Kettenabschnitte iiber ein Federelement miteinander verbunden sein, um eine Lin-
gung des Steuerelementes durch Temperatureinwirkung auszugleichen. Ein solches Fe-
derelement wird so ausgelegt, dass es durch die Krifte der Verstellbewegungen durch den
Motorantrieb und durch die manuelle Betitigung nicht beeinflult wird bzw. keine Langenén-
derung ausfiihrt, sondern nur durch erheblich hohere Krifte, wie sie beispielsweise bei Tem-

peraturéinderungen aufireten.

Anstelle eines einzelnen Antriebsmoduls 6 kénnen auch mehrere Antriebsmodule auf dem
Umfang eines Fliigels 2 vorgesehen sein, insbesondere wenn es sich um einen groferen Ttir-
fliigel handelt. Bei einem groBeren Tiirfliigel konnen auch mehrere der beschriebenen Be-
schlagmodule 3.1 bis 3.4 vorgesehen werden, beispielsweise drei auf jeder Seite des Fliigels.
Durch die vorgegebene Reihenfolge der einzelnen Kettenstellungen aus der Stellung 0 heraus
in der einen oder anderen Richtung ist es auch méglich, nur mit einem einzigen Antriebsmo-

dul 6 bzw. einem einzigen Antriebsmotor 60 alle Funktionen des Fensters zu steuern.
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Die Steuerung des Fliigels 2 kann durch Tastensteuerung am Griffmodul 7, durch Fernsteue-
rung beispielsweise mittels eines Infrarotsteuergerites oder auch von einer Zentrale aus
durchgefiihrt werden, von der aus simtliche Fenster eines Gebdudes in dieser Weise ange-
steuert werden konnen. SchlieBlich ist es auch méglich, jedes einzelne Fenster manuell durch
Verschwenken, Ziehen und Driicken am Griff 70 zu betétigen, wobei in diesem Falle der
Motorantrieb von der Kette entkoppelt wird, so dass die Kette lediglich ein Kopplungsele-
ment fiir die Beschlagmodule wahrend der manuell ausgefiihrten Bewegungen des Fliigels 2
relativ zum Rahmen 1 bildet.

Wenn von einem Raum aus durch ein Fernsteuergerdt 100 mehrere Fenster angesteuert wer-
den sollen, wird zweckmiBigerweise an dem Fernsteuergerit ein Laserpointer oder derglei-
chen vorgesehen, mittels dem ein entsprechender Sensor an den einzelnen Fenstern aktiviert
werden kann, so dass durch Zielen mit dem Fernsteuergerét 100 auf das betreffende Fenster,

das gedffnet werden soll, nur dieses Fenster anspricht und nicht die benachbarten Fenster.

Bei einer vereinfachten Ausfithrungsform des beschriebenen Fenster- oder Tiiraufbaus kon-
nen auch einzelne Elemente weggelassen werden. So ist es mdéglich, die Tastatur 72 am
Griffmodul 7 wegzulassen, so dass ein Fenster nur manuell oder durch Fernsteuerung betitigt
werden kann. Bei der einfachsten Ausfiihrungsform ist es auch mdglich, das Antriebsmodul 6
wegzulassen, so dass das Fenster nur von Hand gedffnet und geschlossen werden kann, wobet
aufgrund der danernd durch die Kette gekoppelten Beschlagmoduie der Fliigel 2 in jeder be-.
liebigen Stellung angehalten werden kann, beispielsweise in einer nur etwas parallel abgeho-
benen Stellung zum Liiften oder dergleichen. In diesem Falle wird anstelle des Antriebsmo-
duls 6 eine gesonderte Raste an der Kette 22 vorgeschen, welche die Kette in einer bestimm-
ten Stellung fixiert, wenn sie durch die Taste 71 am Griff 70 nicht entriegelt ist. Wenn ein
Antriebsmodul 6 nachgeriistet wird, wird eine solche Raste fiir die Kette 22 durch das An-
triebsmodul ersetzt.

In Fig. 2 sind fiir das Versorgungsmodul 8 lediglich Aussparungen am Rahmen 1 und am Pro-
fil des Fliigels 2 angedeutet. Das Versorgungsmodul wird zweckmiBigerweise an einer Stelle
des Umfangs des Fliigels angeordnet, an dem mdglichst wenige Relativbewegungen zum
Rahmen 1 erfolgen. Deshalb wird das Versorgungsmodul z. B. iiber der rechten unteren Ecke

positioniert. Das nicht dargestellte Versorgungsmodul umfaBt Versorgungskabel und Verbin-
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dungsstecker, die in das Profil des Fliigels eingeschoben werden, wobei die Kabel mit dem
Motor 60 des Antriebsmoduls 6 verbunden werden. Die Steuerelektronik kann am Versor-
gungsmodul oder auch am Antriebsmodul ausgebildet sein. Die Verbindung des Versor-
gungsmoduls am Flﬁgei mit dem am Rahmen 1 erfolgt tiber Verbindungskabel mit Steckern

an den Enden.

Der Schaft 27 am Beschlagmodul 3.1 bis 3.4 kann auch durch eine federbeaufschlagte Raste
in der Stellung der Fig. 6 festgelegt werden, in der der Fliigel die maximal abgehobene Stel-

lung parallel zum Rahmen 1 einnimmt.

Das Sensormodul 9 wird vorzugsweise an einer Ecke des Fensteraufbaus vorgesehen, an der
die wenigsten Verstellbewegungen des Fliigels auftreten. Deshalb wird das Sensormodul z. B.

an der rechten unteren Ecke angebracht.

Bei dem beschriebenen Ausfiihrungsbeispiel ist das Steuerelement in Form der Kette 22 mit
den verschiedenen Beschlagmodulen am Fliigel 2 angebracht. Es ist auch méglich, das umlau-
fende Steuerelement mit den von diesen gesteuerten Beschlagmodulen am Rahmen 1 anzu-
bringen, jedoch ist die Anbringung am Fliigel 2 hinsichtlich installations— und Reparaturar-

beiten bzw. Ersetzen einzelner Bauelemente von Vorteil.

Tnsbesondere kénnén auch die Eingriffselemente an den einzelnen Beschlagsmodulen in einer
anderen Weise als dargestellt ausgebildet werden. So kann anstelle eines Zahnkranzes, der mit
den Steuerstiften der Kette in Eingriff tritt, eine Schneckenspindel zum Verschieben eines

Beschlagteils vorgesehen werden oder dergleichen.

Anstelle der Rolle 25, welche die Last des Fliigels am Rahmen abstiitzt, kann auch eine He-

belkonstruktion vorgesehen werden, um den Fliigel am Rahmen abzustiitzen.

Anstelle des in Fig. 2 angedeuteten Versorgungsmoduls mit Stromzuflihrung iiber elektrische
Leitungen kann die Energiezufithrung zu der im Fliigelprofil untergebrachten Antriebseinheit
auch ohne Leitungen erfolgen, beispielsweise auf induktivem Wege. Ebenso kénnen Steuersi-
gnale iiber Funk an die Steuerelektronik bzw. die Antriebseinheit {ibertragen werden, damit
das Steuerelement die entsprechenden Steuerbewegungen ausfithrt, so dass es eines Versor-

gungsmoduls mit elektrischen Leitungen zwischen Fliigel und Rahmen nicht bedarf.
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Um die Stellungen des Fliigels relativ zum Rahmen abzutasten, kénnen mehrere Sensoren auf
dem Fliigelumfang vorgesehen sein, um die Stellung des Fliigels direkt abzutasten. Dadurch,
dass durch die sequentielle Folge von Steuerbewegungen der Kette 22 ausgehend von der
Ausgangsstellung 0 in die eine oder andere Umfangsrichtung alle Bewegungsabliufe des Fli-
gels relativ zum Rahmen eindeutig festgelegt sind, kann auch nur ein einzelner Sensor, bei-
spielsweise der in Fig. 2 bei 9 angedeutete Sensor, vorgesehen werden, der mit der Kette 22 in
Eingriff steht und durch die abgetastete Stellung der Kette 22 relativ zur Ausgangsstellung 0
bzw. relativ zum Fliigel dessen Stellung indirekt ermittelt. Diese Eindeutigkeit der Kettenbe-

wegung verhindert auch eine Fehlbetitigung des Fliigels.

Die Vorsteuerbewegung der Kette 22 durch den Handgriff 70 kann auch in der Weiséy ausge-
fithrt werden, dass beim Verschwenken des Handgriffs 70 aus der Schliefstellung in die
Kipp- oder Schwenkstellung die Entriegelungstaste 71 gedriickt wird und tiber ein Kopp-
lungselement zwischen Handgriff 70 und Kette 22 diese durch die Schwenkbewegung des
Griffes in die Vorsteuerstellung I bzw. I' bewegt wird, wihrend die Antriebseinheit durch die
Entriegelungstaste 71 von der Kette ausgeriickt ist. Wenn danach das Fenster mittels des
Handgriffs gedffnet werden soll, wird diese Kopplungseinrichtung ebenfalls von der Kette 22
gelost, damit diese durch die Handbewegung am Fliigel tiber die Beschlagelemente frei be-
wegt werden kann. Fiir diese Koppelung zwischen Handgriff 70 und Kette 22 zum Ausfithren
der Vorsteuerbewegung bei ausgeriickter Antriebseinheit kann eine zusétzliche Betitigungs-

einrichtung vorgesehen werden.

Fig. 25 bis 35 zeigen eine bevorzugte Ausfithrungsform von Beschlagmodulen an einem Fen-
steraufbau, wobei fiir gleiche Bauteile die gleichen Bezugszeichen wie in den vorausgehenden
Figuren verwendet sind. Auch bei dieser Ausfilhrungsform fithrt der Fliigel 2 des Fensters die

in den Fig. 1a-1c wiedergegebenen Bewegungen relativ zum Rahmen 1 aus.

Fig. 25 zeigt entsprechend Fig. 2 schematisch die Anordnung der verschiedenen Beschlagmo-
dule auf dem Umfang des Fensteraufbaus, wobei gegeniiber der Ausfithrungsform nach Fig. 2
die Kipphebelmodule 4.1 und 4.2 entfallen und das Antriebsmodul 6 am Schwenkhebelmodul
5 angeordnet ist, das zugleich die Kipphebelfunktion erfiillt. An den Seiten des Rahmens 1
sind im Bereich der Beschlagmodule 3.1, 3.2, 3.3 und 3.4 einzelne Haltezapfen 101 am Rah-
men 1 befestigt, die mit diesen Beschlagmodulen in Eingriff treten.
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Fig. 26 zeigt in einer perspektivischen Darstellung schematisch den Aufbau eines Beschlag-
moduls 3.1 am Fliigel 2 in Verbindung mit dem Haltezapfen 101 am Rahmen 1. Das Be-
schlagmodul 3.1 umfasst eine mit dem Steuerelement 22 verbundenen Steuerschieber 102 auf,
von dem bei dem dargestellten Ausfiihrungsbeispiel vier Fithrungszapfen 103 abstehen, die in
Langlécher 104 eines plattenférmigen Beschlagteils 105 eingreifen, das am Fliigel 2 des Fen-
sters fest angebracht ist, wie Fig. 31 zeigt. Der Steuerschieber 102 weist eine in Fig. 27 im
Einzelnen wiedergegebene Steuernut 106 auf, die bei diesem Ausfiihrungsbeispiel etwa V-
formig gestaltet ist und in der der Haltezapfen 101 des Rahmens 1 eingreift. Dieser Haltezap-
fen 101 greift zugleich in eine horizontale Nut 107 am Beschlagteil 105 ein, an dem der Steu-
erschieber 102 in Bewegungsrichtung des Steuerelementes 22 verschiebbar gefithrt ist. Das in
einer Umfangsnut des Fliigels 2 gefilhrte Steuerelement 22 kann als Band, Kette oder Seil

ausgebildet sein.

Fig. 27a zeigt schematisch eine Seitenansicht des Beschlagmoduls 3.1 in der Verriegelungs-
stellung, in der der Haltezapfen 101 des Rahmens 1 am inneren Ende der horizontalen Nut
107 des fliigelfesten Beschlagteils 105 liegt und gleichzeitig am Scheitelpunkt 106.1 der
Steuerkurve 106 des Steuerschiebers 102. Die Steuernut 106 ist am Scheitelpunkt 106.1 quer
zur Horizontalnut 107 etwas abgeflacht, so dass der Haltezapfen 101 eine stabile Stellung in

der Verriegelungsstellung des Fensters einnehmen kann.

Fig. 27b zeigt eine Stellung des Beschlagmoduls 3.1 beim Schwenken des Fliigels 2 relativ
zum Rahmen 1, wobei der Haltezapfen 101 des Rahmens in einem horizontalen Abschnitt
106.3 der Steuerkurve 106 liegt, der iiber einen schrigen Abschnitt 106.2 mit dem Scheitel-
punkt 106.1 verbunden ist. Diese Relativstellung in Fig. 27b entspricht der Stellung, in der der
Fliigel 2 vom Rahmen 1 entriegelt ist und sie wird durch eine Verschiebebewegung des Steu-
erschiebers 102 nach oben aus der Stellung in Fig. 27a hervorgerufen, wobei der Steuerschie-
ber 102 mittels des Steuerelementes 22 durch den Antriebsmotor oder manuell iiber das
Griffmodul 7 in Richtung Schwenken des Fliigels nach oben bewegt wurde. Bei der weiteren
Bewegung des Fliigels gleitet der Haltezapfen 101 des Rahmens 1 aus der horizontalen Nut
107 und gleichzeitig aus dem horizontalen Abschnitt 106.3 der Steuernut, so dass sich das
Beschlagmodul 3.1 vom Rahmen 1 16sen kann, wie dies Fig. 27d im Zusammenhang mit ei-
ner Kippstellung zeigt.
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Fig. 27c zeigt eine Kippstellung des Beschlagmoduls 3.1, nachdem durch das Antriebsmodul
6 bzw. das Griffmodul 7 der Steuerschieber 102 aus der Verriegelungsstellung in Fig. 27a
nach unten bewegt wurde. Hierdurch bewegt sich der Haltezapfen 101 langs eines schrigen
Abschnitts 106.4 der Steuerkurve an dem Steuerschieber 102, wihrend sich der Haltezapfen
101 gleichzeitig in horizontaler Richtung lings der Horizontalnut 107 des Beschlagteils 105
bewegt. Wie Fig. 27a und b zeigen, ist der lingere Abschnitt 106.4 der Steuernut tiber einen
kurzen Abschnitt 106.5 auf der linken Seite offen, so dass bei der weiteren Kippbewegung des
Fliigels sich der Haltezapfen 101 aus der Horizontalnut 107 und der Steuernut 106 16sen kann,
wie Fig. 27d zeigt.

Die beiden schriig verlaufenden Abschnitte 106.2 und 106.4 haben im Wesentlichen die glei-
che Neigung relativ zur Horizontalen und auch die gleiche Lénge. Sie konnen aber auch un-

terschiedlich gestaltet sein.

Der dem unteren Abschnitt 106.2 entsprechende Abschnitt 106.4 der Steuerkurve dient zum
Entriegeln des Fliigels vom Rahmen 1 entsprechend Fig. 27b (Stellung 1 in Fig. 34a). Der
verlangerte Schrigabschnitt 106.4 dient zur Fiihrung des Haltezapfens 101 am Fliigel 2 beim
parallelen Abheben und bei der Kippbewegung, wihrend der Haltezapfen 101 in der Hori-
zontalnut 107 noch die Last des Fliigels 2 trigt, worauf gegen Ende der Bewegung der Halte-
zapfen 101 an das linke Ende der Horizontalnut 107 und in den kurzen Horizontalabschnitt
106.5 der Steuerkurve gelangt, aus der sich der Haltezapfen 101 vom Beschlagmodul 3.1 16-

sen kann, wie dies Fig. 27¢ und d zeigen.

Der beschriebene Aufbau des Beschlagmoduls 3.1 ist im- Grundprinzip auch an den Be-
schlagmodulen 3.2 bis 3.4 vorhanden, wobei wegen der unterschiedlichen Funktionen dieser
weiteren Beschlagmodule die Steuernut 106 am Steuerschieber 102 unterschiedlich ausgebil-
det ist. Fig. 28 zeigt schematisch die unterschiedlichen Ausgestaltungen, wobei alle Stellun-
gen die Verriegelungsstellung wiedergeben, aus der sich der Haltezapfen 101 in den oberen
oder unteren Abschnitt der Steuernut 106 bewegt, wihrend er sich gleichzeitig in horizontaler
Richtung in der Steuernut 107 bewegt.

Fig. 28a entspricht der Ausgestaltung des Beschlagmoduls 3.1, bei dem die beiden Schenkel

der etwa V-formigen Steuernut 106 am duBeren Ende offen sind wie auch die Horizontalnut
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107 am Beschlagteil 105, damit sich der Haltezapfen 101 sowohl in der Schwenk- wie auch in
der Kippstellung des Fliigels vom Rahmen 1 16sen kann. Durch den horizontalen Doppelpfeil
wird die Bewegung des Haltezapfens 101 in der Horizontalnut 107 und durch den senkrechten
Doppelpfeil die Bewegung des Haltezapfens 101 in den beiden Schenkeln der Steuernut 106,
angedeutet. Die Stellung in Fig. 28a entspricht der Verriegelungsstellung in Fig. 27a.

Fig. 28b zeigt die Form der Steuernut 106 am Beschlagmodul 3.2, an dem der Fliigel 2 in der
Kippstellung am Rahmen 1 gehalten werden muss, wihrend in der Schwenkstellung des Flii-
gels sich das Beschlagmodul 3.2 vom Rahmen 1 16sen muss. Deshalb ist am Beschlagmodul
3.2 das obere Ende 106.6 des schrig verlaufenden Abschnitts 106.4 der Steuernut geschlos-
sen, damit in der Kippstellung des Fliigels der Haltezapfen 101 des Rahmens im Beschlagmo-
dul 3.2 gehalten wird, indem der Haltezapfen 101 am geschlossenen Ende 106.6 der Steuernut
anliegt, wihrend in der Schwenkstellung sich der Haltezapfen 101 vom Beschlagmodul 3.2

durch den unteren, offenen Abschnitt 106.3 der Steuernut 16sen kann.

Fig. 27c¢ zeigt bei geschlossenem Ende 106.6 des oberen Schrégabschnitts 106.4 der Steuernut
die Kippstellung des Fliigels 2 relativ zum Rahmen 1 am Beschlagmodul 3.2, wobei der Hal-
tezapfen 101 durch das geschlossene Ende 106.6 der Steuernut im Beschlagmodul gehalten
wird, wihrend gleichzeitig sich die Last des Fliigels 2 iiber die Horizontalnut 107 am Halte-
- zapfen 101 abstiitzt. "

Fig. 28c¢ zeigt die Form der Steuernut 106 am Beschlagmodul 3.3, an dem sich der Haltezap-
fen 101 in der Kippstellung des Fliigels 2 vom Beschlagmodul 16sen muss, wihrend in der
Schwenkstellung des Fliigels der Haltezapfen 101 dicht am Beschlagmodul gehalten werden
muss. Hierbei ist zu beriicksichtigen, dass an den beiden Beschlagmodulen 3.3. und 3.4 auf
der rechten Seite des Fensteraufbaus die unteren Abschnitte der Steuerkurve 106 in den Fig.
28c und d den oberen Abschnitten der Steuerkurve an den Beschlagmodulen 3.1 und 3.2 nach
Fig. 28a und b deshalb entsprechen, weil der Steuerschieber 102 auf der rechten Seite des
Fliigels nach oben bewegt wird, wenn der Steuerschieber 102 auf der linken Seite des Fliigels
nach unten verschoben wird und umgekehrt. Deshalb entspricht in Fig. 28c der untere Schen-
kel 106.4 und 106.5 der Steuernut dem oberen Schenkel in Fig. 28a, weil beim Kippen des
Fliigels sich das Beschlagmodul 3.3 vom Rahmen 1 16sen muss. Dagegen ist der in Fig. 28c
obere Schenkel 106.2, der dem unteren Abschnitt 106.2 an den beiden linken Beschlagmodu-

len 3.1 und 3.2 entspricht, mit einem geschlossenen Ende 106.7 versehen, damit in der
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Schwenkstellung des Fliigels die Verbindung zwischen Fliigel und Rahmen dadurch aufrecht-
erhalten bleibt, dass der Haltezapfen 101 nach dem Entriegeln am Ende 106.7 der Steuernut
anliegt, wihrend er gleichzeitig in der Horizontalnut 107 gehalten wird. Die Lénge des oberen
Abschnitts 106.2 in Fig. 28c entspricht der Lénge des unteren Abschnitts 106.2 in Fig. 28a
bzw. der Strecke, die zum Entriegeln des Fliigels vom Rahmen erforderlich ist. Nach dem
Entriegeln des Fliigels kommt der Haltezapfen 101 am geschlossenen Ende 106.7 der Steuer-
nut zum Anliegen, so dass er am Beschlagmodul 3.1 gehalten wird, damit dann eine

Schwenkbewegung des Fliigels 2 relativ zum Rahmen 1 eingeleitet werden kann.

Fig. 28 zeigt durch die Pfeile "Kippen" und "Schwenken" an den Beschlagmodulen 3.1 und
3.2 sowie in die gegenliufige Richtung an den Beschlagmodulen 3.3 und 3.4 die durch die
gegenldufige Bewegung des Steuerelementes 22 sich efgebende gegenlidufige Ausbildung der
Steuerkurve 106.

Fig. 28d zeigt die Form der Steuernut 106 am Beschlagmodul 3.4, an dem der Fliigel 2 in kei-
ner Stellung vom Rahmen 1 geldst wird. Deshalb ist auch die Horizontalnut 107 am linken
Ende geschlossen, damit sich der Haltezapfen 101 nicht vom Beschlagmodul 3.4 16sen kann
und das Gewicht des Fliigels 2 in jeder Stellung am Haltezapfen 101 des Rahmens abgestiitzt
wird. Ferner sind die beiden Abschnitte 106.2 und 106.4 der Steuernut 106 an den Enden ge-
schlossen ausgebildet. Der Abschnitt 106.4 entspricht dem oberen Abschnitt 106.4 in Fig.
27b, wobei durch das geschlossene Ende 106.6 der Haltezapfen 101 in der entriegelten Stel-
lung im Beschlagmodul 3.4 gehalten wird (entsprechend der Darstellung in Fig. 27c). Der
obere, verkiirzte Schenkel 106.2 der Steuernut in Fig. 28d entspricht der Ausgestaltung in Fig.
28c.

Fig. 29 zeigt eine Schnittansicht durch den Aufbau der Beschlagmodule, wobei an dem Halte-
zapfen 101 des Rahmens 1 zwei Rollenlager 101.1 und 101.2 von unterschiedlichem Durch-
messer angebracht sind. Das Rollenlager 101.1 mit gréBerem Durchmesser liegt in der Hori-
zontalnut 107 des Beschlagteils 105, wihrend das Rollenlager 101.2 mit kleinerem Durch-
messer in die Steuernut 106 des Steuerschiebers 102 eingreift. Durch diese Ausgestaltung
wird einerseits eine Fehlpositionierung bei der Montage verhindert und andererseits die

Leichtgingigkeit der Steuerbewegung begiinstigt.
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Fig. 30 zeigt schematisch eine Schnittansicht entsprechend Fig. 29, wobei die Befestigung des
plattenformigen Beschlagteils 105 am Fliigel 2 angedeutet ist. Der Steuerschieber 102 ist
durch die Zapfen 103 in den vertikalen Fiihrungsschlitzen 104 (Fig. 27) des Beschlagteils 105
gefiihrt, wobei ein Eingriffselement 108 an dem Steuerschieber 102 angebracht ist, das mit
dem schematisch durch einen Doppelpfeil wiedergegebenen Steuerelement 22 in Eingriff
steht, das in einer Nut am Fliigel 2 auf dessen Umfang verschiebbar gefiihrt ist. Wie Fig. 30
zeigt, vereinigt ein Beschlagmodul insgesamt drei Fithrungen, eine Vertikalfilhrung des Steu-
erschiebers 102, eine Horizontalfithrung des Haltezapfens 101 im Beschlagteil 105 und die
Fithrung des Haltezapfens 101 in der Steuernut 106. Das Beschlagteil 105 kann insgesamt als
flaches Gehiuse ausgebildet sein, in dem der Steuerschieber 102 gefiihrt ist. |

Fig. 31 und 32 zeigen schematisch eine Ansicht von oben auf einen der Beschlagmodule 3.3
und 3.4 auf der rechten Seite des Fliigels, an der zwischen Rahmen 1 und Fliigel 2 ein Schar-
nier vorhanden sein muss, um eine Schwenkbewegung des Fliigels zu erméglichen. Bei der
Ausfiihrungsform nach Fig. 31 ist jeweils am Beschlagmodul 3.3 und 3.4 bzw. an dessen Be-
schlagteil 105 ein Teil eines Scharniers 109 befestigt, dessen anderer Teil mit dem Fliigel 2
verbunden ist. Fig. 31a und Fig. 32a zeigen das Beschlagmodul in der Verriegelungsstellung,
in der der Fliigel 2 am Rahmen 1 anliegt bzw. im Rahmen liegt. Fig. 31b und Fig. 32c zeigen
eine Schwenkstellung des Fliigels 2 von etwa 45°. Am Steuerschieber 102 des Beschlagmo-
duls 3.3 und 3.4 ist jeweils ein konzentrisch um die Schamierachse gekriimmier Biigel 110
befestigt, der in eine Ausnehmung des bandférmigen Steuerelementes 22 eingreift. Dieser
Biigel 110 entspricht dem in Fig. 30 wiedergegebenen Eingriffselement 108 zwischen Steuer-
schieber 102 und Steuerelement 22. Durch diesen Biigel 110 wird in jeder Schwenkstellung
des Fliigels 2 eine Verbindung zwischen Steuerelement 22 und Steuerschieber 102 aufrecht-
erhalten, so dass in jeder Stellung des Fliigels 2 die Relativstellung zwischen Steuerschieber

102 und Steuerelement 22 definiert ist.

Fig. 32b zeigt den Fliigel 2 in der parallel vom Rahmen 1 abgehobenen Stellung, in der das
auBen am Beschlagmodul angebrachte Scharnier 109 vom Rahmen 1 abgehoben ist, worauf
dann die Schwenkbewegung eingeleitet wird, wie dies Fig. 32c zeigt. In Fig. 31 ist mit 2.1
eine Platte des Scharniers 109 bezeichnet, die am Fliigel 2 befestigt ist, wihrend das Be-
schlagmodul 3.3 bzw. 3.4 die andere Platte des Scharniers 109 bildet, die in der parallel abge-
hobenen Stellung des Fliigels am Rahmen gehalten wird, so dass das Gewicht des Fligels
iiber den Haltezapfen 101 am Rahmen abgestiitzt wird.
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Fig. 33 zeigt schematisch ein kombiniertes Schwenk-Kipphebelmodul 5 in einer Schwenk-
stellung des Fliigels 2 in Fig. 33b und in einer Kippstellung in Fig. 33a, wobei schematisch
das Beschlagteil 105 mit der Horizontalnut 107 an den oberen Beschlagmodulen 3.1 und 3.3
angedeutet ist. Das Schwenk-Kipphebelmodul 5 weist einen Schwenkhebel 111 und einen
Kipphebel 112 auf, die beide an einem Schlitten 113 (Fig. 34) angelenkt sind. Am Rahmen 1
sind in Fig. 33 schematisch angedeutete Fangelemente 114 und 115 ausgebildet, wobei vor
Einleiten der Kippbewegung der Kipphebel 112 mit dem Fangelement 114 und vor Einleiten
der Schwenkbewegung der Schwenkhebel 111 mit dem Fangelement 115 in Eingriff tritt.

Fig. 34 zeigt schematisch den Aufbau dieses Schwenk-Kipphebelmoduls 5, wobei Fig. 34a
eine Draufsicht von oben auf eine Stellung des Beschlagmoduls wiedergibt, in der eine Kipp-
bewegung des Fliigels 2 relativ zum Rahmen 1 ausgefithrt wird. Fig. 34b zeigt eine Seitenan-
sicht in der Stellung des Beschlagmoduls von Fig. 34a, wihrend Fig. 34c eine Ansicht von
rechts in Fig. 34a wiedergibt.

Wie Fig. 34a und b zeigen, sind die Anlenkachsen 111.1 und 112.1 (Fig. 35b) von Schwenk-
hebel 111 und Kipphebel 112 am Schlitten in Umfangsrichtung des Fliigels 2 in einem Lang-
loch 117 (Fig. 34a) verschiebbar. Die in den Lagerstellen 118 am Profil des Fliigels 2 drehbar
gelagerte Spindel 116 ist ohne Selbsthemmung ausgebildet und wird durch einen elektrischen
Antriebsmotor 60 des Antriebsmoduls 6 in Drehung versetzt, das ebenfalls im Profil des Fli-

gels 2 angeordnet ist.

In der Verriegelungsstellung des Fliigels 2 am Rahmen 1 liegt der Fliigel 2 im Wesentlichen
innerhalb des Rahmens 1, wobei der Schlitten 113 sich in der Stellung 0 befindet und die bei-
den Hebel 111 und 112 in Umfangsrichtung am Fliigel 2 ausgerichtet sind und nicht mit den
Fangelementen 114 und 115 in Eingriff stehen, die in Verlangerung der beiden Hebel 111 und
112 am Rahmen positioniert sind. Dadurch, dass in der Ausgangs- bzw. Verriegelungsstellung
die beiden Fangelemente 114 und 115 auf einer Linie liegen mit den beiden Hebeln 111 und
112, kann bei einer Verschiebung des Schlittens 113 in der einen oder anderen Richtung aus
der Stellung 0 heraus der jeweilige Hebel 111 bzw. 112 in das zugeordnete Fangelement ein-
gefiihrt werden, worauf durch eine weitere Verschiebung des Schlittens 113 die Kipp- bzw.
Schwenkbewegung des Fliigels eingeleitet wird.
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Wenn in der Verriegelungsstellung beispielsweise "Kippen" des Fliigels 2 durch Fernsteue-
rung iiber das Steuergerit 100 (Fig. 24) gewihit wird, wird durch den Motor 60 der Schlitten
113 aus der Stellung 0 in die in Fig. 34a linke Stellung 1 verschoben, in der der Fliigel vom
Rahmen entriegelt ist, wobei eine am freien Ende des Kipphebels 112 angebrachte Kugel 120
in einen Fithrungskanal 119 des Fangelementes 114 beim Entriegeln eingefiihrt wird. Die Ku-
geln 120 an den freien Enden der Hebel 111 und 112 sind abgeflacht ausgebildet, so dass sie
in den Fithrungskanal 119 der Fangelemente 114 und 115 eingefiihrt werden konnen, worauf
nach einer Schwenkbewegung des betreffenden Hebels 111 oder 112 relativ zur Verbin-
dungslinie der Fangelemente 114, 115 die abgeflachte Kugel durch Verdrehen in der Kugel-

pfanne 121 zuverléssig gehalten wird.

In der Stellung 0 ist der Schlitten 113 mit dem Steuerelement 22 verbunden, so dass bei der
Verschiebebewegung des Schlittens 113 aus der Stellung 0 in die Stellung 1 auch die mit dem
Steuerelement 22 verbundenen Steuerschieber 102 an den Beschlagmodulen verschoben wer-

den, wodurch der Fliigel 2 vom Rahmen 1 entriegelt wird.

Wenn der Schlitten 113 die linke Stellung 1 erreicht hat, ist der Fliigel 2 iiber die entspre-
chende Verschiebung der Steuerschieber 102 an den Beschlagmodulen 3.1 bis 3.4 entriegelt,
wobei sich die Kugel 120 am freien Ende des Kipphebels 112 bereits in der Kugelpfanne 121
des Fangelementes 114 befindet, so dass bei der weiteren Verschiebebewegung des Schlittens
113 in Richtung Stellung 2 der Kipphebel 112 im Fangelement 114 gelenkig gefilhrt wird.
Fig. 34a zeigt eine Zwischenstellung der Kippbewegung, wobei sich der Schlitten 113 ZWi-
schen den Stellungen 1 und 2 befindet. Die Stellung 2 entspricht der parallel abgehobenen
Stellung des Fliigels.

Der Schlitten 113 ist durch eine in Fig. 34c schematisch angedeutete Liangsfithrung 122 am
Profil des Fliigels 2 gefithrt, wihrend sich die Spindel 116 in der einen oder anderen Richtung
dreht, wie durch einen Doppelpfeil in Fig. 34c angedeutet ist. Zugleich bildet das Langloch
117 eine Liangsfithrung fiir die Anlenkachsen der Hebel 111 und 112.

Bei dem in Fig. 34a wiedergegebenen Ausfithrungsbeispiel ist der Stellweg des Schlittens 113
aus der Verriegelungsstellung 0 in die entriegelte Stellung 1 in Richtung "Kippen" grofer
ausgelegt als in Richtung "Schwenken", damit das zwischen Fliigel 2 und Rahmen 1 angeord-
nete Scharnier 109 (Fig. 31) beim Kippen des Fliigels deutlich vom Rahmen 1 frei kommt.
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Dagegen kann der Verschiebeweg des Schlittens 113 in die entriegelte Stellung in Richtung
Schwenken kurz gehalten werden, weil das Scharnier 109 in der Ecke zwischen Fliigel 2 und

Rahmen 1 beim Schwenken des Fliigels verbleibt.

Bei dem in Fig. 34 dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist der Schlitten 113 nur in der Verrie-
gelungsstellung 0 und wihrend der Verschiebebewegung in die Stellung 2 fiir paralleles Ab-
heben des Fliigels mit dem Steuerelement 22 verbunden, wéhrend bei der weiteren Stellbewe-
gung des Schlittens 113 in Richtung "Kippen" oder "Schwenken" aus der Stellung 2 der
Schlitten 113 vom Steuerelement 22 entkoppelt wird und die Schwenk- bzw. Kippbewegung
des Fliigels nur noch tiber die Hebel 111 bzw. 112 gesteuert wird, wihrend das Steuerelement

22 in seiner Stellung am Fliigel 2 verrastet wird.

Fig. 35 zeigt schematisch den Kopplungsmechanismus zwischen Schlitten 113 und bandfor-
migem Steuerelement 22, wobei Fig. 35a die Kopplungsstellung zwischen Schlitten 113 und
Steuerelement 22 und Fig. 35b die entkoppelte Stellung wiedergibt, in der das bandfSrmige
Steuerelement 22 durch eine am Fliigel 2 durch eine Feder 127 abgestiitzte Raste 128 in sei-
ner Stellung festgelegt ist, wihrend sich der Schliiten weiterbewegen kann, ohne dass dadurch

die Stellung des Steuerelementes 22 beeinflusst wird.

Der Schlitten 113 ist iiber einen vorzugsweise mit einem Rollenlager versehenen Fiihrungs-
zapfen 123 in einer Steuerkurve 124 gefiihrt, die am Fliigel 2 bzw. an dessen Umfangsprofil
ausgebildet ist. In der Verriegelungsstellung und wihrend der Verstellbewegung des paralle-
len Abhebens befindet sich der Steuerzapfen 123 in dem abgesetzten Abschnitt 124.1 der
Steuerkurve, wobei der Schlitten 113 iiber ein Eingriffselement 125 in eine Ausnehmung 126
des Steuerelementes 22 eingreift, so dass sich das Steuerelement 22 synchron mit dem
Schlitten 113 bewegt. In der Stellung 2 in Fig. 34a, d. h. am Ende des parallelen Abhebens
des Fliigels, ist die Steuerktirve 124 mit einem schrigen Abschnitt 124.2 versehen, dessen
Neigungswinkel dem Neigungswinkel der Flanke des Eingriffselementes 125 in die mit
schrigen Flanken versehene Ausnehmung 126 am Steuerelement 22 entspricht, so dass bei
der weiteren Verschicbebewegung des Steuerelementes 22 in Richtung "Kippen" oder
"Schwenken" das Eingriffselement 125 aus dem Eingriff mit dem Steuerelement 22 heraus-
gleitet, wihrend der Eingriffszapfen 123 in einen dufleren Abschnitt 124.3 verschoben wird.
Wenn sich der Steuerzapfen 123 in dem Abschnitt 124.3 der Steuerkurve 124 befindet, ent-
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spricht dies einer Stellung des Schlittens 113 jenseits der Stellung 2 in Fig. 34a, in denen der
Schlitten 113 vom bandférmigen Steuerelement 122 entkoppelt ist, wie Fig. 35b zeigt.

Der Kopplungsmechanismus zwischen Schlitten 113 und bandformigem Steuerelement 22
einerseits und zwischen Steuerelement 22 und Fliigel 2 andererseits weist bei dem Ausfiih-
rungsbeispiel nach Fig. 35 einen Stéssel 129 auf, der mit einem V-Abschnitt in die V-formige
Ausnehmung 126 des Steuerelementes 22 eingreift und mit dem gegeniiberliegenden verbrei-
terten Ende in einer entsprechend verbreiterten Ausnehmung 130 des Steuerelementes 22
liegt. Wie Fig. 35a zeigt, wird der Stossel 129 durch das Eingriffselement 125 an einem fest-
stehenden Teil des Fliigels 2 anliegend gehalten, wihrend das Eingriffselement 125 in die
Ausnehmung 126 zur Verbindung zwischen Steuerelement 22 und Schlitten 113 eingreift. In
* dieser Stellung in Fig. 35a liegen die durch die Federn 127 beaufschlagten Rasten 128 am

bandférmigen Steuerelement 22 an, wihrend dieses relativ zum Fliigel 2 verschoben wird.

Sobald der Schlitten 113 die Endstellung 2 (Fig. 34a) beim parallelen Abheben des Fliigels -
erreicht hat und der Steuerzapfen 123 sich in dem unteren Abschnitt 124.3 der Steuerkurve
124 befindet (Fig. 35b), befindet sich auch das Steuerelement 22 in einer Stellung, in der die
verbreiterte Ausnehmung 130 einer Raste 128 gegeniiberliegt, so dass durch die federbeaut-
schlagte Raste 128 der Stossel 129 in die in Fig. 35b wiedergegebene Stellung zuriickgescho-
ben wird und die Raste 128 in die Ausnehmung 130 des Steuerelementes 22 eingreift, so dass

dieses in dieser Stellung festgelegt ist.

Wenn sich der Schlitten 113 aus der Stellung in Fig. 35b wieder zuriick in die Verriegelungs-
stellung O (Fig. 34a) bewegt, so wird der Stossel 129 durch das Eingriffsclement 125, das
durch den Steuerzapfen 123 in der Steuernut 124 in Fig. 35b nach oben gedriickt wird, eben-
falls nach oben geschoben, so dass die Raste 128 aus dem Eingriff mit der Ausnehmung 130
des Steuerelementes 22 gedriickt wird und das Steuerelement 22 synchron mit dem Schlitten
113 aufgrund des Eingriffs mit dem Eingriffselement 125 in Fig. 35b nach rechts verschoben
werden kann. Die in Fig. 35b rechte Raste 128 entspricht der in Fig. 34a rechten Stellung 2
(Endstellung beim parallelen Abheben des Fliigels), wobei der gleiche Verrastungsvorgang
ablauft wie in Fig. 35b an der linken Raste 128 dargestellt.

Das Eingriffselement 125 ist zwischen zwei Fithrungen 131 quer zur Schlittenbewegung ge-
fihrt. Mit 113.1 sind Fiithrungsstifte am Fliigel 2 fiir die Hebel 111 und 112 bezeichnet, wobei
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in der Stellung in Fig. 34a der nicht aktive Hebel 111 zwischen den beabstandeten Fiihrungs-
stiften 113.1 liegt. Bei der Verschiebebewegung des Schlittens 113 in Richtung Schwenken
kommt der Hebel 112 zwischen diese Fithrungsstifte zu liegen, wihrend der Hebel 111 aus
der Fithrung herausbewegt wird, so dass er nach Eingriff mit dem Fangelement 115 die
Schwenkbewegung des Fliigels steuern kann.

Durch das Entkoppeln des Schlittens 113 vom Steuerelement 22 bei der Kipp- und Schwenk-
bewegung des Fliigels 2 wird erreicht, dass die Kipp- und Schwenkbewegungen allein durch
die Hebel 111 und 112 gesteuert werden, wihrend die Steuerschieber 102 an den einzelnen
Beschlagmodulen durch das am Fliigel 2 verrastete Steuerelement 22 wihrend der Kipp- und
Schwenkbewegung in ihrer Stellung verbleiben.

Die Beschlige 3.1 bis 3.4 bei der Ausfiihrungsform nach den Fig. 25 bis 35 haben im We-
sentlichen den gleichen Aufbau im Gegensatz zu der Ausfiihrungsform nach den Fig. 2 bis 21.
Femner ergibt sich eine wesentliche Vereinfachung dadurch, dass das Antriebsmodul 6 mit
dem Kipp- und Schwenkhebelmodul 5 kombiniert ist und die Kipp- und Schwenkhebel 111
und 112 durch Anlenken in den Fangelementen 114, 115 am Rahmen 1 wahlweise mit dem

Rahmen verbunden werden.

Bei der Ausfithrungsform nach den Fig. 25 bis 35 kann der Griff 70 am Griffmodul 7 die glei-
che Ausgestaltung wie in Fig. 22 mit Tastatur 72 und Taste 71 haben. Damit der Fensterauf-
bau unabhiingig vom Aniriebsmotor 60 tiber das Griffodul 7 betitigt werden kann, ist der
Griff 70 iiber einen nicht dargestellten Seilzug mit einer Kupplung 137 (Fig. 34b) verbunden,
die durch Betitigen der Taste 71 die Verbindung zwischen Motor 60 und Spindel 116 unter-
bricht, worauf durch die Schwenkbewegung des Griffes 70 ein Steuerzapfen am Schaft des
Handgriffes 70 in eine am bandférmigen Steuerelement 22 angebrachte Kulisse mit Steuer-
nuten eingreift, damit durch die Griffbewegung das Steuerelement 22 so auf dem Umfang des
Fliigels 2 verschoben wird, dass der Fliigel parallel abgehoben werden kann zur Einleitung
der gewiinschten Kipp- bzw. Schwenkbewegung, wobei in diesem Fall das Steuerelement 22
den Schlitten 113 aus der Stellung 0 in die Stellungen 1 und 2 (Fig. 34a) antreibt, wihrend die
Kipp- bzw. Schwenkbewegung durch entsprechendes Zichen am Griff 70 ausschliellich tiber
die Kipp- und Schwenkhebel 111, 112 gesteuert wird, nachdem auch bei der Handbetitigung

des Fensteraufbaus der Schlitten 113 in der Stellung 2 vom Steuerelement 22 entkoppelt wird.
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Sobald der Fliigel 2 durch Driicken am Griff 70 aus der Schwenk- oder Kippstellung wieder
in die parallel abgehobene Stellung 2 bewegt ist, wird der Schlitten 113 mit dem Steuerele-
ment 22 gekoppelt (Fig. 35). Durch weiteres Driicken am Griff 70 wird der Fliigel parallel
zum Rahmen von der Stellung 2 in die Stellung 1 bewegt. Das gekoppelte Steuerelement 22
sorgt fiir den synchronen Bewegungsablauf. Durch Drehen des Griffes 70 in die Schliefstel-
lung wird das Steuerelement 22 und mit diesem die Steuerschieber 102 an den Beschlagmo-
dulen so verschoben, dass der Fliigel 2 in die Verriegelungsstellung 0 am Rahmen 1 bewegt

wird.

Bei der Ausfithrungsform nach Fig. 25 bis 35 kann das Steuerelement 22 auch als Bandab-
schnitt ausgebildet sein, der sich nicht iiber den gesamten Umfang des Fliigels 2 erstreckt,
sondern nur vom Beschlagmodul 3.2 iiber das Beschlagmodul 3.1 zum Beschlagmodul.3.4.
Hierbei muss das Steuerelement 22 entsprechend steif ausgeﬁildet sein. Vorzugsweise wird
das Steuerelement 22 als geschlossener Seilzug ausgebildet, der sich um den gesamten Um-
fang des Fliigels 2 erstreckt. Hierbei werden vorzugsweise an den Ecken des Fliigels Um-
lenkrollen angeordnet, um die Verstellbewegung des Seils auf dem Umfang des Fliigels
leichtgingig zu gestalten. |

Auch bei der Ausfithrungsform nach den Fig. 25 bis 35 kann der Fliigel 2 aus jeder beliebigen
Stellung in die SchlieBstellung bewegt werden, wenn beispielsweise ein Regensensor Regen
meldet und hierdurch tiber eine entsprechende Steuerelektronik der Motor 60 zum Schlieflen
des Fensters angesteuert wird. Dadurch, dass in den Stellm:lgen 0 bis 2 der Fliigel 2 tiber die
Steuerschieber 102 mit den Haltezapfen 101 des Rahmens verbunden ist, kann aus der parallel
abgehobenen Stellung das Fenster durch den den Schlitten 113 antreibenden Antriebsmotor
60 in die SchlieBstellung bewegt werden. Befindet sich der Fliigel 2 in einer Kipp-‘ oder
Schwenkstellung, so wird durch den Motorantrieb des Schlittens 113 der Fliigel 2 zunéchst in
die parallel abgehobene Stellung 2 bewegt, aus der dann der SchlieBvorgang erfolgt.

Die SchlieBstellung des Fliigels 2 wird schon in Stellung 1 erreicht, kurz bevor die Haltezap-
fen 101 an den Scheitel 106.1 (Fig. 27) der Steuernut 106 gelangen. Die restliche Bewegung
der Haltezapfen 101 bis zur Endstellung am Scheitel der Steuerkurve entspricht dem Zusam-

mendriicken der Fensterdichtung.
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Fig. 36 zeigt eine abgewandelte Ausfilhrungsform des Kipp-Schwenkhebelmoduls 5, bei der
im Gegensatz zu der Ausfithrungsform nach Fig. 33 nur ein Hebel 140 zwischen Rahmen 1
und Fliigel 2 sowohl fiir die Kippbewegung als auch fiir die Schwenkbewegung vorhanden ist.
Bei dieser Ausgestaltung kann ein paralleles Abheben des Fliigels 2 vor Einleiten der
Schwenkbewegung, d. h. der Verschiebeweg zwischen der Stellung 0 und der rechten Stel-
lung 1 in Fig. 34a, entfallen, wenn der Schlitten 113 aus der Verriegelungssiellung 0 in Rich-
tung Schwenken des Fliigels verschoben wird. Dabei verbleibt das Scharnier 109 zwischen
Beschlagmodulen 3,3 und 3,4 und Fliigel 2 (Fig. 31) in der gleichen Stellung wie in der Ver-
riegelungsstellung, so dass ausgehend von der Verriegelungsstellung unmittelbar eine
Schwenkbewegung des Fliigels 2 eingeleitet wird. Die Kopplung des Steuerelementes 22 mit
den Beschlagmodulen 3.3 und 3.4 findet hierbei iiber die Drehachse des Scharniers 109 statt.
Der Steuerschieber der Beschlagmodule 3.3 und 3.4 ist dabei immer mechanisch in Eingriff

mit dem Steuerelement 22.

Fig. 36a zeigt schematisch die Hebelstellung beim Kippen des Fliigels 2. Der Hebel 140 ist
bei 141 auf der Oberseite des Rahmens 1 nahe der rechten Ecke fest angelenkt, wihrend sein
gegeniiberliegendes Ende 142 in einem Langloch 143 des Fliigels 2 gelenkig gefiihrt ist. Etwa
im Mittelbereich des Hebels 140 ist ein weiterer Hebel 144 bei 145 angelenkt, dessen gegen-
iiberliegendes Ende 146 am Schlitten 113 angelenkt ist, der, wie durch einen Doppelpfeil an-
gedeutet, lings der Oberseite des Fliigels 2 entsprechend der Ausfithrungsform nach Fig. 34
durch das Antriebsmodul 6 verschiebbar ist.

In der SchlieBstellung des Fensters liegt der lingere Hebel 140 in einer Linie mit dem kiirze-
ren Hebel 144 zwischen den Anlenkstellen 142 und 146. Aus dieser Verriegelungsstellung 0
wird durch eine Schlittenbewegung 113 in Richtung Kippen der Fliigel 2 parallel vom Rah-
men 1 abgehoben, wie dies auch bei der zuvor beschriebenen Ausfithrungsform der Fall ist.
Nach Erreichen der Stellung 2 wird der Schlitten 113 vom Steuerelement 22 entkoppelt, so
dass die weitere Kippbewegung in Fig. 34a nur noch durch den Hebel 140 unter Steuerung
durch den kiirzeren Hebel 144 ausgefiihrt wird. Zum SchlieBen des Fensters aus der Kipp-
stellung wird die Anlenkstelle 146 des Steuerhebels 144 durch den Schlitten 113 nach rechts
in Fig. 36a verschoben, wodurch die Anlenkstelle 142 in dem Langloch 143 nach links in Fig.
36a verstellt wird, bis der Fliigel 2 die parallel abgehobene Stellung 2 erreicht, von der aus die
Beschlagmodule 3.1 bis 3.4 die SchlieBbewegung des Fliigels 2 in Verbindung mit der vom
Schlitten 113 gefiihrten Bewegung des Steuerelementes 22 parallel ausfiihren.
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Fig. 36b zeigt eine Schwenkstellung des Fliigels 2 mittels des Kipp-Schwenkhebelmoduls 5,
wobei die Schwenkbewegung nicht aus der parallel abgehobenen Stellung des Fliigels heraus
erfolgt, sondern direkt aus der Entriegelungsstellung 1. Hierbei wird zunichst durch den
Schlitten 113 das Steuerelement 22 etwas in Richtung Schwenken bewegt, damit der Halte-
zapfen 101 aus der Verriegelungsstellung 0 am Scheitelpunkt 106.1 der Steuerkurve 106 der
Beschlagmodule 3.1 bis 3.4 in Stellung 1 herausbewegt wird. Eine weitere Steuerbewegung
des Steuerelementes 22 ist jedoch nicht mehr erforderlich, so dass bereits nach dieser kurzen
Stellbewegung des Schlittens 113 dieser vom Steuerelement 22 entkoppelt werden kann, da-
mit die weitere Schwenkbewegung allein durch die Hebel 140, 144 ausgeflihrt wird. Nachdem
beim Schwenken die Beschlagmodule 3.3 und 3.4 auf der rechten Seite des Fliigels 2 nicht
vom Rahmen 1 gel6st werden, wird bei der weiteren Verschiebebewegung des Schlittens 113
nach rechts am Fliigel 2 der Hebel 140 mittels des Steuerhebels 144 um die Anlenkstelle 141
am Rahmen 1 verschwenkt, wie dies Fig. 36b zeigt. Dadurch, dass die Anlenkstelle 142 des
Hebels 140 in einem Landloch 143 am Fliigel 2 gefiihrt wird, kann die Schwenkbewegung
des Fliigels um die Achse der Scharniere 109 ausgefiihrt werden.

Fig. 37 zeigt die Anordnung des Scharniers 109 an den Beschlagmodulen 3.3 und 3.4 an der
Auflenkante des Fliigels 2. Diese Anordnung des Scharniere 109 an der Auflenkante des Flii-
gels erméglicht ein Verschwenken des Fliigels direkt aus der in Fig. 37 wiedergegebenen

Schliefstellung.

Zum Schliefen des Fensters aus der Schwenkstellung in Fig. 36b wird der Schlitten 113 wie-
der in Richtung Mitte des Fliigels verschoben, so dass der Hebel 140 im Uhrzeigersinn um die
Anlenkstelle 141 bis zum Erreichen der Stellung 1 verschwenkt wird. Ab Stellung 1 wird der
Schlitten 113 wieder mit dem Steuerelement 22 gekoppelt, so dass in Richtung Kippen eine

Verschiebebewegung des Steuerelementes durch den Schlitten 113 mdglich ist.

Im Gegensatz zu der Ausfiihrungsform des Kipp- und Schwenkhebelmoduls 5 nach Fig. 33
werden bei der Ausfithrungsform nach Fig. 36 keine Fangelemente flir die Hebelenden bend-
tigt, vielmehr bleiben die beiden Hebel 140 und 144 immer am Fliigel 2 angelenkt, wéhrend
gleichzeitig der ldngere Hebel 140 dauernd an der ortsfesten Gelenkstelle 141 am Rahmen 1
angelenkt ist. Die beiden Anlenkstellen 146 und 142 der Hebel am Fliigel 2 sind langs des
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Umfangs des Fliigels verschiebbar, die Anlenkstelle 142 lings des Langlochs 143 und die
Anlenkstelle 146 durch die Schlittenbewegung.

Ferner kann am Beschlagmodul 3.4 anstelle eines Scharniers auch ein Kugelgelenk zwischen
Rahmen und Fliigel vorgesehen werden, weil am Beschlagmodul 3.4 der Fliigel direkt aus der
Entriegelungsstellung heraus verschwenkt wird, wobei das Beschlagmodul in seiner Stellung

verbleibt. Dieses Kugelgelenk dient zugleich als Kippachse beim Kippen des Fliigels.
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Anspriiche

Fenster- oder Tiiraufbau, umfassend

einen Rahmen (1),

einen am Rahmen beweglich angebrachten Fliigel (2),

Beschlagmodule (3.1-3.4, 4.1, 4.2, 5) zwischen Rahmen und Fliigel, und

ein lings des Umfangs des Fliigels (2) gefiihrtes Steuerelement (22), das in den ver-
schiedenen Stellungen des Fliigels relativ zum Rahmen (1) mit wenigstens einem Be-
schlagmodul in Eingriff steht und den Bewegungsablauf der Beschlagmodule steuert,
wobei am Fliigel ein elektrischer Antriebsmotor (60) angebracht ist, der das am Fliigel
gefiihrte Steuerelement in Umfangsrichtung antreibt, derart,

dass bei einem ersten Bewegungsschritt des Steuerelementes in die eine oder andere
Umfangsrichtung der Fliigel (2) iiber die Beschlagmodule im Wesentlichen parallel
vom Rahmen (1) abgehoben wird,

worauf durch eine Weiterbewegung des Steuerelementes in die eine Umfangsrichtung
ein Kippen des Fliigels an den Beschlagmodulen eingeleitet wird, .
wihrend durch eine Weiterbewegung des Steuerelements in der anderen Umfangs-
richtung ein Schwenken des Fliigels an wenigstens zwei Beschlagmodulen eingeleitet
und der Fliigel an gegeniiberliegenden Beschlagmodulen zum Schwenken freigegeben

wird.

Aufbau nach Anspruch 1, wobei auf dem Umfang des Fliigels (2) in einem Abstand
voneinander Beschlagmodule (3.1 bis 3.4) vorgesehen sind, von denen jedes eine
Rolle (25) aufweist, die in einer Horizontalflihrung (12) des Rahmens (1) verschiebbar
ist, so dass der Fliigel (2) parallel zum Rahmen (1) bewegbar ist.

Aufbau nach Anspruch 2, wobei die Rolle (25) der auf den beiden Seiten des Fliigels
(2) unten angebrachten Beschlagmodule (3.2 und 3.4) als Gelenk fiir eine Kippbewe-
gung des Fliigels (2) dient.

Aufbau nach den Anspriichen 1 bis 3, wobei an den auf einer Seite des Fliigels 2
angeordneten Beschlagmodulen (3.3, 3.4) ein Schwenkgelenk ausgebildet ist.
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Aufbau nach den vorhergehenden Anspriichen, wobei auf gegeniiberliegenden Seiten
des Fliigels (2) Kipphebelmodule (4.1, 4.2) und an der Oberseite des Fliigels ein
Schwenkhebelmodul (5) angebracht sind.

Aufbau nach den vorhergehenden Anspriichen, wobei das Steuerelement (22) aus ei-
ner der SchlieBstellung des Fliigels (2) entsprechenden Ausgangsstellung (0) eine Vor-
steuerbewegung (I) in der einen oder anderen Richtung ausfiihrt, durch die alle Be-
schlagmodule (3.1-3.4, 4.1, 4.2, 5) in eine vorgegebene Stellung bewegt werden.

Aufbau nach Anspruch 6, wobei durch die Vorsteuerbewegung in der einen Umfangs-
richtung die Kipphebelmodule (4.1, 4.2) mit dem Rahmen (1) verbunden werden,
wihrend das Schwenkhebelmodul (5) am Fliigel (2) festgelegt wird, und durch die
Vorsteuerbewegung in der anderen Umfangsrichtung das Schwenkhebelmodul (5) mit
dem Rahmen (1) verbunden wird, wihrend die Kipphebelmodule (4.1, 4.2) am Fliigel
(2) festgelegt werden, und

wobei durch die Vorsteuerbewegung des Steuerelements (22) in der einen oder ande-
ren Richtung die Beschlagmodule (3.1-3.4) aus der Verriegelungsstellung bewegt

werden.

Aufbau nach den vorhergehenden Anspriichen, wobei die Beschlagmodule (3.1-3.4)
ein verschwenkbares Halteelement (33) aufweisen, das mit zwei beabstandeten Halte-
zapfen (11, 11') am Rahmen (1) zusammenwirkt und mit dem Steuerelement (22) in

Eingriff steht.

Aufbau nach den vorhergehenden Anspriichen, wobei am rahmenseitigen Ende eines
Kipp- bzw. Schwenkhebels (40; 50) ein vom Steuerelement (22) gesteuertes Fangele-
ment (400) angelenkt ist, das zum Festlegen des Hebels am Rahmen (1) bzw. am Flu-
gel (2) mit einem am Rahmen befestigten Stift (405) bzw. einem am Fliigel befestigten
Stift (406) zusammenwirkt.

Aufbau nach den vorhergehenden Anspriichen, wobei die unteren Beschlagmodule
(3.2, 3.4) eine Arretiereinrichtung (38) fiir die Rolle (25) in der Horizontalftihrung
(12) des Rahmens aufweisen, und das Steuerelement (22) mit den Kipphebelmodulen
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(4.1, 4.2) auf den beiden Seiten des Fliigels (2) derart zusammenwirkt, dass das Steu-
erelement (22) mit den Kipphebelmodulen in Eingriff tritt, bevor der Eingriff des

Steuerelements mit den oberen Beschlagmodulen (3.1 und 3.3) geldst wird.

Aufbau nach den vorhergehenden Anspriichen, wobei am Fliigel (2) ein Antriebsmo-
dul (6) vorgesehen ist, das einen elektrischen Antriebsmotor (60) aufweist, der das
Steuerelement (22) in Umfangsrichtung antreibt.

Aufbau nach den vorhergehenden Aunspriichen, wobei am Fliigel (2) ein Griffmodul
(7) mit einem Handgriff (70) angebracht ist, mittels dem das Steuerelement (22) in ei-
ne Vorwahlstellung bewegbar ist, und wobei der Handgriff (70) eine Entriegelungsta-
ste (71)7 aufweist, mittels der das Steuerelement (22) vom Antriebsmodul (6) gelost

werden kann.

Verfahren zum Betiitigen eines Fenster- oder Tiiraufbaus mit einem Rahmen (1), ei-
nem am Rahmen beweglich angebrachten Fliigel (2), Beschlagmodulen (3.1-3.4, 4.1,
4.2, 5) zwischen Rahmen und Fliigel und einem umlaufenden Steuerelement (22), das
den Bewegungsablauf zumindest eines Teils der Beschlagmodule steuert, wobei das
Steuerelement (22) von einer Ausgangsstellung (0) aus in der einen Umfangsrichtung
bewegt wird, um das Kippen des Fliigels zu steuern, und von der Ausgangsstellung (0)
aus in die andere Umfangsrichtung bewegt wird, um das Schwenken des Fliigels zu
steuern, wobei die sequentielle Folge von Steuerbewegungen des Steuerelementes in
die eine oder andere Umfangsrichtung die jeweiligen Stellungen des Fliigels relativ

zum Rahmen eindeutig festlegt.

Verfahren nach Anspruch 14, wobei vor einer Kipp- oder Schwenkbewegung des Flii-
gels dieser parallel vom Rahmen (1) abgehoben wird und eine Kipp- oder Schwenk-
bewegung nur aus einer parallel abgehobenen Stellung des Fliigels heraus durchge-
fithrt wird, und

wobei vor dem parallelen Abheben des Fliigels (2) vom Rahmen (1) eine Vorsteuer-
bewegung in der einen oder anderen Umfangsrichtung ausgeflihrt wird, durch die eine
Vorwahl fiir Kippen oder Schwenken des Fliigels festgelegt wird und ein Ubergang

von Schwenken zum Kippen und umgekehrt nur dadurch méglich ist, dass der Fliigel
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in die Schliefstellung zuriickgefiihrt wird, aus der die Vorwahl in Richtung Kippen
oder Schwenken erfolgt.

Verfahren nach den Anspriichen 14 und 15, wobei ein das Steuerelement (22) antrei-
bender Motor (6) von dem Eingriff mit dem Steuerelement gelést wird, wenn der Flii-
gel von Hand mittels eines Handgriffs (70) in eine Offnungs- oder SchlieRstellung ge-
bracht wird, wobei iiber die von Hand ausgefiihrten Bewegungen des Fliigels das
Steuerelement durch die Kopplung mit den Beschlagmodulen in die der jeweiligen

Fliigelstellung entsprechende Steuerstellung bewegt wird.

Fenster- oder Tiiraufbau, umfassend .

einen Rahmen (1)

einen am Rahmen beweglich angebrachten Fliigel (2),

Beschlagmodule (3.1-3.4, 5) zwischen Rahmen und Fliigel, und

ein lings des Umfangs des. Fliigels geflihrtes Steuerelement (22), das in den verschie-
denen Stellungen des Fliigels relativ zum Rahmen mit wenigstens einem Beschlagmo-
dul in Eingriff steht und den Bewegungsablauf der Beschlagmodule steuert, wobei am
Fliigel ein elektrischer Antriebsmotor (60) angebracht ist, der einen am Fliigel (2) ge-
fithrten Schlitten (113) in Umfangsrichtung verstellt,

wobei der Schlitten (113) iiber einen 16sbaren Kopplungsmechanismus (125) mit dem
Steuerelement (22) verbunden ist, derart,

dass beim Einleiten einer Kipp- oder Schwenkbewegung des Fliigels der Schlitten
(113) vom Steuerelement (22) gel6st wird und der von dem Antriebsmotor angetriebe-
ne Schlitten (113) die Kipp- oder Schwenkbewegung tiber einen Hebel (111, 112; 140)
steuert, der am Schlitten (113) und am Rahmen (1) angelenkt ist.

Aufbau nach Anspruch 16, wobei auf dem Umfange des Rahmens (1) Haltezapfen
(101) abstehen, die in eine Horizontalflihrung (107) an den Beschlagmodulen (3.1 bis
3.4) sowie in eine Steuernut (106) eines in dem Beschlagmodul verschiebbaren Steu-
erschiebers (102) eingreifen, der mit dem auf dem Umfange des Fliigels (2) verschieb-
baren Steuerelement (22) in Eingriff steht.

Aufbau nach Anspruch 17, wobei an dem Haltezapfen (101) eine Rolle (101.1) fiir den
Eingriff in die Horizontalfithrung (107) und eine Rolle (101.2) fiir den Eingriff des
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Haltezapfens in die Steuernut (106) versehen ist, die einen kleineren Durchmesser hat

als die fiir die Lastaufnahme vorgesehene Rolle (101.1) in der Horizontalfithrung.

Aufbau nach den Anspriichen 17 und 18, wobei der Steuerschieber (102) durch Léngs-
fithrungen (103, 104) in einem gehiuseformigen Beschlagteil (105) gefiihrt ist.

Aufbau nach den Anspriichen 16 bis 19, wobei an den zum Verschwenken des Fliigels
vorgesehenen Beschlagmodulen (3.3 und 3.4) der eine Teil eines Scharniers (109) be-
festigt ist, dessen anderer Teil am Fliigel (2) befestigt ist, so dass beim Schwenken des

Fliigels (2) das Beschlagmodul am Rahmen (1) verbleiben kann.

Aufbau nach Anspruch 16, wobei an dem Schlitten (113) ein Kipphebel (112) und ein
Schwenkhebel (111) angelenkt sind, deren gegeniiberliegende Enden in Fangelemente
(114, 115) am Rahmen (1) bei der Verstellbewegung des Schlittens einflihrbar sind,
um die Kipp- bzw. Schwenkbewegung des Fliigels (2) zu steuern.

Aufbau nach Anspruch 21, wobei der Schlitten (113) beim parallelen Abheben aus der
Verriegelungsstellung mit dem Steuerelement (22) verbunden ist und beim Einleiten
der Kipp- oder Schwenkbewegung des Fliigels (2) durch den Kopplungsmechanismus
von dem Steuerelement (22) geldst wird, wihrend gleichzeitig das Steuerelement (22)

in seiner Stellung am Fliigel (2) durch eine Rasteinrichtung (128, 130) festgelegt wird.

Aufbau nach Anspruch 16, wobei an dem Schlitten (113) ein Steuerhebel (144) ange-
lenkt ist, der mit einem Lenkerhebel (140) gelenkig verbunden ist, dessen ein Ende am
Rahmen (1) angelenkt ist, wihrend das gegeniiberliegende Ende in einer Langsfuh-
rung (143) des Fliigels (2) in Umfangsrichtung des Fliigels gelenkig geftihrt ist.

46



WO 02/086271 PCT/EP02/03188
1/24

3.2

=
A o
R\ N\
LN
&\ X\ : :
A

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 02/086271 PCT/EP02/03188
2/24

%63

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 02/086271 PCT/EP02/03188
3/24

~ O\
3~ Wn
N o ™M Al
= L
i -c-—-——o--iL—
\>§&- SEESTNTIL
T !
{

g

-~}
Ay

:-/ﬁ’

U e =

19, =5/2% M

~
N M

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 02/086271 PCT/EP02/03188
4/24

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

524

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 02/086271 PCT/EP02/03188
6/24

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 02/086271 PCT/EP02/03188
7/24

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

8/24

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

9/24

>

\H—_————

e

3

l‘——-———

(=

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

10/24

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

11/24

-

R a aindiai it S B g
f |
. l'l |
b 1
1 ] i
1 1
+ i
/ l
— ol e -

-— W mme R s e ems

e v

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

12/24

Q\ ::

2y \\

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 02/086271 PCT/EP02/03188
13/24

7 55 27

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 02/086271

14/24

ERSATZBLATT (REGEL 26)

PCT/EP02/03188



WO 02/086271

A0l =

0

.““ s

A
-+

/A

u\\m\mummmmmu\\mmmmmunmmmmnm

I
N

15/24

1\
| D
\
N\
\ssS g
7625

ERSATZBLATT (REGEL 26)

PCT/EP02/03188

23



WO 02/086271 PCT/EP02/03188
16/24

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

17/24

2
R B s 4
T

Vo W
: | 1 }

AN ﬂ/_./m {

Fogp AL M=y L

’
S
1

/

-

1

m./_ /’
T
Pl .
oL
P ‘7

~n

~
S
S~

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 02/086271 PCT/EP02/03188
18/24

/{055 FG‘. 2&6 f
Scustuetn

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

19/24

m
vy 1y vy
i {
\m//ﬁ_mw/ s
R
wQV / , 1 ‘ VQ‘
__ N
zz~ ¥
zop SV

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 02/086271

PCT/EP02/03188

20/24

N
<SS
- O

™
<
{
S

3

- — — i
M-z—

N

>

3
l.—-..—.—-..—-._q._.....'.__‘
1

~T
il
7—

- AN\
s ;
\l[ J-_\!\
= LIEWE N,
109
75 31a
33 A0
4
109
%1%
2
404
109
e 1 H&3Re
" 104

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

21/24

e 94

(4

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

22/24

% N\ W&M@W&\W\N\ \\\\\\&\

s \\ _
iy Wy rEW o

Ry
\\\\w\\\

hwv

Sw

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP02/03188

WO 02/086271

23/24

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 02/086271 PCT/EP02/03188
24/24

At
142
143
|~

5
j_
<
N
~ — & NS
AN\ '
s I
~ <
=
AN
v
| —
ey
™M
N
S
™ M e —/4
¢ 5 8T
RN
= o~
E? 2 —
\p)
x =
sy
3%:;;
» N
5 2
- X
5
<
™ [\
o) ~ S
N <

ERSATZBLATT (REGEL 26)



INTERNATIONAL SEARCH REPORT

In tional Application No

PCT/EP 02/03188

A. CLASSIFICATION OF SPBJECT MATTER
IPC 7 EO5F15/12 E05D15/58

According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC

B. FIELDS SEARCHED

IPC 7 EOSF EO5D

Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols)

Documentation searched other than minimum documentation 1o the exient that such documents are included in the fields searched

EPO~Internal

Electronic data base consulted during the international search (name of data base and, where practical, search terms used)

C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category ° | Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages

figures 1-8

A DE 196 03 768 A (WINKHAUS FA AUGUST) 1,13
7 August 1997 (1997-08-07)
column 5, line 52 -column 8, line 5;

D Further documents are listed in the continuation of box C.

Patent family members are listed in annex.

° Special categories of cited documents :

*A" document defining the general state of the art which is not
considered to be of particular relevance

*E" earlier document but published on or after the international
filing date

*L* document which may throw doubts on priority claim(s) or
which is cited to establish the publication date of another
citation or other special reason (as specified)

*0* document referring to an oral disclosure, use, exhibition or
other means

*P" document published prior to the international filing date but
later than the priority date claimed

*T* later document published after the international filing date
or priority date and not in conflict with the application but
cited to understand the principle or theory underlying the
invention

*X* document of particular relevance; the claimed invention
cannot be considered novel or cannot be considered to
involve an inventive step when the document is taken alone

*Y* document of particular relevance; the claimed invention
cannot be considered to involve an inventive step when the
document is combined with one or more other such docu—
ments, such combination being obvious to a person skilled
inthe art.

*&" document member of the same patent family

Date of the actual completion of the international search

13 August 2002

Date of mailing of the international search report

21/08/2002

Name and mailing address of the ISA

European Patent Oifice, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL — 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 epo nl,
Fax: (+31-70) 340-3016

Authorized officer

Guillaume, G

Form PCT/ISA/210 (second sheet) (July 1992)

Relevant to claim No.




INTERNATIONAL SEARCH REPORT

nformation on patent family members

Inigillational Appilication No

PCT/EP 02/03188

Patent document Publication Patent family Publication
cited in search report date member(s) date
DE 19603768 A 07-08-1997 DE 19603768 Al 07-08-1997
AU 1546597 A 22-08-1997
Wo 9728339 Al 07-08-1997

Form PCT/ISA/210 (patent family annex) (July 1992)



INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT

In tionales Aktenzeichen

PCT/EP 02/03188

A._KLASSIFIZIERUNG DES ANMELDUNGSGEGENSTANDES
IPK 7 EO5F15/12 E05D15/58

Nach der Internationalen Patentklassifikation (IPK) oder nach der nationalen Klassifikation und der IPK

B. RECHERCHIERTE GEBIETE

Recherchietter Mindestpriifstoff (Klassifikationssystem und Kilassifikationssymbole )

IPK 7 EO5F EO5D

Recherchierte aber nicht zum Mindestpriifstoff gehdrende Verdffentiichungen, soweit diese unter die recherchierten Gebiete fallen

Wihrend der internationalen Recherche konsultierte elektronische Datenbank (Name der Datenbank und evitl. verwendete Suchbegriffe)

EPO-Internal

C. ALS WESENTLICH ANGESEHENE UNTERLAGEN

Kategorie® | Bezeichnung der Verdffentlichung, soweit erforderlich unter Angabe der in Betracht kommenden Teile Betr. Anspruch Nr.

A DE 196 03 768 A (WINKHAUS FA AUGUST) 1,13
7. August 1997 (1997-08-07)

Spalte 5, Zeile 52 -Spalte 8, Zeile 5;
Abbildungen 1-8

Weitere Vertffentlichungen sind der Fortsetzung von Feld C zu Siehe Anhang Patentfamilie
entnehmen
° Besondere Kategorien von angegebenen Verdffentlichungen ™ Spdéitel(‘;a Vegéﬁeg;tlitcréu?g, die r]%ch tclihem inteanatiqnalend An_mgldedatum
"A" Verdffentlichung, die den aligemeinen Stand der Technik definiert, oder dem Prioritatsdatum verdffentiicht worden ist Lind mit der
aber nicht als besonders bgdeutsam anzusehen ist Anmeldung nicht kollidiert, sondern nur zum Verstandnis des der
. K . . Erfindung zugrundeliegenden Prinzips oder der ihr zugrundeliegenden
"E" alteres Dokument, das jedoch erst am oder nach dem internationalen Theorie angegeben ist
Anmeldedatum verdifentlicht worden ist *X* Verofientlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
*L* Veroffentlichung, die geeignet ist, einen Prioritatsanspruch zweifelhaft er— kann allein aufgrund dieser Verdffentlichung nicht als neu oder auf
scheinen zu lassen, oder durch die das Verdffentlichungsdatum einer erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden
anderen im Recherchenbericht genannten Veréffentlichung belegt werden sy« vierstentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
soll oder die aus einem anderen besonderen Grund angegeben ist (wie kann nicht als auf erfinderischer Tétigkeit beruhend beirachtet
.., ausgsfiihrt) o o werden, wenn die Verdffentlichung mit einer oder mehreren anderen
O" Verdfientlichung, die sich auf eine miindliche Offenbarung, . Verdffentlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und
eine Benutzung, eine Ausstellung oder andere MaBnahmen bezieht diese Verbindung fiir einen Fachmann naheliegend ist

*P* Veréifentlichung, die vor dem internationalen Anmeldedatum, aber nach

dem beanspruchten Prioritatsdatum verdffentlicht worden ist *&" Verdffentlichung, die Mitglied derselben Patentfamilie ist

Datum des Abschlusses der internationalen Recherche Absendedatum des intemationalen Recherchenberichts
13. August 2002 21/08/2002
Name und Postanschrift der Internationalen Recherchenbehérde Bevollméchtigter Bediensteter

Europaisches Patentamt, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340-2040, Tx. 31 651 epo ni, .
Fax: (+31-70) 3403016 Guillaume, G

Formblatt PCT/ISA/210 (Blatt 2) (Juli 1992)



INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT - -
Angaben zu Veraﬁentlicf.an die zur selben Patentfamilie gehdren " lonales Aldenzelchen
' PCT/EP 02/03188
Im Recherchenbericht Datum der Mitglied(er) der Datum der
angeflihrtes Patentdokument Veroffentlichung Patentiamilie Veroffentiichung
DE 19603768 A 07-08-1997 . DE 19603768 Al 07-08-1997
AU 1546597 A 22-08-1997
Wo 9728339 Al 07-08-1997

Fommblatt PCT/ISA/210 {Anhang Patentfamilie)(Juli 1992)




	Abstract
	Bibliographic
	Description
	Claims
	Drawings
	Search_Report

