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OZET

BiR HAREKETLI KUMANDA PANELINE SAHiIP OLAN ELEKTRIKLi EV ALETI

Bulus, bir yuzdeki ve kapinin (4) uzerinde yerlestiriimis olan, buharla pisirme igin de
yapilandiriimis olan elektrikli ev aletinin (1), elektrikli ev aletinin (1) bir buhar Uretim tertibati
ile baglanmis olan, bunun icinde bulunan akigskanin buharlastirildigi ve elektrikli ev aletinin
(1) bir pisirme alaninin (3) igine beslenen bir akigkan igin hazne (12) olarak yapilandiriimis
olan bir elektrikli ev aleti yapi elemani icin bunun arkasinda yerlestirilmis olan bir yuva alanini
(11) orten bir kumanda paneline (10} sahip olan bir kapiya (4) sahip olan bir elektrikli ev aleti
(1) ile ilgili olup, igcerisinde hazne (12) yuva alanindan (11) ¢ikartilabilir, ve bir motorlu tahriki
(22 ila 15) igeren, yuva alaninin (11) aciimasi ve kapatiimasi igin yapilandinlmis olan
kumanda panelinin (10) hareket ettiriimesi icin yapilandirilmis olan bir hareket tertibati (13)
ile yapiandirimis olup, kumanda panelinin (10) bir birinci kismi yol Uzerinde bir toplam yolun
iki son konumu arasinda motorlu tahrik (22 ila 25} ile hareket ettirilmistir ve ikinci yol Uzerinde
toplam yolun iki son konumu arasinda bir kullanici tarafindan hareket ettirilmistir, igerisinde
hirinci kismi yolun kumanda panelinin (10) bir kapall konumu ve bir ara konum arasinda

bolunmustur.
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ISTEMLER

Bir on yuzdeki ve kapinin (4) Uzerinde yerlestirimis olan, buharla pigirme igin de
yapilandiriimis olan elektrikli ev aletinin (1), elektrikli ev aletinin (1) bir buhar uretim
tertibat! ile baglanmis olan, bunun iginde bulunan akigkanin buharlastinidig ve elektrikli
ev aletinin (1) bir pisirme alaninin (3) igine beslenen bir akiskan igin hazne (12) olarak
yapilandirilmis olan bir elektrikli ev aleti yapi elemani igin bunun arkasinda yerlestirilmis
olan bir yuva alanini (11) orten bir kumanda paneline (10) sahip olan bir kapiya (4) sahip
olan bir elektrikli ev aleti (1) olup, igerisinde hazne (12) yuva alanindan (11) cikartilabilir,
ve bir motorlu tahriki (22 ila 15) iceren, yuva alaninin (11) agiimasi ve kapatilmasi igin
yapilandiriimig olan kumanda panelinin (10) hareket ettirilmesi i¢cin yapilandiriimig olan
bir hareket tertibati (13) ile yapilandiriimis olup, dzelligi; kumanda panelinin (10) bir
birinci kismi yol Uzerinde bir toplam yolun iki son konumu arasinda motorlu tahrik (22 ila
25) ile hareket ettirilmis olmasi ve ikinci yol Uzerinde toplam yolun iki son kenumu
arasinda bir kullanic tarafindan hareket ettirilmis olmasi, icerisinde birinci kismi yolun
kumanda panelinin (10) bir kapal konumu ve bir ara konum arasinda boliunmus olmasi

ile karakterize edilir.

istem 1 gore elektrikli ev aleti (1) olup, ®zelligi; bir ikinci kismi yolun kumanda
panelinin (10} bir ara konumu ve bir acik konumu arasinda bolunmus olmasi ile
karakterize edilir.

Onceki istemlerden birisine gore elektrikli ev aleti (1) olup, ozelligi; birinci kismi yolun 25
mm ila 35 mm arasinda, ozelikle 30 mmvlik bir uzunluk Uzerinde bolunmus olmasi ile

karakterize edilir.

Onceki istemlerden birisine gore elektrikli ev aleti (1) olup, ozelligi; hareket tertibatinin {13),
kumanda panelinin (10) toplam yolu Uzerinde kumanda paneli (10) ile baglanmig olan en

azindan bir cok eklemli menteseyi (14) icermesi ile karakterize edilir.

Istem 4e gore elektrikli ev aleti (1) olup, 6zelligi, cok eklemli mentesenin (14), toplam
yol uzerinde sikistinlmis ve genigletiimis olan ve kumanda panelinin (10) kapatilmis
konumundan ag¢ilmig konumuna toplam yol Uizerinde bakildiginda kumanda panelinin
(10) kapali konumuna en uzakta bulunan birinci kismi yolun birinci ucunda kendi azami

sikistirlimis uzunluguna sahip olan en azindan bir yayi (15) icermesi ile karakterize edilir.

. Istem 5' e gore elektrikli ev aleti (1) olup, dzelligi; cok eklemli mentesenin (14), mentese

elemanlari (18 ila 21) ile baglanmis olan yayin (15) birinci uca ulasmis olan sikistirilmis
gecis noktasindan baslayarak cok eklemli mentesenin (14) daha fazla hareketinde ikinci
kismi yol Uzerinde geniglemesi ve ikinci yol Uzerinde kullanici tarafindan uygulanan bir
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calistirmanin yay (15) vasitasi ile desteklenmis olmasi ile karakterize edilir.

. Istem 5 ya da 6'ya gore elektrikli ev aleti (1) olup, dzelligi; cok eklemli mentesenin (14),

mentese elemanlar (18 ila 21) baglanmig olan yayin (15) hareket yolu Uzerinde kumanda
panelinin (10) acilmis konumundan kapali konumuna azami sikistinlmis gecis noktasina
ulastiktan sonra gelen birinci kismi yol Uzerinde geniglemesi ve bu sekilde kumanda
panelinin (10) bir otomatik kendilidinden iceri gekilmesinin yapilandinimig olacagi sekilde

yapilandiriimig olmasi ile karakterize edilir.

. Istem 5 ila 7'den herhangi birisine gore elektrikli ev aleti (1) olup, 6zelligi, cok eklemli

mentesenin (14) bir kilitleme tertibatini icermesi, bununla da kumanda panelinin (10}
acilmis konumuna uygun olan ¢ok eklemli mentegenin (14) konumunun Kilitlenebilir olmasi,
ozellikle de kullanici tarafindan uygulanan sekilde kilitlenebilir ve ¢ozulebilir olmasi ile

karakterize edilir.

. Istem 5 ila 8den herhangi birisine gore elektrikli ev aleti (1) olup, 6zelligi, hareket

tertibatimin (13), hir kuplaj cubudu (17) ile badlanmis ve hareket agisindan senkronize

edilmig olan iki cok eklemli menteseyi (14) icermesi ile karakterize edilir.

10. Onceki istemlerden birisine gore elektrikli ev aleti (1) olup, 6zelligi; hareket tertibatinin (13),

kumanda panelinin (10} konumunun algilanabilir oldugu bir pozisyon algilama tertibatini

icermesi ile karakterize edilir.

11. Onceki istemlerden birisine gore elektrikli ev aleti (1) olup, ozelligi, motorlu tahrikin (22 ila

25) birinci kismi yolun hareket yolu Uzerinde kapall konumdan ara konuma kadar aktif
olmasi, ozellikle de yalnizca bu birinci kismi yol Uzerinde ve yalnizca bu hareket yonunde

aktif olmasi ile karakterize edilir.
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TARIFNAME

BiR HAREKETLI KUMANDA PANELINE SAHiIP OLAN ELEKTRIKLi EV ALETI

Mevcut bulus, bir elektrikli ev aleti yapi eleman igin bir yerlestirme alamni érten bir 6n
yuzdeki kumanda paneline sahip olan bir elektrikli ev aleti ile ilgilidir. Elektrikli ev aleti ayrica
bunun diginda bir motorlu tahrike sahip olan bir hareket cihazimi icerir. Hareket cihazi
yerlegtirme alaninin agilmasi ve kapatilmasi igin kumanda panelinin hareket ettirilmesi icin

yapilandirilimisgtir.

Bu tip bir elektrikli ev aleti DE 10 2007 048 200 A1 sayil belgeden bilinmektedir. Burada,
kumanda panelinin kendi tum yolu Uzerinde manuel ve bdylece kullaniciya gore hareket
ettirilmesi ongdrulmugtur. Tercihen burada, kumanda panelini durma konumundan uUstel
konuma ve bundan tekrar kendi durma konumuna kullaniciya bagh olarak hareket ettiren bir
elektromekanik tahrik dngorulmustur,

Bu uygulamalarda bir taraftan, kumanda panelinin mumkin olan tum yol boyunca istenmeyen
kendiliginden hareketlerinin meydana gelmesi ya da diger taraftan da kumanda panelinin
hareketini uygulayabilmek icin istenmeden yluksek kuvvet uygulamasinin bir kullanici igin gerekli

olmasi s6z konusu olabilir.

EP 0 541 974 A1 sayil belge, bir cihaz kapisi ile kapatilabilen bir yikama alanina ya da
pisirme alanina sahip olan bir elektrikli ev aletini tarif eder. Cihaz kapisi bir kontrol panelini
icerir, ve bir elektro motor tahrik vasitasi ile bir kapi agik konuma kadar kapatlabilir, bu da
vaklasik olarak bir cihaz kullanicisinin elle kavrama yuksekliginde bulunur.

Mevcut bulusun amaci, 6n yuzdeki bir kumanda panelinin bir hareketinin kullanici dostu bir
sekilde meydana geldigi bir elektrikli ev aletinin meydana getiriimesidir. Diger onemli teknidin
bilinen durumlari DE 10 2006 001293 A1, E 10 2006 019515 A1, US 2010/140247 A1 ve DE 10
2007 048200 A1 sayill belgelerden bilinmekte olup, igerisinde sonuncusu teknigin bilinen

durumunun dzelliklerini agiklar.
Bu amaca istem 1°'e gore bir elektrikli ev aleti vasitasi ile ulasilir.

Bulusa uygun bir elektrikli ev aleti .bir kapiyr ve bir on yuzdeki ve kapimin Uzerinde
yerlestirilmis olan, bunun arkasinda yerlestirilmis olan bir elektrikli ev aleti yapi elemani igin bir
yuva alanini orten bir kumanda panelini icerir. Elektrikli ev aleti yapi elemani bir akigkan icin
hazne olarak yapilandinimig olup, bu da buharla pisirme igin yapilandinimis olan elektrikli ev
aletinin bir buhar Uretim cihazi ile dodrudan baglanmisg olup, bu da bunun iginde bulunan suyu
buharlastinir ve elektrikli ev aletinin bir pisirme alani icerisinde yerlestirilmis olup, igerisinde

hazne yuva alanindan g¢ikartilabilir. Elektrikli ev aleti aynca bunun disinda, yuva alaninin
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agllmasi ve kapatiimasi icin kumanda panelinin hareket ettiriimesi icin yapilandirilimis olan bir
hareket cihazini icerir. Hareket cihazi en azindan bir motorlu tahriki igerir. Bulusun bir esasl
dusiincesi de, kumanda panelinin bir toplam yolun iki dedisik kon konumu arasinda bir birinci
kismi yol uizerinde motorlu tahrik vasitasi ile hareket ettirilmis olmasi ve toplam yolun iki
dedisik son konumu arasinda bir ikinci kismi yol Uzerinde bir kullanici vasitasi ile hareket
ettirilmis olmasindadir. Iki degisik son konum burada ozelikle bir taraftan agik konum ve diger
taraftan da kapah konum vasitasi ile tamimlanir. iki kismi yol Uzerinde bu tip bir hareket
spesifikasyonu vasitasi ile kullanici dostlugu yukseltilir. Kumanda panelinin istenmeyen
otomatik hareketleri bu sekilde onlenir. Ayrica bunun disinda motorlu tahrik yalnizca alansal
olarak gerekli olur, boylece bir enerji etkili isletme de mumkun olur. Ayrica bunun diginda
kismen kullanici tarafindan uygulanan kumanda panelinin hareketi vasitasi ile, kullanicinin
hareketi uygulamadigi, bir dusik kuvvet uygulamasimin gerekli oldugu bir yol bélunmesi de

mumkun kilinir.

Kumanda paneli bir kumanda cihazinin komponentlerini tagir ve boylece kumanda cihazinin
yerlestirilimesi icin yapilandiriimigtir ve yerlestiriimigtir. Ozellikle kumanda paneli bir kullanic
tarafindan dogrudan calstirilabilen ve/ veya bilgi gosterimi icin yapilandiniimis olan, bir

kumanda elemani ve bir gosterge gihi izlenebilir komponentleri tasir.

Ozellikle toplam yolun kismi yollara bolunmesi, bir kullanici igin kuvvet uygulamasinin

asgariye dusurulmis olacad sekilde uygulanir.

Kumanda panelinin bir kapal konumu ve bir ara konum arasinda birinci kismi yolun olgulmesi
ongorulmustur. Birinci kismi yol boylece, kumanda panelinin kapali konumunu gosteren birinci

son konumda baslar.

Tercihen, ikinci kismi yolun kumanda panelinin bir ara konumu ve bir agilmis konumu
arasinda olgulmesi dngorulmustur. Burada da boylece ikinci kismi yolun en azindan bir sonu
toplam yolun bir son konusu vasitasi ile, yani toplam yolun ikinci son konumu ile
tanimlanmigtir. Iki farkll son konum arasindaki toplam yol bu sekilde dzelikle iki kismi yol
vasitasi ile uzunluga bagli olarak tamamen briulmus olup, boylece kismi yollar arasinda bir
dikissiz gecis ara konumda elde edilmis olur. Kumanda panelinin ihtiyaca ¢cok uygun ve
kullanici dostu bir hareketi bu sekilde elde edilmis olur. Kumanda panelinin toplam yolu
uzerinde boylece, bireysel olarak ve ihtiyaca gore ve duruma uygun olarak yol uzunlugu ve/
veya kumanda panelinin hareketinin ne yolla uygulanacad agisindan yol araligi artik mevcut
olmaz. Gerekli kuvvet uygulamasi ve kumanda panelinin emniyetli ve hatasiz hareketi

agisindan enerji agisindan boylece bir avantajli uygulama olusturulmus olur.

Tercihen, birinci kismi yolun 25 mm ila 35 mm arasinda, dzellikle 30 mmlik bir uzunluk
uzerinde olmasi ongorulmustur. Bu da ozelikle bir duz dogrusal yatay hareket ile ilgilidir. Bu
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spesifik dedere bagh uzunluk bilgisi yukanda belirtiimis olan avantajlari tekrar uygun hale

getirir.

Tercihen hareket cihazinin bir cok eklemli mentegeyi icermesi, bunun da kumanda panelinin
toplam yolu Uzerinden kumanda paneli ile baglanmis olmasi ongorulmustur. Bu sekilde de
hareket idaresi uygun hale getirilir ve digar surme ve igeri surme duruma bagh olarak ve yola
bagl olarak desteklenir, boylece burada da yukarida belirtiimis olan kullanici dostu olmasi

acisindan avantajlar tekrar guglendirilir.

Tercihen, gok eklemli mentesenin en azindan bir yayi icermesi, bunun da toplam yol Uzerinde
sikistirlmasi ve genisletiimesi ve toplam yol Uzerinde kumanda panelinin kapali konumundan
kumanda panelinin agilmis konumuna kumanda panelinin kapali konumundan uzakta bulunan
hirinci kismi  yolun birinci ucunda kendi azami sikistnimis uzunluga sahip olmasi
ongorulmustur. Bu sekilde, toplam yolun son konumlarinda ve boylece kumanda panelinin
son konumlarinda bu yayin azami uzunluk sikismasinin olusturulmus oldudgu hir dzel
uygulama sekli elde ediimis olur. Bulusun bu ®zel avantajli yapillanmasinda kismi yollar
Uzerinde hareket senaryolari 0 zaman gerektigi takdirde hareket Uretimin farkl turleri ile
birlikte, bir taraftan kullanici tarafindan ve diger taraftan da bir motorlu tahrik vasitasi ile etki

baglantisi igerisinde bu sekilde uygun hale getirilmis olur.

Tercihen ¢ok eklemli mentegenin, mentese elemanlan ile baglanmis clan yayin birinci ucta
ulasilmis olan sikistinlmis gegis noktasindan ve boylece azami uzunluk kompresyonundan
baslayarak gok eklemli mentesenin sonraki hareketinde ikinci kismi yol Uzerinde genisleyecedi
ve kullanici tarafindan uygulanan kumanda panelinin ikinci yolu Uzerinde uygulanan
aktivasyonun ve bbdylece c¢oklu mentesenin yay vasitasi ile desteklenecedi sekilde
yapilandinimig olmasi dngorulmustur. Bu da dzellikle onemli bir uygulamadir, cunki boylece
hemen hemen kumanda panelinin disan surulmesi icin  yayin bu azami sikistirnlmis gecis

noktasi

nin asilimasindan sonra ve boylece o zaman basglayan kismi yol tzerinde yayin genislemesi
vasitasi ile yaya bir ilave kuvvet ilave edilir, bu da agmayi kolaylastirir. Kullanicinin boylece
bu ikinci kismi yol Uzerinde kumanda panelinin tamamen aciimis konumuna ulasiimasina

kadar &nemi olgude azaltilmig bir kuvveti uygulamasi gerekir.

Tercihen, gok eklemli mentesenin, mentese elemanlari ile badlanmis olan yayin hareket yolu
tzerinde kumanda panelinin acilmis konumundan kapal konuma azami sikistinlmis gecis
noktasina ulastiktan sonra gelen birinci kismi yol Uzerinde genigleyecedi ve bu sekilde
kumanda paneli icin bir otomatik kendiliginden ¢ekisin olusturulacagi sekilde yapilandiriimis
olmasi ongorulmustur. Bu da yine bir diger cok onemli bir uygulamadir, cunku boylece hemen

hemen kumanda panelinin igeri surulmesi sirasinda ve tamamen uzerinden gegilmis ikinci
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kismi yolda gecis noktasina ulasildiginda ve sonra baslayan birinci kismi yolda pratikte artik
kullanici kuvvetine gerek yoktur, cunkll o zaman yine yayin meydana gelen genislemesi ile
birlikte son konuma ulagihncaya kadar ve boylece kumanda panelinin kapali konumuna
ulasincaya kadar bu kendiliinden gekis caligir ve bu kapah konum otomatik olarak, dzellikle

de motorlu tahrik vasitasi ile destek olmadan meydana gelir.

Cok eklemli mentesenin bir kilitleme cihazini igermesi, bununla da kumanda panelinin agiimig
konumuna uygun olan ¢ok eklemli mentesenin bir uygun konumunun kilitlenebilir olmasi
tercihen ongorulmustur. Kumanda panelinin bir istenmeyen iceri surulmesi ya da gerektigi
takdirde bir asagi katlanmasi bu sekilde onlenmis olur. Tam da yapr elemanlar yuva
alanindan disan alindiginda ya da baska sekilde bunda kullaniimasi gerektiginde bu tip bir
kilitleme olanag! avantajli olur. Ozellikle kilitteme tertibati vasitasi ile kullanici tarafindan
uygulanan bir kilitlemenin ve gozmemin mevcut olmasi angorulmustur. Tercihen kilitleme
tertibatl, 6rnedin cok eklemli mentesenin bir kolunda yapilandinimis olan uygun kilitleme
elemanlarini icerir.  Kilitleme tertibati ornegdin plastikten yapilandinimis olabilir ve kilitleme

elemanlari bir kullanici tarafindan kolayca ulasilabilir ve calistinlabilir olabilir.

Hareket tertibatinin iki gcok eklemli menteseyi icermesi tercihen éngorulmus olup, bunlar da bir
kuplaj cubugu ile baglanmislardir ve hareket agisindan senkronize edilmislerdir. Bu sekilde,
kendi tum genisligi boyunca kumanda panelinin bir esit oranh hareketini mumkun kilan bir
burulmasiz duzenleme olusturulur. Kumanda paneli de bu sekilde sekli stabil bir sekilde
tutulmustur ve sevk edilmistir ve burulmaya ya da benzerine maruz kalmaz. Tercihen kuplaj
gubugu, ozellikle bir sekil baglantisi uzerinden ve bir sabit badlanti Uzerinden, ornegin bir
percin baglantisi ya da vida badlantisi ya da benzeri Uzerinden gok eklemli menteseler ile
baglanmig olan bir metal cubuktur. Bu da bir toleranssiz sabitlemeye neden olur. Tercihen tek
tek mentese kollari ya da mentese elemanlan plastik kovanlar Uzerinden birbirleri ile
baglanmig olup, bunlar mumkun oldugunca surtunmesiz ve aginmasiz hir hareketi mumkun
kilarlar. Tercihen ¢ok eklemli menteselerin kendi uglarinda bir taraftan kumanda panelinde ve
dider taraftan da elektrikli ev aletinin bir teknik 9dretide sekil baglantil olarak monte edilmis
olmasi ve ornegin vidalar, ozelikle iki vida gibi sabitleme elemanlan ile sabitlenmis olmasi
ongorulmustur.  Yukarida bahsedilmis olan avantajii kendiliginden ¢ekis vasitasi ile kumanda
paneli o zaman da elektrikli ev aletinde ya da elektrikli ev aletinin muhafazasinda cekilir,
boylece orada da ¢ok stabil bir konumlama elde edilmis olur ve bir sallanma ya da toleransh

bir son kanum onlenmis olur.

Hareket tertibatinin bir pozisyon algilama cihazini igcermesi, bununla da kumanda panelinin
konumunun taninabilmesi bulusa uygun olmadan ongorulmustur. Bu avantajlidir, cunku bu
sekilde motorlu tahrik ve sonra meydana gelen kullanici tarafindan uygulanan daha sonraki
hareket arasindaki cok dogru ve hassas bir degisim mumkun kilinir. Tam da tercihen birbirine
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bitisik olan iki kismi yolun taninmasi, ve bu sekilde meydana gelen once motorlu tahrik
vasitasi ile tam otomatik hareketten kullanici vasitasi ile, ézellikle genigletilmis yay vasitasi ile
kumanda panelinin kapali konumundan acglk konumuna vyol Uzerinde bu hareketin
desteklenmig oldudu harekete gecisin ya da aktarma bu sekilde hassas bir sekilde mumkin

olur.

Kumanda panelinin pozisyon algilamasi igin pozisyon algilama cihazinin bir elektronik salteri
icermesi bulusa uygun olmayan sekilde ongorulmustur. Konum tanimanin hassasiyeti, ve

motorlu tahrikin aktivasyonu ve deaktivasyonu bu sekilde tekrar hassas hale getirilmistir.

Elektronik salterin cok eklemli mentesede yerlestirilmis olmasi bulusa uygun olmayan sekilde
ongorulmustur. Bir taraftan orada yerden cok tasarruf edilen sekilde yerlestirilmistir, diger
taraftan da hareket ve bbdylece konum tanimasi da dodrudan ve g¢ok direkt bir sekilde ve

hassas bir sekilde algilanabilir.

Tercihen, motorlu tahrikin birinci kismi uzunlugun hareket yolu bzerinde kapali konumdan bir
ara konuma kadar aktif olmasi, ozelikle de yalnizca bu birinci kismi uzunluk Uzerinde ve
yalnizca bu hareket yonunde aktif olmasi ongorulmistur.  Bunun anlami boylece avantaijli
yvapilanmada motorlu tahrikin yalnizca iki son konum arasinda hareket yonunde, iki son
konumu olusturan kapall konumdan agik konuma, kapali konum ve ara konum arasinda aktif
hale getiriimis olmasidir. Bu sekilde de hareket senaryosu ve giris kisminda bahsedilmis olan
avantajlar olumlu olarak desteklenir. Pozisyon algilama cihazi vasitasi ile yuksek guvenlik
kosullar da karsilanir, boylece hatah kumandalar dnlenebilir. Ozellikle kumanda panelinin
kapal konumunun taninmasi bu seklide ¢ok dodru olarak elde edilebilir.

Tercihen kumanda paneli toplam yol Uzerinde iki son konum arasinda, kapah ve agik konum
arasinda bir dairesel hat Uzerinde hareket ettirilmistir. Ozellikle cok eklemli menteseler ile
gerceklestiriimis olan bu yapilanma, ¢ok az yap alaninda goéreli olarak buyuk bir surus
yolunun ve boylece bir goreli hareket yolunun iki farkh son konum arasinda mumkuon kihlnmasi

avantajini sunar. Bu sekilde yerlestirme alanina ulasilabilirlik kisitlanmadan hazirlanmig olur.

Ayrica bunun disinda gok eklemli mentesede daha karmasik bir hareket yolu da meydana
getirilebilir. Bu da hareketli kumanda panelinin bir derin yapida kullanimim da mumkun kilar,
bunun anlami, bir montaj mobilyanin bir mutfak galisma tezgahinin altina bir montajin da

mumkun kilinmis olmasidir.

Bundaki bir dijer avantaj da, kumanda panelinin bir yiksek stabilitesinin tamamen disar

surulmius konumda da ve boylece agilmig konumda da elde edilmis olmasidir.

Tam da cok eklemli mentese ile ve yay ile birlikte olanak vasitasi ile, bir akimsiz isletmede,
oregin bir elektrik kesintisinde, ve boylece kumanda paneli hareketinin bir acil durumunda
bunun biringi kismi uzunluk Uzerinde kullanici tarafindan tarmmlanmis olarak hareket
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ettirilebildigi bir durum olusturulur.

Bulusa uygun olmayan sekilde, motorlu tahrikin, kumanda paneli ile hareketli baglanmis olan
bhir sonsuz vida igcermesi ongorulmugtur. Ozellikle burada, yalnizca sonsuz vidanin tek bir
donusl vasitasi ile tum birinci kismi yolun yada kismi uzunluklarin geride birakilmis olmasi
ongorulmustur. Motorlu tahrikin bir on gark transmisyonuna sahip olan bir elektrik motorunu
icermesi, bunda da kuvvet aktarimi bir kol ya da bir kavisli disk vasitasi ile elektrik motorunun

bir motor miline meydana gelir.

Bir sonsuz vida uygulamasinda istenmeyen konumlandiran ve yapi alani yodun iticiler ya da
benzerlerine gerek olur. Tek bir motor donlsu ile butlun sistemn tekrar baglangig konumunda

bulunur ve kumanda paneli ilave kuvvet uygulamasi olmadan kapatilabilir.
Aynisi bir elektrik motoru ile yapilanma icin gegerlidir.

Bulusun uygulama ornekleri asadida sematik cizimler vasitasi ile daha yakindan

aciklanmaktadir,
Sekil 1, bulusa uygun bir elektrikli ev aletinin bir uygulama drnegdinin bir on gorintusuni gosterir,

Sekil 2, kumanda panelinin hareket ettirilmesi icin elektrikli ev aletinin bir hareket fertibatinin

komponentlerine sahip olan kumanda paneli Uzerinden bir Ustten goruntuyi gosterir.

Sekil 3, kapali konumda yerlestiriimis olan hir kumanda paneli ile birlikte sekil 2'ye gore
uygulamanin bir yan géruntisunu gosterir.

Sekil 4, tamamen agilmis bir konumda gosterilmis olan bir kumanda paneli ile birlikte sekil 2'ye
gore yapilanmanin bir yan goruntusuni gosterir.

Sekil 5, bir sonsuz vida igeren bir motorlu tahrike sahip olan hareket tertibatinin bir
uygulamasinin bir perspektif goruntusunu gosterir.

Sekil 6, motorlu tahrik olarak bir elektrik motoruna sahip olan bir hareket tertibatinin bir uygulama
seklinin bir perspektif goruntusiuni gosterir.

Sekillerde ayni ve islevi ayni elemanlar ayni referans numaralar ile donatilmiglardir.

Sekil 1'de, pisirme finni olarak yapilandinimig olan bir elektrikli ev aleti (1) gosterilmistir. Elektrikli
ev aleti {1), icerisinde bir kovanin duvarlan ile sinirlandinimig oldudu bir pisirme alaninin (3) dn
yuzde bir kapi (4) vasitas! ile kapatiinis oldugu bir muhafazay (2) icerir. Kapr (4) dig yuzde bir
tutamad (5) igerir.

Ayrica bunun disinda elektrikli ev aleti (1), pozisyon ve adet olarak yalnizca ornek olarak
kumanda elemanlarini {7 ve 8) ve bir gosterge Unitesini (9) iceren bir kumanda tertibatini (6)
icerir. Kumanda tertibati (6) on yuzde bir kumanda paneli (10) vasitasi ile tutulmus olup,
icerisinde kumanda paneli (10) tercihen elektrikli ev aletinin (1) kendi tum genigligi Uzerinde
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uzanir ve uygulama orneginde kapinin {(4) Uzerinde yerlestiriimistir. Kumanda paneli (10)
muhafaza (2) icerisinde yapilandiriimis alan bir yuva alanin (11) ortmekte olup, bunun icerisinde
sekil 1'de yalnizca ornek olarak ve pozisyon ve sekil acisindan nihai olarak anlagiimayacak olan,
elektrikli ev aleti yap1 elemani olarak yapilandiriimig olan, bir akiskan, 6zellikle su igin bir hazne
(12) yerlestiriimistir. Elektrikli ev aleti (1) bubarla pisirme igin yapilandinlmistir ve hazne (12) ile
dogrudan baglanmig olan bunun igindeki suyu buharlagtiran ve pigirme alaninin (3) igine
besleyen bir buhar urretim cihazini igerir. Hazne (12) yuva alanindan (11) gikartilabilmekte olup,
icerisinde bunun igin kumanda paneli (10) muhafazaya (2) ve de yuva alanina (11) goreli olarak
hareket ettirilebilir, ozelikle sekil 1°de gosteriimis olan tam kapali konumdan yukari dogru
dondurllebilir ve sonra tamamen agik konumda bulunur. Kumanda panelinin (10) bu tam agilmis
konumunda o zaman yuva alanina {11) on yuzden kisitlanmadan ulasilabilir ve drmegin elektrikli
ev aleti yapi elemani olarak yapilandinimis olan hazne (12) kolayca cikartilabilir ve tekrar

oturtulabilir.

Kumanda elemanlan (7 ve 8) ve gosterge unitesi {9) sabit bir sekilde kumanda panelinde (10)
yerlestirilmis olup, icerisinde bunun igin arka yluzde bahsedilen komponentlerin elektronidi igin bir
yuva haznesi de yerlestiriimis olup, bu da ozellikle kumanda panelinin {10) arka yuziunde

sabitlenmistir.

Bu kumanda panelinin (10} hareket ettirilmesi icin elektrikli ev aleti (1), bir motorlu tahriki de
iceren bir hareket tertibatini (13) igerir. Hareket tertibati (13) vasitasi ile kumanda panelinin (10}
acilmasi ve kapatiimasi icin ve boylece yuva alanini (11) serbest birakilmasi ve kilitlenmesi igin

hareket meydana gelir.

Elektrikli ev aleti (1) kumanda panelinin {10) bir toplam yolun iki farkh son konumu arasinda bir
birinci kismi yol Uzerinde motorlu tahrik vasitasi ile hareket ettirilmis olacagi ve toplam yolun iki
son konusu arasinda bir ikinci kismi yol Uzerinde bir kullanici tarafindan tamamen hareket
ettirilmis olacagi sekilde yapilandinimistir. Bunun anlami, baylece, toplam yol Uzerinde hir birinci
son konumu olusturan panelin (10) kapali konumu ve toplam yolun bir ikinci son konumunu
olusturan bir acik konum arasinda bir birinci yol kesitinin otomatik olarak motorlu tahrik vasitasi
ile kumanda edilerek kumanda panelinin (10) hareketinin meydana gelmesi, ve ikinci kismi yola
esit olan bir ikinci yol kesiti Uzerinde motorlu tahrik kuvvetinin mevcut olmamasi, bunun yerine
kullanicinin kendisinin  uygun kuvvet uygulamasi vasitasi ile hareketi baslatmasidir. Ozellikle bu
ikinci kismi yol Gzerinde kullanici tarafindan uygulanan hareketin bir mekanik komponent,

ozellikle bir yay vasitasi ile desteklenmesi ongorulmustur.

Tercihen birinci kismi yol kumanda panelinin {10) bir kapall konumu ve bu kumanda panelinin
(10) bir ara konusu arasinda bahsedilen iki degisik son konum arasinda bulunur. Ozelikle ikinci
kismi yol bu ara konum ve kumanda panelinin (10) agik konumu arasindadir. Kumanda panelinin
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(10) kapali konumu ve agik konumu arasindaki toplam yol boylece iki kismi yolun toplamindan

olusur.

Sekil 2:'de hareket tertibatinin (13) komponentleri ile birlikte kumanda panelinin (10) Uzerinden bir
ustten goéruntu gosterilmistir. Hareket tertibati (13) kargihikh yizlerde iki ayrn ¢ok eklemli
menteseyi (14) icermekte olup, bunlar kumanda paneli (10) ile baglanmislardir. Cok eklemli
menteseler (14) kendince bakildidinda ¢gok sayida birbiri ile baglanmig olan ve birbirlerine goreli
hareket ettirilebilen mentese elemanlarini icerirler. Bu ¢cok eklemli mentesenin (14) her birisi
ayrica bunun disinda bir yay1 da (15} icermekte olup {sekil 3), bu da mentese elemanlar ile

kuplajlanmig ve baglanmistir.

Ayrica bunun digsinda icerisinde kapali konumun ya da kumanda panelinin (10) kapah
konumunun gosterilmis oldugu sekil 2'deki gosterime gore, bir pozisyon algilama cihazinin
bileseni olan bir elektronik salter (16) bir cok eklemli mentesede (14) yerlestiriimistir. Pozisyon
algilama cihazi vasitasi ile kumanda panelinin (10} ilgili kenumu ¢ok eklemli mentesenin (14)
konumunda taninir. Burada gosterilmemis olan kumada Unitesi Uzerinden sonra motorlu tahrikin

aktif ve deaktif isletmesi kumanda edilir.

lki cok eklemli mentese (14), ozellikle metalden olan bir kuplaj cubugu (17) Uzerinden
badlanmislardir. Bu sekilde bu cubudun (17) iki cok eklemli mentese (14) ile basit baglanmasi

vasitasi ile cok eklemli mentegelerin (14) arasinda bir hareket senkronizasyonuna da ulagilir.

Tercihen cok eklemli menteseler (14), kumanda panelinin (10) hareket edebildigi toplam yol

uzerinde bu kumanda paneli (10) ile baglanmislardir.

Yay (15) baglanmig olan ¢ok eklemli mentesenin (14) mentese elemanlarinin hareketi vasitasi ile
hareket yolu Uzerinde sikistirilir ve genigletilir. Yay, kumanda panelinin (10) kapali konumundan
bu kumanda panelinin (10) agilis konumuna toplam yol Uzerinde bakildijinda kumanda panelinin
kapali konumunda birinci kismi yolun birinci ucuna uzakta olan konumunda kendi azami
sikigtirimig uzunluguna sahip olacadi sekilde yapilandiriimis ve yerlestirilmigtir. Bu sekilde yay

(15) bu azami sikigtirlmig uzunlukta azami olarak sikistinimig ve onceden gerilmistir.

Her cok eklemli mentese (14) de, ilgili mentese elemanlan ile badlanmis olan ilgili yayin (15)
hirinci ucta ulasilan gecis noktasindan ve hoylece azami uzunluk kompresyonundan baslayarak,
cok eklemli mentegenin (14) sonra meydana gelen ikinci kismi yol Uzerinde sonraki hareketinde
genisleyecedi ve boylece uzayacagl ve kumanda panelinin (10) kullanici tarafindan uygulanan
ikinci kismi yol Uzerinde kumanda panelinin (10} tamamen agilmis konumuna galistinlmasinin

yay (15) vasitasi ile desteklenmis olacagi sekilde yapilandinimigtir.

Tercihen cok eklemli mentesenin (14), ¢ok eklemli mentesenin (14) mentese elemanlar ile
haglanmig olan yasin (15) kumanda panelinin (10} agilmis konumundan kapal konuma hareket
yolu uzerinde azami sikistinimis gegis noktasina ulastiktan sonra bunun Uzerinde sonra gelen
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kismi yol Uzerinde genisleyecedi ve bu sekilde kumanda panelinin {10) bir otomatik kendiliginden
iceri cekilmesinin olusturulmus olacadi sekilde de yapilandinimis olmasi ongoruimustur. Bunun
anlami, kumanda paneli (10) ©ornedin tamamen agiimis konumdan baglayarak kapatiimasinin
gerekti§i zaman ve bu sirada o zaman once, bir kullanici tarafindan baslatiimis olan ikinci kismi
yol uzerinde hareket ettijinde kumanda paneline (10) bastinimasi ve yayin (15) yine
sikigtinimasi ve boylece daha kuvvetli bir on gerilimde bulunmasidir. O zaman toplam yol
uzerinde ikinci kismi yolun birinci kismi yoluna dogru donuk olan ucuna ulagildiinda ve boylece
uygulama ormegdinde yayin, tam olarak burada birinci ve ikinci yol arasinda bulunan bu azami
sikistinlmis gecis noktasina ulasildiginda, kumanda panelinin (10} daha fazla ileri hareketinde
tamamen kapatiimis konuma ya da tamamen kapatiimis duruma dodru ve bdylece o zaman
hirinci kismi yolun daha da gecilmesinde bu otomatik olarak uygulanmakta olup, icerisinde bunun
icin yaylar (15) genigler ve bu genisleme suretiyle kumanda panelinin tamamen kapali konuma
kendiliginden iceri gekilmesine neden olur. Birinci kismi yolun kumanda panelinin (10) kapal
konumuna dogru gecilmesi ile birlikte bu kapatma islemi sirasinda boylece kumanda paneli (10)
Uzerine kullanici destekli bir kuvvet etkisi artik gerekli olmaz. Ozellikle hurada da hareket

idaresinin motorlu tahrik edilen desteklenmesi de artik uygulanmaz.

Ozellkle motorlu tahrik dodrudan vyalnizca, kumanda panelinin (10) tamamen kapatilmis
konumdan agiimis konuma dogru birinci kismi yol Uzerinde hareket ettigi hareket yolu Uzerinde
aktiftir. Tamamen acilmis konuma dogru ya da tamamen agilmis konumdan geri tamamen
kapatiimis konuma her turlu diger harekette 0 zaman motorlu tahrik edilen hareket destegi

yoktur.

Sekil 3te sekil 2’yve gore yapilanmanin bir yan goruntusu gosterilmistir. Cok eklemli mentese (14)

gorulebilecek olan mentese elemanlarini (18, 19, 20 ve en azindan 21) icerir.

Sekil 4te sekil 3-teki yapilanmanin bir yan goruntustu goésterilmis olup, icerisinde burada ise

kumanda panelinin (10) tamamen agilmig konumu gosterilmigtir.

Sekil 5te bir basitlestiriimis perspektif goruntude, hareket tertibatinin (13), bir sonsuz vidayi
da (23) iceren bir motorlu tahrik (22) ile gosterilmis oldudu bir uygulama gosterilmigstir. Tek bir
tam donus vasitasi ile sonsuz vidanin (23} bu yapilanmasi vasitasi ile birinci kismi uzunluk

ya da kumanda panelinin (10) kapal konumunun birinci kismi yolu ara konuma suralmiistur.

Sekil 6:da basitlestiriimis bir perspektif goruntude hareket tertibatinin (13) bir dider uyulama
ornegdi gosterilmis olup, icerisinde burada motorlu tahrik olarak, bir on cark transmisyonu ile
donatilmis olan bir elektrik motoru (24) ongorulmustur. Kuvvet aktarimi motor biline bir kol ya
da bir dirsekli disk ile vasitasi ile meydana gelmekte olup, icerisinde bir itici (25) doner ve bu
sekilde salter on yizu ya da kumanda paneli (10) tamamen kapali konumdan ara konum

yonune bastinhr ve boylece uygun sekilde hareket ettirilir.
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Referans listesi

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

25

Elektrikli ev aleti
Muhafaza

Pisirme alani

Kapi

Tutamak
Kumanda tertibati
Kumanda elemani
Kumanda elemani
Gosterge Unitesi
Kumanda paneli
Yuva alani

Hazne

Hareket tertibati

Cok eklemli mentese

Yay

Salter

Kuplaj gubugu
Mentese elemani
Mentese elemani
Mentese elemani
Mentese eleman
Tahrik

Sonsuz vida
Elektrik motoru

itici
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