ROYAUME DE BELGIQUE BREVET D'INVENTION

NUMERO DE PUBLICATION : 1002054A4

NUMERO DE DEPOT : 8700742
Clagsif. Internat.: B66D

MINISTERE DES AFFAIRES ECONOMIQUES i
Date de délivrance ! 12 Juin 1990

Le Ministre des Affaires Economigues,

Vu la Convention de Paris du 20 Mars 1883 pour la Protection de la propriété
industrielle;

Vu 1la loi du 28 Mars 1984 sur les brevets d' invention, notamment 1' article 22;

vu 1' arrété royal du 2 Décembre 1986 relatif a la demande, & la délivrance et
au maintien en vigueur des brevets d' invention, notamment 1' article 28;

Vu le procés verbal dressé 1a 03 Juillet 1987 a4 14h05
4 1' Office de la Propriété Industrielle

ARRETE:

ARTICLE 1.~ Il est délivré & : HATLAPA Uetersener Mascbinenfabrik GmbH & CO.
Tornescher Weg 5-7, 2082 UETERSEN(REPUBLIQUE FEDERALE D' ALLEMAGNE)

regrésenté(e)(s) par : COLENS Alain, BUGNION S.A., Rue de Namur, 43 bte 3 -
1000 BRUXELLES.

ans. sous réserve du_paiement des taxes

un brevet d' invention d Y
POGR TREUILS A CABLE.

' une durée de 20
annuelles, pour : DISPOSITIF D'ENROULEMENT

INVENTEUR(S) : Rothkehl Detlef, Gorch-Fock-Strasse 54, 2359 Henstedt-Ulzburg 3
(DE);Dittus Werner Kopperholdtweg 2, 2000 Hamburg 50 (DE);Uhl Ralf, Bundesstrasse 48,
3081 Kummerfeld (Dﬁ)

Priorité(s) 08.07.86 DE DEA 3622900

ARTICLE 2.- Ce brevet est délivré sans examen préalable de la brevetabilité
de 1' invention, sans arantie du mérite de 1° invention ou del’ exactitude de
la description de cel e-ci et aux risques et périls du(des) demandeur(s).

Bruxelles, le 12 Juin 1990
PAR DELEGATION SPECIALE :




10

15

20

25

08700742

-1-

Digpositif d'enroulement. pour treuils a céble.

La présente jnvention concerne un dispositif d'en-
roulement pour treuils 4 cflble qui est destiné a
agsurer un enroulement uniforme et régulier du cé-
ble en plusieurs couches, le cBble étant amené &
un tambour commandé, par 1'intermédiaire d'un cha-
riot d'enroulement mobile, et la commande du tam-
bour commandant en méme temps le chariot d'enrou-
lement & l'intervention d'un mécanisme et, par

exemple, d'une tige.

11 est neécessaire que des dispositifs d'enroule-
ment de ce genre solent utiligés comme moyens au-
xiliasires d'enroulement. pour qu'il puisse 8tre
obtenu: un enroulement uniforme et régulier du cé-
ble en plusieurs couches sur le tambour & c8ble
avec un ménagement aussi important que possible
du cBble. Le dispositif d'enroulement guide le
cBble de telle fagon que 1e frottement de celui-ci
gur la spire d'enroulement déja formée goit aussi
faible que possible, que, par conséquent, l'usure
du cBble, sous l'effet de 1'opération d'enroule-
ment, soit aussi minime que possible et que les

intervalles ou vides compris entre les différen-

Ay




10

15

20

25

08700742

tes spires soient gussi petits que possible.

On sait qu'a cet effet, il est possible de comman-—
der le dispositif d'enroulement, en utiligant un
chariot d'enroulement, par 1tintermédiaire d'un
mécanisme, en gynchronisme avec le mouvement du
tambour du treuil, et de déplacer le chariot dten-
roulement paralldlement 3 1'axe du tambour & 1l'ai-
de d'une tige filetée. Les tiges 3 filets croisés,
qui sont dans ce cas fréquemment utilisées, por-
tent une pidce baladeuse qui est guidée dans les
creux des filets et qui provoque le déplacement du
chariot dtenroulement. A 1'extrémité de la tige fi-
letée, la piece baladeuse est autometiquement ren-
voyée dans le sens opposé & celui de son premier

déplacement par le filet de retour.

Une question fondamentale qui ge prégente dans le
cas de tous les dispositifs d'enroulement réside
toutefois dens le transmission rigide entre le cha-
riot d'enrouleﬁent.et le tambour & cfble, la trans-
mission étent influencée par le diametre du céble.
Etant donné que les c&bles, en raison de toléran-
ces de fabrication, de l'ugure et de la modifica-
tion de leur diamétre sous 1teffet de la charge,

peuvent ne pas 8€ présenter dang des conditions
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précises, la transmission fixe choisie ne convien-
dra jameis exactement. Une disproportion de la
gransmission ge manifeste de fagon particuliérg-
ment prononcée lorsgu'il est utilisé des cfbles
minces et des c8bles de grende longueurs. Aingi,
dans le cas d'une tolérance de 1 % du diaméire du
c8ble, de 150 spires par couche et de 20 couches
pour toute la longueur du cfble, il se présente
une erreur totale de 3.000 %, ctest-a-dire qu'il
se_présente'un décalage du chariot dtenroulement
de 30 spires. C'est alnsi que g'impose un réglage
de correction mécanique répété pour qu'une forte:
erreur dtenroulement et a'éventuels endommagements

du cBble soient évités,

La présente invention a pour but de procurer, par
des moyens simples, un dispogitif d'enroulement du
genre dont il est ici question qui permette sans
contact une utilisation du chariot d'enroulement
pour une amenée du c8ble au tambour avec un mini-
mum d'usure et sans intervalles ou vides entre les
gpires, et qui garantisge une opération 4'enrou-
lement compte tenu du diamétre particulier du c8-

ble,

Le but qui vient d'@tre énoncé est atteint suivant
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1a présente invention par le fait que dans la zone
d'emenée du céble au tambour, il est adjoint au
chariot d'enroulement, comme détecteur, un capteur
de mesure, composé par exemple dtinterrupteurs d'ap-
proche & jnduction, destiné a la formation, paral-
1zlement au c8ble, d'au moins une face de mesure

qui servirae au relévement du déplacement latéral du
cBble entre le tambour et le chariot d'enroulement,
et par le fait que le signal électrique produit dans
le cas d'un déplacement du cAble réglera, par l'in-
termédiaire d'un montege d'évaluation, le mécanisme
prévu entre le tambour et le commende, par exemple
une tige, pour le chariot d'enroulement, de telle ma-
niére que, par modificetion du rapport de transmis-
sion du mécanisme ou par désaccouplement. du mécenis-
me, le chariot d'enroulement pourra &tre réglé en
fonction de l'amenée du c8ble. De ce fait, une dé-
viation du c8ble de la posgition théorique dans le
geng horizontal sera reconnue sans contact par per-
turbation du chemp megnétique et le mécanisme sera
convenablement réglé par 1'intermédiaire du monte-
ge d'évaluation, ¢'est-a-dire que le mécanisme de
commande sera commuté de facon voulue ou qu'il se
produira un désaccouplement. L'evantage particulier
qu'offre ce systéme réside en ce que, prévu sous

une telle forme de réalisation, le dispositif sera




10

15

20

25

© 08700742

-5 -

insengible sux effets de 1teau, de la glace et fle
1'encragsement, de méme qu'eux sollicitations mé-
caniques se manifestant dans le cas de clbles dé-
tendus ou présentant du mow, ou en cag de réglage

mécanique défectueux.

par la présente invention, i1 est proposé, pour
1a détection de la déviation du cBble dans le sens
horizontal sur un trajet vertical, un gystéme sim-
ple qui se caractérige par le fait qu'a un cdté au
moins du céble, il egt prévu, comme détecteurs,
plusieurs interrupteurs d'approche & induction
juxtaposés et superposgés, les zones marginales

des interrupteurs d'approche voisins appartenant
aux rangées superposces étant décalées les unes
par repport aux autres d'une rengée a l'autre. De
cette fagon, des différences de niveaﬁ geront aus-

gi parfaitement relevées.

Un montage favorable et avantegeux qui est proposé
par la présente invention se caractérise par le
fait. qu'il est prévu, comme détecteurs, plusieurs
interrupteurs d'approche 4 induction gui se trou-
veront aux deux cdtés du clble, ces interrupteurs
d'gpproche dea deux cBtés du clble formant entre

eux wun intervalle de surveillance.

AN
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Selon une particularité avantageuse de réaligation
du dispositif qui fait 1'objet de la présente in-
vention, particularité de réalisation qui représen-
te une ceractéristique de cette invention, il est
proposé que les interrupteurs d'approche a induc-
tion soient prévus sous 1a forme de bobines d'os-
cillateurs circulaires pouT la production d'un chemp

de dispersion magnétique de forme hémi.sphérique.

Afin que le montage d'évaluation puisse &tre com-
mandé pour la correction du cdté convenable du cha-
riot d'enroulement, il est prévu, suivant une autre
particularité de péalisation du dispositif faisant
1tobjet de le ﬁrésente invention, particularité de
réaligation qui constitue une aputre caractéristique
de cette invention, que le chariot d'enroulement
goit muni de détecteurs de sens pour le relevement
du sens de déplacement. et que les signaux puissent.

8tre amenés au montage d'évaluation.

Pour le réglage perfait dans les positions d'extré-
mité du chariot d'enroulement, positions pour les-
quelles le cfble formera forcément des angles de
dévietion relativement grands, il est encore pro-
posé que, selon une sutre particularité de réali-

sation du dispositif faisent 1'objet de la présente
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invention, particularité de réalisation qui repré-
gente, elle ausel, une caractéristique de cette'
jnvention, des détecteurs de positions dtextrémité
golent adjoints au chariot d'enroulement pour 1a
production de signaux dans la zone de renvergement
du sens de déplacement du chariot d'enroulement,

et que les signaux puisgent gtre amends au montage

dtévaluation,

Enfin, suivant une autre particularité avaniageuse
de ?éalisation encore du dispositif faigant 1'ob-
jet de la présente jnvention, particularité de réa-
1igation qui représente une autre caractéristique
de cette invention, il est proposé que le cBble
goit toujours maintenu sous un angle de déviation
entre le tambour et le cheriot d'enroulement gelon
le gens d'enroulement et que les faces de mesure
pour le cBble formées par les détecteurs s5€ trou-

vent toujours sous un angle correspondant.

Un exemple de réalisation du dispositif qui fait
1tobjet de la présente invention est illustré par
les dessins schématiques gqui sont annexés & ce mé-

moire. Dans ces dessinsg,

la figure 1 représente, par une vue en plan, un
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montage de treuil a4 c8ble comportant un chariog

dtenroulement,

1a figure 2 représente, par une yue en perspec-

tive, un montage de détecteurs destinés & former

une face de mesure, et

la figure 3 reprégente un montage 4'éveluation
pour les signaux produits en raison dfun dépla-

cement du c8ble.

Dang le cas du montage qui est représenté dens
1es dessins ci-annexés, un tambour de treuil 1
est commandé per une commande 2. En amont du
tambour de treuil 1 est monté un chariot d'en-
roulement 3, qui est prévu de fagon gu'il puis-
ge ge déplacer dans le sens transgversal par rap-
port & ce tambour de treuil. A cet effet, le
chariot 4'enroulement 3 est commandé a 1'inter-
vention d'une tige & filets croigés 4 qui porte
une piéce baladeuse y adjointe, et il est main~
tenu par 1tintermédiaire de tiges de guidage 5
et 6. Par 1'intermédiaire du chariot d'enroule-
ment 3, un cble, dégigné par le nombre de-réfé~
rence 10, est, de fagon connue, smené au tambour

de treuil 1 pour &tre enroulé sur celui-ci, des
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galets de guidage yerticaux 8 et 9, qui sont momtés
décalés l'un par rapport 2 {tautre, étant prevus

pour assurer une amenée parfaite du c8ble 10.

La tige & filets croisés 4 est commendée per la com-=-

mende 2 du tembour de treuil 1 par 1'intermédiaire
d'un mécenisme 11, et 1l est en outre prévu un mé-

cenisme de commande réglable 12.

Dens la zone d'amenée du c@ble 10 eu tambour de
treuil 1, le chariot dtenroulement 3 est mmi d'un
dispositif de détection électrique sans contact 13,
qui est destiné 4 relever un déplacement du clble.
Le dispositif de détection 13 est constitué par des
interrupteurs dtapproche & induction 14, qyi gont
prévus, juxtaposés et superposés, par groupes, de
fagon & se trouver aux deux cBtés du c@ble 10 et
qui forment aingi entre eux un intervalle de sur-
veillence 15. Les interrupteurs dtaepproche 14 gont
constitués par des bobines d'ogcillateurs, qui pro-
duisent un champ de dispersion magnétique hémigphé-
rique tourné vers Ltintervalle de surveillance 15,
de telle sorte qu'a chacun des cdtés du cBble 10,
i1 est formé une face de mesure 16 et qu'une dé-
viation du cféble 10 dans 1e sens horizontal, sur

un trajet vertical, peut &tre relevée.
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Dens ce cas, il est prévu un mécanisme de commande
4 deux étages 12 entre la commende 2 du tembour de
treuil 1 et le chariot d'enroulement 3. Le chariot
d'enroulement 3 est, pour le fonctionnement du dis-
positif, amené dens la position de départ correcte
et le cAble 10 est enroulé sur le tambour de treuil
1 & 1'intervention de la commende 2. De plus, le
mécanisme de commende 12 & €été commuté sur 1'étage
de transmission nominale, qui doit assurer une com-
mende en synchronisme convenable entre le chariot
d'enroulement 3 et les spires d'enroulement du cé-
ble 10, Dans le cas d'écarts, il se présente un dé-
placement du cfble 10 dens l'intervalle de surveil-
lance 15 du dispositif de détection 13, déplacement
du chble qui est relevé par 1'intermédiaire d'un
interrupteur d'approche 14 et qui détermine la com-
mutation du mécanisme de commande 12 A l'interven-
tion d'un montage d'évaluation 17. Dans ce cas, Se-
lon le sens de l'erreur, le mécanisme 11 est amené
3 une merche rapide ou la commande est interrompue
de telle sorte que le chariot d'enroulement 3 s'ar-
réte. Dés que la position nominale du clble 10 a
été relevée par l'intermédiaire des jnterrupteurs
d'approche 14, la commutation de retour a 1'étage
de transmission nominale a lieu & l'intervention du

montage d'évaluation 17 et du mécanisme de commande 12.
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Afin qu'il puisse atre tenu compte au montage dté-
valuation 17 du sens du trangport du chariot d'en-
roulement 3, il est prévu au chariot d'enroulement
3 des détecteurs de sens 18 et 19, qui gont desti-
nés a provoguer la commutation convenable du cir-
cuit logique de commande, De cette meniére, en cas
de retard du c8ble 10, il est toujours produit une
commutation du mécanisme 11 dans le sens "rapide",
tandis qu'en cas d'avance du c&ble 10, un désec-
couplement est assuré quel que goit le sens du mou-

vement.

11 est en outre prévu des détecteurs de positions
d'extrémité 20 et 21, qui provoquent une mise hors
circuit du montage q'évaluation 17, mise hors cir-
cuit qui est maintenue tant que le chariot d’en-
roulement 3 se trouve dans 1'une ou l'autre des po-
gitions d'extrémité, puisque, dans ces gones, des
engles de déviation relativement grendg sont pos-
sibles en raison de la longueur du trejet de course

du chariot d'enroulement 3.

En veriante de la forme de réalisation dont on a
donné la description ci~dessus, il est é¢videmment
possible de prévoir 1'utilisation d'un mécanisme

3% trois éteges qui, au lieu du désaccouplement,
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permette d'obtenir une marche lente, une marche
normale et une marche rapide. Selon une autre
forme de réalisation encore, il peut 8tre prévu
un mécanisme a un seul étage, dont la transmis-
sion normale agsure toujours une avance et qui.
puisse 8tre déconnecté par 1'intermédieire d'un
accouplement. Dans un tel cas, le montage d'éva-~
juation servira & essurer alternativement 1tarrét
et la prise d'avance du chariot d'enroulement 3.
I1 pourra par conséquent y avoir de fréquentes

opérations de commande.

11 est en outre possible de prévoir la commande
svec un réglage analogique a l'intervention d'un
mécanisme & réglage analogique. Suivant d'autres
formes de réslisation, il pourrait &tre prévu une
commande par moteur électrique normal pour la mar-
che de commande, une commende par moteur analogi~
que pour la marche de réglage, et une commande par
cylindre hydrasulique ou par moteur, gystéme analo-

gique et numérique.

Chacun des interrupteurs d'approche 14 est par
exemple monté dans le dispositif de détection de
telle fagon qu'en cas de résonnance, un courant

passe et qu'il s'établisse une chute de tension
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proportionnelle par 1vintermédiaire d'une résistan-
ce longitudinale prévue en amont, qui soit reliée a
une source de tension constante. De plus, checun
des oscillateurs egt monté de telle fagon que 88
tension puisse g8tre prélevée par 1*intermédiaire
d'une diode de découplage. Les diodes sont reliées
1'une a ltautre et gsont posées sur un diviseur de
tension, et, en ce point commun, le potentiel peut

atre surveillé a l'aide d'un comparateur de tension.

Les oscillateurs peuvent 8ire dégaccordés en rai-
gon dfune perturbstion du champ magnétigue. Ceci
méne a une forte diminution du courant, qui tombe
approximativement 4 un tiers de sa valeur initiale.
Cette chute de courant provoque une torte augmen-
tation de tension a 1tentrée de L'toscillateur, aug-
mentation de tension qul est transmise par 1'inter-
médiaire des diodes % l'entrée du comparateur. rar
réglage convenable du seuil du comparateur, cette
variation de signal peut 8tre convertie en un si-

gnal de commande et de réglage.

Etant donné le digposition géométrique des groupes
d'ogeillateurs, il exiate une zone dans laquelle
toute modification de position peut gtre relevée

par des éléments métalliques, Ce champ de mesure
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se présente de telle gorte que le cBble passe €Xac—
tement en un point médian en allant du chariot d'en-
roulement 3 au tambour de treuil 1. Il est de peuw
d'importance qu'il s'egisse de 1a formation de le
premiére ou de la dernitre couche d'enroulement,
puisque liintervalle de surveillance vertical 15

est toujours salsi par d'autres faces de détecteurss
Dens le cas normal, il ne se produit par conséquent
aucuﬁ contact du cfble. Etant donné que ces faces
de détecteurs sont relativement. sensibles au frot-
tement du cfble 10, il est prévu & chacun des deux
cBtés un galet de refoulement vertical 22, de tel-

1e sorte qutun contact direct du cAble sera évité.

Dans le montage d'évaluation 17 qui est représenté
sur la figure 3 des dessins ci-annexés, un circuit
logique comportant. des 41éments ET et OU est relié
au-deld des comparateurs 2:3 et 24 aux éléments de

commande 25 et 26 pour le réglege du mécanisme.
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Revendications.

1. Dispositif d'enroulement. pour treuils & céble
qui est destiné & assurer un enroulement uniforme
et régulier du c8ble en plusieurs couches, 1e cB-
ble étant amené 4 un tambour commandé, par 1'in-
termédinire d'un chariot d'entouliement mobile,

et la commande du tamboun-commandant en méme temps
ie chariot a'enroulement. a 11intervention d'un mé-
canisme et, par exemple, d'une tige, le dispositif
d'enroulement étant ceractérisé en ce que dans la
zone d'amenée du c8ble (10) au tambour (1), il est
adjoint au chariot d'enroulement.(}), comme détec-
teur (14), un capteur de mesure, composé par exem-
ple d'interrupteurs dtapproche a induction, destiné
3 1a formation, parallélement au c8ble (10), d'au
moing une face de mesure (16) qui servire au rele-
vement. du déplacement 1atéral du céble (10) entre
1e tambour (1) et le chariot d'enroulement (3), et
en ce gue le gignal électrique produit dans le cas
dtun déplacement. du cgble (10) réglera, par 1tin~-
termédiaire d'un montage d'évaluation (17), le mé-
cenisme prévu entre le tambour (1) et la commande,
par exemple une tige (4), pour le chariot d'enrou-
lement. (3), de telle maniére que, Par modification

du repport de transmission du mécanisme (11) ou
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per aésaccouplement du mécenisme (11), le chariot.
d'enroulement (3) pourra étre réglé en fonction de

1 tamenée du cBble (10).

2. Dispositif d'enroulement guivant 1a revendice-
tion 1, caractérisé en ce quta un cBté au moins du
c8ble (10), 1l est prévu, comme détecteurs, plu-
gleurs interruptenrs d'approche 4 induction (14)
juxtaposés et superposés, les zones marginales des
jnterrupteurs d'approche (14) voisins appartenant
aux rengées superposées stant décalées les unes

par rapport aux autres dfune rangée & l'autre.

36 Dispositif d'enroulement suivant 1'une Ou 1tau-
tre des revendications 1 et 2, caractérisé en ce
qu'il est prévu, comme détecteurs, plugieurs in-
terrupteurs d'approche & induction (14) qui se
trouveront aux deux cBtés du clble (10), ces in-
terrupteurs dtapproche des deux cbtés du céble

(10) formant entre eux un intervalle de survell-

1ance (15).

4. Dispositif a'enroulement guivant l'une quel-
conque des revendications 1 a 3, caracterisé en
ce que les interrupteurs d'approche a induction

(14) sont prevus SOuS 1a forme de boblnes dtos~
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cillateurs circulaires pour la production d’'un

champ de dispersion megnétique de forme hémisphé-

rique.

5, Dispositif d'enroulement suivant l'une quel-
conque des revendications 1 a 4, caractérisé en
ce que le chariot d'enroulement. (3) est muni de
détecteurs de sens (18, 19) pour le relévement

du sens de déplacement et en ce que les signaux

peuvent 8tre amenés au montage d'évaluation (1N,

6., Dispositif d'enroulement suivant l'une quel-
conque des revendications 1 & 5, caractérisé en
ce que des détecteurs de positions d'extrémité
(20, 21) sont adjoints au chariot d'enroulement
(3) pour la production de signaux dang la zone
de renversement du sens de déplacement. du cha-
riot d'enroulement (3) et en ce que les signaux

peuvent &tre emends au montage d'évaluation (17).

7. Dispositif d'enroulement suivant 1'une quel-
conque des revendications 1 4 6, caractérigé en
ce que le cBble (10) est toujours meintenu sous
un éngle de déviation entre le tambour (1) et le
chariot d'enroulement (3) selon le sens d'enrou-

lement et em ce que les faces de mesure (16)
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pour le c8ble (10) formées par les détecteurs (14)

se trouvent foujours gous un angle correspondant.

8, Dispositif d'enroulement,suivant 1'une quelcon-
que des revendications 1 & T, caractérisé en ce que
les détecteurs (14) sont prévus sous la forme d'in-

terrupteurs d'approche a ultrasons.
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de la loi bel les brevets d’inventi
s s e s dimvenon oE 6700742
BO 590
DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS
|catégorie Citation du docusnent avec iqdication, en cas de besein, Revendicatio CLASSEMENT DE LA
des parties pertinentes concernee DEMANDE (Int. CL4)
Y {CH-A- 363 773 (MERK) 1,3,5,6
* En entier * Be6 D 1/38
y |GB-A-1 558 938 (AUKRA BRUK) 1,3,5,6
* Ep entier *
A 2
A |GB-A-2 137 239 (MORGAN CONSTRUCTION 8
o,
* Résumé; figures 1-4 *
A |su-A- 175 204 (BEZLEPKIN)
A |DE-A-2 552 923 (KABELWERKE REINSHAGEN)
A |GB-A-1 588 839 (FERRANTI)
A |DE-A-3 034 707 (BROWN BOVERI & CIE)
A |GB-A-1 567 522 (DONKIN & €0.)
- DOMA]]SES TECHNIQUES
A |FR-A-2 160 277 (CHANUT) RECHERCHES (. C14)
B 66D
B65H
Date &achivement de 1a recherche Examinaewr
27-09-1989 VAN DEN BERGHE E.J.J.
CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES T : théorle ou principe 3 la base de Yinvention
E : document de brevet antétienr, mals publié 4 1a
X : particuliérement pertinent 4 tui seul date de dépot ou aprés cette date
¥ : particuliérement pertinent en combinaison avec un D : cité dans la demande
antre document de la méme catégorie L : cité pour d’autres raisons
A : arriére-plan technologique
g : divulgation non-crite & : membre de la méme famille, document correspondant




ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE

RELATIF A LA DEMANDE DE BREVET

BELGE NO.

BE 8700742
BO 590

La présente annexe indigue les membres de la famille de brevets velatifs aux documents brevets cités dans le rapport

de recherche visé ci-dessus.

Lesdits membres sont contenus au fichier informatique de 1’Office curopéen des brevets 4 la date du 1
Las renseignements fournis sont donnes 4 titre indicatif et nengagent pas responsabilité de 1'Office

0/10/89
européen des hrevets.
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Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de
au rappost de recherche publication famille de brevet(s) publication
CH-A- 363773 Aucun
GB-A- 1558938 09-01-80 BE-A- 856028 17-10-77
GB-A- 2137239 03-10-84 S-A- 4535955 20-08-85
CA-A- 1230103 08-12-87
DE-A- 3411395 21-02-85
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Pour tout renscigncment concernant cefte annexe : voir Journal Officiel de 'Office européen des brevets,

No.12/82
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