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Miernik indukcji magnetycznej

1
Przedmiotem wynalazku jest miernik indukcji magne-
tycznej, przeznaczony zwlaszcza do pomiaru stabych pol
magnetycznych.

Dotychczas znany miernik indukcji magnetycznej

sklada si¢ z sondy polaczonej z wejsciowym obwodem, -

ktory z kolei polaczony jest z fazowym detektorem z
jednej strony poprzez dzielnik zakres6w i wzmacniacz
o podstawie emitera, a z drugiej strony poprzez oscy-
lator, przesuwnik fazowy, uklad formowania i ogranicz-
nicznik napigcia. Miemik ten wyposazony jest w uklad
cechowania fazy skladajacy si¢ ze wzmacniacza o pod-
stawie emtiera, ukladu prostownika i wskaznika, przy
czym uklad cechowania przylaczony jest do miernika
przez polaczenie wzmacniacza ukladu cechowania fazy
ze wzmacniaczem miernika indukcji magnetyczne;j.

Zasadnicze niedogodnoséci techniczne dotychczas zna-
nego miernika indukcji magnetycznej wynikaja z sto-
sowania ukladu wzmacniaczy o duzym wzmocnieniu,
ktére wnosza duze znieksztalcenia fazowe do uktadu
cechowania oraz zwigkszaja mozliwo$é powstawania
oscylacji pasozytniczych, zwlaszcza przy duzej czulosci
miernika. Dalsza niedogodnoscia technicznga jest mata
dokladno$¢ pomiaru indukcji magnetycznej, zwlaszcza
przy matych warto$ciach indukcji.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie niedogodnosci
technicznych wystgpujacych w dotychczas znanym mier-
niku indukcji magnetycznej, za§ zagadnieniem tech-
nicznym jest skonstruowanie miernika umozliwiajacego
osiagniecie tego celu.

Zagadnienie to zostalo rozwiazane przez wyposazenie
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miernika indukcji magnetycznej w uklad cechowania fa-
zy skladajacy si¢ z szeregowo ze soba polaczonych ko-
rekcyjnego filtru, ukladu dopasowania impedancji, prze-
lacznika i wskaznika, przy czym uklad dopasowania im-
pedancji sklada si¢ z emiterowego wtérnika i prostow-
niczego ukladu.

Zasadnicze korzysci techniczne wynikajace ze stoso-
wania miernika indukcji magnetycznej wedlug wyna-
lazku to wyeliminowanie mozliwoéci powstawania oscy-
lacji pasozytniczych zwlaszcza przy duzej czulosci mier-
nika i podczas dtugiej eksploatacji, dwukrotne zmniej-
szenie niedokladno$ci pomiaréw indukcji magnetycznej
zwlaszcza przy matych warto$ciach indukcji, duza sta-
bilno$¢ uktadu cechowania oraz mozliwoé¢ prawidiowe-
go ustawienia fazy w poszczegblnych zakresach mier-
nika, a szczegélnie w zakresie o duzej czulosci.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia schemat blokowy miernika indukcji magnetycznej,
za$ fig. 2 — schemat uktadu dopasowania impedancji z
korekcyjnym filtrem.

Miemik indukcji magnetycznej stanowi sonda 1 po-
Iaczona z wejSciowym obwodem 2, ktéry polaczony jest
z fazowym detektorem 3 z jednej strony poprzez dziel-
nik 4 zakresow i wzmacniacz 5§ o podstawie emitera, a
z drugiej strony poprzez oscylator 6, fazowy przesuw-
nik 7, ukladu formowania 8 i ogranicznik 9 napigcia.
Z kolei wzmacniacz 5 poprzez korekcyjny filtr 10 pola-
czony jest z ukladem dopasowania impedancji 11. Po-
nadto uklad dopasowania impedancji 11 i fazowy de-
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tektor 3 polaczone sa z przefacznikiem 12, ktory stuzy
do polaczenia wskaznika 13 z ukladem dopasowania
impedancji 11 podczas cechowania miernika, oraz do
polaczenia wskaznika 13 z fazowym detektorem 3 pod-
czas pomiaru indukcji magnetycznej. Korekcyjny filtr
10 sklada si¢ z polaczonych szeregowo kondensatora 14
i rezystora 15. Uklad dopasowania impedancji 11 skla-
da si¢ z emiterowego wtornika i prostowniczego ukla-
du 16, przy czym emiterowy wtornik charakteryzuje sig¢
wzmocnieniem napigciowym mniejszym od jednosci i
dopasowuje impedancj¢ wzmacniacza 5 o podstawie emi-
tera do impedancji prostowniczego ukladu 16. Emitero-
wy wtornik stanowi tranzystor 17, w ktérego obwodzie
emitera znajduje si¢ rezystor 18 spelniajacy role rezy-
stancji obciazenia, natomiast w obwodzie bazy tranzy-
stora. 17 znajduje si¢ dzielnik napiecia zlozony z rezy-
storé&v»519 i 20. Prpstovéﬁﬁczy uktad 16 podiaczony jest
do rezystora emiterowego wtornika.

Dziatanie miernika indukecji magnetycznej wedlug wy-
nalazku jest opisane nizej. Przed rozpoczeciem pomia-
réw" indukcji magngtycznej przeprowadza si¢ cechowa-
nie miernika. W tym celu wskaznik 13 za pomoca prze-
Iacznika 12 1aczy si¢ z ukladem dopasowania impe-
dancji 11. Umieszczona w znanym polu magnetycznym
sonda 1 wytwarza napigcie, ktére poprzez wejsciowy
obwdd 2 i dzielnik 4 zakreséw podawane jest do wzmac-
niacza 5. W czasie cechowania napigcie wyjSciowe
wzmacniacza 5 poprzez korekcyjny filtr 10 podawane
jest do ukladu dopasowania impedancji 11, w ktérym
zmiana napiecia na bazie tranzystora 17 wywoluje zmia-
ne¢ napigcia na rezystorze 18, ktéra po wyprostowaniu
w prostowniczym ukladzie 16 i przejciu przez prze-
lacznik 12 pokazywana jest przez wskaznik 13. Prawi-
dtowe wycechowanie miernika indukcji magnetycznej
otrzymuje si¢ przez regulacje fazowego przesuwnika 7
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na najczulszym zakresie az do uzyskania minimalnego
wychylenia wskaznika 13. Nastgpnie wskaznik 13 za
pomoca przelacznika 12 laczy si¢ z fazowym detekto-
rem 3 i ustala si¢ dokladne zero miernika indukcji mag-
netycznej przez regulacje fazowego detektora 3 przy ze-
rowej warto$ci pola magnetycznego. Tak wycechowanym
miernikiem przeprowadza si¢ pomiary indukcji magne-
tycznej, ktére maja nastgpujacy przebieg. Umieszczona
w badanym polu magnetycznym sonda 1 wytwarza na-
pigcie, ktére poprzez wejSciowy obwod 2 i dzielnik 4
zakresOw podawane jest do wzmacniacza 5. Wzmocnio-
ne we wzmacniaczu 5 napiecie podawane jest do fazo-
wego detektora 3, po czym po detekcji podawane jest
poprzez przelacznik 12 do wskaznika 13. QOdchylenie
wskaznika 13 jest proporcjonalne do wartosci mierzone;j
indukcji magnetycznej.

Zastrzezenie patentowe

Miemik indukcji magnetycznej, skladajacy si¢ z son-
dy polaczonej z wejSciowym obwodem, ktéry z kolei
polaczony jest z fazowym detektorem z jednej strony
poprzez dzielnik zakresu i wzmacniacz o podstawie emi-
tera, a z drugiej strony poprzez oscylator, przesuwnik
fazowy, uklad formowania i ogranicznik napigcia, oraz
wyposazony w uklad cechowania fazy posiadajacy uktad
prostowniczy ze wskaznikiem, znamienny tym, ze do
wzmacniacza (5) o podstawie emitera podlaczony jest
uklad cechowania fazy skladajacy si¢ z szeregowo pola-
czonych ze soba korekcyjnego filtru (10), ukiadu dopa-
sowania impedancji (11), przelacznika (12) i wskaznika
(13), przy czym uklad dopasowania impedancji (11)
sklada si¢ z emiterowego wtérnika i prostowniczego
ukladu (16).
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