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【誤訳訂正書】
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【誤訳訂正１】
【訂正対象書類名】特許請求の範囲
【訂正対象項目名】全文
【訂正方法】変更
【訂正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
クライアントエンティティへのユーザ機器（ＵＥ）の位置の定期的報告を開始するように
、無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）にシグナリングを送ることと、なおここでは、前
記ＲＡＮに送られる前記シグナリングは、前記ＵＥについての位置推定値をいつ前記クラ
イアントエンティティに送るのかを示す定期的位置情報を含んでおり、前記ＲＡＮは、前
記定期的位置情報を含む前記送られたシグナリングに基づいて、前記クライアントエンテ
ィティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコントロールする；
　前記定期的位置情報によって示される位置報告について、
　　　前記ＲＡＮから、前記ＵＥについての位置推定値を受け取ることと、
　　　前記ＵＥについての前記位置推定値を前記クライアントエンティティへ向けて送る
ことと、
　また、前記ＵＥが、測定値報告を前記ＲＡＮに送ることによって、位置報告を開始する
；
　を備える、位置サービスを提供する方法。
【請求項２】
前記クライアントエンティティへの前記ＵＥ位置の定期的報告のために、前記クライアン
トエンティティによって送られたリクエストを受け取ることと；
　前記リクエストを前記ＵＥに転送することと；
　を更に備える、請求項１記載の方法。
【請求項３】
前記クライアントエンティティへの前記ＵＥ位置の定期的報告のために、前記クライアン
トエンティティからリクエストを直接に受け取ることと；
　前記リクエストを前記ＵＥに転送することと：
　を更に備える、請求項１記載の方法。
【請求項４】
前記クライアントエンティティへの前記ＵＥ位置の定期的報告のリクエストをＵＥから受
け取ること；
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　前記リクエストを前記クライアントエンティティに向けて転送することと：
　を更に備える、請求項１記載の方法。
【請求項５】
前記ＲＡＮは第１の位置センタに関連付けられており、また、前記ＵＥについての前記位
置推定値を前記クライアントエンティティに向けて前記送ることは、前記ＵＥについての
前記位置推定値を第２の位置センタに直接に送ることと、前記第１の位置センタをバイパ
スすることと、を備えており、また、前記第２の位置センタは前記クライアントエンティ
ティに関連付けられており、また、前記第１および第２の位置センタは、異なるネットワ
ークに関連付けられている、請求項１記載の方法。
【請求項６】
前記ＵＥについての前記位置推定値を前記第２の位置センタに直接に前記送ることは、前
記ＵＥについての前記位置推定値を前記第２の位置センタに直接に送ることと、前記第１
の位置センタと第３の位置センタとをバイパスすることと、を備えており、前記第３の位
置センタは、前記ＵＥのホームネットワークに関連付けられている、請求項５記載の方法
。
【請求項７】
前記ＵＥについての前記位置推定値を、前記第２の位置センタに向けて送るために前記第
２の位置センタのアドレスを保存することを、更に備える、請求項５記載の方法。
【請求項８】
各位置報告の後に、前記ＵＥに対して、前の位置報告の結果を伝えるように、前記定期的
報告のキャンセルを可能とするように、あるいはそれらの組合せのために、シグナリング
を送ること、
　を更に備える、請求項１記載の方法。
【請求項９】
各位置報告に先立って、前記ＵＥに対して、前の位置報告の結果を伝えるように、前記Ｕ
Ｅに現在の位置報告を知らせるように、前記定期的報告のキャンセルを可能とするように
、あるいはそれらの組合せのために、シグナリングを送ること、
　を更に備える、請求項１記載の方法。
【請求項１０】
前記定期的報告の完了後に、前記ＵＥに対して、前記定期的報告の完了を示すように、前
記定期的報告の結果を伝えるように、あるいはそれらの組合せのために、シグナリングを
送ること、
　を更に備える、請求項１記載の方法。
【請求項１１】
前記ＵＥについての前記位置推定値を前記クライアントエンティティに向けて前記送るこ
とは、前記ＵＥについての前記位置推定値を前記クライアントエンティティに関連する位
置センタに送ることを備えており、前記クライアントエンティティは前記ＵＥの外側にあ
る、請求項１記載の方法。
【請求項１２】
前記ＵＥについての前記位置推定値を前記クライアントエンティティに向けて前記送るこ
とは、前記ＵＥについての前記位置推定値を前記ＵＥに送ることを備えており、前記クラ
イアントエンティティは前記ＵＥにある、請求項１記載の方法。
【請求項１３】
ネットワークエンティティと無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）との間で、および、前
記ネットワークエンティティと位置センタとの間で、シグナリングの交換をするように動
作する通信ユニットと；
　クライアントエンティティへのユーザ機器（ＵＥ）の位置の定期的報告を開始するよう
に前記ＲＡＮに、シグナリングを送るように、そして、位置報告について、前記ＵＥにつ
いての位置推定値を前記ＲＡＮから受け取るように、また、前記ＵＥについての前記位置
推定値を前記位置センタに送るように、動作するプロセッサと、なおここでは、前記ＲＡ
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Ｎに送られる前記シグナリングは、前記ＵＥについての位置推定値をいつ前記クライアン
トエンティティに送るのかを示す定期的位置情報を含んでおり、前記ＲＡＮは、前記定期
的位置情報を含む前記送られたシグナリングに基づいて、前記クライアントエンティティ
へのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコントロールする、また、前記ＵＥが、測定値報
告を前記ＲＡＮに送ることによって、位置報告を開始する；
　を備える装置。
【請求項１４】
前記位置センタは前記クライアントエンティティに関連付けられており、前記ＲＡＮは別
の位置センタに関連付けられており、前記プロセッサは、前記ＵＥについての前記位置推
定値を前記クライエントエンティティに関連する前記位置センタに直接に送るように、ま
た、前記ＲＡＮに関連する前記位置センタをバイパスするように、動作する、請求項１３
記載の装置。
【請求項１５】
前記プロセッサは、各位置報告に先立ってあるいは各位置報告の後に、前記ＵＥに対して
、前の位置報告の結果を伝えるように、前記ＵＥに現在のあるいは次の位置報告を知らせ
るように、前記現在のあるいは次の位置報告の拒否を可能とするように、前記定期的報告
のキャンセルを可能とするように、あるいはそれらの組合せのために、シグナリングを送
るよう動作する、請求項１３記載の装置。
【請求項１６】
前記プロセッサは、前記定期的報告の完了後に、前記ＵＥに対して、前記定期的報告の完
了を示すように、前記定期的報告の結果を伝えるように、あるいはそれらの組合せのため
に、シグナリングを送るよう動作する、請求項１３記載の装置。
【請求項１７】
クライアントエンティティへのユーザ機器（ＵＥ）の位置の定期的報告を開始するように
、無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）にシグナリングを送るための手段と、なおここで
は、前記ＲＡＮに送られる前記シグナリングは、前記ＵＥについての位置推定値をいつ前
記クライアントエンティティに送るのかを示す定期的位置情報を含んでおり、前記ＲＡＮ
は、前記定期的位置情報を含む前記送られたシグナリングに基づいて、前記クライアント
エンティティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコントロールする；
　　　前記ＲＡＮから、前記ＵＥについての位置推定値を受け取るための手段と、
　　　前記ＵＥについての前記位置推定値を前記クライアントエンティティに向けて送る
ための手段と、また、前記ＵＥが、測定値報告を前記ＲＡＮに送ることによって、位置報
告を開始する、
　を備える、前記定期的位置情報によって示される位置報告を処理するための手段と；
　を備える装置。
【請求項１８】
前記ＲＡＮは第１の位置センタに関連付けられており、また、前記ＵＥについての前記位
置推定値を前記クライアントエンティティに向けて送るための前記手段は、前記ＵＥにつ
いての前記位置推定値を第２の位置センタに直接に送り、そして前記第１の位置センタを
バイパスするための、手段を備えており、また、前記第２の位置センタは前記クライアン
トエンティティに関連付けられており、また、前記第１および第２の位置センタは、異な
るネットワークに関連付けられている、請求項１７記載の装置。
【請求項１９】
各位置報告に先立ってあるいは各位置報告の後に、前記ＵＥに対して、前の位置報告の結
果を伝えるように、前記ＵＥに現在のあるいは次の位置報告を知らせるように、前記現在
のあるいは次の位置報告の拒否を可能とするように、前記定期的報告のキャンセルを可能
とするように、あるいはそれらの組合せのために、シグナリングを送るための手段を、
　更に備える、請求項１７記載の装置。
【請求項２０】
前記定期的報告の完了後に、前記ＵＥに対して、前記定期的報告の完了を示すように、前
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記定期的報告の結果を伝えるように、あるいはそれらの組合せのために、シグナリングを
送るための手段を、
　更に備える、請求項１７記載の装置。
【請求項２１】
クライアントエンティティへのユーザ機器（ＵＥ）の位置の定期的報告を開始するように
、ネットワークエンティティによって送られるシグナリングを、無線アクセスネットワー
ク（ＲＡＮ）で受け取ることと、なおここでは、前記ネットワークエンティティから受け
取られる前記シグナリングは、前記ＵＥについての位置推定値をいつ前記クライアントエ
ンティティに送るのかを示す定期的位置情報を含んでいる；
　前記クライアントエンティティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコントロールす
ることと；
　前記定期的位置情報によって示される位置報告について、
　　　前記ＵＥからのあるいは前記ＵＥに関しての位置情報を受け取ることと、
　　　前記ＵＥについての位置推定値を得ることと、前記位置推定値は前記位置情報に基
づいて決定される、
　　　前記ＵＥについての前記位置推定値を前記ネットワークエンティティに送ることと
、また、前記ＵＥが、前記位置情報を備える測定値報告を前記ＲＡＮに送ることによって
、位置報告を開始する；
　を備える、位置サービスを提供する方法。
【請求項２２】
前記定期的位置情報は、位置報告の設定回数と、連続する位置報告間の時間間隔とを示す
、請求項２１記載の方法。
【請求項２３】
前記ＵＥに前記定期的位置情報を送ること、
　を更に備える請求項２１記載の方法。
【請求項２４】
前記位置情報は、前記ＵＥ、または前記ＲＡＮ、または前記ＵＥと前記ＲＡＮの両方によ
って得られる測定値を備えており、また、前記ＵＥについての位置推定値を得ることは、
　　　ポジショニングエンティティに前記測定値を送ることと、
　　　前記ポジショニングエンティティから前記ＵＥについての前記位置推定値を受け取
ることと；
　を備えている、
　請求項２１記載の方法。
【請求項２５】
前記定期的報告の調整およびコントロールを前記ポジショニングエンティティに渡すため
に、シグナリングをポジショニングエンティティと交換すること、
　を更に備える請求項２１記載の方法。
【請求項２６】
前記ＵＥについての前記位置推定値を得ることは、
　前記位置情報を前記ポジショニングエンティティに転送することと、
　前記ポジショニングエンティティから、前記ＵＥについての前記位置推定値を受け取る
ことと、
　を備える、請求項２５記載の方法。
【請求項２７】
前記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すために使用される測定値を測定して得るた
めに、ポジショニングエンティティから支援データを受け取ることと；
　前記支援データを前記ＵＥに送ることと；
　を更に備える請求項２１記載の方法。
【請求項２８】
無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）とネットワークエンティティとの間でのシグナリン
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グの交換をするように動作する通信ユニットと；
　前記ＲＡＮとユーザ機器（ＵＥ）との間の通信をするように動作するトランシーバと；
　クライアントエンティティへの前記ＵＥの位置の定期的報告を開始するために、前記ネ
ットワークエンティティによって送られるシグナリングを受け取るように、前記クライア
ントエンティティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコントロールするように、各位
置報告について、前記ＵＥからのあるいは前記ＵＥに関しての位置情報を受け取るように
、前記ＵＥについての位置推定値を得るように、前記位置推定値は前記位置情報に基づい
て決定される、また、前記ＵＥについての前記位置推定値を前記ネットワークエンティテ
ィに送るように、動作するプロセッサと、なおここでは、前記ネットワークエンティティ
から受け取られる前記シグナリングは、前記クライアントエンティティに前記ＵＥについ
ての位置推定値をいつ送るのかを示す定期的位置情報を含んでいる、また、前記ＵＥが、
前記位置情報を備える測定値報告を前記ＲＡＮに送ることによって、位置報告を開始する
；
　装置。
【請求項２９】
前記位置情報は、前記ＵＥ、または前記ＲＡＮ、または前記ＵＥと前記ＲＡＮの両方によ
って得られる測定値を備えており、また、前記プロセッサは、ポジショニングエンティテ
ィに前記測定値を送るように、また、前記ポジショニングエンティティから前記ＵＥにつ
いての前記位置推定値を受け取るように、動作する、請求項２８記載の装置。
【請求項３０】
前記定期的報告の調整およびコントロールを前記ポジショニングエンティティに渡すため
に、シグナリングをポジショニングエンティティと交換するように動作する、請求項２８
記載の装置。
【請求項３１】
前記ＲＡＮはユニバーサル地上無線アクセスネットワーク（ＵＴＲＡＮ）であり、前記ネ
ットワークエンティティは、モバイルサービス交換局（ＭＳＣ）またはサービングＧＰＲ
Ｓサポートノード（ＳＧＳＮ）である、請求項２８記載の装置。
【請求項３２】
前記ＲＡＮはＧＳＭ　ＥＤＧＥ無線アクセスネットワーク（ＧＥＲＡＮ）であり、前記ネ
ットワークエンティティは、モバイルサービス交換局（ＭＳＣ）またはサービングＧＰＲ
Ｓサポートノード（ＳＧＳＮ）である、請求項２８記載の装置。
【請求項３３】
クライアントエンティティへのユーザ機器（ＵＥ）の位置の定期的報告を開始するように
、ネットワークエンティティによって送られるシグナリングを、無線アクセスネットワー
ク（ＲＡＮ）で受け取るための手段と、なおここでは、前記ネットワークエンティティか
ら受け取られる前記シグナリングは、前記クライアントエンティティへの前記ＵＥについ
ての位置推定値をいつ送るのかを示す定期的位置情報を含んでいる；
　前記クライアントエンティティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコントロールす
るための手段と；
　　　前記ＵＥからのあるいは前記ＵＥに関しての位置情報を受け取るための手段と、
　　　前記ＵＥについての位置推定値を得るための手段と、前記位置推定値は前記位置情
報に基づいて決定される、
　　　前記ＵＥについての前記位置推定値を前記ネットワークエンティティに送るための
手段と、また、前記ＵＥが、前記位置情報を備える測定値報告を前記ＲＡＮに送ることに
よって、位置報告を開始する、
　を備える、前記定期的位置情報によって示される位置情報を処理するための手段と；
　を備える装置。
【請求項３４】
前記位置情報は、前記ＵＥ、または前記ＲＡＮ、または前記ＵＥと前記ＲＡＮの両方によ
って得られる測定値を備えており、また、前記ＵＥについての前記位置推定値を得るため
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の前記手段は、
　　　ポジショニングエンティティに前記測定値を送るための手段と、
　　　前記ポジショニングエンティティから前記ＵＥについての前記位置推定値を受け取
るための手段と、
　を備えている、
　請求項３３記載の装置。
【請求項３５】
前記定期的報告の調整およびコントロールを前記ポジショニングエンティティに渡すため
に、シグナリングをポジショニングエンティティと交換するための手段、
　を更に備える請求項３３記載の装置。
【請求項３６】
クライアントエンティティへのユーザ機器（ＵＥ）の位置の定期的報告を開始するように
、無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）によって送られるシグナリングを、ポジショニン
グエンティティで受け取ることと、なおここでは、前記ＲＡＮから受け取られる前記シグ
ナリングは、前記ＵＥについての位置推定値をいつ前記クライアントエンティティに送る
のかを示す定期的位置情報を含んでいる；
　前記クライアントエンティティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコントロールす
ることと；
　前記定期的位置情報によって示される位置報告について、
　　　前記ＵＥによって送られるあるいは前記ＵＥに関する位置情報を前記ＲＡＮから受
け取ることと、
　　　前記ＵＥについての位置推定値を得ることと、前記位置推定値は前記位置情報に基
づいて決定される、
　　　前記ＵＥについての前記位置推定値を前記ＲＡＮに送ることと、また、前記ＵＥが
、前記位置情報を備える測定値報告を前記ＲＡＮに送ることによって、位置報告を開始す
る；
　を備える、位置サービスを提供する方法。
【請求項３７】
前記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すために使用される測定値を測定して得るた
めに、前記ＲＡＮに支援データを送ること、
　を更に備える請求項３６記載の方法。
【請求項３８】
ポジショニングエンティティと無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）との間でのシグナリ
ングの交換をするように動作する通信ユニットと；
　クライアントエンティティへのユーザ機器（ＵＥ）の位置の定期的報告を開始するため
に、前記ＲＡＮによって送られるシグナリングを受け取るように、前記クライアントエン
ティティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコントロールするように、位置報告につ
いて、前記ＵＥによって送られるあるいは前記ＵＥに関する位置情報を前記ＲＡＮから受
け取るように、前記ＵＥについての位置推定値を得るように、前記位置推定値は前記位置
情報に基づいて決定される、また、前記ＵＥについての前記位置推定値を前記ＲＡＮに送
るように、動作するプロセッサと、なおここでは、前記ＲＡＮから受け取られる前記シグ
ナリングは、前記クライアントエンティティに前記ＵＥについての位置推定値をいつ送る
のかを示す定期的位置情報を含んでいる、また、前記ＵＥが、前記位置情報を備える測定
値報告を前記ＲＡＮに送ることによって、位置報告を開始する；
　装置。
【請求項３９】
前記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すために使用される測定値を前記ＵＥにより
測定して得るために、前記ＲＡＮに支援データを送るように動作する、請求項３８記載の
装置。
【請求項４０】
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クライアントエンティティへのユーザ機器（ＵＥ）の位置の定期的報告を開始するように
、無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）によって送られるシグナリングを、ポジショニン
グエンティティで受け取るための手段と、なおここでは、前記ＲＡＮから受け取られる前
記シグナリングは、前記ＵＥについての位置推定値をいつ前記クライアントエンティティ
に送るのかを示す定期的位置情報を含んでいる；
　前記クライアントエンティティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコントロールす
るための手段と；
　　　前記ＵＥによって送られるあるいは前記ＵＥに関する位置情報を前記ＲＡＮから受
け取るための手段と、
　　　前記ＵＥについての位置推定値を得るための手段と、前記位置推定値は前記位置情
報に基づいて決定される、
　　　前記ＵＥについての前記位置推定値を前記ＲＡＮに送るための手段と、また、
前記ＵＥが、前記位置情報を備える測定値報告を前記ＲＡＮに送ることによって、位置報
告を開始する
　を備える、前記定期的位置情報によって示される位置情報を処理するための手段と；
　を備える装置。
【請求項４１】
前記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すために使用される測定値を前記ＵＥにより
測定して得るために、前記ＲＡＮに支援データを送るための手段、
　を更に備える請求項４０記載の装置。
【請求項４２】
クライアントエンティティへのユーザ機器（ＵＥ）の位置の定期的報告を開始するように
、無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）によって送られるシグナリングを、前記ＵＥで受
け取ることと、なおここでは、前記ＲＡＮから受け取られる前記シグナリングは、前記Ｕ
Ｅについての位置推定値をいつ前記クライアントエンティティに送るのかを示す定期的位
置情報を含んでいる、前記ＲＡＮは、前記定期的位置情報を含む前記送られたシグナリン
グに基づいて、前記クライアントエンティティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコ
ントロールする；
　前記定期的位置情報によって示される位置報告について、位置情報を前記ＲＡＮに送る
ことと、なおここでは、前記位置情報は、前記ＵＥについての位置推定値、あるいは、前
記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すために使用される測定値を備える、また、
前記ＵＥが、前記位置情報を備える測定値報告を前記ＲＡＮに送ることによって、位置報
告を開始する；
　を備える、位置サービスを得る方法。
【請求項４３】
前記定期的位置情報は、位置報告の設定回数と、連続する位置報告間の時間間隔とを示す
、請求項４２記載の方法。
【請求項４４】
前記定期的位置情報は、位置情報の報告をトリガする少なくとも１つの条件を示す、請求
項４２記載の方法。
【請求項４５】
前記クライアントエンティティへの前記ＵＥ位置の定期的報告についての前記クライアン
トエンティティによって送られたリクエストを前記ＲＡＮ経由で受け取ることと、
　前記リクエストの許可または拒否を送ることと、
　を更に備える請求項４２記載の方法。
【請求項４６】
前記クライアントエンティティへの前記ＵＥ位置の定期的報告についての前記クライアン
トエンティティによって送られたリクエストを前記ＲＡＮ経由で受け取ること、を更に備
え、
　前記クライアントエンティティは、位置サービスをサポートするネットワークエンティ
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ティ内に存在するか、あるいは前記ネットワークエンティティに直接に結合されている、
　請求項４２記載の方法。
【請求項４７】
前記クライアントエンティティへの前記ＵＥ位置の定期的報告のリクエストを送ることと
、
　前記リクエストに対する許可を受け取ることと、
　を更に備える請求項４２記載の方法。
【請求項４８】
前記測定値を測定して得るために、支援データを前記ＲＡＮ経由で受け取ることと、
　各位置報告について前記測定値を測定して得るために前記支援データを使用することと
、
　を更に備える請求項４２記載の方法。
【請求項４９】
各位置報告について少なくとも１つの送信機のために測定値を測定して得ることと、なお
ここでは、各送信機は基地局または衛星である；
　前記位置情報として前記測定値を提供することと；
　を更に備える請求項４２記載の方法。
【請求項５０】
各位置報告について少なくとも１つの送信機のために測定値を測定して得ることと、なお
ここでは、各送信機は基地局または衛星である；
　前記測定値に基づいて前記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すことと；
　前記位置情報として前記位置推定値を提供することと；
　を更に備える請求項４２記載の方法。
【請求項５１】
前記位置情報は、前記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すために使用される測定値
を備えており、前記方法は、
　各位置報告について前記ＵＥについての前記位置推定値を前記ＲＡＮ経由で受け取るこ
と、
　を更に備える、
　請求項４２記載の方法。
【請求項５２】
ユーザ機器（ＵＥ）と無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）との間の通信をするように動
作するトランシーバと；
　クライアントエンティティへの前記ＵＥの位置の定期的報告を開始するように、前記Ｒ
ＡＮによって送られるシグナリングを受け取るように、前記ＲＡＮから受け取られた前記
シグナリング中に含まれる定期的位置情報に基づいて、前記ＵＥについての位置推定値を
いつ前記クライアントエンティティに送るのかを決定するように、前記ＵＥについての位
置推定値、あるいは、位置情報として前記位置推定値を導き出すために使用される測定値
を提供するように、また、前記ＲＡＮに前記位置情報を送るように、動作するプロセッサ
と、前記ＲＡＮは、前記定期的位置情報を含む前記送られたシグナリングに基づいて、前
記クライアントエンティティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調整しコントロールする、
また、前記ＵＥが、前記位置情報を備える測定値報告を前記ＲＡＮに送ることによって、
位置報告を開始する；
　を備える装置。
【請求項５３】
前記プロセッサは、各位置報告について、少なくとも１つの送信機のための測定値を得る
ように、かつ、前記位置情報として前記測定値を提供するように、動作し、またここでは
、各送信機は、基地局かまたは衛星である、請求項５２記載の装置。
【請求項５４】
前記プロセッサは、各位置報告について、少なくとも１つの送信機のための測定値を得る
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ように、前記測定値に基づいて前記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すように、ま
た、前記位置情報として前記位置測定値を提供するように、動作し、またここでは、各送
信機は、基地局かまたは衛星である、請求項５２記載の装置。
【請求項５５】
前記シグナリングは、モバイルサービス交換局（ＭＳＣ）またはサービングＧＰＲＳサポ
ートノード（ＳＧＳＮ）によって出される、請求項５２記載の装置。
【請求項５６】
クライアントエンティティへのユーザ機器（ＵＥ）の位置の定期的報告を開始するように
、無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）によって送られるシグナリングを、前記ＵＥで受
け取るための手段と、なおここでは、前記ＲＡＮから受け取られる前記シグナリングは、
前記ＵＥについての位置推定値をいつ前記クライアントエンティティに送るのかを示す定
期的位置情報を含んでいる、前記ＲＡＮは、前記定期的位置情報を含む前記送られたシグ
ナリングに基づいて、前記クライアントエンティティへのＵＥ位置の前記定期的報告を調
整しコントロールする；
　前記定期的位置情報によって示される位置報告について、位置情報を前記ＲＡＮに送る
ための手段と、なおここでは、前記位置情報は、前記ＵＥについての位置推定値、あるい
は、前記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すために使用される測定値を備える、ま
た、前記ＵＥが、前記位置情報を備える測定値報告を前記ＲＡＮに送ることによって、位
置報告を開始する；
　を備える装置。
【請求項５７】
各位置報告について少なくとも１つの送信機のために測定値を測定して得るための手段と
、なおここでは、各送信機は基地局または衛星である；
　前記位置情報として前記測定値を提供するための手段と；
　を更に備える請求項５６記載の装置。
【請求項５８】
各位置報告について少なくとも１つの送信機のために測定値を測定して得るための手段と
、なおここでは、各送信機は基地局または衛星である；
　前記測定値に基づいて前記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すための手段と；
　前記位置情報として前記位置推定値を提供するための手段と；
　を更に備える請求項５６記載の装置。
【請求項５９】
前記ＵＥ位置の定期的報告についての要求を、前記ＵＥにおいて受け取ることと、
　前記ＵＥにおいて、前記定期的位置情報を受け取ることと、
　ポジショニングエンティティに測定値を送ることと、
　前記ＵＥについての前記位置推定値を、前記ポジショニングエンティティから受け取る
こと
　を更に備える請求項１記載の方法。
【請求項６０】
前記定期的報告の調整およびコントロールを、ポジショニングエンティティに渡すために
、シグナリングを前記ポジショニングエンティティと交換することと、
　前記ＵＥにおいて、前記ＵＥについての前記位置推定値を導き出すための測定を行うよ
うに、支援データを受け取ることと
　を更に備える請求項１記載の方法。
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