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REMORQUE DE TRANSPORT D’ENGINS FACILITANT LE CHARGEMENT ET DECHARGEMENT PAR
L'ABAISSEMENT DU PLATEAU DE TRANSPORT AU SOL VIA UN AXE DECENTRE ET UN BRAS DE LEVIER.

Remorque de transport d’engins facilitant le charge-
ment et le déchargement par 'abaissement du plateau de
transport au sol via un axe décentré et un bras de levier.

L’invention concerne un dispositif permettant de poser le
plateau de la remorque au sol et faciliter le chargement et
déchargement des engins.

Transporter en particulier les motos qui ne posséedent
que deux appuis, et délicat a manipuler par leur poids im-
portant, ce en toute sécurité.

L’invention évitera ainsi de nombreux accidents corpo-
rels et matériels lors des deux phases statiques de charge-
ment et déchargement des véhicules par 'abaissement du
plateau au sol.

L’invention est constituée de deux parties amovibles, un
bras de levier (2) et un plateau porteur(3), autour d’un axe
de rotation principale décentré (1) figure (2).

Le bras de levier (2) facilite le levage par sa force de dé-
multiplication, permettant ainsi & une simple personne de
soulever jusqu’a 500Kg toute seule et plus.

Elle apporte également facilité, rapidité de chargement
et déchargement, des motos en particulier, par le blocage
des roues avant sur le sabot (ensemble (5) et(6)) et son
maintien sur le plateau sans aucun autre dispositif.

Le dispositif selon l'invention est particulierement desti-
né au chargement et déchargement facile et sécurisé d’en-
gins.
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La présente invention concerne la mise au sol d’un plateau de remorque pour le
chargement et le déchargement d’engins.
Beaucoup de personnes sont victimes de nombreux accidents lors du chargement et du
déchargement de motos, tondeuses autoportées, quads, etc. sur les remorques par rampe
ou autres systémes disponibles actuellement. Les motos notamment tombent sur les personnes,
provocant des dommages corporels et matériels. Les femmes ayant moins de forces et moins de
souplesse a manipuler les engins lourds, difficile a déplacer sont aussi les cibles a atteindre
précisément sur les motos. Le but de cette invention est de palier aux probléemes de chargement
et déchargement par rampe ou autres techniques, existantes actuellement.
Le principe de base est constitué d’un axe principale sur lequel viens pivoter un bras de levier et
un plateau supportant les engins a transporter.
L’invention a trait a un chargement au sol par le biez d’'un plateau monté sur un axe principal
pivotant, permettant de placer le plateau au niveau du sol, facilitant ainsi le chargement des
engins (moto, tondeuse, quad etc.).
Deux modes de réalisations sont possibles via deux solutions exposées ci-dessous.
Des aménagements supplémentaires pourront néanmoins compléter le systéme, notamment
des attaches permettant la fixation par sangles ou barres de compression (vis sans fin, ou
goupille sur guidon), réalisant ainsi la fixation des véhicules transportés.
Enfin un plateau plein peut étre mis a la place des deux guides de roues, facilitant
les petits gabaries et autres engins a transporter.
La figure (1) montre trés bien I'ensemble du dispositif et le détail de chaque élément.
La figure (2) représente I'axe du plateau, le systéme de ressort et roue, rattachés au bras de
levier permettant la mise au sol des véhicules transportés.
La figure (3) représente le sabot permettant de bloquer la roue avant de la moto
maintenant ainsi le véhicule sans aucune autre aide d’autre mécanisme.
La figure(4) et la figure (5) représente symboliquement le fonctionnement de I'ensemble en
chargement et déchargement, avec le plateau amovible via I'axe de pivotement.
La figure(6) représente le mode de fixation par goupille du bras de levier et la partie du plateau
associé, permettant ainsi de les réunir pour le transport.
La figure (7) montre trés bien 'ensemble du dispositif et le détail de chaque élément avec la
variante du treuil.
La figure (8) représente I'ensemble de la remorque préte a rouler aprés avoir remonté le treuil.
La figure(9) et la figure (10) représente symboliquement le fonctionnement de 'ensemble en
chargement et déchargement, avec le plateau amovible par I'axe de pivotement et le treuil.

La figure (11) représente la remorque vue du dessus avec les différentes fixations de renfort.
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Un schéma simplifié figure (4) et figure (5) vous permet de comprendre simplement les deux
états de la remorque en chargement et déchargement des engins, par les parties amovibles qui
sont le bras de levier(2), 'axe décentré (1) et le plateau(3).

Lors du chargement de I'engin figure(5) le plateau (3) est au sol, le bras de levier (2)

rattaché 3 la roue, 'amortisseur(4), et I'axe (1) de rotation sont levés, permettant ainsi le
chargement de I'engin avec le plateau au sol.

Un sabot de blocage (5) (6) figure (3) roue avant (pour les motos uniquement) facilite le
chargement en maintenant la moto toute seule sur le plateau.

Lors de I'appuis sur le bras de levier (2) jusqu'a la position fermée figure (4), cela

permet de soulever I'ensemble via I'axe de rotation (1) décentré, amenant ainsi le plateau a sa
position de transport de la remorque et de I'engin a transporter.

Le bras de levier (2) démultipliant la force de I'opérateur, il est trés facile de soulever le véhicule,
méme s'il présente un poids élevé de 500 Kg.

Un systéme décentré figure (2) permet I'adjonction d’un amortisseur (4) complétant

la souplesse de I’ensemble, pour un transport plus souple et confortable des véhicules, évitant
ainsi la détérioration des engins lors du transport. Une attache (8) figure(6) avec goupille vient
fixer les deux éléments amovibles (plateau (3) et bras de levier (2)). Deux guides de roues et
sabots de blocage (5) (6) pour les motos, stabilisent et facilitent le chargement de celles-ci, avant
maintiens par sangles ou autres systémes de fixation.

Cet ensemble permet notamment a une seule personne d’effectuer les différentes opérations,
alors que les solutions existantes nécessitent au moins deux personnes.

Un schéma simplifié figure (9) et figure (10) vous permet de comprendre simplement les deux
états de la remorque. Lors du chargement de V'engin figure (9) le plateau (3) est au sol, le bras de
levier (2) rattaché a la roue 'amortisseur et I'axe de rotation (1) sont levé, le treuil (7) est
relaché permettant ainsi le chargement des engins.

Un sabot de blocage (5) (6) figure (7) et (8) qui en pivotant bloque la roue avant sur la butée (5)
(pour les motos uniquement) facilitant le maintenant de la moto toute seule sur le plateau.
Lorsque I'on reléve le bras de levier (2) par le treuil (7) jusqu'a la position fermé figure (8)
I'ensemble se souléve via 'axe de rotation (1) amenant ainsi le plateau (3) a sa position de
transport de la remorque et de 'engin a transporter. Le bras de levier (2) équipé d’un treuil de
levage (7) démultiplie la force de P'opérateur, il est trés facile de soulever le véhicule méme s'il
présente un poids élevé de 500 Kg ou plus.

Le dispositif selon 'invention facilite le chargement et le déchargement des engins a transporter
par le biez des différents systémes exposés ci dessus.
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REVENDICATIONS

1) Dispositif permettant 'abaissement au sol d’un plateau de remorque(3) facilitant le
chargement et le déchargement d’engins, caractérisé en ce qu’elle comporte un axe
décentré(1), par rapport a I'axe des roues, réalisant 'articulation du bras de levier(2), du plateau
amovible(3), et un systéme de fixation avec goupille(8) qui lorsqu’elle est retiré permet au bras

de levier (2) via I'axe décentré (1) de se lever et de déposer le plateau(3) au sol.

2) Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que des sabots de blocage(5) (6)
placés a I'avant du plateau réalisent un maintien des engins sans aucun autre systéme de
fixation.

3) Dispositif selon revendication 2 ou la revendication 1, caractérisé en ce
que des amortisseurs (4) réalisent le lien entre le bras de levier(2) et le plateau(3) ainsi que
"amortissement de I'ensemble durant le déplacement.

4) Dispositif selon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce

qu’un treuil (7) facilite le levage et la dépose du plateau articulé (3) pour réduire I'effort
de l'opérateur en rapport au poids des engins lorsqu’ils sqnt chargés sur le plateau(3).

5) Dispositif selon I’'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le plateau de remorque (3) peut selon le modele étre muni d’une surface

pleine ou d’un systéme de rail sur un chassis.
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