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Zafizeni pro zpracovani pldy, které se
sklddd z rotujici hiidele, opat¥ené kotouti
sklongénymi k vertikdlni roviné€ kolmé Kk
ose hiidele o thel 10 aZ 20°, pfiemZ jed-
notlivé kotoute jsou vici sob& vzdjemnéd
poototeny o tihel 45 aZ 90° a upevnény né-
boji na rotujici hi*ideli. Kotouce jsou po svém
obvodu opatfeny vroubkovanym nebo tva-
rovanym ostiim, hroty, nebo vyFezy, pfi-
padn& je moZnd kombinace dvou nebo vice
prvki. Zatizeni je moZné uspofadat jako
jednosledové nebo vicesledové, pfiCemZ je
moZno kombinovat rotujici hiidele pohéné-
né s nepohanénymi.

Zafizeni je moZno vyuZit p¥i zpracovani
riiznych druhd pfd, pfip. p¥i drceni kuso-
vitych drtitelnych organickych a anorganic-
kych materidli na dopravnich pédsech.
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Predmét vyndlezu se tykd zafizeni pro
zpracovani plidy po provedeni zdkladniho
zpracovadni pady. Zalizeni pro zpracovani
pady je s vyhodou pouZitelné jako dopliiu-
jici pracovni naradi p¥i sluc¢ovani technolo-

gickych operaci do kombinovanych souprav -

stroji. Zafizeni podle vyndlezu se vyuZije
p¥i zpracovani rtznych druhtl pdd, pfipad-
né pfi drceni kusovitych drtitelnych ma-
teridll organickych i anorganickych na do-
pravnich pédsech.

VétSina pouZivanych zemé&dé&lskych stro-
ji pro zpracovani pldy méa pasivni pracov-
ni organy. Je zndmé Fada stroji s aktivni-
mi pracovinimi orgdny, které zpravidla zvy-
3uji kvalitu pfipravy pidy pfi sniZeni taho-
vého odporu v porovnéni se stroji s pa-
sivnimi pracovnimi organy.

Vhodnym FeSenim pro sniZeni provoznich
ndkladdl je sluCovdni technologickych ope-
raci do jednoho sledu, tj. za jeden priijezd
polem je moZné vykonat dvé i vice techno-
logickych operaci.

Je zndmé zafizeni pro zpracovani pldy,
jehoZ podstata spodivd v tom, Ze talifovd
baterie je tvofena jednotlivymi plochymi
talifi s osou otdceni uloZenou pod thlem ke

sméru. jizdy. Talife jsou mezi sebou spojs- .

ny souosymi Cldnky s konci vyhnutymi na
opacné strany.

Dale je zndm rotafni stroj na zpracovi-
ni pldy, jehoZ podstata spoCivd v tom, Ze v
rdamu stroje jsou na hnané hrideli, uloZené
priéné ke sméru jizdy, uchyceny pomoci
radidlnich ramen, presazenych vzdjemné o
45° voln& otoCné pracovni talife. Osy oté-
Ceni talif jsou sklonsny v dhlu cca 15° k
roving kolmé k hnané hiideli.

Déale je zndm rotafni stroj na zpracové-
ni ptdy, jehoZz podstata spoCivd v tom, Ze
na hnané hfideli, uloZené pf¥itné ke sméru
jizdy, jsou uchyceny vzdjemné& presazené
0 90° pracovni orgény, volné otoéné kolem
os, svirajicich dhel cca 15° s rovinou kol-
mou k pohén&nému hrideli. KaZdy pracov-
ni orgén je tvo¥en trFemi zahnutymi h¥eby,
uchycenymi k spoleénému otoénému cCepu
pomoci Sikmych drZaka.

Nedostatky zndmych technickych FeSeni
pouZivané mechanizace pro zpracovani pd-
dy jsou v podstatné mife odstranény zaii-
zenim pro zpracovani piidy podle vynéle-
zu, jehoZ podstata spofivd v tom, Ze sada
kotoucl je rozmisténa pod dhlem 10°—20°
k vertikdlni roving, kolmé k ose rotujici
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hiidele a jednotlivé kotoude jsou vzdjem-
né pootoCeny viati sobé o thel 45°—90° Ko-
toufe jsou néboji pFipevnény na rotujici hii-
deli. '

Pro zvySeni drobici schopnosti jsou ko-
toufe na svém obvodu opatfeny vroubko-
vanym, nebo tvarovanym ostiim, nebo hro-
ty, nebo vyrezy, nebo je obvod kotoucll vy-
tvofen kombinaci té&chto dvou nebo vice
prvki.

Zatizeni podle vyndlezu je moZné uspo-
fadat jako jednosledové, nebo vicesledové,
pficemZ je moZnd kombinace rotujici hifi-
dele pohédnéné s nepohanénou.

Re3eni podle vynélezu umoZiiuje kvalitni
pfipravu phdy, mé& jednoduchou konstruk-
ci, pfedmeét vynélezu se vyuZije hlavné ja-
ko dopliiujici pracovni zafFizeni pro zpraco-
véni pldy p#i jeho sloudeni s jinym pracov-
nim strojem, jako je nap¥. dlatovy kypfié a
jemu podohné stroje.

Pfriklad provedeni zafizeni pro zpracova-
ni ptdy podle vynélezu je schematicky zné-
zornén na pripojeném vykresu, predstavuji-
ci Cast pracovnich orgdnt pfi pohledu zpfe-
du. '

Na rotujici hfideli 1, uloZené v nevyzna-
¢eném loZisku nevyznaCeného rdamu je né-
kterym zndmym zplisobem néboji 2 piipev-
néna sada kotoudli 3. Jednotlivé kotoude 3
sviraji dhel 10°—20° k wvertikdlni roving,
kolmé k ose rotujici hiidele 1 a jsou vzi-
jemn& pootofeny vici sob& na thel 45°—
—90°.

Rotatni pohyb se pfendsi z rotujici hii-
dele 1 na kotouCe 3 néboji 2, kterymi jsou
kotoufe 3 pFipevnény na rotujici hiideli 1.
Pri pohé&néni rotujici hiidele 1 od nevyzna-
¢eného hnaciho prvku vykonédvaji obvody
kotoutd 3 vic¢i zpracovdvanému materidlu
trirozmérny pohyb. Pohyb kotoutt 3 ve smé-
ru jizdy je zavisly na pojezdové rychlosti
stroje se zarizenim pro zpracovani phdy a
na otdCkach a na priméru pohan&nych ko-
touct 3. Bolni stranovy a vySkovy pohyb
obvoddl jednotlivych kotouttt 3 je dany je-
jich primérem, thlem naklonéni k verti-
kalni roving, kolmé k ose rotujici hiidele
1 a na rychlosti jejich otadek.

Vzdjemné pootocdeni jednotlivych kotoudd
3 vici sobé zplisobuje, Ze kotouce 3 vyko-
navaji vzdjemné& se prekryvajici stranovy a
vySkovy pohyb, rotacni a dopiedny pohyb
vluéi zpracovdvanému materialu.
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PREDMET VYNALEZU

Zafizeni pro zpracovdni piady, sestéva- mistény pod thlem « 10°—20° k vertikdIni
jici z rdmu, v némZ jsou na oto¢né hfide- roviné kolmé k ose rotujici hfidele (1) a
1i upevnény svymi néaboji pracovni kotoude, stiidavé vzdjemné& pootoleny vaci sobé o
vyznadujici se tim, Ze kotoule (3) jsou roz- Ghel g 45°—90°.
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