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DESCRIPCION
Método, médulo, dispositivo y medio de cambio de baterias
CAMPO TECNICO

La presente descripcion se refiere al campo del cambio de baterias y, en particular, a un método, médulo, dispositivo
y medio de cambio de baterias.

ANTECEDENTES

Con el desarrollo de los vehiculos eléctricos, la tecnologia de cambio de baterias para vehiculos se ha convertido en
uno de los modos de desarrollo de la tecnologia de bateria. En la tecnologia de cambio de baterias, cémo determinar
la ubicacién de la bateria es un problema urgente que debe resolverse.

En la técnica anterior, el vehiculo se detiene a menudo en una ubicacién fija a través de una ranura de limite de
vehiculo en un lugar fijo determinado en una estacioén de cambio de baterias. Después se controla un dispositivo de
cambio de baterias para conducir hasta un determinado punto fijo dentro de la ubicacion fija para realizar operaciones
relacionadas con el cambio de baterias.

Después, en esta tecnologia, se requiere que el usuario detenga el vehiculo en un lugar preciso para cambiar la bateria,
y todo el proceso de cambio de baterias se complica.

El documento US20160368464A1 describe un sistema y aparato para una estacion de carga robética para cargar una
bateria de un vehiculo eléctrico. Un robot portatil semiautbnomo estd programado para intercambiar baterias
recargables agotadas dispuestas en un vehiculo eléctrico o hibrido. EI médulo de bateria portatil dispensa baterias a
un robot portatil semiautbnomo para su cambio. El robot portatil semiautonomo usa sensores de navegacion para
transportar la bateria a una posicién predeterminada en el lugar de cambio de la bateria. Los datos de configuracién
y disposiciéon de la bateria se comunican de forma inaldmbrica mediante el médulo de bateria al robot portatil
semiautonomo. El médulo de bateria estd también en comunicacién eléctrica con el vehiculo para bloquear y
desbloquear oportunamente los médulos de bateria.

El documento CN109177709A describe una nueva estructura de compartimiento de canal de bateria de vehiculo de
energia para reemplazar rapidamente una bateria de energia, que incluye una carroceria del vehiculo y una bateria
dispuesta en la carroceria del vehiculo, en donde las cubiertas de bateria estan dispuestas simétricamente a ambos
lados de la carroceria del vehiculo, y las cubiertas de bateria estan conectadas respectivamente con un puerto de
montaje de bateria y un puerto de desmontaje de bateria en la carroceria del vehiculo. Entre el puerto de montaje de
bateria y el puerto de desmontaje de bateria, se dispone un surco de montaje de bateria y esta provisto de un soporte
para montar la bateria y un primer mecanismo de accionamiento para hacer que el soporte se mueva en el surco de
montaje de bateria. El soporte esta provisto de un segundo mecanismo de accionamiento para hacer que la bateria
se mueva y de un bloqueo electromagnético para fijar la bateria.

El documento CN103065519A describe un sistema de deteccién y un método de parada y arranque en punto fijo en
rampa. Se miden manualmente una linea de marca de carril y el tamafio fisico de un coche de entrenamiento, se
graban imagenes de la camaray se completa la calibracién de un sistema de coordenadas; un analizador de imagenes
continla recibiendo imégenes de monitoreo capturadas por una camara y reconoce un tablero de sefiales en el coche
de entrenamiento, y calcula una posicién real, una postura, un intervalo de contorno del coche a través del sistema de
coordenadas calibrado y cuando la distancia desde un coche hasta una linea de marca de aparcamiento excede un
intervalo preestablecido o cuando dos lados de la linea de marca de carril estan cubiertos por el coche, se activa una
camara principal 0 una camara auxiliar para capturar imagenes; y los datos medidos, imagenes y videos del analizador
de iméagenes son recibidos por un servidor a través de una red de transmision, se calcula una puntuacién de
entrenamiento.

El documento DE202018003439U1 describe un dispositivo de accionamiento eléctrico de un vehiculo de motor con
una bateria de vehiculo de motor que se puede sustituir de forma manual, semiautomatica o totalmente automatica
para un repostaje eléctrico, en el que la bateria de vehiculo de motor esta dividida en pequefios médulos de bateria
que estan alojados en al menos al menos un compartimento de bateria que consiste en al menos un eje de bateria.

El documento XP093062333 describe que el principio de ubicacién de indicacion de intensidad de sefial recibida (RSSI)
usa la intensidad de la sefial recibida para determinar la ubicacién del dispositivo transmisor. Cuanto mas lejos esté el
punto de acceso al dispositivo transmisor, mas débil sera la sefial. En comparacién, cuanto mas cerca esté el
dispositivo transmisor de un punto de acceso, mas fuerte sera la intensidad de la sefial recibida. La ubicacién se
determina recibiendo la sefial desde multiples puntos de acceso y tomando las diferentes medidas para realizar una
aproximacion de la ubicacién mediante triangulacién o trilateracion.
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La invencién se establece en el juego de reivindicaciones adjunto.
BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para ilustrar mas claramente las soluciones técnicas de las modalidades de la presente descripcion, a continuacion
se describiran brevemente los dibujos utilizados en las modalidades de la presente descripcién. Obviamente, los
dibujos adjuntos descritos a continuacién son Unicamente algunas modalidades de esta solicitud. Para los expertos
en la materia, otros dibujos se pueden obtener a partir de estas figuras sin ningun trabajo creativo.

la Figura 1 es un diagrama de escenario esquematico de un escenario de cambio de baterias ilustrativo
proporcionado por una modalidad de |la presente solicitud;

la Figura 2 es un diagrama de flujo esquematico de un método de cambio de baterias proporcionado por una
modalidad de la presente solicitud,;

la Figura 3 es un diagrama esquematico de un calculo ilustrativo de una ubicacioén objetivo proporcionado por
una modalidad de la presente solicitud;

la Figura 4 es un diagrama de flujo esquematico de otro método de cambio de baterias proporcionado por
una modalidad de la presente solicitud;

la Figura 5 es un diagrama de flujo esquematico de otro método de cambio de baterias proporcionado por
una modalidad de la presente solicitud;

la Figura 6 es un diagrama de flujo esquematico de otro método de cambio de baterias proporcionado por
una modalidad de la presente solicitud;

la Figura 7 es un diagrama estructural esquematico de un médulo de cambio de baterias proporcionado por
una modalidad de la presente solicitud;

la Figura 8 muestra un diagrama esquematico de la estructura de hardware de un dispositivo de cambio de
baterias proporcionado por una modalidad de la presente solicitud.

DESCRIPCION DETALLADA

Se describiran en detalle caracteristicas y modalidades ilustrativas de diversos aspectos de la presente descripcion.
La presente descripcidon se describira con méas detalle a continuacién con referencia a los dibujos adjuntos y a las
modalidades especificas, para aclarar las finalidades, las soluciones técnicas y las ventajas de la presente solicitud.
Se entiende que las modalidades especificas descritas en el presente documento solo pretenden ser ilustrativas y no
limitantes. La presente descripcién se puede poner en practica sin algunos de los detalles de estos detalles especificos,
como lo entenderan los expertos en la materia. La siguiente descripcién de las modalidades pretende simplemente
proporcionar una mejor comprension de la descripcion mediante la ilustracion de ejemplos de la presente descripcion.

Cabe sefialar que, en este contexto, los términos de relacién como primero y segundo se utilizan simplemente para
distinguir una entidad u operacién de otra entidad u operacién, y no necesariamente requieren o implican que exista
tal relacién u orden real entre dichas entidades u operaciones. Ademaés, el término "comprende” o "incluye" o cualquier
otra variacién del mismo pretende abarcar una inclusién no exclusiva, de modo que un proceso, método, articulo o
dispositivo que comprende una pluralidad de elementos incluye no solo esos elementos sino también otros elementos
que no se enumeran exactamente, o elementos que son inherentes a dicho proceso, método, articulo o dispositivo.
Un elemento que se define mediante el término "comprendiendo”, sin limitar la descripcién, no excluye la presencia
de elementos adicionales en el proceso, método, articulo o dispositivo.

Con el rapido desarrollo de nuevas tecnologias energéticas, también se han mejorado enormemente varias
tecnologias que sirven a la nueva energia. Teniendo en cuenta la dificultad de la carga, la velocidad de carga lenta y
la duracion limitada de la bateria, ha surgido la tecnologia de cambio de baterias para vehiculos de nueva energia. La
tecnologia de cambio de baterias adopta un enfoque de "separacion del vehiculo y la bateria", que puede proporcionar
un servicio de cambio de baterias para un vehiculo a través de una estaciéon de cambio de baterias. En la tecnologia
de cambio de baterias existente, el vehiculo se detiene a menudo en una ubicacion fija a través de una ranura de
limite del vehiculo en una determinada posicién fija en la estacion de cambio de baterias. Después se controla un
dispositivo de cambio de baterias para desplazarse hasta un determinado punto fijo dentro de la ubicacién fija para
realizar operaciones relacionadas con el cambio de baterias. Por ejemplo, se pueden instalar una placa moévil delantera
y una placa mévil trasera en la estacién de cambio de baterias. Cuando es necesario cambiar la bateria del vehiculo,
la placa mévil delantera y la placa movil trasera se controlan para moverse a un lugar de aparcamiento adecuado para
el vehiculo y esperar a que el vehiculo siga conduciendo.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2994 601 T3

Sin embargo, en esta tecnologia, el usuario necesita detener el vehiculo en un lugar preciso para cambiar la bateria,
y se necesita mas tiempo y energia para detener el vehiculo, lo que complica todo el proceso de cambio de baterias.

Por lo tanto, existe la necesidad de una solucién técnica que pueda mejorar la conveniencia del proceso de cambio
de baterias.

Basandose en lo anterior, las modalidades de la presente solicitud proporcionan un método, aparato, dispositivo y
medio de cambio de baterias, que se pueden aplicar a un escenario de aplicacion de cambio de baterias para un
vehiculo. En comparacion con las tecnologias relacionadas anteriores, el cambio de baterias se puede completar
incluso cuando el usuario aparca el vehiculo al azar en el area de cambio de baterias, lo que mejora la conveniencia
del proceso de cambio de baterias.

Para comprender mejor esta solicitud, antes de presentar las soluciones de cambio de baterias proporcionadas por
las modalidades de esta solicitud, las modalidades de esta solicitud primero proporcionan explicaciones especificas
sobre los conceptos de vehiculo, bateria y estacion de cambio de baterias involucrados en esta solicitud a su vez.

Con respecto a "vehiculo", el vehiculo en las modalidades de la presente solicitud puede estar conectado de forma
que pueda separarse a la bateria. En algunas modalidades, el vehiculo puede ser uno que use una bateria como
fuente de energia, por ejemplo, un coche, un camién o similar. El vehiculo en las modalidades de la presente solicitud
puede tener instalado una o mas baterias.

Con respecto a "bateria", la bateria en las modalidades de la presente solicitud puede ser una bateria de iones de litio,
una bateria de metal de litio, una bateria de plomo-acido, una bateria de barrera de niquel, una bateria de niquel-
hidrégeno, una bateria de litio-azufre, una bateria de litio-aire, 0 una bateria de iones de sodio, etc., lo que no esta
limitado en el presente documento.

En términos de escala, la bateria puede ser una celda de bateria, 0 un médulo de bateria o un paquete de bateria, lo
que no esta limitado en el presente documento.

En términos de aplicacién, la bateria puede usarse en un vehiculo eléctrico para suministrar energia a un motor del
vehiculo eléctrico como fuente de energia para el vehiculo eléctrico. La bateria puede proporcionar también energia
para otros dispositivos eléctricos del vehiculo eléctrico, como un aire acondicionado en el coche, un reproductor de
coche, etc.

En cuanto a "estacion de cambio de baterias", en las modalidades de la presente solicitud, la estacién de cambio de
baterias puede referirse a un lugar que proporciona un servicio de cambio de baterias para vehiculos. Por ejemplo,
puede ser un lugar fijo o un lugar mévil tal como un vehiculo mévil para el cambio de baterias, que no se limita a las
modalidades de la presente solicitud.

Después de introducir los conceptos anteriores, para facilitar la comprension, antes de la descripcién especifica de la
carga de la bateria de energia proporcionada en las modalidades de la presente solicitud, las siguientes partes de las
modalidades de la presente solicitud ilustraran primero un escenario de cambio de baterias ilustrativo.

La Figura 1 es un diagrama de escenario esquematico de un escenario de cambio de baterias ilustrativo proporcionado
por una modalidad de la presente solicitud. Como se muestra en la Figura 1, una estacién de cambio de baterias 20
puede incluir un armario de cambio de baterias 21. El armario de cambio de baterias 21 puede incluir multiples
compartimentos de carga 22.

Después de que un vehiculo equipado con una bateria P1 ingresa al area de cambio de baterias de la estacién de
cambio de baterias 20, la estacién de cambio de baterias 20 retira la bateria P1 de la parte inferior del vehiculo 10 a
través de un médulo de cambio de baterias, saca una bateria P2 de un compartimiento de carga 22, e instala la bateria
P2 en el vehiculo 10. Después, el vehiculo 10 al que se le ha instalado |a bateria P2 puede alejarse de la estacién de
cambio de baterias 20.

Ademas, la bateria P1 retirada puede colocarse en un compartimento de carga vacio 22 para su carga, de modo que
la estacién de cambio de baterias 20 pueda continuar proporcionando servicio de cambio de baterias para otros
vehiculos.

Después de presentar el escenario de cambio de baterias, a continuacién, para una mejor comprension de la presente
solicitud, los métodos, aparatos, dispositivos y medios de cambio de baterias segun las modalidades de la presente
solicitud se detallaran a continuacién junto con los dibujos adjuntos. Cabe sefialar que estas modalidades no se usan
para limitar el alcance de la presente solicitud.

La Figura 2 es un diagrama de flujo esquematico de un método de cambio de baterias proporcionado por una

modalidad de la presente solicitud. Como se muestra en la Figura 2, el método de cambio de baterias incluye S210 a
§230. El cuerpo de ejecucion de cada etapa del método de cambio de baterias puede ser un moédulo de control con
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capacidades informaticas y de procesamiento de datos. Por ejemplo, puede tratarse de un médulo de control en un
servidor en la nube o de un servidor de la estaciéon de cambio de baterias, lo que no esta limitado especificamente.

En S210, se adquiere una primera imagen capturada para un vehiculo dentro de un area de cambio de baterias y se
adquiere una primera ubicacién de una bateria en el vehiculo.

En S220 se determina una segunda ubicacién del vehiculo en el area de cambio de baterias segun la primera imagen.

En S230, segun la primera ubicacion y la segunda ubicacién, se determina una ubicacién objetivo de la bateria en el
area de cambio de baterias para controlar un dispositivo de cambio de baterias para que se mueva a la ubicacién
objetivo para el cambio de baterias.

Después de introducir preliminarmente las etapas especificas $S210 a S230 del método de cambio de baterias 200,
los términos técnicos involucrados en S210 a S230 se describen en detalle a continuacion.

Para el area de cambio de baterias, puede ser un area para que el vehiculo realice el cambio de baterias. Es decir,
cuando el vehiculo esta aparcado en esta area, se puede realizar el cambio de baterias en el vehiculo. En concreto,
el area de cambio de baterias puede ser una area capaz de alojar un vehiculo y que tiene una determinada longitud y
anchura. Es decir, la anchura del area de cambio de baterias es mayor que la anchura del vehiculo, y la longitud del
area de cambio de baterias es mayor que la longitud del vehiculo.

Para la primera imagen, para garantizar la precisién del calculo, la primera imagen puede incluir una imagen de toda
el area de cambio de baterias 0 una imagen de una parte del area de cambio de baterias. Cuando el vehiculo entra
en el area de cambio de baterias, la primera imagen podra incluir también al menos parte de la imagen del vehiculo.

La primera imagen puede ser recopilada por un dispositivo de carga acoplada (CCD) u otra camara o camara web
capaz de tomar fotografias y videos. En cuanto a la ubicacion de disposicion, el dispositivo de fotografia de la primera
imagen se puede disponer en un soporte fijo sobre 0 encima del area de cambio de baterias, o en la pared interior del
area de cambio de baterias. Cabe sefialar que el dispositivo de fotografia de la primera imagen se puede colocar
también en otras ubicaciones donde se puede fotografiar toda el area de cambio de baterias, y su ubicacién de
disposicion no esta especificamente limitada en las modalidades de la presente solicitud.

Para la primera ubicacion, puede referirse a una ubicacion relativa de la bateria en el vehiculo. La Figura 3 es un
diagrama esquematico de un calculo ilustrativo de una ubicacion objetivo proporcionado por una modalidad de la
presente solicitud. Como se muestra en la Figura 3, la primera ubicacion puede ser informacién de ubicacion de una
0 mas ubicaciones de referencia Q de la bateria con respecto a una ubicacién de referencia P en el vehiculo. Las
ubicaciones de referencia Q de la bateria pueden ser el punto medio de la bateria, 0 una determinada esquina de la
bateria, etc., lo que no esta especificamente limitado. La ubicacién de referencia Q en el vehiculo puede ser el centro
o la esquina del vehiculo, etc., lo que no esta especificamente limitado. A modo de ejemplo, con referencia continua a
la Figura 3, la informacién de ubicacion de la primera ubicacién puede incluir: coordenadas de la ubicacién de
referencia Q en un primer sistema de coordenadas APB con el punto de ubicacién P como origen. El eje horizontal del
primer sistema de coordenadas APB puede ser la direccién de anchura del vehiculo y el eje vertical puede ser la
direccion de longitud del vehiculo. De manera correspondiente, la primera ubicacion puede expresarse como (W1, L1).
W1 puede expresarse como la distancia de la ubicacién de referencia Q desde la ubicacién de referencia P en la
direccién longitudinal del vehiculo, y L1 puede expresarse como la distancia de la ubicacién de referencia Q desde la
ubicacién de referencia P en la direccién longitudinal del vehiculo.

Si se instalan varias baterias en el vehiculo, puede ser necesario obtener la primera ubicacién de cada una de las
baterias en el vehiculo. Si se conocen las longitudes y anchuras de las multiples baterias, la primera ubicacién
correspondiente a una bateria respectiva se puede determinar basandose en coordenadas relativas entre una
determinada ubicacién de referencia Q en la bateria y una determinada ubicacion de referencia Q del vehiculo.

La primera ubicacién puede ser calculada por un médulo de procesamiento segun la informacién del modelo del
vehiculo y enviada al sujeto de ejecucién de S210, o puede ser calculada por el sujeto de ejecuciéon de S210 segun la
informacién del modelo del vehiculo, lo que no esta especificamente limitado en las modalidades de la presente
solicitud.

En segundo lugar, para el dispositivo de cambio de baterias, puede ser un dispositivo o estructura que pueda entrar
en la parte inferior del vehiculo y reemplazar la bateria, tal como un robot de cambio de baterias, un vehiculo de guiado
automatico (AGV), etc., lo que no esta especificamente limitado.

Para la segunda ubicacién, puede ser informacién de ubicacién relativa del vehiculo en el area de cambio de baterias.
Se puede usar como referencia un cierto punto de ubicacion O dentro del area de cambio de baterias, y la informacién

de ubicacién de la ubicacién de referencia P del vehiculo con respecto al punto de ubicacién O se puede usar como
segunda ubicacién. Por ejemplo, la segunda ubicacién pueden ser coordenadas de la ubicacién de referencia P del
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vehiculo en un segundo sistema de coordenadas con el punto de ubicacién O como origen. Los ejes de coordenadas
del segundo sistema de coordenadas pueden ser paralelos a los ejes de coordenadas del primer sistema de
coordenadas o tener un cierto angulo incluido, lo que no esta especificamente limitado en las modalidades de la
presente solicitud.

A modo de ejemplo, con referencia continua a la Figura 3, la segunda ubicacion puede incluir: coordenadas de la
ubicacién de referencia P en el segundo sistema de coordenadas XOY con el punto de ubicacion O como origen. El
eje horizontal del segundo sistema de coordenadas XQOY puede ser la direccion de anchura del vehiculo y el eje vertical
puede ser la direccion de longitud del vehiculo. De manera correspondiente, la segunda ubicacion puede expresarse
como (X1, Y1). X1 puede expresarse como la distancia de la ubicacion de referencia P desde |a ubicacion de referencia
O en la direccion longitudinal del vehiculo, y Y1 puede expresarse como la distancia de la ubicacién de referencia P
desde la ubicacién de referencia O en la direccién longitudinal del vehiculo.

Cabe sefialar que la segunda ubicacién también puede expresarse de otras formas. Por ejemplo, después de que se
determinen las coordenadas de la ubicacién de referencia P en la primera imagen, la segunda ubicacién de la ubicacion
de referencia P puede determinarse segiin una relacién de conversién entre la primera imagen y la ubicacién real. El
método de calculo especifico de la segunda ubicacion no esta limitado a las modalidades de la presente solicitud.

Para determinar con precisién la ubicacién de referencia P a partir de la primera imagen, se puede fijar una marca de
ubicacién a la ubicacién de referencia P en el vehiculo para identificar rapida y exactamente la marca de ubicacién a
partir de la primera imagen. La marca de ubicacién puede estar dispuesta en un faro del vehiculo, en un tubo de
escape o0 en la parte superior del vehiculo. La ubicacién de configuracion especifica no esta limitada.

Para determinar con precision la ubicacién de referencia P a partir de la primera imagen, se puede usar un algoritmo
de borde para determinar el contorno del vehiculo a partir de la primera imagen, y se puede determinar una esquina
en el contorno como la ubicacién de referencia P calculando gradientes y pronto. El nimero de ubicaciones de
referencia P puede ser uno o mas.

Dado que el usuario puede aparcar el vehiculo torcido durante el proceso real de aparcamiento y cambio de baterias,
cuando el nimero de ubicaciones de referencia P es méas de uno, se puede determinar un angulo inclinado del vehiculo,
de modo que se puede calcular la ubicacién objetivo de la bateria segin el angulo de inclinacién del vehiculo en el
proceso posterior. De esta manera se mejora la precision del calculo. El angulo de inclinacion del vehiculo puede
referirse al angulo incluido entre el lado largo del vehiculo y el lado largo del area de cambio de baterias.

Para S230, la informacion de ubicacion fisica real de la bateria se puede calcular segun la informacién de ubicacién
fisica real del vehiculo y la ubicacién relativa de la bateria en el vehiculo. A modo de ejemplo, con referencia continua
a la Figura 3, la ubicacién objetivo es la coordenada de ubicacién de la bateria en el sistema de coordenadas XOY.

Respecto al método de calculo para la ubicacién objetivo.

En el caso de que el grado de inclinacién del vehiculo sea pequefio, por ejemplo, el angulo de inclinacién del vehiculo
es menor que un umbral de angulo de inclinacién preestablecido, o el grado de inclinacién del vehiculo puede ignorarse
debido a la configuracién del area de cambio de baterias, si la primera ubicacién es (W1, L1), la segunda ubicacion es
(X1, Y1), entonces la ubicacién objetivo de la bateria en el area de cambio de baterias es (W1+X1, L1+Y1). El umbral
de angulo de inclinacién preestablecido se puede establecer segin escenas reales y requisitos especificos, lo que no
esta especificamente limitado. Por ejemplo, si el area de cambio de baterias en la estaciéon de cambio, como por
ejemplo la plaza de aparcamiento para el cambio de baterias, es estrecha, el angulo de inclinacién del vehiculo al
entrar en la plaza de aparcamiento para el cambio de baterias no serd demasiado grande. En este caso, la ubicacién
objetivo de la bateria en el area de cambio de baterias se puede calcular directamente segin el método de calculo de
esta modalidad.

Si el angulo de inclinacion a del vehiculo se calcula segun multiples segundas ubicaciones, la ubicacion objetivo se
puede calcular segun la primera ubicacién, la segunda ubicacién y el angulo de inclinacién a. La férmula de calculo
especifica se puede establecer segun la situacién real, que no se limita aqui.

Con el método de cambio de baterias 200 mostrado en la etapa S210 a la etapa S230, para un vehiculo que esta
aparcado aleatoriamente en el area de cambio de baterias, la ubicacién del vehiculo en el area de cambio de baterias
se puede determinar segun la primera imagen capturada para el vehiculo; y después la ubicacién de |la bateria en el
area de cambio de baterias se determina segin la ubicacion relativa de la bateria en el vehiculo y la ubicacion del
vehiculo en el area de cambio de baterias. Por lo tanto, incluso si el usuario aparca el vehiculo aleatoriamente en el
area de cambio de baterias, alin se puede determinar la ubicacién de la bateria del vehiculo en el area de cambio de
baterias, y el médulo de cambio de baterias se mueve a esta ubicacién para el cambio de baterias. Por tanto se mejora
la comodidad del proceso de cambio de baterias.
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Segun algunas modalidades de la presente solicitud, opcionalmente, para mejorar alin mas la precision del calculo de
la ubicacién objetivo, se proporciona un médulo transmisor de sefiales en el vehiculo en una ubicacion correspondiente
a la bateria, y se proporciona un médulo de deteccién de sefiales en el dispositivo de cambio de baterias.

De manera correspondiente, la Figura 4 es un diagrama de flujo esquematico de otro método de cambio de baterias
proporcionado por una modalidad de la presente solicitud. La Figura 4 difiere de la Figura 2 en que el método de
cambio de baterias incluye también S240 y S250.

En S240, durante el movimiento del dispositivo de cambio de baterias en un area objetivo, el médulo receptor de
sefiales adquiere los valores de intensidad de las sefiales en una pluralidad de terceras ubicaciones dentro del area
objetivo, siendo las sefiales transmitidas por el médulo transmisor de sefiales, e incluyendo el area objetivo la ubicacién
objetivo.

En S250, una tercera ubicacién correspondiente a un valor maximo entre los valores de intensidad de las sefiales en
la pluralidad de terceras ubicaciones se actualiza como una nueva ubicacién objetivo.

Para el médulo transmisor de sefiales, el mismo puede transmitir una sefial cuya intensidad de sefial disminuye
gradualmente con la distancia, tal como una sefial magnética, una sefial eléctrica, una sefial éptica y similares. En
consecuencia, el modulo receptor de sefiales es un dispositivo que puede recibir la sefial transmitida por el médulo
transmisor de sefiales. En un ejemplo, el médulo transmisor de sefiales puede ser un elemento magnético, tal como
un iman y similares, y el médulo receptor de sefiales es un médulo sensor magnético, tal como un sensor Hall. En otro
ejemplo, el médulo transmisor de sefiales puede ser un transmisor de sefiales de comunicacién inalambrica y el
modulo receptor de sefiales es un médulo sensor de sefiales de comunicacién inalambrica. La sefial de comunicacion
inaldmbrica puede ser, por ejemplo, una sefial WIFI, una sefial Bluetooth, etc. En todavia otro ejemplo, el aparato
transmisor de sefiales puede ser un transmisor de una sefial optica emitida linealmente tal como una sefial infrarroja
o una sefial laser y, en consecuencia, el médulo receptor de sefiales puede ser un aparato sensor de sefiales opticas.
La sefial 6ptica transmitida por el aparato transmisor de sefiales puede estar verticalmente hacia abajo, y cuando el
dispositivo de cambio de baterias que lleva el médulo sensor de sefiales se mueve directamente debajo del aparato
transmisor de sefiales, se recogera la sefal éptica.

Para el area objetivo, se refiere a un area que incluye la ubicacién objetivo. El area objetivo puede ser un area centrada
en la ubicacion objetivo. El tamafio y/o la forma del area pueden estar preestablecidos. Cabe sefialar que el area
objetivo puede ser un area no centrada en la ubicacidn objetivo y el método de configuracién especifico no esta limitado.

Dado que la ubicacién objetivo de S210 a S230 se calcula mediante un algoritmo de reconocimiento de imagenes, la
ubicacién objetivo calculada puede tener un cierto error de precision, tal como (+xa cm). Para tener en cuenta tanto la
precision del calculo como la eficiencia del célculo, se puede determinar un area objetivo con un cm como radio y con
la ubicacién objetivo determinada en S230 como el centro del circulo, y después se controla el movimiento del
dispositivo de cambio de baterias dentro del area objetivo para recoger valores de intensidad de sefiales en una
pluralidad de terceras ubicaciones dentro del area objetivo.

Cabe sefialar que, para mejorar la precision del célculo, el radio del &rea objetivo puede ser superior a un cm. O para
mejorar la eficiencia del calculo, el radio del area objetivo puede ser inferior a un cm. El radio, la forma, etc. del area
objetivo no esta especificamente limitado en las modalidades de la presente solicitud.

Con 8240y S250, el error de ubicacién de la bateria se puede reducir, por ejemplo, a un intervalo de (-5 mm, +5 mm).
Por tanto, se mejora la precision de la localizacién.

Opcionalmente, dado que la ubicacion de instalacion de la bateria en el vehiculo especifico es fija, y la ubicacion de
la bateria en diferentes vehiculos puede ser diferente, la bateria se instala, por ejemplo, en la parte delantera del
vehiculo de algunos modelos de vehiculo, mientras se instala en el medio del vehiculo en otros modelos de vehiculos.

Por lo tanto, para mejorar la precisiéon del calculo, la primera ubicacién puede ser determinada por el médulo de
procesamiento basandose en la informacién del modelo de vehiculo a partir de la relaciéon de correspondencia
prealmacenada que esta entre la informacién del modelo del vehiculo y la ubicacién relativa de la bateria en el vehiculo.
La informacion del modelo del vehiculo puede ser un identificador que puede indicar de forma unica el modelo del
vehiculo, tal como la informacién de identificacién del vehiculo. Diferentes modelos de vehiculos corresponden a
diferente informacién del modelo. La relacién de correspondencia puede incluir una relacion de correspondencia entre
informacién de mdultiples modelos y multiples ubicaciones relacionadas. De manera ilustrativa, la relacién de
correspondencia incluye: la relacion de correspondencia entre el modelo A y una ubicacion correspondiente de la
bateria en el modelo A, y la relacién de correspondencia entre el modelo B y una ubicacién correspondiente de la
bateria en el modelo B.

El médulo de procesamiento puede ser un servidor de una estacion de cambio de baterias o un servidor en la nube,

lo que no esta limitado. En un ejemplo, si el médulo de procesamiento y el médulo de control pertenecen al mismo
dispositivo, por ejemplo, ambos pertenecen al servidor en la nube, el médulo de procesamiento y el médulo de control
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pueden ser médulos o unidades funcionales diferentes en el mismo dispositivo. En otro ejemplo, el médulo de
procesamiento y el médulo de control pueden ser dispositivos diferentes. Por ejemplo, uno del médulo de
procesamiento y el médulo de control es un servidor de una estacién de cambio de baterias, y el otro del médulo de
procesamiento y el médulo de control es un servidor en la nube, lo que no esta especificamente limitado.

Con esta modalidad, la ubicacion relativa de la bateria en el vehiculo se puede obtener con precisién a través de la
relacién de correspondencia almacenada. Por tanto, se mejora la precision de célculo.

Opcionalmente, para la informacion del modelo del vehiculo mencionada al presentar la primera ubicacién, en un
ejemplo, la informacién del modelo del vehiculo se determina seguin la informacién de la matricula del vehiculo
capturada mediante el disparo y la informacién de la matricula preestablecida y la informacién del modelo del vehiculo.
La relaciéon de correspondencia entre la informacién de la matricula y el vehiculo puede almacenarse previamente en
el servidor de la estaciéon de cambio de baterias o en el servidor en la nube, lo que no esta especificamente limitado.
En otro ejemplo, la informacién del modelo del vehiculo se obtiene basandose en la informacion de cambio de baterias
programada enviada por un dispositivo terminal. La informacién de cambio de baterias programado se utiliza para
solicitar el cambio de baterias del vehiculo. La informacion de cambio de baterias preestablecida puede incluir la
informacién del modelo del vehiculo, o incluir la informacién de identificacion del vehiculo, y el médulo de
procesamiento puede determinar la informacién del modelo del vehiculo segun la informacién de identificacién del
vehiculo. La informacién del modelo del vehiculo se puede determinar segun la primera imagen. De manera
correspondiente, la etapa de determinar la informacién de la sefial segun la primera imagen y determinar ademas la
primera ubicacién puede incluir la etapa Al y la etapa A2.

En la etapa A1, la informacion del modelo del vehiculo se determina basandose en la primera imagen.

En un ejemplo, la informacion del modelo del vehiculo se puede determinar segun la coincidencia entre un area del
vehiculo en la primera imagen y una plantilla preestablecida de varios modelos de vehiculo. Por ejemplo, si el area del
vehiculo en la primera imagen coincide con el modelo A, la informacion del modelo del vehiculo indica que el vehiculo
es el modelo A.

En otro ejemplo, la primera imagen se puede introducir en un patrén de reconocimiento de modelo previamente
entrenado para determinar la informacién del modelo del vehiculo en la primera imagen.

El método especifico para determinar la informacién del modelo del vehiculo no esta limitado a las modalidades de la
presente solicitud.

En la etapa A2, la informacién del modelo se transmite al médulo de procesamiento, para determinar, mediante el
médulo de procesamiento, la primera ubicacién basandose en la relacién de correspondencia entre la informacioén del
modelo y una ubicacién relativa preestablecida de la bateria en el vehiculo de un modelo.

Para el contenido especifico del etapa A2, se puede hacer referencia a la descripcion relevante en la parte anterior de
esta solicitud, que no se repetira aqui.

Con esta modalidad, la informacion del modelo del vehiculo se puede determinar basandose en la primera imagen v,
a su vez, se determina la primera ubicacién, de modo que la primera ubicacién y debajo de la segunda ubicacién se
pueden calcular con solo la provisién de un aparato de adquisicién de la primera imagen. De esta manera se ahorra
el coste del dispositivo.

Cabe sefialar que la informacion del modelo y la primera ubicacién del vehiculo también pueden determinarse segin
otras imagenes tomadas para el vehiculo. La implementacién especifica es similar a la anterior y no se repetira aqui.

Opcionalmente, si el nimero de primeras imagenes adquiridas a través de S210 es mas de uno, la pluralidad de
primeras imagenes también puede usarse para garantizar la seguridad durante el proceso de cambio de baterias.

De manera correspondiente, para mejorar la seguridad en el proceso de cambio de baterias, la Figura 5 es un diagrama
de flujo esquematico de todavia otro método de cambio de baterias proporcionado por una modalidad de la presente
solicitud. La Figura 5 difiere de la Figura 2 en que S220 puede implementarse especificamente como S221, y después
de S230, el método de cambio de baterias 200 puede incluir ademas S260.

En S221, se determina una pluralidad de segundas ubicaciones en correspondencia uno a uno con la pluralidad de
primeras imagenes. Para el método de determinar las segundas ubicaciones, se puede hacer referencia al contenido
relevante de la parte mencionada anteriormente de las modalidades de la presente solicitud, que no se repetira aqui.

En S260, se determina que el vehiculo patina, cuando una distancia entre al menos dos segundas ubicaciones de la
pluralidad de segundas ubicaciones es mayor que un umbral preestablecido.
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El umbral preestablecido se puede establecer segin escenarios reales y requisitos especificos, lo que no esta
especificamente limitado.

La distancia entre ubicaciones cada dos segundos puede ser la distancia euclidiana entre las dos ubicaciones. Por
ejemplo, si las dos segundas ubicaciones se expresan respectivamente como (X1, Y1} y (X2, Y2), la distancia entre
las dos segundas ubicaciones se puede expresar como la siguiente férmula (1):

Je2 - x1¥ - (v2 - viY (D)

Cabe sefialar que el orden de ejecucién entre S220 y S270 no esté limitado en las modalidades de la presente solicitud.
S270 se puede realizar antes de S220, o S220 y S270 se pueden realizar de forma sincrénica, o S270 se puede
realizar después de S220. El orden de ejecucién entre las dos etapas no esté limitado en las modalidades de la
presente solicitud.

Después de determinar que el vehiculo patina, se puede notificar al usuario que frene a tiempo, o se puede controlar
el proceso de cambio de baterias para suspenderlo, o se puede mover un dispositivo de bloqueo a la parte trasera del
vehiculo para evitar que el vehiculo siga patinando.

Con esta modalidad, se puede controlar si el vehiculo patina durante el proceso de cambio de baterias y se puede
emitir una alerta oportuna cuando el vehiculo patina. Por tanto, se mejora la seguridad del cambio de baterias.

Opcionalmente, la Figura 6 es un diagrama de flujo esquematico de otro método de cambio de baterias proporcionado
por una modalidad de la presente solicitud. La Figura 6 difiere de la Figura 2 en que después de S210, el método 200
de cambio de baterias incluye ademas S270.

En S270, se determina que el proceso de cambio de baterias del vehiculo es anormal, en un caso donde la primera
imagen incluye un objeto biolégico objetivo.

El objeto biolégico objetivo puede ser un ser humano, un animal, etc. En las modalidades de la presente solicitud, un
método para identificar el objeto biolégico objetivo puede ser la coincidencia de plantillas, el reconocimiento de
modelos, etc., que no esta especificamente limitado. Para otro ejemplo, se pueden detectar objetivos en movimiento
en multiples imagenes, y los objetivos en movimiento se pueden considerar como los objetos biolégicos objetivo. A
modo de ejemplo, después de binarizar las multiples imagenes respectivamente, se puede realizar el céalculo de
diferencias en las imagenes. Para un area donde el resultado del célculo es 0, significa que el objetivo en el area es
un objetivo estatico; y para un area donde el resultado del célculo es 1, el area puede identificarse como un objeto
biolégico objetivo.

Cabe sefialar que el orden de ejecucién entre S220 y S270 no estd limitado en las modalidades de la presente solicitud.
S§270 se puede realizar antes de S220, 0 S220 y S270 se pueden realizar de forma sincronica, o S270 se puede
realizar después de S220. El orden de ejecucion entre las dos etapas no esta limitado en las modalidades de la
presente solicitud. Después de determinar que el proceso de cambio de baterias es anormal, el proceso de cambio de
baterias puede suspenderse hasta que la primera imagen no incluya el objeto biolégico objetivo. Alternativamente, se
puede usar un dispositivo transmisor en la estacién de cambio de baterias para notificar al objeto biolégico objetivo
que se mueva a un area segura.

Con esta modalidad, para garantizar la seguridad del cambio de baterias, es necesario prohibir que el objeto de usuario
biolégico baje del vehiculo. Por lo tanto, cuando el objeto bioldgico objetivo se reconoce en la primera imagen, significa
que un cuerpo vivo, como un usuario o un animal, interfiere con el proceso de cambio de baterias y, por lo tanto, se
determina que el proceso de cambio de baterias es anormal. De esta forma se puede garantizar la seguridad del
proceso de cambio de baterias.

Basandose en el mismo concepto de invencién, ademas de proporcionar métodos de cambio de baterias, las
modalidades de la presente solicitud también proporcionan médulos de cambio de baterias correspondientes. Los
médulos de cambio de baterias segun las modalidades de la presente solicitud se describiran en detalle a continuacion
con referencia a los dibujos adjuntos.

La Figura 7 es un diagrama estructural esquematico de un médulo de cambio de baterias proporcionado por una
modalidad de la presente solicitud. Como se muestra en la Figura 7, el médulo de cambio de baterias 700 incluye: una
unidad de adquisicion de imagenes 710, configurada para adquirir una primera imagen capturada para un vehiculo
dentro de un area de cambio de baterias, y adquirir una primera ubicacién de una bateria en el vehiculo; una primera
unidad de determinacién de ubicacién 720, configurada para determinar una segunda ubicacién del vehiculo en el
area de cambio de baterias segun la primera imagen; y una segunda unidad de determinacién de ubicacion 730,
configurada para determinar, segun la primera ubicacién y la segunda ubicacién, una ubicacién objetivo de la bateria
en el area de cambio de baterias para controlar un dispositivo de cambio de baterias para moverse a la ubicacion
objetivo para el cambio de baterias.
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Se proporciona un modulo transmisor de sefiales en el vehiculo en una ubicacién correspondiente a la bateria, y se
proporciona un médulo receptor de sefiales en el dispositivo de cambio de baterias.

El médulo de cambio de baterias 700 incluye ademas: una unidad de adquisiciéon de sefiales, configurada para adquirir,
mediante el médulo receptor de sefiales durante el movimiento del dispositivo de cambio de baterias en un area
objetivo, valores de intensidad de las sefiales en una pluralidad de terceras ubicaciones dentro del area objetivo,
siendo las sefiales transmitidas por el médulo transmisor de sefiales, e incluyendo el area objetivo la ubicacion objetivo;
y una unidad de actualizacién de ubicacion, configurada para actualizar una tercera ubicacién correspondiente a un
valor maximo entre los valores de intensidad de las sefiales en la pluralidad de terceras ubicaciones como una nueva
ubicacién objetivo.

La primera ubicacién se determina mediante un médulo de procesamiento a partir de una relacién de correspondencia
previamente almacenada basada en informacién del modelo del vehiculo y se transmite. La relacién de
correspondencia es una relacion preestablecida entre un modelo de vehiculo y una ubicacién relativa de |a bateria en
el vehiculo del modelo.

El médulo de cambio de baterias 700 incluye ademas: una unidad de determinacién de informacién, configurada para
determinar la informacién del modelo del vehiculo basandose en la primera imagen; y una unidad transmisora de
informacién, configurada para transmitir la informacién del modelo al médulo de procesamiento, para determinar,
mediante el médulo de procesamiento, la primera ubicaciéon basandose en la relaciéon de correspondencia entre la
informacién del modelo y una ubicacién relativa preestablecida de la bateria en el vehiculo de un modelo.

El nimero de las primeras imagenes es una pluralidad. La primera unidad de determinacién de ubicacién 720 esta
configurada para determinar una pluralidad de segundas ubicaciones en correspondencia uno a uno con la pluralidad
de primeras imagenes. El médulo de cambio de baterias 700 incluye ademas: una unidad de deteccion de
deslizamiento, configurada para determinar que el vehiculo se patina, cuando una distancia entre al menos dos
segundas ubicaciones de la pluralidad de segundas ubicaciones es mayor que un umbral preestablecido.

El médulo de cambio de baterias 700 incluye ademads: una unidad de determinacién de fallas, configurada para
determinar que un proceso de cambio de baterias para el vehiculo es anormal, en un caso donde la primera imagen
incluye un objeto biolégico objetivo.

Segun los médulos de cambio de baterias de las modalidades de la presente solicitud, para un vehiculo que esta
aparcado aleatoriamente en el area de cambio de baterias, la ubicacién del vehiculo en el area de cambio de baterias
se puede determinar segun la primera imagen capturada para el vehiculo; y después la ubicacion de la bateria en el
area de cambio de baterias se determina segun la ubicacion relativa de la bateria en el vehiculo y la ubicacion del
vehiculo en el area de cambio de baterias. Por lo tanto, incluso si el usuario aparca el vehiculo aleatoriamente en el
area de cambio de baterias, aln se puede determinar la ubicacién de la bateria del vehiculo en el area de cambio de
baterias, y el médulo de cambio de baterias se mueve a esta ubicacién para el cambio de baterias. Por tanto se mejora
la comodidad del proceso de cambio de baterias.

Otros detalles de los médulos de cambio de baterias segun las modalidades de la presente solicitud son similares a
los de los métodos de cambio de baterias descritos anteriormente junto con los ejemplos mostrados en las Figuras 2
a 6 y se pueden lograr los efectos técnicos correspondientes, que no se repetiran aqui brevemente.

la Figura 8 muestra un diagrama esquematico de la estructura de hardware de un dispositivo de cambio de baterias
proporcionado por una modalidad de la presente solicitud.

El dispositivo de cambio de baterias puede incluir un procesador 801 y una memoria 802 que almacena instrucciones
de programa informatico.

Especificamente, el procesador 801 anterior puede incluir una unidad central de procesamiento (CPU), o un circuito
integrado de aplicacién especifica (ASIC), o puede configurarse para ser uno 0 mas circuitos integrados que
implementan las modalidades de la presente solicitud.

La memoria 802 puede incluir una memoria de gran capacidad para datos o instrucciones. Por ejemplo en lugar de
limitarse, la memoria 802 puede incluir una unidad de disco duro (HDD), una unidad de disquete, una memoria flash,
un disco 6ptico, un disco magneto-6ptico, una cinta magnética o una unidad de bus de serie universal (USB) o una
combinacion de dos 0 mas de los mismos. En algunos ejemplos, la memoria 802 puede incluir medios extraibles o no
extraibles (o fijos), o la memoria 802 es una memoria de estado sélido no volatil. La memoria 802 puede estar dentro
o fuera del dispositivo de cambio de baterias.

En algunos ejemplos, la memoria 802 puede ser una memoria de sélo lectura (ROM). En un ejemplo, la ROM puede
ser una ROM programada con mascara, una ROM programable (PROM), una PROM borrable (EPROM), una PROM
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borrable eléctricamente (EEPROM), una ROM borrable eléctricamente (EAROM), o una memoria flash o una
combinacién de dos 0 més de los mismos.

La memoria 802 puede incluir una memoria de solo lectura (ROM), una memoria de acceso aleatorio (RAM), un
dispositivo de almacenamiento en disco magnético, un dispositivo de almacenamiento éptico, un dispositivo de
memoria flash, un dispositivo de almacenamiento de memoria eléctrico, optico u otro dispositivo de almacenamiento
de memoria fisica/tangible. Por lo tanto, generalmente, la memoria incluye uno o mas medios de almacenamiento
tangibles (no transitorios) legibles por ordenador (por ejemplo, dispositivos de memoria) codificados con software que
incluyen instrucciones ejecutables por ordenador, y cuando el software es ejecutado (por ejemplo, por uno o mas
procesadores), es operable para realizar las operaciones descritas con referencia a los métodos segun un aspecto de
la presente divulgacién.

El procesador 801 implementa los métodos/etapas en las modalidades mostradas en las Figuras 2-6 leyendo y
ejecutando las instrucciones del programa informatico almacenadas en la memoria 802 y logra los efectos técnicos
correspondientes al implementar los métodos/etapas en las modalidades mostradas en las Figuras 2-6, que no se
repetiran por motivos de concision.

En un ejemplo, el dispositivo de cambio de baterias puede incluir ademas una interfaz de comunicacién 803 y un bus
810. Como se muestra en la Figura 8, el procesador 801, la memoria 802 y la interfaz de comunicacién 803 estan
conectados y completan la comunicacién mutua a través del bus 810.

La interfaz de comunicacién 803 se usa principalmente para implementar la comunicacién entre varios médulos,
dispositivos, unidades y/o dispositivos en las modalidades de la presente solicitud. El bus 810 incluya hardware,
software o ambos, y acopla los componentes de un dispositivo contable de flujo de datos en linea entre si. Por ejemplo,
pero sin limitacién, el bus puede incluir un puerto de graficos acelerados (AGP) u otro bus de graficos, un bus de
arquitectura estandar de la industria mejorada (EISA), un bus lateral frontal (FSB}), una interconexion de hipertransporte
(HT), un bus de arquitectura estandar de la industria (ISA), una interconexién de ancho de banda ilimitado, un bus de
bajo nimero de pines (LPC), un bus de memoria, un bus de arquitectura de microcanales (MCA), un bus PCI de
interconexién de componentes periféricos, un bus PCI-Express (PCI-X), un bus de conexién de tecnologia avanzada
en serie (SATA), un autobus local de la Asociacién de Normas de Electrénica de Video (VLB) u otro autobus adecuado
0 una combinacién de dos o mas de los mismos. De manera apropiada, el bus 810 puede incluir uno o mas buses.
Aunque las modalidades de la presente solicitud describen y muestran un bus especifico, en la presente solicitud se
contempla cualquier bus o interconexion adecuada.

El dispositivo de cambio de baterias puede ejecutar los métodos de cambio de baterias en las modalidades de la
presente solicitud, para realizar el método y médulo de cambio de baterias descritos junto con las Figuras 2-7.

Ademas, en combinacién con los métodos de cambio de baterias en las modalidades anteriores, las modalidades de
la presente solicitud pueden proporcionar un medio de almacenamiento informatico para la implementacion. El medio
de almacenamiento informatico almacena instrucciones de programas informaticos que, cuando las ejecuta el
procesador, implementan cualquiera de los métodos de cambio de baterias en las modalidades anteriores.

Debe quedar claro que la presente solicitud no se limita a la configuracion ni al proceso especificos descritos
anteriormente y mostrados en los dibujos. En aras de la brevedad, se omite aqui una descripcién detallada del método
conocido. En las modalidades anteriores, se describen y muestran como ejemplos varios etapas especificos. Sin
embargo, el proceso del método de la presente solicitud no se limita a las etapas especificas descritas y mostradas, y
los expertos en la materia pueden realizar diversos cambios, modificaciones y adiciones, o0 cambiar el orden entre las
etapas después de comprender la presente solicitud.

Los médulos de funcién de los diagramas estructurales anteriores se pueden implementar como hardware, software,
firmware o una combinacion de los mismos. Cuando se implementan en hardware, pueden ser, por ejemplo, un circuito
electrénico, un circuito integrado de aplicacion especifica (ASIC), firmware apropiado, un dispositivo complemento,
una tarjeta de funcién, y similares. Cuando se implementan en software, los elementos de la presente descripcion
pueden ser uno 0 mas programas o segmentos de c6digo que se usan para realizar las tareas requeridas. El uno o
més programas o segmentos de cédigo pueden almacenarse en un medio legible por maquina o transmitirse en un
medio transmisor o un enlace de comunicacién a través de una sefial de datos transportada en una onda portadora.
Un "medio legible por maquina" puede incluir cualquier medio capaz de almacenar o transmitir informacién. Ejemplos
de medios legibles por maquina incluyen circuitos electrénicos, dispositivos de memoria semiconductores, ROM,
memoria flash, ROM borrable (EROM), disquetes, CD-ROM, discos 6ptico, discos duros, medios de fibra optica,
enlaces de radiofrecuencia (RF), etc. Los segmentos de codigo se pueden descargar a través de una red informatica
tal como Internet, Intranet, y similares.

Cabe sefialar también que los ejemplos de modalidad mencionados en la presente solicitud describen algunos
métodos o sistemas basados en una serie de etapas o dispositivos. Sin embargo, la presente solicitud no se limita al
orden de las etapas anteriores, es decir, las etapas se pueden realizar en el orden mencionado en las modalidades, o
se pueden realizar en un orden diferente al de las modalidades, o se pueden realizar varias etapas al mismo tiempo.
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Diversos aspectos de la presente descripcion se han descrito anteriormente con referencia a los diagramas de flujo
y/o diagramas de bloques de los métodos, aparatos, dispositivos y productos de programas informaticos segun las
realizaciones de la presente descripciéon. Debe entenderse que cada bloque en los diagramas de flujo y/o diagramas
de bloques y combinaciones de bloques en los diagramas de flujo y/o diagramas de bloques pueden implementarse
mediante instrucciones de programa informatico. Estas instrucciones de programas informaticos pueden
proporcionarse a un procesador de un ordenador de proposito general, un ordenador de proposito especial u otro
dispositivo de procesamiento de datos programable para producir una maquina, de modo que la ejecucion de estas
instrucciones a través del procesador del ordenador u otro dispositivo programable de procesamiento de datos permite
la implementacién de las funciones/acciones especificadas en uno o mas bloques de los diagramas de flujo y/o
diagramas de bloques. Dicho procesador puede ser, pero sin limitacién, un procesador de propésito general, un
procesador dedicado, un procesador de aplicaciones especiales o un circuito légico programable en campo. También
se puede entender que cada bloque en los diagramas de bloques y/o diagramas de flujo y la combinacién de los
blogues de los diagramas de bloques y/o diagramas de flujo se puede también implementar mediante hardware
dedicado que realiza la funcion o accion especificada, o se puede implementar mediante una combinacién de hardware
dedicado e instrucciones informaticas.

Las descripciones anteriores son solo implementaciones especificas de la presente solicitud. Los expertos en la
materia pueden entender claramente que por conveniencia y concision de la descripcién, el proceso de operacion
especifico de los sistemas, médulos y unidades descritos anteriormente puede hacer referencia al proceso
correspondiente en las modalidades del método anterior, que no se repetiran aqui.
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REIVINDICACIONES

1. Un método de cambio de baterias (200) aplicado a un médulo de control, comprendiendo el método:

adquirir (S210) una primera imagen capturada para un vehiculo dentro de un area de cambio de baterias, y adquirir
una primera ubicacién de una bateria en el vehiculo;

determinar (S220) una segunda ubicacién del vehiculo en el area de cambio de baterias segun la primera imagen;
determinar (S230), segun la primera ubicacion y la segunda ubicacién, una ubicacién objetivo de |a bateria en el area
de cambio de baterias para controlar un dispositivo de cambio de baterias para moverse a la ubicacion objetivo para
el cambio de baterias;

en donde se proporciona un médulo transmisor de sefiales en el vehiculo en una ubicacion correspondiente a la bateria,
y se proporciona un médulo receptor de sefiales en el dispositivo de cambio de baterias;

el método (200) comprende, ademas:

durante el movimiento del dispositivo de cambio de baterias en un area objetivo, adquirir (S240), mediante el médulo
receptor de sefiales, valores de intensidad de las sefiales en una pluralidad de terceras ubicaciones dentro del area
objetivo; siendo las sefiales transmitidas por el médulo transmisor de sefiales e incluyendo el &rea objetivo la ubicacion
objetivo;

actualizar (S250) una tercera ubicacion correspondiente a un valor maximo entre los valores de intensidad de las
sefiales en la pluralidad de terceras ubicaciones como una nueva ubicacién objetivo; y

el método (200) esta caracterizado por que:

un numero de la primera imagen es una pluralidad,

la determinacién (S220) de una segunda ubicacién del vehiculo en el area de cambio de baterias segln la primera
imagen comprende:

determinar (S221) una pluralidad de segundas ubicaciones en correspondencia uno a uno con la pluralidad de
primeras imagenes;

después de determinar una segunda ubicacién del vehiculo en el &rea de cambio de baterias segun la primera imagen,
el método (200) comprende, ademas:

determinar (S260) que el vehiculo patina, cuando una distancia entre al menos dos segundas ubicaciones de la
pluralidad de segundas ubicaciones es mayor que un umbral preestablecido.

2. El método (200) segun la reivindicacién 1, en donde la primera ubicacién se determina mediante un médulo de
procesamiento a partir de una relacién de correspondencia prealmacenada basandose en la informacién del modelo
del vehiculo y transmitida al médulo de control, y la relacién de correspondencia es una entre informacién del modelo
del vehiculo y una ubicacion relativa de la bateria en el vehiculo.

3. El método (200) segun la reivindicacion 2, que comprende, ademas:

determinar la informacion del modelo del vehiculo basandose en la primera imagen;

transmitir la informacién del modelo al médulo de procesamiento, para determinar, mediante el médulo de
procesamiento, la primera ubicacién basandose en la relacién de correspondencia.

4. El método (200) seguin una cualquiera de las reivindicaciones 1-3, que comprende, ademas:
determinar (S270) que un proceso de cambio de baterias para el vehiculo es anormal, en un caso donde la primera
imagen incluye un objeto biolégico objetivo.

5. Un médulo de cambio de baterias (700), que comprende:

una unidad de adquisicién de imagenes (710), configurada para adquirir una primera imagen capturada para un
vehiculo dentro de un area de cambio de baterias, y adquirir una primera ubicacion de una bateria en el vehiculo;
una primera unidad de determinacién de ubicacién (720), configurada para determinar una segunda ubicacién del
vehiculo en el area de cambio de baterias segun la primera imagen;

una segunda unidad de determinacién de ubicacion (730), configurada para determinar, segun la primera ubicacién y
la segunda ubicacion, una ubicacion objetivo de la bateria en el &rea de cambio de baterias;

un médulo de control de cambio de baterias, configurado para controlar un dispositivo de cambio de baterias para que
se mueva a la ubicacién objetivo para el cambio de baterias;

en donde se proporciona un médulo transmisor de sefiales en el vehiculo en una ubicacién correspondiente a la bateria,
y se proporciona un médulo receptor de sefiales en el dispositivo de cambio de baterias;

el médulo de cambio de baterias (700) comprende, ademas:

una unidad de adquisicién de sefiales, configurada para adquirir, mediante el médulo receptor de sefiales durante el
movimiento del dispositivo de cambio de baterias en un area objetivo, valores de intensidad de las sefiales en una
pluralidad de terceras ubicaciones dentro del area objetivo; transmitiéndose las sefiales por el mddulo transmisor de
sefiales e incluyendo el area objetivo la ubicacion objetivo;

una unidad de actualizacién de ubicacién, configurada para actualizar una tercera ubicacioén correspondiente a un
valor maximo entre los valores de intensidad de las sefiales en la pluralidad de terceras ubicaciones como una nueva
ubicacion objetivo; y

el médulo de cambio de baterias (700) esta caracterizado por que:

un numero de la primera imagen es una pluralidad,

la primera unidad de determinacién de ubicacion (720) esta configurada para:
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determinar una pluralidad de segundas ubicaciones en correspondencia uno a uno con la pluralidad de primeras
imagenes;

el médulo de cambio de baterias (700) comprende, ademas:

una unidad de deteccién de deslizamiento, configurada para determinar que el vehiculo patina, cuando una distancia
entre al menos dos segundas ubicaciones de la pluralidad de segundas ubicaciones es mayor que un umbral
preestablecido.

6. El médulo de cambio de baterias (700) segun la reivindicacion 5, en donde la primera ubicacién se determina
mediante un médulo de procesamiento a partir de una relacion de correspondencia prealmacenada basandose en la
informacién del modelo del vehiculo y transmitida al médulo de control, y la relacién de correspondencia es una entre
la informacién del modelo del vehiculo y una ubicacién relativa de la bateria en el vehiculo.

7. El médulo de cambio de baterias (700) segun la reivindicacién 6, que comprende, ademas:

una unidad de determinacién de informacién, configurada para determinar la informacién del modelo del vehiculo
basandose en la primera imagen;

una unidad transmisora de informacién, configurada para transmitir la informacion del modelo al médulo de
procesamiento, para determinar, por el médulo de procesamiento, la primera ubicacion basandose en la relacion de
correspondencia.

8. El médulo de cambio de baterias (700) segun una cualquiera de las reivindicaciones 5-7, que comprende, ademas:
una unidad de determinacién de fallas, configurada para determinar que un proceso de cambio de baterias para el
vehiculo es anormal, en un caso donde la primera imagen incluye un objeto biolégico objetivo.

9. Un medio de almacenamiento informatico que almacena instrucciones de programas informaticos en su interior que,

cuando se ejecuta mediante un procesador, realiza el método de cambio de baterias (200) segiin una cualquiera de
las reivindicaciones 1-4.
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